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Nalezy rozgraniczy¢ dwa tryby dziatania:
staly moment obrotowy:
zmienny moment obrotowy:

zbidr jaj, tasmy z odchodami, itd.
pompy i wentylatory (M. =f(n?))
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3. Seria G9S i P9S

3. 1. Przylacza glowne

Przylacza przy przemienniku czestotliwosci:
- nalezy podtaczy¢ napigcie sieciowe do punktow L1, L2 i L3 ( ponad stycznikiem );
- przytacza mocy U, V, W przy silniku ( nalezy zwroci¢ uwagg na gwiazdke, trojkat ) nalezy
podtaczyc¢ tak, aby przy sygnale FWD silnik i1 obciazenie mialy wlasciwy kierunek obrotu;
- uziemienie musi by¢ podtaczone;
- nastgpujace potaczenia mostkowe w przemienniku czestotliwosci musza by¢ usunigte:
- P24 - FWD
- P24 -REV
- nastgpujace zaciski w przemienniku czg¢stotliwos$ci musza by¢ potaczone zlaczka:
- P24 - THR

Listwa zaciskowa w szafce:

doprowadzenie sieci przez 1

doprowadzenie do silnika przez 2

masa zewngtrzny sygnat 0 - 10 V ( lub potencjometr ) przez 3
sygnat 0 - 10 V ( lub potencjometr ) przez 4

+ 10 V dla zewngtrznego potencjometru przez 5

sygnat uwalniajacy przez 6 i 7

3.2. Przylacza sterownicze

3.2.1. Uwolnienie:

Standardowo sterowanie odbywa si¢ poprzez pole obstugi (P1=0).
Z reguly jednak sygnal uwalniajacy nadawany jest przez sterownik czasowe lub inna
automatyke ( patrz: schemat potaczen ), tak, azeby zewnetrzny sygnal uwalniajacy musiat
zosta¢ sparametryzowany ( P1=1, przyciski RUN i STOP sa nieaktywne )
Zestyk pomigdzy P24 a FWD = kierunek obrotu w prz6d
Zmiana kierunku obrotu odbywa si¢ poprzez zmian¢ kolejnosci faz w doprowadzeniach
silnika.
Przelacznik rodzaju sterowania ( re¢czne - 0 - automatyczne ):
Sterowanie reczne: przy przetaczeniu na sterowanie rg¢ezne zamknigty
zostaje
zestyk miedzy P24 i FWD, a przetwornik czgstotliwosci
zalacza sig.

0: w pozycji 0 nie ma mozliwo$ci uwolnienia
Sterowanie automatyczne: przy  pozycji  ,sterowanie  automatyczne” = od
zewngetrznego

sterowania zalezy, czy zestyk pomiedzy P24 1 FWD
zostanie zamknigty.
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3.2.2. Warto$¢ zadana czestotliwosci

Ustawienie robocze: warto$¢ zadana ( patrz: schemat polaczen ) poprzez pole obstugi ( PO =0
)

Z reguly jednak wykorzystuje si¢ analogiczne sygnaly 0 - 10 V innych sterownikow lub
potencjometr w szafce z wlacznikami. Dlatego tez musi zosta¢ sparametryzowana zewngtrzna
wartos$¢ zadana (PO=1)

Przelacznik rodzaju sterowania ( r¢czne - automatyczne ):
Sterowanie rgczne: warto$¢ zadana przez potencjometr w szafce
Sterowanie automatyczne: warto$¢ zadana przez zewnetrzny sygnat 0 - 10 V
Analogiczne sygnaty wchodzace jako warto$¢ zadana czgstotliwosci:
Nakladanie zaciskow na przemienniku czestotliwosci:
masa zawsze przez |
potencjometr przez 13, 12, 11
4-20mAnaClill
0-10VIub0-5Vnal2ill
napigcie wyprostowane - 10 V .... 0 .... 10 V przez V1 i 11 dla zawrocenia kierunku obrotow
przez dipolowa wartos¢ zadang

3.3. Nastawy parametrow

P0O: Nadanie wartos$ci zadanej czgstotliwosci

przez zespol sterowniczy: PO=0
przez napigcia sterujacena 12 -11i V1 - 11 P0O=1
przez napigceia sterujace na 12 - 11 1 prad jednostkowy na C1 - 11 PO=2

P1: Sygnal uwolnienia

przez zespot sterowniczy: P1=0
przez zewngtrzny sygnal na zaciskach P24 i FWD lub REV P1=1
( przyciski RUN/STOP na zespole sterowniczym sa wowczas nieaktywne !! )

P2: Czgstotliwos¢ maksymalna ( patrz: schemat potaczen )

P3: Czgstotliwos¢ skrajna pasma przepustowego uzytkowego
Czgstotliwo$e, przy ktorej napigeie wyjsciowe osiaga maksimum ( z reguty 50 Hz )
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P5: Czas przys$pieszania
staly moment obrotowy 2s
zmienny moment obrotowy 60 s

P6: Czas hamowania
staly moment obrotowy 2s
zmienny moment obrotowy 60 s

P7: Podniesienie momentu obrotowego
staly moment obrotowy P7=2
zmienny moment obrotowy P7=0,1

P10: Ponowne zastartowanie
P10=0

P16: Moment hamujacy
P16=0 Wazne !!!!!

P20 - P26: Wartosci zadane cze¢stotliwosci
sterowane przez X1 do X3

P30: Liczba biegunow silnika

P76: Blokowanie kierunku obrotow REV
P76=1 ( musi by¢ ustawione !! )

P78: jezyk
najpierw P60 = 1, potem P78 = 0 ( niemiecki )
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P81: Czestotliwos¢ taktowania
P81 =10
im wyzsza szybko$¢ zmian taktowania, tym ciszej pracuje przemiennik czg¢stotliwosci

P86: Moc nominalna silnika
patrz: tabliczka znamionowa silnika

P87: Prad nominalny silnika
patrz: tabliczka znamionowa silnika

P88: Prad jalowy silnika
wartosci zawarte w instrukcji obstugi na stronie 56

P90: Samoczynna optymalizacja pracy silnika

P90 = 1, samodzielna optymalizacja zostaje przeprowadzona
Samodzielna optymalizacja moze byé przeprowadzona tylko wowczas , gdy jedynie jeden
silnik polqczony jest z przemiennikiem czestotliwosci. Przy podlqczeniu wigkszej ilosci
silnikow moze dojsé do blednych pomiarow lub blednych meldunkow.

P95: Zabezpieczenie parametrow
nalezy jednocze$nie przycisna¢ ,.>>"1,,A”= wskaznik zmienia si¢ z 0 na 1
( parametry sa zabezpieczone )
nalezy jednoczesnie przycisnac ,,>>"1,,v"’= wskaznik zmienia si¢ z 1 na 0
( mozliwo$¢ zmiany parametréw )

Na zakonczenie procesu uruchamiania urzadzenia nalezy bezwzglednie zabezpieczy¢
parametry !!!!
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4. Seria G118

G118 jest nastepca urzadzen P9S i G9S i odznacza si¢ paroma innowacji oraz inne parametry.
I tak przemiennik czg¢stotliwosci o mocy powyzej 5, 5 kW ( G11S - 5,5 - 4EN ) moze by¢
stosowana przy dwojakiej mocy.

Przyklad:

G11S-5,5-4EN

staty moment ( zbidr jaj, przenosniki tasmowe ): 5,5kW
zmienny moment ( dmuchawy, pompy ): 7,5 kW

Rodzaj trybu pracy musi by¢ okre$lony przez parametryzacje.
4.1. Przylacza glowne
Przytacza przy przemienniku czgstotliwosci:

Przylacza przy przemienniku czestotliwosci:
- nalezy podtaczy¢ napigcie sieciowe do punktow L1, L2 i L3 ( ponad stycznikiem );
- przytacza mocy U, V, W przy silniku ( nalezy zwroci¢ uwage na gwiazdke, trojkat ) nalezy
podiaczy¢ tak, aby przy sygnale FWD silnik i obcigzenie miaty wiasciwy kierunek obrotu;
- uziemienie musi by¢ podtaczone;
- nastgpujace potaczenia mostkowe w przemienniku czgstotliwosci musza by¢ usunigte:
- P24 -FWD
- P24 -REV

Listwa zaciskowa w szafce:

doprowadzenie sieci przez 1

doprowadzenie do silnika przez 2

masa zewngtrzny sygnat 0 - 10 V ( lub potencjometr ) przez 3

sygnat zewngtrzny 0 - 10 V ( lub potencjometr ) przez 4

+ 10 V z przemiennika czgstotliwosci dla zewngtrznego potencjometru przez 5
sygnat zwalniajacy przez 617
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4.2. Przylacza sterownicze
4.2.1. Uwolnienie:

Standardowo sterowanie odbywa si¢ przez pole obstugi ( F02=10).
Z reguly jednak sygnal uwalniajacy nadawany jest przez sterownik czasowe lub inng
automatyke ( patrz: schemat potaczen ), tak, azeby zewngtrzny sygnal uwalniajacy musiat
zosta¢ sparametryzowany ( FO2 = 1, przyciski RUN i STOP sa nieaktywne )
Zestyk pomigdzy P24 a FWD = kierunek obrotu w przéd
Zmiana kierunku obrotu odbywa si¢ poprzez zmiang kolejnosci faz w doprowadzeniach
silnika.
Przelacznik rodzaju sterowania ( reczne - 0 - automatyczne ):
Sterowanie reczne: przy przelaczeniu na sterowanie rgczne zamknigty
zostaje
zestyk miedzy P24 1 FWD, a przetwornik czg¢stotliwosci
zalacza sie.

0: w pozycji 0 nie ma mozliwo$ci uwolnienia
Sterowanie automatyczne: przy  pozycji  ,sterowanie  automatyczne”  od
zewngtrznego

sterowania zalezy, czy zestyk pomigdzy P24 i FWD
zostanie zamknigty.

4.2.2. Wartos¢ zadana czestotliwosci:

Ustawienie robocze: warto$¢ zadana ( patrz: schemat potaczen ) poprzez pole obstugi ( FO1 =
0)
Z reguly jednak wykorzystuje si¢ analogiczne sygnaty 0 - 10 V innych sterownikow lub
potencjometr w szafce z wlacznikami. Dlatego tez musi zostaé¢ sparametryzowana zewngtrzna
wartos$¢ zadana ( FO1 =1)
Przelacznik rodzaju sterowania ( r¢czne - automatyczne ):

Sterowanie rgczne: warto$¢ zadana przez potencjometr w szafce

Sterowanie automatyczne: warto$¢ zadana przez zewngtrzny sygnat 0 - 10 V
Analogiczne sygnaty wchodzace jako warto$¢ zadana czg¢stotliwosci:
Nakladanie zaciskow na przemienniku czestotliwosci:
masa zawsze przez 1
potencjometr przez 13, 12, 11
4-20mAnaClill
0-10VIub0O-5Vnal2ill
napigcie wyprostowane - 10 V .... 0 .... 10 V przez V1 1 11 dla zawrdcenia kierunku obrotow
przez dipolowa warto$¢ zadana
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4.3. Nastawy parametrow

Funkcje przyciskéw pola obstugi opisane sa w rozdziale 4 podrecznika producenta, tak, ze nie
zostang one w tym miejscu szerzej omowione.

Jedynie warto$ci parametrow nastawnych zostana zestawione.

W przeciwienstwie do P9S 1 G9S parametry urzadzenia G11S podzielone zostaly na
poszczegolne bloki:

- blok F: funkcje podstawowe

- blok E: rozszerzone funkcje podstawowe

- blok C: funkcje kontrolne warto$ci zadane;j

- blok P: parametry silnika ( silnik 1)

- blok H: funkcje wyzsze

- blok A: alternatywne parametry silnika ( silnik 2 )

Nastawy parametrow

F00: zabezpieczenie parametrow

Nalezy jednoczesnie przycisna¢ ,,STOP” i ,A”. Poprzez nastgpujace dalej wecisnigcie
przycisku Fune/Data zmiana zostaje uaktualniona = wskaznik zmienia si¢ z 0 na 1

( parametry sa zabezpieczone ).

Nalezy jednocze$nie przycisna¢ ,,STOP” 1 ,v”.Poprzez nastgpujace dalej wcisnigcie
przycisku Func/Data zmiana zostaje uaktualniona = wskaznik zmienia si¢ z 1 na 0

( mozliwa zmiana parametrow )

Na zakonczenie procesu uruchamiania urzadzenia nalezy bezwzglednie zabezpieczyé
parametry !!!!
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FO1: Nadanie warto$ci zadanej czgstotliwos$ci

przez zespoOt sterowniczy: FO1=0
przez napigcia sterujace 0 - 10 Vna 12i 11 F01=1
przez prad sterujacy 4 - 20 mA na Cli 11 FO1=2
F02: Sygnat uwalniajacy

przez zespot sterowniczy: F02=0
przez zewnetrzny sygnal: F02=1

W przemienniku czestotliwosci na zaciskach P24 i FWD lub REV
w szafce z wlacznikami zaciski 6 1 7
( przyciski RUN/STOP na zespole sterowniczym sa wowczas nieaktywne !! )

FO03: Czgstotliwos¢ maksymalna ( patrz: schemat potaczen, z reguty 50 Hz )

F04: Czestotliwos¢ skrajna pasma przepustowego uzytkowego
Czestotliwos¢, przy ktorej napigcie wyjsciowe osiaga maksimum ( z reguly 50 Hz )

FO7: Czas przy$pieszenia
staty moment obrotowy ( zbior jaj ): 2s
zmienny moment obrotowy ( wentylatory, pompy ): 60 s

FO08: Czas hamowania
staty moment obrotowy ( zbior jaj ): 2s
zmienny moment obrotowy ( wentylatory, pompy ): 60 s

F09: Podniesienie momentu obrotowego
staly moment obrotowy F09 =2
zmienny moment obrotowy F09=0,1
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F14: Ponowne uruchomienie
F14=0

F41: Moment hamujacy
F41=0 Wazne !!!!!

E46: Jezyk w okienku wyswietlacza LCD

0: japonski
1: angielski
2: niemiecki
3: francuski
4: hiszpanski
5: wtoski

PO1: Liczba biegunow silnika

n~ 10001/ min.:
n~ 10001/ min.:
n~ 10001/ min.:

P02: Moc silnika ( patrz: tabliczka znamionowa silnika )
P03: Prad nominalny silnika ( patrz: tabliczka znamionowa silnika )

P90: Samoczynna optymalizacja pracy silnika

P01 =6
P01 =4
P01 =2

Poprzez wybranie P04 = 1, a nastgpnie wcisnigcie FWD zostanie zainicjowana samodzielna
optymalizacja, podczas ktorej zostana dokonane pomiary silnika w stanie spoczynku i
oznaczone warto$ci zostang zaprogramowane. Potem nalezy wcisnaé przycisk ,,STOP”.

Samodzielna optymalizacja moze by¢ przeprowadzona tylko wowczas , jezeli jedynie

jeden silnik zasilany jest danym przemiennikiem czestotliwosci.
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