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Stran / Programska verzijja

Programska verzija

Proizvod,opisan v tem priroCniku, je racunalalniSko osnovan in vecina funkcij se
opravlja preko programske opreme. Ta priro¢nik ustreza:

Razli¢ica programske opreme: V2.0.0

Spremembe proizvodov in dokumetacije:

BIG DUTCHMAN si s tem pridrzuje pravico do spremembe tega dokumenta in
proizvoda brez vnaprejsnje napovedi. BIG DUTCHMAN ne more zagotavljati, da boste
prejeli informacije o spremembi proizvoda ali priro€nika. V primeru dvoma, se prosim
obrnite na BIG DUTCHMAN.

Zadnji datum spremembe je prikazan na prednji strani.

Opomba

* Vse pravice pridrzane. Noben del tega priro¢nika se ne sme ponatisniti v
kakrSenkoli namen brez izrecnega pisnega dovoljenja podjetja BIG DUTCHMAN
za vsak primer.

» BIG DUTCHMAN se je upravi¢eno potrudil, da zagotovi natan¢nost tukaj
vsebovanih informacij. Ce se pojavijo napake ali nenatanéne informacije, vam bo
BIG DUTCHMAN hvalezen za obvestili glede tega.

* Vsebina tega priroCnika se lahko spremeni brez napovedi.

* Ne glede na zgoraj omenjeno, BIG DUTCHMAN ni odgovoren za izgubo ali
Skodo, povzro€eno ali domnevno povzroceno zaradi zanasanja na informacije, ki

so tukaj vsebovane.
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POMEMBNO
Opombe glede alarmnega sistema

Kjer je uporabljena klimati¢na kontrola, v zgradbah z Zivino, lahko okvare, motnje ali
napacne nastavitve povzrocijo precejsSnjo Skodo in finanéne izgube. Zato je_najbolj
pomembno instalirati loéen, neodvisen alarmni sistem.ki kontrolira hiSo hkrati s
klimatsko kontrolo. Prosim upostevajte, da klavzula o odgovornosti za proizvod v
skladu s splo$nimi pogoji in dolocili glede prodaje in dostave, podjetja BIG
DUTCHMAN, podrobno oznacuje, da je treba instalirati alarmni sistem.

Zelimo vas opozoriti na EU smernico $t. 998 z dne 14/12-1993 o minimalnih zahtevah
za domace zivali, ki dolo€a, da mora biti namesceni alarmni sistem v vsaki zgradbi, ki

je mehani¢no prezracevana. Dodatno k temu mora biti tudi primeren zasilni sistem.

AMACS krmiini Layer Ny, &
Izdaja: 07/2009 M 1772 SLO ﬁ% qu Dutchman



Stran I/ Kazalo

1 Glavnizaslonzakmmljenje . ... .........c.. i iiinnnnenn 1
1.1 Konvencionalna ali alternativhavzreja................... ... ciuas. 1
1.1.1 Glavni zaslon za krmljenje — konvencionalnavzreja. . . ................... 1
1.1.1.1 Verizno Krmlienje ... ... 1
1.1.1.2 VozZICeK KM . . .. 2
1.1.2 Glavni zaslon za krmljenje — alternativnavzreja. . . ... ......... ... .. .. .. 2
1.2 Nastavitev pogleda preglednegazaslona.....................cviunn. 3
1.2.1 Preklapljanje med pogledom "Krma v objektu" in zoomiran pogled . ... ...... 3
1.2.2 Preklapljanje med pogledom "Krma v objektu” in "Krma v silosu" .. ......... 4
1.2.3 Povecava podrobnosti posameznekletke ........... ... ... ... ... 5
1.2.4 Seznam vseh izvedenih krmljenj. . ... ... . 6
1.2.4.1 Odprite SEZNAM . . ... .. 7
1.24.2 Brisanje blizajoCega se krmljenjaizseznama ............... . ... . . ... ... 7
1.3 Prikazporabe Krme . . . ... ... i i i i ittt ittt e 8
1.3.1 Numeri¢ni prikazi porabe krme na etazo in Zival (samo pri registraciji krme). . . .8
1.3.2 Hiter pregled porabe krme v grafiéniobliki . .. ........ ... ... ... ... ..... 9
1.4 Prikaz skupine med krmljenjem. ............ . i i i i i i 9
1.5 Status krmljenjanaglavnemzaslonu .................. ... ... ... ... 10
1.5.1 AvtomatiCno krmljenje. . ... ... e 10
152 Krmljenje preklopite v pavzo. . . .. ... .. 10
1.6 Senzor pre€¢nega polza na zaslonugraficno. .. ....................... 1"
1.7 Roénoupravljanje . . . ...ttt e s e 1"
1.8 Roéno upravljanje vozicka krme . .......... ... i 12
1.9 1. o ] 1 1] o - 13

2 Skupinezakrmljenje.............. i i i 14
21 €T T o T - o | - 14
2.2 Razvrs€anje vskupinenavrsto............... i 15

3 Krmljenjaskrmilnoverigo ... ........ ... i 16
31 CasiKrmIJenja . ...ttt e i 17
3.1.1 Krmljenje aktivno. . . . ... 17
312 Casikrmlienja. ... ... 17
3.2 Loceno krmljenje pes€éene kopeli .............. ... . i, 17
3.2.1 Nastavitev za krmljenje peS€ene kopeli .. ........ ... ... .. ... ... 18
3.2.1.1 Odobritev krmljenja peSéene kopeli . ......... . ... . . . . 18
3.2.1.2 Krmljenje peScene kopeli brez povratnegaodziva. . .......... ... ... ...... 19
3.21.3 Krmljenje peS&ene kopeli s povratnim odzivom . ........................... 20
3.2.2 Krmljenje pesS€ene kopeli na glavhem zaslonu. . . ...................... 21
3.2.2.1 Rocno upravljanje. . . ... 21
3.2.2.2 Sprostitev motorjev za peS€eno kopel (s povratnim odzivom) . .............. .. 22

3.3 Casi za krmljenje z izbiro silosa (samo pri loéenem izpustu iz silosa) ... .22

& €2 AMACS krmiini Layer
fﬁ% qu Dutchman Izdaja: 07/2009 M 1772 SLO



Kazalo Stran IV

34 Avtomatiéno prilagajanje silosov (samo pri sporo¢anju praznega stanja

silosa in lo€enem izpustuizsilosa) ................ it 23
3.4.1 Roc€na izbira silosa med krmljenjem ... ... ... ... . 24
34.2 Roc¢na aktivacijaizpustnegapolza .......... ... ... ... .. .. ... ... .. ... 25
3.5 Status. ... ..o e e 25
3.5.1 Status "IzKloplieno" . . .. ... e 26
3.5.2 Status "AVE0" . . . 26
3.5.3 Status "Izkloplieno-Avio" . . . .. ... 26
3.6 Krmljenje skupin .. ... i i it ittt e 27
3.6.1 Zaporedno krmljenje skupin .. ... .. .. 27
3.6.2 Skupno krmljenje skupin . . . ... ... 27
3.7 Caspredtekainreakcijski €as ..........coviiiiiiriinrerinnnennnnn. 28
3.8  CaAS KA. . .ttt 28
3.9 Dodatnokrmljenje . .. .......... . i i it it 28
3.10 Avtomatiéno izraGunan zadnji €as krmljenja (samo pri registraciji krme) . . 29
3.10.1 IzraCunano zadnje krmljenje . .. ... ... . . . 29
3.10.2 Krivulja zelenih vrednosti: Krma na zivalindan . ...................... 30
3.10.3 Cas zadnjega izradunanega krmljenja. . . .............. .. ... ... ... 31
3.10.3.1 Omeijitev €asa zadnjega krmlienja . . ........... .. ... .. . 31
3.10.3.2 Faktor za raunanje zadnjega krmljenja. . .. ... ... ... ... L. 32
3.11  Krmljenje aktivno od dne proizvodnje . ............... i 32
3.12 Krmljenjenaglavnemzaslonu .............. .. .ot 33
3121 Status krmljenja. . . ... .. 33
3.12.11 Trenutna skupina . . ... ..o 33
3.12.1.2 PreostaliGas krmljenja . . ... ... ... . . e 33
3.12.1.3 Zacetek in zaustavitev potekajoéega krmljenja . ......... ... ... L. 34
3.13 Alarm porabe za krmljenje (samo pri registraciji krmljenja) ............ 34
314 Animacijakrmljenja . ........ ... i e e 36
3141 Casianimaciie . ... ..o oot 37
3.14.2  Animacijsko krmljenje jeaktivno . ........ ... 37
3.14.3 Casianimacijskega krmlienja ... ....... ...t 37
3.14.4  Animacijsko krmljenje skupin. . . ... ... . 38
3.14.41 Zaporedno krmljenje skupin . . . ... .. 38
3.14.4.2 Skupno krmljenje skupin. . . ... . e 39
3145 Casteka . ...t 39
3.14.6 Animacijsko krmljenje naglavhemzaslonu........................... 40
3.14.6.1 Trenutna skUpiNa . .. ... e 40
3.14.6.2 Preostali Gas krmljenja . . .. ... ... .. 40
3.14.6.3 Zacetek in zaustavitev potekajoCega animacijskega krmljenja. . . . .......... .. 41
315 Seznamkrmljenj. ... ... ... .. i i 42
3.15.1 Brisanje Ze delujoCega krmljenja. . .. ... ... . . 42
3.15.2 Prekinitevkrmljenja . . ... ... .. 43

AMACS krmiini Layer

& €=
Izdaja: 07/2009 M 1772 SLO ﬁé qu Dutchman



Stran V Kazalo
4 Krmljenjazvozickomkrme. ............. ..t 44
41  Casikrmljenja ..........coiiiiiii i e 45
4.1.1 Krmljenje aktivno. . . ... ... e 45
412  Casikmmlienja. .. ... ... 45
4.2 Casi za krmljenje z izbiro silosa (samo pri loéenem izpustu iz silosa) ... .45
4.3 Avtomatiéno prilagajanje silosov (samo pri sporo¢anju praznega stanja
silosa in lo€enem izpustu izsilosa)............... i 46
4.3.1 Rocna izbira silosa med krmljenjem . .. ... ... ... 47
4.3.2 Rocna aktivacijaizpustnegapolza ... ....... ... .. .. ... . . 48
4.4 StatUS . ... e e 48
441 Status "IzKlopljeno" . . . .. . 49
442 Status "AVto" . . . 49
443 Status "Izklopljeno-Avto" . . . ... . 49
4.5 Dodatnokmmljenje . .. ........ . i i i it i e e 49
4.6 Avtomatiéno izraGunan zadnji ¢as krmljenja (samo pri registraciji krme). . .50
461 IzraCunano zadnje krmljenje . . ... ... 50
4.6.2 Krivulja Zzelenih vrednosti: Krmana Zivalindan . . ...................... 51
4.6.3 Cas zadnjega izradunanega krmljenja . .. ................. ..., 52
4.6.3.1 Omeijitev ¢asa zadnjega krmljenja ... ... ... . . 52
4.6.3.2 Faktor za raCunanje zadnjega krmljenja. . . . ........ .. .. 53
4.7 Nastavitve voziCka Krme . . ........ it it it ittt an e e nn e nns 53
4.7.1 Izpraznite Padne CeVi . . . ... e 53
4.7.2 Cas Gakanja v obradalnem poloZaju . . . . ....ooue e 53
4.7.3 Premik tehtnice za krmo s ¢asovnim zamikom. . ......... ... ... ... ... .. 53
4.7.4 Polnjenje vozi¢ka krme po krmljenju. . .. ... ... ... L 54
4.8 Krmljenje aktivno od dne proizvodnje. . ............. ... ... .. ... ... 54
4.9 Krmljenje naglavhnemzaslonu. ............... . s 54
4.9.1 Status krmljenja. . . . ... ... 55
4911 Trenutna skupina . .. ... e 55
49.1.2 Trenutna smerpremikanja .. .......... . 55
4913 CasS KA . . . o oot 55
49.14 Zacletek in zaustavitev potekajoCega krmljenja. . . ......... ... . L 55
410 Alarm porabe za krmljenje (samo pri registraciji krmljenja) . ............ 56
411 Seznamkrmljenj ..... ... e s 57
4111 Brisanje Zze delujoCega krmljenja ... ........ ... ... ... . ... .. 57
4.11.2 Prekinitevkrmljenja. . . .. ... 58
5 Nadzorovanjec€asateka .............ciiiiiiiiiiinnnnnnnnnnns 59
5.1 Nadzorovanje ¢asa teka od dne proizvodnje ......................... 59
5.2 Nadzorovanje ¢asa teka precnegapolza...................ccuviunnn.. 60
5.2.1 Zaustavitev prinapakipolnjenja . . ... ... .. . 60
52.2 Maksimalen Cas teka polnjenja med krmljenjem. . . .. ........ ... .. ..... 61
523 Maksimalen €as pavze med krmljenjem. . ....... ... ... .. ... ... . ... 61

& €2 AMACS krmiini Layer
fﬁ% qu Dutchman Izdaja: 07/2009 M 1772 SLO



Kazalo Stran V/

524 Maksimalni ¢as teka polnjenja pred/po krmljenju ... ................... 62
5241 Cakanje na polnjenje pred tem naglavnemzaslonu . ...................... 62
5242 Cakanje na polnjenje potem naglavnemzaslonu. ........................ 63
5.3 Nadzorovanje ¢asa teka pri krmljenju peséene kopeli................. 64
5.3.1 Pri alarmu zaustavi polnjenje peS€ene kopeli . .. ... ... 64
5.3.2 Minimalen Cas teka med krmljenjem . ... ... ... ... ... . .. 64
5.3.3 Maksimalen Cas teka med krmljenjem. . .. ........ . ... . .. 66
5.34 Cas nadzorovanjazapulznialarm . ............... ... ... 67
54 Nadzorovanje ¢asa teka voziCkakrme.............................. 68
54.1 Zaustavitev voziCka krme prialarmu. .. ... . . 68
542 Maksimalen Casteka. . ... ... . . 68
6 Silosizaloge..........ccoiiiiiiiiii i i e 70
6.1 Kapacitetasilosa ........... ... it i ittt e 71
6.2 Nadomestni silos (samo pri tehtanju silosa ali z senzorjem minimuma) .. 71
6.2.1 Stevilka nadomestnega silosa. ... .......... ... ..l 71
6.2.2 Preklop na nadomestni silos, Ce je dodatno namesS€en en senzor ......... 71
6.2.2.1 Aktivacija preklopa . . ... ... . 71
6.2.2.2 Pogoji za preklop na nadomestnisilos. . .......... ... ... ... ... .. ... 72
6.2.2.3 Senzor minimuma naglavnemzaslonu . .. ......... .. .. i 72
6.2.3 Preklop na nadomestni silos pri names$¢enem tehtanju silosa ............ 73
6.2.3.1 Aktivacija preklopa . . ... ... 73
6.2.3.2 Pogoji za preklop na nadomestnisilos. . .......... ... ... ... ... .. ... 73
6.3 Nastavitveni parametri silosa zaloge, €e je prisoten stresalnik.......... 74
6.3.1 Vklop stresalnika . . . ... ... e 74
6.3.2 Aktivacija stresalnika . . . . ... ... 74
6.3.3 Pogojizavklopstresalnika . ........ ... ... ... . .. . . . . 74
6.3.4 Nastavitev €asa stresalnika za impulzinpavzo. . ...................... 75
6.3.5 Roc¢ni zagon stresalnika naglavhemzaslonu . . ....................... 75
7 Seznamzadostavokrme ............. .. ittt i 77
71 Prikaz prepoznave dostave . ... ........ . ...t i 77
7.2 Potrditevdostave . ... ......... ... i i i ettt i i 77
7.3 Seznami informacij za vozila, izdelke in dostavne koli¢ine .. ........... 79
7.4 Zadnjadostavainseznamdostav ................ . i, 80
7.5 [0 o T 1 1] o1 82
8 Tehtanja ........... ...t i ittt aanannnnnns 83
8.1 Tiptehtalnecelice ....... ... .. . i it iennnn 83
8.1.1 DM S . 83
8.1.2 O-10 VOOV, . .o 84
8.1.3 0(4)-20MA . . e 84
AMACS krmiini Layer

& €=
Izdaja: 07/2009 M 1772 SLO ﬁé qu Dutchman



Stran Vil Kazalo

8.2 Trenutna stehtanavrednost . . ........ ... ... .. . . i i, 84
8.3 Kalibracija tehtnicesilosa. ... ......... ... ... . i i, 84
8.3.1 Kalibracija tehtnice silosa s signalomDMS ... ........... ... .......... 84
8.3.1.1 Odcitajte kalibracijsko vrednost s plos€e W2 . . ......... ... ... ... . ... ...... 84
8.3.1.2 Kalibracija vhoda W2 . .. ... ... . . . 85
8.3.2 Kalibracija tehtnice silosa s signalom 0-10V /4-20mA. .. ................ 87
8.4 Zacetna tocka zani€elnovrednost ................c i i, 87
8.5 Teza za kalibracijskovrednost. . ........... ... o i 87
8.6 IzraGunana vrednost tehtanja (samo pri tehtnicisilosa) .. .............. 87
8.7 Uporabite tehtalne ali preto€ne koli¢ine za registracijokrme............ 87
8.7.1 Uporabi vrednosttehtanja. . ........ .. ... ... ... .. . . . . 88
8.7.1.1 Enota zunanje dobavne garancije ............. ... . .. . ... ... 88
8.7.2 Uporabivrednostpretoka . . . ...... .. ... .. 88
8.7.2.1 Uporabite konstantno vrednostpretoka .. ............. ... . ... ... . ... ... .. 88
8.7.2.2 Izradunana vrednost pretoka . . ....... ... ... 88
8.8 Samodejno prepoznavanje dostave (samo pri tehtanju silosa) .......... 89
8.8.1 Prepoznavanje dostave . ............ .. . .. 89
8.9 Kontrola dostave (samo pri tehtanjusilosa).......................... 89
8.9.1 Izbirna "Kontrola dobavitelja z zaslonom ali brez njega" ................. 90
8.9.1.1 Informacija glede polnjenja med krmljenjem. .. ......... ... ... .. ... L. 91
8.9.2 Izbirni "zunaniji prikaz s kontrolo dobavitelja" ... ........... ... ... ..... 92
8.9.2.1 Sprememba zunanjega prikaza na glavnem zaslonu. . ............... ... .. .. 92
8.10 Preglednaslikatehtanj.............. ...t 93
8.10.1  TrenutnateZa vsiloSu. . ........ .. ...t 93
8.10.2 Prikaz krivulj tehtnice silosa .. ......... ... ... . 94
8.10.3  Vizualni prikaz trenutnega stanja napolnjenosti . . ...................... 94
- 0t B T © o T 1 1] o - 95
9 Dvaobjektain eno tehtanjesilosa............................. 96
9.1 Prikaz semaforjanaglavnemzaslonu.................. .. ..o, 96
9.2 Odobritevsilosa. . ...t i i et e s e 97
9.3 Nastavitevtehtanja ... ............... .. i, 98
10 Elektronska pretocnatehtnica............... ... ... ... .. ... 99
10.1 Preglednaslikatehtanj................ .. i 99
10.1.1  TrenutnateZzavbobnu ....... ... . . . ... . 99
10.1.1.1 Prikaz krivuljtehtnice .. ... ... ... ... . . 100
10.1.2 Senzor minimumavbobnu....... ... ... .. . ... . .. 100
10.1.3 Kontrola poloZzajabobna. ....... ... ... . . ... 101
10.1.4 Rocen nacin uporabe bobnatehtnice.......... ... ... ... ... ... ... ... 101
10.1.5 Informacije za polnjenje pretoCne tehtnice . . . ............ ... ... .. 102
10.1.6  Zaustavitev polnjenja . .......... ... . .. e 102
10.1.7  Polnjenje V pavzi. . .. ... 102
10.1.8 Tehtnicakrme 99B jeokvarjena . ... ......... .. i 103
AMACS krmilni Layer

& €=
fﬁ% qu Dutchman Izdaja: 07/2009 M 1772 SLO



Kazalo Stran Vil

10.2 Nastavitveni parameter za elektronsko pretoéno tehtnico (stran 1) ...... 103
10.2.1  Kapaciteta pretoéne tehtnice. . . .. ....... ... 104
10.2.2 Polnjenje tehtnice zrecepturo. . . . ... .. . 104
10.2.3 Cakalni 8as za senzor pred zagonombobna .. ...................... 105
10.2.4 Maksimalen Cas teka za obraCanjebobna .............. .. .. ... . ... 105
10.2.5 Cakaj na tehtanje po polnjenju tehtnice. . . .......................... 106
10.2.6 Maksimalna masa po izpraznitviiztehtnice ......................... 106
10.2.7 Polnjenje tehtnice brezzahteve. . . ......... ... ... ... ... ... .. ... 107
10.2.8 Recepti . ... 108
10.2.8.1 Recepti 1-8 . . . .. . 108
10.2.8.2 SIlOS . . . 108
10.2.8.3 Nadomestni silos . ... . 108
10.2.8.4 MesSalno razmerje komponent . ... ... ... . 108
10.2.8.5 Sprememba meSaniCe vV Y. . .. ..o e . 109
10.2.8.6 Avtomati¢no prilagajanje silosa . ........... .. . . 109
10.2.8.7 Polnjenje v8arze . ........... . . 10
10.3 Nastavitveni parameter za elektronsko pretoéno tehtnico (stran 2) ... .. 111
10.3.1  Preklop nanadomestnisilos . ........... .. ... .. ... ... . . . . ... 11
10.3.2 Caszadolodanje iztoka. ... ... 112
10.3.3  lztok silosa 1-8. . . ... ... 112
10.34 Ponastavitev . .......... .. . . 112
11 Dva vzrejna objekta in ena elektronska preto¢na tehtnica ........ 113
1.1 Prikaz semaforjanaglavhemzaslonu............................. 113
11.1.1  Odobritev pretoCne tehtnice . ............ ... ... ... ... .. ... ... .... 114
11.2 Nastavitevtehtanja.............. ... i 115
11.3 Nadzorovanje ¢asa teka razdelilnelopute.......................... 116
11.3.1 MaksimalenCasteka............. ... ... ... . . ... ... 116
11.3.2 Kalibracijarazdeliinelopute. .. ........ ... ... .. .. . .. . . . 116
11.3.2.1 Razdelilna loputa v roénem nacinudelovanja .......................... .17
11.3.2.2 Kalibracija na "podrejenem" polozaju. ... .......... ... ... . ... ... . 118
11.3.2.3 Kalibracija na "nadrejenem" polozaju. ... .......... .. ... .. ... . . ... . 118
12 DNnevnisilos ... ..o e e 119
121 Preglednaslikatehtanj ............ ... i, 119
12.1.1  Trenutnatezavdnevnemsilosu ............. ... ... ... ... ........ 119
12.1.1.1 Prikaz krivulj tehtnice ... ... ... . 119
12.1.2  Vizualni prikaz trenutnega stanja napolnjenosti. . .. ................... 120
12.1.3 Rocna aktivacijaizpustnegapolza .......... ... ... ... ... ... 120
12.1.4  Tehtnica krme na dnevnem silosu je okvarjena. . ..................... 122
12.2 Nastavitveni parameter za dnevnisilos (stran1) .................... 123
12.2.1 Kapacitetadnevnegasilosa. .. .......... .. ... ... .. . ... . . .. 123
12.2.2 Polnjenje dnevnega silosa ob fiksnih €asih. . . ............. ... ... ... 124
12.2.2.1 Prezracevanje dnevnega silosa po fiksnih ¢asih . ....................... . 124
12.2.2.2 Cas, koligina in receptura za polnjenje dnevnegasilosa .................. . 124
AMACS krmiini Layer

& €=
Izdaja: 07/2009 M 1772 SLO ﬁé qu Dutchman



Stran IX Kazalo

12.2.3 Polnjenje dnevnega silosa po vsakem ciklu krmljenja . ................. 125
12.2.4 Polnjenje dnevnega silosa kadar stanje silosa ne dosega zahtev . ........ 126
12.2.5 Recepti sort krmila za polnjenje dnevnegasilosa. . .................... 127
12.2.5.1 Receptura 1-8. . . .. ... 127
12.2.5.2 SIlOS .. 127
12.25.3 Nadomestni silos . ....... .. i 127
12254 MesSalno razmerje komponent . ... ... .. 127
12.25.5 Sprememba meSaniCe V %o . . . ..o vt e 128
12.25.6 Avtomaticno prilagajanje silosa. . . . ... ... 128
12.25.7 Polnjenje v 8arZe . ......... ... .. 129
12.3 Nastavitveni parameter za dnevnisilos (stran2) ..................... 130
12.3.1  Preklop nanadomestnisilos. . ....... ... ... .. . . . . 131
12.3.1.1 Sporocilo o napakinaglavhemzaslonu . .............. .. ... .. .. ... 131
12.3.2 Caszadolodanje iztoka . .. ... ... 131
12.3.2.1 IZtoK Silosa 1-8 . . . ... 131
12.3.2.2 Ponastavitev . . ... . 132
12.4 Nastavitveni parametri dnevnega silosa, ¢e je prisoten stresalnik ...... 132
12.4.1 Sprozenjestresalnika ... ........ ... ... . . . . 132
12.4.2 Pogojiza vklop stresalnika . . . .. ... .. . 132
12.4.3 Nastavitev €asa stresalnika za impulzinpavzo ....................... 133
12.4.4 Roc¢nivklop stresalnikanasilosu ................. ... ... ... .. .. .... 133
@ B_ D f h AMACS krmilni Layer
; Iq uic man lzdaja: 0772009 M 1772 SLO



Kazalo Stran X

AMACS krmilni Layer B -
Izdaja: 07/2009 M 1772 SLO ﬁé qu Dutchman



Stran X/ Kazalo

& €2 AMACS krmiini Layer
fﬁ% qu Dutchman Izdaja: 07/2009 M 1772 SLO



Glavni zaslon za krmljenje Stran 1

1 Glavni zaslon za krmljenje

S sistemom Amacs lahko s krmo upravljate povsem individualno. Z vizualnimi elementi
lahko krmljenje vodite povsem intuitivno in preprosto.

V tem poglavju je pozornost usmerjena na glavni zaslon za krmljenje. Posamezni
zasloni in ostale nastavitve bodo podrobno opisane v posameznih poglavjih.

1.1 Konvencionalna ali alternativna vzreja

Sistem Amacs lahko glavni zaslon za krmljenje prikazuje v obliki konvencionalnega ali
alternativnega objekta za nesnice. Nastavitve so enake pri obeh oblikah reje.

1.1.1 Glavni zaslon za krmljenje — konvencionalna vzreja

1.1.1.1 Verizno krmljenje

2 w Feeding I
' ] |Autumatic rn [T
(R)
|| 2| Y)
= 0105 0205 0305 04 05 0505
=
— il il gl 11 il
:=x 01.04 0204 0304 04.04 05.04
== il ) il gl k)
01.03 0203 0303 04.03 0503
C il 11 I 11 ik

01.02 0202 0302 04.02 0502

-0
P
1+
=
=<
=
=
<

01.01 0201 0301 04.01 0501

R
=
=
=
=
=

wl 4p 4P AP AP AP AP 4Ap 4APp A 4> 4> 4!
s Eoa e = R A = |

Slika 1-1: Glavni pogled krmljenja — verizno krmljenje
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Stran 2 Glavni zaslon za krmljenje

1.1.1.2 Voziéek krme
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Slika 1-2: Glavni pogled krmljenja — vozidek krme

1.1.2 Glavni zaslon za krmljenje — alternativna vzreja

w Feeding
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Slika 1-3: Glavni zaslon za krmljenje — alternativna vzreja
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1.2 Nastavitev pogleda preglednega zaslona

Feeding

' |Autnmatic run
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Slika 1-4: Glavni pogled za krmljenje

1.2.1 Preklapljanje med pogledom "Krma v objektu" in zoomiran pogled

Na glavnem zaslonu za krmljenje lahko vidite neposredno Stevilo vrst in etaz, ki so
namesc¢ene v objektu. Z enim klikom na rdece (R) oznageno puscico (glejte sliko 1-4)
odprete naslednji pregled krmljenja kot pomanjSano oz. zoomirano sliko.

Oznaceno obmodje izgleda skladno z name&¢enim sistemom tehtanja v objektu za
vzrejo.

c s D ey
LI e S e I

Slika 1-5: Pregled celotnega krmljenja

S klikom na gumb, ki je na prejsnji sliki prikazan z rumeno (Y), se zapre zoomiran
pregled in znova odpre "normalen” pogled za krmljenje.
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Stran 4 Glavni zaslon za krmljenje

1.2.2 Preklapljanje med pogledom "Krma v objektu” in "Krma v silosu”

Ce uginka zooma ne Zelite, lahko tudi preklapljate med krmo "Objekt" in krmo "Silos" z
obema rumeno (Y) oznacenima pusc€icama.

ﬂ_‘

@ |[5 || ﬂ::;lﬂd

5 0zI_
fit

a2

Filling Filling Filling
Ok Wit Reguest

e p 4p 4Ap Ap 4P 4Ap 4P 4P 4Ap 4Ap AP 4>

[ @ e E B e w3

Slika 1-6: Pogled strani "Silos"

Ce zelite nazaj v glavni pogled, zadostuje klik na levo, na prej$nji sliki rumeno (Y)

oznaceno puscico.
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1.2.3 Povecava podrobnosti posamezne kletke

Tudi pri velikih hlevih si lahko povsem preprosto ogledati podatke posameznih kletk. V
ta namen kliknite v Zeleno obmocje kletke.

Na tistih obmodjih, kjer je na voljo povecan pogled, se kazalec spremeni v povecevalno
steklo. En klik je dovolj za prikaz poveCane slike izbranega obmocja.

Ce Zelite prikaz poveéane slike zapreti, znova kliknite na zoomirano sliko ali kliknite na
rumeno (Y) oznaceno polje.

Med zoomiranim prikazom je mogoce tudi zamenjati obmocje. V ta namen lahko s
pritisnjeno tipko miske sliko prosto premikate.

| L | L |
(I i~ — | - - 5

Slika 1-7: S klikom miSke na kletko se prikaze zoomiran prikaz (konvencionalna

vzreja)
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Glavni zaslon za krmljenje

1.2.4 Seznam vseh izvedenih krmljenj

m
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Feeding

|Autum atic run
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Slika 1-8: Glavni pregled krmljenja

S klikom na gumb, ki je na prejsnji sliki oznacen rdece (R), odprete naslednji meni za
krmljenje. V tem meniju so navedena vsa krmljenja, tako da lahko odcitate tudi

naslednje krmljenje, ki bo izvedeno.
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1.2.4.1 Odprite seznam

T e —

.| Production time Groups Pre-running time Warning time Runtime

=
=

2009/02/12 14:536:00% | 2 300 Seconds A
2009/02/12 14:56:00% | 3 300 Seconds
2008/02/12 14:56:00% | 4 300 Seconds
2008/02/12 14:56:00% | & 300 Seconds

@D 5= En i DR =
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s
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Hous _ l:]n)i &:h I%E

Slika 1-9: Seznam krmljen]
V tem seznamu bodo — kot boste videli kasneje — navedena vsa krmljenja.

1.2.4.2 Brisanje blizajo€ega se krmljenja iz seznama

S klikom na gumb, ki je oznaen z rumeno (Y), in potrditvijo vprasanja "IzbriSi
krmljenje? OK" izbriSete posamezno krmljenje.

S klikom na modro (B) oznaceno polje lahko te sezname zapustite.

Naslednja slika kaze brisanje krmljenja.

' e | 1. ZUUYALZ 1486007 | 2 aUU =econds
2. | 2009/02A12 14:86:00* | 3 300 Seconds
W IS- 2009/02/12 14:56:00* | 4 - v“ :
Fh R
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&.
. 7.
8.

EE|E S

18.
|

Slika 1-10: Brisanj‘é krmljenja iz seznama
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1.3 Prikaz porabe krme

Namig:

Prikaz porabe krme lahko izberete samo takrat, ko je prisotna
registracija krme.

1.3.1 Numeri¢ni prikazi porabe krme na etazo in zival (samo pri registraciji
krme)

Ce Zzelite dobiti pregled koli¢in krme na etaZo in Zival, lahko dodatno informacijo
prikliCete iz glavnega zaslona za krmljenje.
V ta namen kliknite na rde¢e (R) oznacen gumb.

Pri tem se na preklapljajo¢ nacin za vsako kletko prikazujejo vrednosti porabljene
koli¢ine krme danes, koliine v g/Zival danes in trenutno Stevilo Zivali v tej vrsti/etazi.

w

|'L

Feeding m

[ Automatic run

0505
04.04
| M il M 11
Slika 1-11: Odpiranje podrobnega prikaza na kletko

Feeding

|Aut0mat\c run

<[22 |

o 00k = 00K = 00K
r— 72 oand 7 & et

Slika 1-12: Prikaz vsote krme in gramov krme na zZival
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Feeding

|Autmmatic run

3 ﬂ%”d

Slika 1-13: Prikaz vsote krme in éfevila zivali

1.3.2 Hiter pregled porabe krme v grafi€ni obliki

S tem lahko tudi v velikih vzrejnih objektih vidite, ali je koliina hrane, ki se uporablja
kot referenco v Amacs, bila tudi dana, obstaja poleg tega Se opti¢ni prikaz. Pri tem je
dana koli€ina krme prikazana v obliki stolpi¢nih grafov.

Na prejsniji sliki se je referenéno krmilno koli¢ino doseglo na 5. etazi. Zaradi tega ima z
rde€o (R) ozna¢en gumb zeleno barvo.

1.4 Prikaz skupine med krmljenjem

Pri velikih objektih za vzrejo perutnine se krmljenje pogosto izvaja na etazo ali v
skupinah, ker kapaciteta pre¢nih polzev ni neomejena.

Sistem Amacs lahko nakrmi do 12 skupin eno za drugo. V ta namen je treba pri
nacrtovanju krmiljenja poskrbeti za mozZnost lo€enega vklopa krmilne verige za
posamezno etazo.

Ce zelite videti nagin dodelitev skupin, lahko kliknete na gumb, ki je na naslednji sliki
oznacen z rdec€o (R).

Prikaz skupine se spremeni tako, kot je na naslednji sliki prikazano oznaceno z rumeno

(Y).
m Feeding

|Autum atic run

>d ﬂ%ﬂd

Sﬁka 1-14: Prikaz dodeljene skupine krmljenja
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Stran 10 Glavni zaslon za krmljenje

1.5 Status krmljenja na glavhem zaslonu

Na glavnem zaslonu za krmljenje je nad kletko majhno statusno polje. Tukaj je
prikazano trenutna akcija krmljenja.

V statusnem polju lahko sprozite premor krmljenja ali pa po potrebi krmljenje prekinete.

1.5.1 Avtomatiéno krmljenje

Ce je krmljenje v avtomati¢nem nadinu, je v statusnem polju prikazan gumb za premor
(ve€ o tem v poglavju 3.1) in napotek: "Avtomatika deluje".

V tem stanju se €aka na zacetek krmljenja iz avtomatike.

;m

[ll>f
=
x

Slika 1-15: Krmljenje v avtomati¢nem nacinu

Feeding

|Aut0m afic run

>

1.5.2 Krmljenje preklopite v pavzo

Ker se lahko zgodi, da je treba krmljenje zacasno prekiniti, ima sistem Amacs moznost
udobnega preklopa krmljenja na premor. V ta namen morate na preglednem zaslonu
klikniti na gumb v rumeno (Y) ozna¢enem polju.

Ce je nadin pavze aktiven, postane gumb zelen, pisava pa postane prepoznavna kot
"Avtomatika v pavzi".

Pri "Avtomatiki v pavzi" se s krmljenji odlasa tako dolgo, dokler znova ne pritisnete
gumba in tako znova ne vklopite avtomatike. Zdaj se izvedejo vsa do zdaj nabrana
krmljenja.

 }

=4 0105 0705 nans 04 05 05 05

Slika 1-16: Avtomatika v pavzi

Feeding

(B) in pause
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Glavni zaslon za krmljenje Stran 11

1.6 Senzor preénega polza na zaslonu graficno

Senzor pre€nega polza je pomembno pomozno sredstvo za sistem Amacs, ki pomaga
pravilno ugotavljanje koli€ine krme na etazo.

Status senzorja je prikazan na glavnem zaslonu za krmljenje. Ce je senzor prekrit s
krmo, je prikazan z rdeco barvo, drugade pa z zeleno. Ce se ¢aka na krmljenje, se
spremeni tudi barva motorjev na polzih. Ce se krmo transportira v objekt za vzrejo, se
njihova barva spremeni iz sive v zeleno.

Ce senzor, ki je na prejsnji sliki oznagen z modro (B), sveti rdede, pomeni, da je
obloZen s krmo.

1.7 Ro€no upravljanje

Motorje lahko s klikom na rumeno (Y) oznacen simbol motorja verig za krmo, pre€nega
motorja, polza silosa ali stresalnika ro€no izklopite ali vklopite.

S klikom odprete krmilno polje z enim stikalom. S klikom z miSko preklopite nacin na
ro¢nega, pri tem pa sprostite dve tipki, s katerimi lahko motor vklapljate in izklapljate.

Pri preCnem polzu ima signal senzorja seveda vedno prednost pred roCnim
krmilienjem. Ce je senzor rdece barve, kot je na nasledniji sliki oznaéeno z modro (B),
polzev ne morete vklopiti rocno

Feeding

| Autarmatic run

[tnl ‘

Slika 1-17: Roén6 upravljanjéamotorjev
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Stran 12 Glavni zaslon za krmljenje

1.8 Roéno upravljanje vozi¢ka krme

w Feeding
i (Y)
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Slika 1-18: Ro¢no upravljanje vozi¢ka krme

Vozicek krme lahko ro€no vklopite ali izklopite s klikom na prikaz polozZaja, ki je zgoraj
na sliki ozna¢en z rumeno (Y). S klikom odprete krmilno polje z enim stikalom.

Ce z misko kliknete na srednje, okroglo stikalo, lahko preklopite na roéni nadin, pri tem
pa se sprostijo tri tipke, s katerimi lahko vozi¢ek krme premaknete naprej (R)1, nazaj
(R)3 ali ga zaustavite (R)2. Ce voziéek krme doseZe poloZaj, se motorii izklopijo.

Pri tem ima signal konénega poloZaja vedno prednost pred roénim upravljanjem. Ce je
senzor rdeCe barve (na prejSnji sliki oznaceno z modro (B)), voziCka krme ne morete

premakniti v tej smeri.

'} Big Dutchman
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1.9 Opombe
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2 Skupine za krmljenje

PARAMETER SETUP )

Grouping

Feedings

(R) Weighings

Runtime control
Silo

Lists for feed supply

Slika 2-1: Razvrs€anje etaz v skupine

Z enim klikom na rde€e (R) ozna¢en meni se odpre okno za dodeljevanje skupin za
koli¢ino krme.

Informacija:

Pri vozi¢ku krme se razdelitve v skupine dolocijo pri zagonu, tukaj pa jih ni
veC¢ mogoce spremeniti.

2.1 Grupiranje

Ce zelite koligino krme dodeliti skupinah, dodate skupinam dodeliti etaZe oz. vrste. Do
tega ne pride samovoljno, temvec je odvisno od elektricnega krmiljenja naprave.

Na nasledniji sliki je prikazano, kako lahko izgleda razdelitev skupin.

(& €25 AMACS krmiini Layer
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¢ BTN e @

Grouping [111]

Slika 2-2: Razvrs¢anje etaz v skupine

Tukaj lahko izberete skupine in jih dodelite s klikom na posamezne vrstice/etaze.

Opredelitev kletke je, kot je bilo Ze omenjeno, je odvisno od elektricne instalacije,
zaradi tega Ze narejenih nastavitev ne spreminjajte brez razloga.

2.2 Razvrséanje v skupine na vrsto

Seveda je mozno tudi grupiranje po vrstah, vendar mora biti pri tem mogoce tudi
vnhasanje krme v objekt po vrstah, zaradi tega je ta moznost redka.
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3 Krmljenja s krmilno verigo

N PamamemeRsETwP W

T e e
(R) =1~ Feedings

Weighings

Runtime control
Silo

Lists for feed supply

Slika 3-1: Nastavitev v upravitelju krmljenja

S klikom na rdeCe (R) oznacen gumb "Krmljenje" se odpre okno, v katerem lahko
izvajate vse pomembne nastavitve krmljenja.
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oo o 5 Ao T S e [Teans [ [Tona i[5
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pooo o T 7 ‘eEES PR s [0S s [T owen i) [ 7
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Endtime range [ zooo Factorw1 [ 1000
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)

Slika 3-2: Upravitelj krmljenja
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3.1 Casi krmljenja

Ce zelite nastaviti Zeleni zagetni ¢as krmljenja, morate klikniti na gumb s simbolom
krivulje, ki je na prejsnji sliki oznacen z modro (B).

V novo odprtem oknu lahko nato vnesete zaCetne Case krmljenja, kot tudi deaktivirate
krmljenje.

Glede na to, ali imate rajsi vnos Stevilk ali delo na grafi¢ni podlagi, obstajajo razli¢ne
moznosti nastavitve tock krivulj.

Te vrednosti so bile prevzete iz proizvodnega upravljanja, kot je opisano v poglavju
»Krivulje proizvodnje« v priroCniku za upravljavca AMACS, in jih lahko spreminjate
tukaj.

3.1.1 Krmljenje aktivno

Kriz pred uro doloéa, ali se bo dologeno krmljenje izvedlo. Ce potrditveno okence ni
aktivirano, ne bo prislo do krmljenja.

Te vrednosti so bile prevzete iz proizvodnega upravljanja, kot je opisano v poglavju
»Krivulje proizvodnje« v priro€niku za upravljavca AMACS, in jih lahko spreminjate
tukaj.

3.1.2 Casi krmljenja

Rumeno oznaceno (Y) polje navaja €as, ob katerem naj se izvedejo krmljenja.

Te vrednosti so bile prevzete iz proizvodnega upravljanja, kot je opisano v poglavju
»Krivulje proizvodnje« v priroCniku za upravljavca AMACS, in jih lahko spreminjate
tukaj.

3.2 Lo¢eno krmljenje pescene kopeli

AMACS omogoca lo¢eno nastavitev krmljenja pe$cene kopeli, ¢e jo med zagonom
namesti in konfigurira servisni tehnik.

V nadaljevanju bosta razlozena samo upravljanje krmljenja peScene kopeli in
registracija krme pri vzreji v volierah.
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Krmljenja s krmilno verigo

3.2.1 Nastavitev za krmljenje peséene kopeli

Feedings [1/3] I’
I Time
f Silo
0400 No Status Groups Fre time  Shock Runtime  Additional Calculated
B e A M oy e s s w1
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Sliké‘3-3: Nastavitev krmljenja pescene kopeli

3.2.1.1 Odobritev krmljenja peséene kopeli

V rumeno (Y) oznaCenem obmodju slike prejdnje slike, kot je prikazano v tocki 3.1.2,
dolocite uro, ob kateri naj se izvede krmljenje pescene kopeli.

Ce zdaj za nastavljen &as ne Zelite normalnega krmljenja temveé krmljenje pe$éene

kopeli, lahko kliknete zeleni gumb za ¢asom krmljenja.
Gumb nato spremeni barvo iz zelene v rumeno.
zelena = normalno krmljenje

rumena = krmljenje peScene kopeli

'} Big Dutchman
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3.2.1.2 Krmljenje pesc¢ene kopeli brez povratnega odziva

Ce zelite motorje za krmljenje pes$éene kopeli regulirati tudi brez povratnega odziva,
morate v polje "Cas delovanja krmljenja pe$&ene kopeli" vnesti &as, ki ga Augermatic
potrebuje za napolnjenje celotne pescene kopeli.

Ta Cas doloci servisni tehnik med zaganjanjem, €asa pa se nato ne sme spreminjati
brez razloga.

I I‘i'_l . Autarnatic
Siloswitch Setup far calculated feedings Setfeed consumpt. per hird and day in ar. 1200 ‘QI
Feeding enable from production day
c Start time range - Factar -
Runtime Filling sandbath - End tirme range - Factor ¥l -
ﬂ))) Cansumpt. alarm Check at - lower alarm by - upper alarm by - of set consumption

Slika 3-4: Krmljenje peS€ene kopeli brez povratnega odziva
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3.2.1.3 Krmljenje pesc¢ene kopeli s povratnim odzivom
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Slika 3-5: Krmljenje pesScene kopeli s povratnim odzivom

Ce se povratne odzive motorjev in gred pes&ene kopeli nadzoruje, ni potrebno vnesti
"Casa polnjenja peséene kopeli". V tem primeru so pri asih izvajanja v poglavju 5
posebne nastavitve, ki prevzamejo nadzorovanje pesScene kopeli.

Krmljenje pesCene kopeli se samodejno prekine takoj ko motorji zadevne skupine
dosezZejo najmanjsi Cas delovanja in ne delujejo vsaj 10 sekund vec.

w FARAN i U v

Grouping

Feedings

Weighings

Runtime control

Silo
Lists for feed supply

Slika 3-6: Nadzorovanje Casa teka

Ce zelite priti do nadzorovanja ¢asa delovanja, morate v zgornjem izbirnem meniju
krmljenja klikniti na nadzorovanje ¢asa delovanja.

Nadaljnje razlage glede nadzorovanja Casa delovanja so v poglavju 5.
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3.2.2 Krmljenje pesc¢ene kopeli na glavhem zaslonu

Feeding Groups
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Slika 3-7: potekajoCe krmljenje peS¢ene kopeli na glavnem zaslonu

3.2.2.1 Ro€no upravljanje
Motorje lahko ro¢no vklopite ali izklopite s klikom na simbol motorja pri krmljenju
pesScene kopeli, ki je na nasledniji sliki oznacen z modro (B).

S klikom odprete krmilno polje z enim stikalom. S klikom z miSko preklopite nacin na
ro¢nega, pri tem pa sprostite dve tipki, s katerimi lahko motor vklapljate in izklapljate.
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Slika 3-8: Ro¢no upravljanje motorjev za krmljenje peS¢ene kopeli

3.2.2.2 Sprostitev motorjev za pesc¢eno kopel (s povratnim odzivom)

Ce so motoriji peSéene kopeli obrobljeni z zeleno barvo, kot je prikazano na zgornji sliki
na modro (B) oznaCenem mestu, so spro$€eni. Zato lahko motorji delujejo takoj, ko
senzor v Augermaticu sporoca prazno stanje.

Poleg nadzorovanja sprostitve pomeni zeleno svete€ simbol motorja tudi, da peScena
kopel deluje. Simbol motorja, ki je sive barve in je v zgorniji sliki oznacen z rde¢o (R),
pomeni, da motor stoji.

3.3 Casi za krmljenje z izbiro silosa (samo pri loéenem izpustu iz
silosa)

Poleg doloCitve Casa krmljenja lahko doloCite tudi, kateri silos se bo uporabilo za
krmljenje.
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3.4 Avtomati¢éno prilagajanje silosov (samo pri sporo¢anju praznega
stanja silosa in loéenem izpustu iz silosa)
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4

Aktivacija rdeCe (R) oznaCenega potrditvenega okenca na prejsnji sliki omogoca
avtomati¢no prilagajanje silosa, tj. sistem AMACS lahko vnesene €ase prilagaja po
potrebi.

Slika 3-9: Avtomatic¢no prilagajanje silosa

Primer:

Registriran AMACS, pri katerem se med krmljenjem izprazni aktivni silos (primer: silos
1), preklopi na nadomestni silos. Do preklopa pride s pomocjo doloCenih
prednastavitev, ki bodo opisane kasneje.

Za aktivacijo avtomaticnega prilagajanja silosov, se za tem Casom vnese Stevilko
silosa, kot npr. Stevilko 2, ki doloCi, da se tudi naslednje krmljenje zacne s tem silosom.

S tem omogocite, da ne za¢ne vedno najprej delovati prazni silos, perden pride do
preklopa na nadomestni silos. Vsekakor pa v tem primeru krmljenja, ki so Zze v seznamu
za krmljenje, na zaCetku Se vedno polnijo s praznim silosom.

Ce je opredeljen &as krmljenja pod silosom "AVTO", se doziranje vedno izvaja iz
trenutno aktivnega silosa.

Ce ne potrebujete avtomati¢nega prilagajanja, lahko to funkcijo kon&ate z deaktivacijo
potrditvenega okenca.
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3.4.1 Roé¢na izbira silosa med krmljenjem

Ce je treba silos med krmljenjem preklopiti roéno, zadostuje klik na oranzno (O)
oznaceno majhno oranzno svetleCo diodo na silosu. Krmljenje zdaj poteka iz tega
silosa.

Majhne kontrolne svetleCe diode na silosu kaZejo, kateri silos je trenutno aktiven; zeleni
(G) pomeni aktiven, oranzen (O) pa pomeni neaktiven silos.

Ta ro€na izbira silosa nima vedno vpliva na kasnejSa avtomaticno zaceta krmljenja, ker
gre pri tem vedno za preklop na silos, izbran po ¢asu zaCetka.
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Slika 3-10: Roc¢na izbira silosa
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3.4.2 Roé¢na aktivacija izpustnega polza

Ker je v tej konfiguraciji tudi en transportni polZ na silos, lahko slednje sprozite tudi
rocno.
S klikom na motorje, ki so na prejsniji sliki oznaceni z rdeco (R), se odpre krmilno polje
za te motorje.

Zdaj lahko preklopite na ro€en nacin, v primeru delovanja pre€nega polza (senzor
pre€nega polza mora biti prost) pa lahko te motorje zazenete ro¢no.

Pozor:

Dela na pogonih oz. polzih lahko izvajate samo pri izklopljenem
zascitnem stikalu. Npr. funkcija €éasovnega preklapljanja oz. senzorji
aktivirajo pogone brez opozorila. Upostevajte lokalna varnostna
. navodila in predpise.

3.5 Status
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Slika 3-11: Statusna polja posameznih skupin

V modro (B) oznacenem "statusnem" polju so razlicne moznosti, ki jih lahko aktivirate.
V ta namen zadostuje en klik na gumb Zelene skupine, ki se nato prikaze.
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3.5.1 Status "lzklopljeno™

Ce je status "Izklopljeno", se krmljenje za to skupino ne vklopi.

To funkcijo lahko uporabljate npr. €e je krmilna veriga za 3. etaZo okvarjena in krmljenje
ne bi bilo mogoce do popravila verige.

Gumb je v tem primeru siv.

3.5.2 Status "Avto"

Ce je stanje "Avto", se krmljenje za to skupino izvaja avtomatiéno.

Ob vsaki uri se skupine vklapljajo druga za drugo, tako da se po izteku ¢asa delovanja
pa se vklopi naslednja skupina.

Gumb je v tem primeru zelen.

3.5.3 Status "lzklopljeno-Avto"

Ce je status "Izklopljeno-Aktivno", se skupino pri naslednjemu krmljenju izpusti.
Na koncu pride do preklopa nazaj na stanje "AVTQO" brez potrebnih vnhosov.

Gumb je v tem primeru temno zelen.
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3.6 Krmljenje skupin

3.6.1 Zaporedno krmljenje skupin

V rumeno (Y) oznacenem polju slike 3-11 lahko dolocite vrstni red skupin pri krmljenju.

Ce je za vklop krmnih verig na voljo npr. 6 relejev, lahko najprej izvedete krmljenje 1.
etaZe, nato 2. etaze itd. Navadno se krmljenje zaCne v najniZji etaZi, ker se lahko pri
krmljenju v smeri od zgoraj navzdol krma zgosti v stebrih krme. Naceloma pa bi bilo
mogoce tudi tako krmljenje, ¢e ga omogoc€ajo mehanicni predpogoji.

Prednost zaporednega krmljenja etaZ/skupin je v tem, da lahko krmo dodelite
posamicno.

3.6.2 Skupno krmljenje skupin

Ce je naprava projektirana za moznost, da lahko vse etaZe delujejo skupaj, lahko
izvedete tudi drugacen vnos. S tem lahko dolocite, da se vse skupine izvajajo isto€asno
in da se kolicina krme za krmljenje med vse Zivali posamezne skupine razdeli
enakomerno.

Tudi tukaj velja, da morajo biti vedno izpolnjeni elektricni in mehanicni predpogoji. Na
nasledn;ji sliki je prikazano, katere vnose je treba izvesti pri posameznih skupinah za
krmiljenje naprave.
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Slika 3-12: Krmljenje vseh skupin skupaj na ¢as krmljenja
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3.7 Cas predteka in reakcijski éas

V obeh rdeCe (R) oznacCenih tabelah na sliki 3-12 lahko vnesete Cas predteka in Cas
preplaha.

Skupaj imata naslednjo funkcijo:

Ce je za 11:00 uro doloéeno krmljenje in je &as preplaha nastavljen na 5 sek, predtek
pa na 120 sek, se skupina ob 11:00 uri vklopi za 5 sekund, da se doseze gibanje zivali.
Ob 11:02 se nato za¢ne normalno krmljenje, ki traja 530 sekund.

To funkcijo lahko uporabite tudi pri napravah, pri katerih lahko Zivali sedijo na verigi
krme. V starejSih kletkah za vzrejo razlicnih proizvajalcev so korita za krmo namesScena
v kletkah. S to funkcijo lahko "preplasite" Zivali, ki sedijo na koritu, tako da zapustijo to
obmodije.

3.8 Cas teka

Cas teka verige krme se dolodi pri zagonu, tako da oznadite verigo in nato po
nadaljnjem teku pribl. 5 m izmerite ¢as obhoda. Ugotovljeni ¢as se nato vnese v modro
(B) oznacen stolpec na sliki 3-12 v sekundah.

3.9 Dodatno krmljenje

Ce Zelite ob&asno izvesti dodatno krmljenje, lahko v zeleno (G) oznagenem polju
"Dodatno" na sliki 3-12 nastavite ¢as za posamezno skupino.

Ce aktivirate pripadajoge potrditveno okno, se ob dolo&eni asovni toéki izvede $e en
obhod verige. Za deaktivacijo dodatnega Casa teka zadostuje, da odstranite krizec iz
potrditvenega okenca.
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3.10 Avtomati¢no izraGunan zadnji ¢as krmljenja (samo pri
registraciji krme)
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Slika 3-13: Nastavitev za avtomati¢no izraCunano zadnje krmljenje

3.10.1 IzraGunano zadnje krmljenje

Racunalnik lahko izraCuna €as zadnjega krmljenja. Ta metoda je bila razvita za
nadzorovanje krmljenja koko$ nesnic. Ce avtomatiéno izradunanega zadnjega
krmljenja ne Zelite, morate dase v menijski tocki "Cas zagetka" in "Cas konca" nastaviti

na 00:00.

V rumeno (Y) oznatenem obmocju slike 3-13 je prikazana tabela "Izracunano", v
katero racunalnik vnaSa vsakokratno izraCunano zadnje krmljenje za posamezno
skupino. Teh €asov ne morete spreminjati, ker predstavljajo raCunalnisko izraCunane

vrednosti.
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3.10.2 Krivulja zelenih vrednosti: Krma na zival in dan

Ce zelite Zeleno krmo dostaviti v objekt za vzrejo, morate klikniti na rde¢e oznadéen
gumb s simbolom krivulje, kot je prikazano na sliki 3-13 (R).

DAD AR D

Set feed consumption per hird

0 | 350
Set consumption g 115.0(115.0

=
d House A Q_

200970212 1519397 (8) i

Slika 3-14: Krivulja krme kokoSi nesnic
S to krivuljo vnaprej doloCite Zeleno porabo na zival med obdobjem vzreje. V tem
meniju so 3 razlitne moznosti vnasanja podatkov.

Glede na to, ali imate rajSi vnos Stevilk ali delo na grafi¢ni podlagi, obstajajo razli¢ne
moznosti nastavitve to¢k krivulj.

Vrednosti te krivulje se spreminjajo in shranjujejo natanko tako, kot je natancneje
opisano v poglavju »Krivulje zelenega stanja« v prironiku za upravljavca AMACS.
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3.10.3 Cas zadnjega izraéunanega krmljenja
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Slika 3-15: Omejitev Casa zadnjega krmljenja

3.10.3.1 Omejitev ¢asa zadnjega krmljenja

Da raCunalnik ¢asa zadnjega krmljenja ne bi nastavil na nenavaden €as, lahko omejite
Casovno obdobje, v katerm naj se izvaja avtomati¢no krmljenje.

V zeleno (G) oznacenem polju prejSnje slike lahko pod "Zacgetek ¢asovnega obdobja"
in "Konec ¢asovnega obdobja" vnesete Zeleni Cas.

Racunalnik nato avtomati¢no izraunane Case krmljenja premakne v to €asovno okno,
tako da se izvede celoten potek, pri tem pa se ne porabi ve€ ali manj (+/- X %) od
Zelene koligine krme. Ce se obe &asovni tocki nastavi na 00:00, se avtomatiéno
krmljenje ne izraCuna.
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3.10.3.2 Faktor za racunanje zadnjega krmljenja

Da se Casi krmljenja ne bi spreminjali zaradi sprememb v prehranjevalnem obnasanju
zivali in njihove hitrosti prehranjevanja, npr. zaradi visokih temperatur itd., obstajata
dva omejevalna faktorja.

* Faktor X vnaprej dolo€a, kako velik naj bo ¢asovni zamik
* Faktor W1 se nanasSa na spremembe koli¢ine krme iz prejSnjega dne

Obe vrednosti bi morale biti nastavljene na pribl. 7-10, pri tem pa je treba pripomniti, da
manjSa vrednost pomeni izvedbo spremembe v vecjih korakih, kar pomeni, da
zamikanje Casa krmljenja poteka v vecjih korakih.

3.11 Krmljenje aktivho od dne proizvodnje

Da pa bi korita za krmo vednarle napolnili vnaprej, da bi se Zzivali lahko krmile
neposredno po postavitvi v vzrejni objekt, lahko v rumeno (Y) oznacenem polju na sliki
3-15 naredite vnos. Vnos npr. -2 pomeni, da se bo korito za krmo napolni 2 dni pred
postavitvijo v objekt.

Vec informacij o nastavitvi zaCetka proizvodnje v najdete v priro¢niku za proizvodnjo.
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3.12 Krmljenje na glavhem zaslonu

Feeding Groups 123456

Rermaining feeding time ‘ 0'min 17 sec
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Slika 3-16: Krmljenje na glavnem zaslonu

3.12.1 Status krmljenja

3.12.1.1 Trenutna skupina

V rumeno (Y) oznacenem polju je prikazana trenutna skupina, ki se krmi ta trenutek.

3.12.1.2 Preostali ¢as krmljenja

V zeleno (G) oznaCenem oknu je prikazan ostanek ¢asa krmljenja.

Ce zelite pregled nad Ze poteklim ¢asom in &asom, ki $e preostane, je pod preostalim
Casom krmljenja ¢asovna letvica, ki prikazuje pretekel Cas.
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3.12.1.3 Zacetek in zaustavitev potekajocega krmljenja

Kot lahko vidite v rumeno (R) oznatenem obmocju slike 3-16, lahko zaustavite
krmljenje, ki Ze poteka.

Takoj ko se zacne krmljenje, se na preglednem zaslonu za krmljenje odpre okno, v
katerem je prikazan preostali Cas teka krmljenja za trenutno skupino.

Tukaj lahko s klikom na rumen gumb prekinete krmljenje in ga kasneje znova vklopite.
Ce pritisnete rde¢ gumb, se trenutno krmljenje zaustavi. Oba gumba sta na sliki 3-16
oznacena z rdeco (R).

3.13 Alarm porabe za krmljenje (samo pri registraciji krmljenja)

i_._‘géég i QE;” | 0s | os | ms [] ooaa I [17 |
OFF | s s os [ [ ooad ||ff 12 |
Automatic
Silagwitch Setup for calculated feedings Setfeed cansumpt. per bird and day in or ,ng gl

Feeding enable from production day

Starttime range 1700 Factor X 10.00
End time range 20:00 Factor Wil 10.00

I Consumpt. alarm Check at 20:00 lowvar alarmm by 20 % uppet alarm by 120 %  of set consurnption

House A I
A | 2008/02M12 15108130“( 8] Qﬁ %l ﬁl

Slika 3-17: Alarm porabe krmljenja

V modro (B) oznacenem obmocdju zgornje slike lahko vnesete ¢asovno tocko in mejno
vrednost v odstotkih. Takoj ko v eni od skupin koliCina krme preseze to vnaprej
dolo€eno mejo oz. meje ne doseze, se sprozi alarm.

Na nasledn;i sliki je prikazan izgled sporocila. Za potrditev sporocila zadostuje en klik
misSke na sporodilo.
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Slika 3-18: Alarm porabe pri krmljenju X

Alarm porabe poleg tega sporoca, ali je bilo porabljene preve¢ oziroma premalo krme.
Ce se prikaze rdeée (R) oznagena letev spodaij, je bilo porabljene premalo krme, &e pa
se prikaze rdeCe (R) oznacena letev zgoraj, pa prevec.
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Krmljenja s krmilno verigo

3.14 Animacija krmljenja

Za animacijo krmljenja zadostuje en klik na puscico, ki je na naslednji sliki oznacena z

modro (B).
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Slika 3-19: Animacija krmljenja
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Da bi med krmljenji lahko krmo v koritih malce porazdelili in Zivali spodbudili k
ponovnemu krmljenju s hrupom verige, ima program funkcijo animacije za krmljenje.

Pri animacijskem krmljenju se steber krme ne napolni Se enkrat. To pomeni, da se

elektri€no, lahko skupaj animirate vse skupine. Smisel tega je v tem, ker se krma v
stebrih krme posede, tako da najviSje skupine pri obratnem vrstnem redu krmljenja ne

dobijo veC nobene hrane.

Krma, ki se pri animiranem krmljenju zajema iz stebra krme, se pred zacCetkom

naslednjega krmljenja spet dopolni in razdeli med vse skupine.
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Slika 3-20: Animacije krmljenja
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3.14.1 Casi animacije

Ce Zelite nastaviti Zelene zadetne &ase krmljenja, morate klikniti na gumb s simbolom
krivulje, ki je oznacen z zeleno (G).

Nato se odpre okno, v katerega lahko vnasate zaCetne €ase animacijskih krmljenj in
aktivirate ali deaktivirate animacijska krmljenja.

Glede na to, ali imate rajSi vnos Stevilk ali delo na graficni podlagi, obstajajo razlicne
moznosti nastavitve tock krivulj.

Te vrednosti so bile prevzete iz proizvodnega upravljanja, kot je opisano v poglavju
»Krivulje proizvodnje« v priro€niku za upravljavca AMACS, in jih lahko spreminjate
tukaj.

3.14.2 Animacijsko krmljenje je aktivho

Potrdilno okence pred uro (rdeCe (R) oznaceno na prejSnji sliki) dolo¢a, ali naj se
animacijsko krmljenje izvede ali naj se ne izvede.

Te vrednosti so bile prevzete iz proizvodnega upravljanja, kot je opisano v poglavju
»Krivulje proizvodnje« v priroCniku za upravljavca AMACS, in jih lahko spreminjate
tukaj.

3.14.3 Casi animacijskega krmljenja

V rumeno oznaCenem (Y) polju je prikazan ¢as, ob katerem naj se izvede animacijsko
krmljenje.

Te vrednosti so bile prevzete iz proizvodnega upravljanja, kot je opisano v poglavju
»Krivulje proizvodnje« v priroCniku za upravljavca AMACS, in jih lahko spreminjate
tukaj.
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3.14.4 Animacijsko krmljenje skupin

Med animacijskim krmljenjem se v stebre krme ne dovaja krme. Polnjenje stebrov krme
se izvede ob zaCetku naslednjega krmljenja. Pri tem se krma porazdeli enako med vse
skupine.

3.14.4.1 Zaporedno krmljenje skupin

V modro (B) oznaCenem polju naslednje slike lahko dolo€ite vrstni red skupin pri
krmljenju. Ce je, kot v primeru, za vklop krmnih verig na voljo 6 relejev, lahko na primer
najprej izvedete krmljenje 6. etaze, nato 5. etaze itd.
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Slika 3-21: Zaporedno krmljenje skupin
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3.14.4.2 Skupno krmljenje skupin

Ce je naprava projektirana za moznost, da lahko vse etaze ali veé etaz deluje skupaj,
lahko izvedete tudi drugaCen vnos. Vendar je treba opomniti, da morajo biti vedno
izpolnjeni elektriéni in mehani€ni predpogoji.

Zelena (G) oznaka na nasledniji sliki kaze, kateri vnosi pod skupinami bi bili potrebni za
opisan nacin krmiljenja naprave.
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Slika 3-22: Skupno krmljenje skupin

3.14.5 Cas teka

Cas trajanja verige krme lahko v polju, ki je na prejsniji sliki oznaden z modro (B),
vnasate posamezno.

Ena moznost je vnos kratkega Casa teka, ki traja pribl. 60 sekund. Ta Cas zadostuje za
delno razdelitev hrane in za privabljanje zivali.

Vnesete pa lahko tudi ¢as za celoten obhod verige.

Cas se dologi pri zagonu, kjer oznadite verigo in nato po nadaljnjem teku pribl. 5 m
izmerite ¢as obhoda. Ugotovljeni ¢as se nato vnese v modro (B) oznacen stolpec.
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3.14.6 Animacijsko krmljenje na glavhem zaslonu

Feeding Groups \ 1,286

(G)

Ir Teeding

Rermaining feeding time | Omin 55 s2c

iy

JEEEREE

—p-
o
1+

R

b

b . b b
A, 7
] -

)
) 4F 4> 4> 4> 4> 4> 4> 4> > <> <> 4

L~ e k] L A |

Slika 3-23: Animacijsko krmljenje na glavnem zaslonu

3.14.6.1 Trenutna skupina

V zeleno (G) oznaCenem polju je prikazana trenutna skupina, ki se jo ta trenutek

animira.

3.14.6.2 Preostali ¢as krmljenja
Preostali ¢as animacijskega krmljenja je prikazan v rdeCe (R) oznacenem polju
"preostali ¢as krmljenja".

Ce zelite pregled nad Ze poteklim ¢asom in asom, ki $e preostane, je pod preostalim
C¢asom krmljenja ¢asovna letvica, ki prikazuje pretekel Cas.
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3.14.6.3 Zacetek in zaustavitev potekajo¢ega animacijskega krmljenja

Kot lahko vidite v rumeno (Y) oznatenem obmodju slike, lahko zaustavite Ze
potekajoCe krmljenje.

Takoj ko se zaCne krmljenje, se na preglednem zaslonu za krmljenje odpre okno, v
katerem je prikazan preostali ¢as teka krmljenja za trenutno skupino.

Tukaj lahko s klikom na rumen gumb prekinete krmljenje in ga kasneje znova vklopite.
Ce pritisnete rded gumb, se trenutno krmljenje zaustavi. Oba gumba sta na sliki
oznacena z rumeno (Y).
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3.15 Seznam krmljenj
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Slika 3-24: Seznam krmljenj

Do seznama krmljenja, ki je Zze opisan v poglavju 1.2.4, lahko dostopite tudi iz
upravitelja krmljenja. Za to zadostuje en klik na pusc€ico, ki je na prejsn;ji sliki oznacena
z modro (B). Odpre se seznam krmljenja, ki je Ze omenjen v prejSnjem poglavju, vendar
ima tu Se eno dodatno funkcijo.
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Slika 3-25: Trenutno krmljenje in seznam krmljenja

3.15.1 Brisanje ze delujo¢ega krmljenja

S klikom na modro (B) oznaen gumb na prej3n;ji sliki lahko zaustavite Ze potekajoce
krmljenje. Po zaustavitvi krmljenja se doloCi Se do tedaj porabljena koliina krme za
skupino (etazo), nato pa se krmljenje odstrani s seznama.
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3.15.2 Prekinitev krmljenja

Ce na primer v silosu ni ve& krme, ali v primeru potrebnih popravil, obstaja moznost
pavze krmljenja (zelena (G) oznaka).

Ce ta gumb uporabite $e enkrat, se krmljenje nadaljuje.

Tukaj lahko krmljenje tudi izbriSete (kliknite na rdeci krizec), kot je Ze opisano v
poglavju 3.11.

Pozor:

Dela na pogonih oz. polzih lahko izvajate samo pri izklopljenem
zasScitnem stikalu. Npr. funkcija €éasovnega preklapljanja oz. senzorji
aktivirajo pogone brez opozorila. Upostevajte lokalna varnostna
navodila in predpise.
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4 Krmljenja z voziékom krme
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Slika 4-1: Nastavitev v upravitelju krmljenja

S klikom na rdeCe (R) oznacen gumb "Krmljenje" se odpre okno, v katerem lahko
izvajate vse pomembne nastavitve krmljenja.
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Slika 4-2: Upravitelj krmljenja
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4.1 Casi krmljenja

Ce zelite nastaviti Zeleni zagetni ¢as krmljenja, morate klikniti na gumb s simbolom
krivulje, ki je na prejsnji sliki oznacen z modro (B).

V novo odprtem oknu lahko nato vnesete zaCetne Case krmljenja, kot tudi deaktivirate
krmljenje.

Glede na to, ali imate rajsi vnos Stevilk ali delo na grafi¢ni podlagi, obstajajo razli¢ne
moznosti nastavitve tock krivulj.

Te vrednosti so bile prevzete iz proizvodnega upravljanja, kot je opisano v poglavju
»Krivulje proizvodnje« v priroCniku za upravljavca AMACS, in jih lahko spreminjate
tukaj.

4.1.1 Krmljenje aktivno

Kriz pred uro doloéa, ali se bo dologeno krmljenje izvedlo. Ce potrditveno okence ni
aktivirano, ne bo prislo do krmljenja.

Te vrednosti so bile prevzete iz proizvodnega upravljanja, kot je opisano v poglavju
»Krivulje proizvodnje« v priro€niku za upravljavca AMACS, in jih lahko spreminjate
tukaj.

4.1.2 Casi krmljenja

Rumeno oznaceno (Y) polje navaja €as, ob katerem naj se izvedejo krmljenja.

Te vrednosti so bile prevzete iz proizvodnega upravljanja, kot je opisano v poglavju
»Krivulje proizvodnje« v priroCniku za upravljavca AMACS, in jih lahko spreminjate
tukaj.

4.2 Casi za krmljenje z izbiro silosa (samo pri loéenem izpustu iz
silosa)

Poleg doloCitve €asa krmljenja lahko dolocite tudi, kateri silos se bo uporabilo za
krmljenje.
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4.3 Avtomati¢no prilagajanje silosov (samo pri sporo¢anju praznega
stanja silosa in loéenem izpustu iz silosa)
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Slika 4-3: Avtomati¢no prilagajanje silosa

Aktivacija rdeCe (R) oznaCenega potrditvenega okenca na prejSnji sliki omogoca
avtomati¢no prilagajanje silosa, tj. sistem AMACS lahko vnesene Case prilagaja po
potrebi.

Primer:

Registriran AMACS, pri katerem se med krmljenjem izprazni aktivni silos (primer: silos
1), preklopi na nadomestni silos. Do preklopa pride s pomocjo doloCenih
prednastavitev, ki bodo opisane kasneje.

Za aktivacijo avtomati¢nega prilagajanja silosov, se za tem Casom vnese Stevilko
silosa, kot npr. Stevilko 2, ki dolo€i, da se tudi naslednje krmljenje za¢ne s tem silosom.

S tem omogodite, da ne zacne vedno najprej delovati prazni silos, perden pride do
preklopa na nadomestni silos. Vsekakor pa v tem primeru krmljenja, ki so Ze v seznamu
za krmljenje, na zaCetku Se vedno polnijo s praznim silosom.

Ce je opredeljen &as krmljenja pod silosom "AVTQ", se doziranje vedno izvaja iz
trenutno aktivnega silosa.

Ce ne potrebujete avtomati¢nega prilagajanja, lahko to funkcijo kon&ate z deaktivacijo
potrditvenega okenca.
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4.3.1 Roc¢na izbira silosa med krmljenjem

Ce je treba silos med krmljenjem preklopiti roéno, zadostuje klik na oranzno (O)
oznaceno majhno oranzno svetleCo diodo na silosu. Krmljenje zdaj poteka iz tega
silosa.

Majhne kontrolne svetleCe diode na silosu kazZejo, kateri silos je trenutno aktiven; zeleni
(G) pomeni aktiven, oranzen (O) pa pomeni neaktiven silos.

Ta roCna izbira silosa nima vedno vpliva na kasnejSa avtomaticno zaCeta krmljenja, ker
gre pri tem vedno za preklop na silos, izbran po Casu zaCetka.
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Slika 4-4: Roc¢na izbira silosa
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4.3.2 Ro¢na aktivacija izpustnega polza

Ker je v tej konfiguraciji tudi en transportni polZz na silos, lahko slednje sprozite tudi
roc¢no.

S klikom na motorje, ki so na prejsniji sliki oznaceni z rdeco (R), se odpre krmilno polje
za te motorje.

Zdaj lahko preklopite na ro€en nacin, v primeru delovanja preCnega polza (senzor
pre€nega polza mora biti prost) pa lahko te motorje zaZenete rocno.

Pozor:

Dela na pogonih oz. polzih lahko izvajate samo pri izklopljenem
zasScitnem stikalu. Npr. funkcija éasovnega preklapljanja oz. senzorji
aktivirajo pogone brez opozorila. Upostevajte lokalna varnostna
‘ navodila in predpise.
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Slika 4-5: Statusna polja posameznih skupin

V modro (B) oznaCenem "statusnem" polju so razli¢ne moznosti, ki jih lahko aktivirate.
V ta namen zadostuje en klik na gumb Zelene skupine, ki se nato prikaze.
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4.4 1 Status "lzklopljeno"

Ce je status "Izklopljeno", se krmljenje za to skupino ne vklopi.

To funkcijo lahko uporabljate npr. Ce je voziCek krme za 2. skupino okvarjen in krmljenje
ne bi bilo mogoc&e do popravila vozicka.

Gumb je v tem primeru siv.

4.4.2 Status "Avto"

Ce je stanje "Avto", se krmljenje za to skupino izvaja avtomatiéno.

Ob vsaki uri se skupine vklapljajo druga za drugo, tako da se po izteku ¢asa delovanja
pa se vklopi naslednja skupina.

Gumb je v tem primeru zelen.

4.4.3 Status "lzklopljeno-Avto™

Ce je status "Izklopljeno-Aktivno", se skupino pri naslednjemu krmljenju izpusti.
Na koncu pride do preklopa nazaj na stanje "AVTQO" brez potrebnih vnhosov.

Gumb je v tem primeru temno zelen.

4.5 Dodatno krmljenje

Ce zelite ob&asno izvesti dodatno krmljenje, lahko v zeleno (G) oznadenem polju
"Dodatno" vnesete Cas za posamezne skupine.

Ce aktivirate pripadajoge potrditveno okno, se ob dolo&eni asovni toéki izvede $e eno
krmljenje. Za deaktivacijo dodatnega Casa teka zadostuje, da odstranite krizec iz
potrditvenega okenca.
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4.6 Avtomati¢éno izraGunan zadnji ¢as krmljenja (samo pri registraciji
krme)

e B TSR @
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Bovs [ | Fedsentcreri-s)  pavToR| TTwm | [
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Setfeed consumpt. per bird and day in gr.
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4
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Slika 4-6: NastaVitév za avtomatic¢no izraCunano zadnje krmljenje

4.6.1 IzraGunano zadnje krmljenje

Racunalnik lahko izraCuna ¢€as zadnjega krmljenja. Ta metoda je bila razvita za
nadzorovanje krmljenja koko$ nesnic. Ce avtomatiéno izradunanega zadnjega
krmljenja ne Zelite, morate éase v menijski tocki "Cas zadetka" in "Cas konca" nastaviti
na 00:00.

V rumeno (Y) oznatenem obmodju slike 4-6 je prikazana tabela "lzraCunano”, v katero
raCunalnik vnaSa vsakokratno izraCunano zadnje krmljenje za posamezno skupino.
Teh Casov ne morete spreminjati, ker predstavljajo racunalnisko izraunane vrednosti.
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4.6.2 Krivulja zelenih vrednosti: Krma na zival in dan

Ce zelite Zeleno krmo dostaviti v objekt za vzrejo, morate klikniti na rde¢e oznaden
gumb s simbolom krivulje, kot je prikazano na sliki 4-6 (R).

DAD AR D

Set feed consumption per hird

0 | 350
Set consumption g 115.0(115.0

=
d House A Q_

200970212 1519397 (8) i

Slika 4-7: Krivulja krme kokoSi nesnic
S to krivuljo vnaprej doloCite Zeleno porabo na zZival med obdobjem vzreje. V tem
meniju so 3 razlicne moznosti vnasanja podatkov.

Glede na to, ali imate rajSi vnos Stevilk ali delo na grafi¢ni podlagi, obstajajo razli¢ne
moznosti nastavitve tock krivulj.

Vrednosti te krivulje se spreminjajo in shranjujejo natanko tako, kot je natan¢neje
opisano v poglavju »Krivulje zelenega stanja« v priroCniku za upravljavca AMACS.
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4.6.3 Cas zadnjega izraéunanega krmljenja
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Slika 4-8: Omejitev ¢asa zadnjega krmljenja

4.6.3.1 Omejitev ¢asa zadnjega krmljenja

Da raCunalnik ¢asa zadnjega krmljenja ne bi nastavil na nenavaden ¢as, lahko omejite
C¢asovno obdobje, v katerm naj se izvaja avtomati¢no krmljenje.

V zeleno (G) oznaCenem polju prejSnje slike lahko pod "Zacetek ¢asovnega obdobja"
in "Konec Casovnega obdobja" vnesete zeleni Cas.

Racunalnik nato avtomati¢no izraunane Case krmljenja premakne v to €asovno okno,
tako da se izvede celoten potek, pri tem pa se ne porabi ve¢ ali manj (+/- X %) od
Zelene kolitine krme. Ce se obe &asovni tocki nastavi na 00:00, se avtomati¢no
krmljenje ne izraCuna.
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4.6.3.2 Faktor za raCunanje zadnjega krmljenja

Da se Casi krmljenja ne bi spreminjali zaradi sprememb v prehranjevalnem obnasanju
Zivali in njihove hitrosti prehranjevanja, npr. zaradi visokih temperatur itd., obstajata
dva omejevalna faktorja.

* Faktor X vnaprej dolo€a, kako velik naj bo ¢asovni zamik
* Faktor W1 se nanasSa na spremembe koli¢ine krme iz prejSnjega dne

Obe vrednosti bi morale biti nastavljene na pribl. 7-10, pri tem pa je treba pripomniti, da
manjSa vrednost pomeni izvedbo spremembe v vecjih korakih, kar pomeni, da
zamikanje Casa krmljenja poteka v vecjih korakih.

4.7 Nastavitve vozicka krme

Naslednje nastavitve se nanasajo na rdece (R) oznaceno polje na prejsn;ji sliki.

4.7.1 Izpraznite padne cevi

Ce Zelite po polnjenju vozi¢ka krme na voziéek prenesti tudi krmo, ki je $e v padni cevi,
lahko v oznaCenem obmocju pod "Trajanje premika za praznjenje padne cevi" vnesete
trajanje premikanja vozicka krme v sekundah v smeri napre;j.

Pod "Casom &akanja pri praznjenju padnih cevi" vnesete kako dolgo naj vozi¢ek krme
Caka v tem polozaju, dokler se padne cevi ne izpraznijo.

4.7.2 Cas ¢éakanja v obraéalnem polozaju

Da se voziCek krme po tem, ko dosezZe polozZaj uporabe, ne bi takoj odpeljal naprej,
lahko tukaj vnesete Cas Cakanja v sekundah.

4.7.3 Premik tehtnice za krmo s casovnim zamikom

Da se pri zagonu vozicka krme ne bi isto¢asno zacele vse skupine, lahko na tem mestu
vnesete premik v sekundah. To pomeni, da se pri zagonu prvega vozi¢ka krme Caka
to¢no ta Cas, dokler ne pride do premika drugega vozic¢ka. To je na primer smiselno,
kadar bi bil vklopni tok vsake posamezne skupine prevelik.
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4.7.4 Polnjenje vozi¢ka krme po krmljenju

Aktivacija oznaCenega potrditvenega okenca povzroCi polnjenje voziCka krme po
vsakem krmljenju.

To je potrebno, kadar je treba porabo krme na krmljenje izraCunati natan¢no in dolociti
izraCunano krmljenje.

4.8 Krmljenje aktivno od dne proizvodnje

Dan zacetka za krmljenje se lahko razlikuje od dne prinosa v objekt za vzrejo.

Da pa bi korita za krmo vednarle napolnili vnaprej, da bi se Zivali lahko krmile
neposredno po postavitvi v vzrejni objekt, lahko v rumeno (Y) oznaéenem polju na sliki
4-8 naredite vnos. Vnos npr. -2 pomeni, da se bo korito za krmo napolni 2 dni pred
postavitvijo v objekt.

Ve informacij o prinosu v objekt za vzrejo in o zaCetku proizvodnje v najdete v
priro€niku za vzrejo broiler piSCancev.

4.9 Krmljenje na glavnem zaslonu
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Slika 4-9: Krmljenje na glavnem zaslonu
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4.9.1 Status krmljenja

4.9.1.1 Trenutna skupina

V zeleno (G) oznacenem polju je prikazana trenutna skupina, ki se krmi ta trenutek.

4.9.1.2 Trenutna smer premikanja

V rumeno (Y) oznaCenem polju je prikazana trenutna smer premikanja.

4.9.1.3 Cas teka

V modro (B) oznaenem polju pod ¢asom teka je prikazan €as premikanja vozi¢ka
krme.

4.9.1.4 Zacetek in zaustavitev potekajocega krmljenja

Kot lahko vidite v rde€e (R) oznacenem obmodcju prejSnje slike, lahko zaustavite ze
potekajoCe krmljenje.
Takoj ko se zaCne krmljenje, se na preglednem zaslonu za krmljenje odpre okno, v

katerem je prikazan preostali ¢as teka krmljenja za trenutno skupino.

Tukaj lahko s klikom na rumen gumb prekinete krmljenje in ga kasneje znova vklopite.
Ce pritisnete rde¢ gumb, se trenutno krmljenje zaustavi. Oba gumba sta na sliki
oznacena z rdeco (R).
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4.10 Alarm porabe za krmljenje (samo pri registraciji krmljenja)

[ |00:00 | Auto [X Fill feed cart after feeding

Automatic
. Siloswitch Setup for calculated feedings Setfeed consumpt. per bird and day in gr. 1209 '[5_"\f|

Feeding enable from production day
Starttime range - Factor -
End time range - Factor -

Consumpt. alarm Check at lower alarm by - upper alarm by - of set consumption

Slika 4-10: Alarm porabe krmljenja

V modro (B) oznaenem obmocju zgornje slike lahko vnesete ¢asovno to¢ko in mejno
vrednost v odstotkin. Takoj ko v eni od skupin koliCina krme preseze to vnaprej
doloCeno mejo 0z. meje ne doseze, se sprozi alarm.

Na nasledn;i sliki je prikazan izgled sporocila. Za potrditev sporocila zadostuje en klik
miSke na sporocilo.

Consumpt. alarm !
ACKNCWLEDGE |

Feeding ﬂl

|Autc|m atic run

///4«4 KKl

dp AP dp 4 Adp A A A A 4> Ap 4|

Slika 4-11: Alarm porabe pri krmljenju X

Alarm porabe poleg tega sporoca, ali je bilo porabljene prevec€ oziroma premalo krme.
Ce se prikaze rdece (R) oznagena letev spodaij, je bilo porabljene premalo krme, ée pa
se prikaze rdeCe (R) oznagena letev zgoraj, pa prevec.
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4.11 Seznam krmljenj

Slika 4-12: Seznam krmljenj

Do seznama krmljenja, ki je ze opisan v poglavju 1.2.4, lahko dostopite tudi iz
upravitelja krmljenja. Za to zadostuje en klik na puscico, ki je na prejsniji sliki oznaCena
z modro (B). Odpre se seznam krmljenja, ki je Ze omenjen v prejSnjem poglavju, vendar
ima tu Se eno dodatno funkcijo.

PARAMETER SETUP

Slika 4-13: Trenutno krmljenje in seznam krmljenja

4.11.1 Brisanje ze delujoc¢ega krmljenja

S klikom na modro (B) oznacen gumb na prej3niji sliki lahko zaustavite Zze potekajoce
krmljenje. Po zaustavitvi krmljenja se doloCi $e do tedaj porabljena koli¢ina krme za
skupino (etaZo), nato pa se krmljenje odstrani s seznama.
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4.11.2 Prekinitev krmljenja

Ce na primer v silosu ni ve¢ krme, ali v primeru potrebnih popravil, obstaja moznost
pavze krmljenja (zelena (G) oznaka).

Ce ta gumb uporabite $e enkrat, se krmljenje nadaljuje.

Tukaj lahko krmljenje tudi izbriSete (kliknite na rdeci krizec), kot je Ze opisano v
poglavju 4.8.

Pozor:

Dela na pogonih oz. polzih lahko izvajate samo pri izklopljenem
zasScitnem stikalu. Npr. funkcija €asovnega preklapljanja oz. senzorji
aktivirajo pogone brez opozorila. Upostevajte lokalna varnostna
navodila in predpise.
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5 Nadzorovanje ¢asa teka
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Slika 5-1: Nastavitev nadzorovanja Casa teka

S klikom na rdeCe (R) oznacen gumb "Nadzorovanje Casa teka" se odpre okno, v
katerem lahko izvajate vse pomembne nastavitve za nadzorovanje.

- e N

Runtime control [1/1]

Runtime contral stant at production day

ross auger
Y T I R stop feeding with filling fault

W aximum runtime filling during feeding

Maxirmum pause time filling during feeding

Maxirmurm runtime filling after feeding

Slika 5-2: Meni za nadzorovanje Casa teka

5.1 Nadzorovanje ¢asa teka od dne proizvodnje

Dan zacCetka nadzorovanja Casa teka se lahko razlikuje od dne prinosa v objekt za
vzrejo.

Ker zivali na dan prinosa v objekt za vzrejo ne pojejo toliko krme, lahko nadzorovanje
Casa teka (modro (B) oznacen na prejsnji sliki) na npr. vrednost 1, tako da bo krmljenje
zacelo teci primerno Sele naslednji dan.

Vec informacij o nastavitvi zaCetka proizvodnje v najdete v priro¢niku za proizvodnjo.
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5.2 Nadzorovanje ¢asa teka prec¢nega polza

Pri nadzorovanju Casa teka preCnega polza, ki je na prejsnji sliki oznacen (R), se
preveri, ali se precni polz in senzor obnasata pravilno.

5.2.1 Zaustavitev pri napaki polnjenja

Ce pride zaradi ene od teh moznih polnilnih napak do zaustavitve krmljenja, je treba
aktivirati kriz v polju "Zaustavitev krmljenja pri polnilni napaki".

Ce se krmljenje zaustavi zaradi polnilne napake, se &ez glavni zaslon prikaze prikaz
stanja.

Kadar Zelite s krmljenjem nadaljevati, kliknite na "Potrditev" in napaka Casa teka se
ponastavi.

Error filling!

Feeding Groups |3

Remaining feeding time 4 trin 50 sec

ACKMOWLEDGE

I |EE SR

ﬂ
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Slika 5-3: Napaka polnjenja
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5.2.2 Maksimalen ¢as teka polnjenja med krmljenjem

Med krmljenjem je treba prec€ni polz enkrat izklopiti. S tem preprecite, da polz v primeru
pretovarjanja na polza, ne dovaza krme v objekt nekontrolirano.

Pomembno:

Cas mora biti krajsi kot éas teka verig krme, da se alarm izklopi.

5.2.3 Maksimalen ¢as pavze med krmljenjem

Ce zelite zagotoviti, da je polz deloval, lahko na tem mestu vnesete maksimalen &as
premora v sekundah, v katerem mora polz zacCeti delovati enkrat.

S tem preprecite neopazno nedelovanje polza, €e pride do okvare senzorja in se zaradi
tega v objekt ne bi dovazalo krme.

Pomembno:

Cas mora biti krajsi kot éas teka verig krme, da se alarm izklopi.
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5.2.4 Maksimalni €as teka polnjenja pred/po krmljenju

Ce zelite zagotoviti pravilno registracijo koli¢in krme na etaZo/skupino, se krmilni stebri
napolnijo pred in po krmljenju vsake skupine. Ce pride do prekoracitve nastavljenega
Casa, se sprozi alarm. Vzrok tega je lahko okvarjen senzor preCnega polza ali
premostitve v silosu.

5.2.4.1 Cakanje na polnjenje pred tem na glavnem zaslonu

Feeding Graus T - |
/ Wiait for feeding before 24 gec.
gre—— Qld—o% N (G)

Remaining feeding time 5 min 0 sec

®
0
[<I1>1|

=l

N
j////////////////

Slika 5-4: Cakaj na polnjenje pred tem

V zgornji sliki lahko v zeleno (G) oznagenem polju "Cakaj na polnjenje pred tem"
odcitate Cas v sekundah, v katerih se napolnijo stebri krme sistema AMACS.

Cas krmljenja posameznih krmljenj se v tem &asu ne iztede.

Krma, ki je bila med polnjenjem pred tem napolnjena v steber krme, se enakomerno
porazdeli med vse skupine.
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5.2.4.2 Cakanje na polnjenje po tem na glavnem zaslonu
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Slika 5-5: Cakaj na polnjenje potem

V zgorniji sliki lahko v zeleno (G) oznagenem polju "Cakaj na polnjenje potem" odgitate
Cas v sekundah, v katerih se napolnijo stebri krme sistema AMACS.

Cas krmljenja posameznih krmljenj se v tem &asu ne iztece.

Krma, ki je bila med polnjenjem potem napolnjena v steber krme, se dodeli trenutni
skupini.
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5.3 Nadzorovanje €asa teka pri krmljenju pes€ene kopeli

Pri nadzorovanju Casa teka pri krmljenju peS€ene kopeli, ki je na naslednji sliki oznacen
rdeCe (R), se preveri, ali se Augermatic in senzor obnasata pravilno.

(O Pemamemerserwe W

Runtime control

Runtime contral start at production day

Cross auger
[]  stop feeding with filling faul

Maxirmum runtime filling duting feeding
Maxirmum pause time filling during feeding

Maximum runtime filling after feeding

Filling sandbath
[ stop sancbatn Tiing it alarm

Min. operat. time during feeding

M axirmal runtime during feeding

Pulse monitoring time

| e ——
Slika 5-6: Nadzorovanje ¢asa teka pri krmljenju peS¢ene kopeli

5.3.1 Pri alarmu zaustavi polnjenje pescene kopeli

Ce Zelite preprediti, da bi pri okvari krmljenja pes&ene kopeli ta neprekinjeno teée Se
naprej, se krmljenje pesSCene kopeli ob sprozitvi alarma zaustavi pri aktivaciji
potrditvenega okenca.

5.3.2 Minimalen ¢as teka med krmljenjem

Krmljenje pesCene kopeli mora teci doloCen Cas, da se zagotovi raztros krme po celi
stelji. V oznacenem polju "Minimalen Cas teka" lahko ta ¢as navedete v sekundah.

Pomembno:

Cas mora biti krajsi kot éas teka verig krme, da se alarm izklopi.

Ce se tega ¢asa ne uposteva, se na glavnem zaslonu pri zadevnem motorju prikaze
rde€ simbol.
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Slika 5-7: Alarm
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Nadzorovanje Casa teka

5.3.3 Maksimalen ¢as teka med krmljenjem

Da se pri izpadu senzorja ali puS€anju Augermatica krma ne bi Se naprej dovazala na
steljo, lahko tukaj navedete "maksimalni Cas teka" za pes€eno kopel.

Pomembno:

Cas mora biti krajsi kot éas teka verig krme, da se alarm izklopi.

Ce se tega ¢asa ne uposteva, se na glavnem zaslonu pri zadevnem motorju prikaze

rde¢ simbol.
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Slika 5-8: Alarm
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5.3.4 Cas nadzorovanja za pulzni alarm

Med delovanjem motorja se mora vrteti spirala na drugem koncu. Za zagotovitev tega
senzor dodatno tvori Se impulze, ki kazejo, ali Augermatic deluje ali stoji.

V zeleno (G) oznagenem polju "Cas nadzorovanja za pulzni alarm" slike 5-6 mora
servisni tehnik vnesti vnaprej dolo€eno vrednost, v kateri je treba prejeti vsaj en impulz.
Ce se tega ¢asa ne uposteva, se na glavnem zaslonu pri zadevnem motorju prikaze
rde€ simbol.

h
Feeding II |

\Automatic run

Alarm Sandbath \ =
Alarm pulse
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Slika 5-9: Alarmni impulz
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5.4 Nadzorovanje €asa teka vozi¢ka krme

Pri nadzorovanju Casa teka, ki je na nasledniji sliki oznacen rdece (R), se preveri, ali se
voziCek krme in senzor obnasata pravilno.

Runtime control [1/1]

Runtime control start at production day -

Cross auger
. At runtime error stop

laximum runtime

Feed cart
. At runtime errar stop

Maximurm runtime

P —

Slika 5-10: Nadzorovanje ¢asa teka vozi¢ka krme

5.4.1 Zaustavitev vozi¢ka krme pri alarmu

Ce zelite preprediti, da bi senzoriji ali motorji zaradi okvare neprekinjeno delovali $e
naprej, lahko vozicek krme zaustavite z aktivacijo potrditvenega okenca, Ce pride do
sprozenja alarma.

5.4.2 Maksimalen cas teka

V polju "Maksimalni Cas teka" je vnesen Cas v minutah, ki je potreben voziCku krme da
se premakne iz sprednjega v zadnji polozaj. Ce voziéek krme zaradi okvare ta &as
prekoraci, se sprozi alarm.

Ce se krmljenje zaustavi zaradi napake poloZaja, se &ez glavni zaslon prikaze prikaz
stanja. Kadar Zelite s krmljenjem nadaljevati, kliknite na "Potrditev" in napaka €asa teka
se ponastavi.
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Slika 5-11: Napaka polozaja vozi¢ka krme
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Silosi zaloge

6 Silosi zaloge

Grouping

PARAMETER SETUP )

Feedings

Slika 6-1: Nastavitev silosa zaloge

S klikom na gumb "Silos zaloge" (R) se odpre okno, v katerem lahko vnesete Se
nekatere podatke poleg tistih, ki so Zze opisani v toCkah menija, ki so opisane v poglavijih

3,4inT7.

- = s .

I Silo

| Silo 1 Capacity silo _
| Silo 2 Capacity silo _

Mr. of replacement silo -
Mr. of replacement silo -

Switch over to repl. silo iffeed sensor not detected in follow time

Switch to substitute silo if no maodification of at least

Switch vibrator on silos on if weight modification less than

“ibrator pulse time ON _ Wibrator pulse time OFF

7T L

Slika -: pt ilosa zaloge
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6.1 Kapaciteta silosa

Vnos v rumeno (Y) oznaCenem oknu je potrebna samo za pravilen in proporcionalen
prikaz trenutnega stanja napolnjenosti silosa na glavnem zaslonu.

6.2 Nadomestni silos (samo pri tehtanju silosa ali z senzorjem
minimuma)

6.2.1 Stevilka nadomestnega silosa

Ce obstaja veé silosov, lahko v zeleno (G) oznadenem oknu za posamezen silos
dolocite, kateri silos naj se izbere v primeru avtomati¢nega preklopa.

Pomembno!

Pazite na to, da je pri preklopu dovoljena tudi sorta krme, ki je v nadomestnem silosu.

6.2.2 Preklop na nadomestni silos, ¢e je dodatno names¢éen en senzor

Kot je bilo Ze razlozeno, se lahko razli¢ne funkcije, ki jih lahko dolocite s konfiguracijo,
lahko prikazejo drugace tudi v menijih.

V meniju lahko vidite samo nastavitve, ki imajo dolo¢eno funkcijo. S tem se olajSa
upravljanje in poveca preglednost.

V naslednjem primeru je prikazano, katere dodatne funkcije se omogocijo z
namestitvijo minimalnih senzorjev v silosu.

. Switch over to repl. silo if feed sensor not detected in follow time _

. Switch to substitute silo if no modification of at least within

. Switch vibrator on silos on if weight modification less than _ within _
Yihrator pulse tirme QM _ “fibrator pulse time OFF _

Slika 6-3: Preklop na nadomestni silos s senzorjem minimuma

6.2.2.1 Aktivacija preklopa

S krizem v zeleno (G) oznaCenem potrditvenem okencu prejSnje slike sproZite
samodejni preklop preko senzorja minimuma.
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6.2.2.2 Pogoji za preklop na nadomestni silos
Ce pride do preklopa na nadomestni silos, lahko v zeleno (G) oznagenem polju prej$nje
slike vnesete Cas v sekundah.

Ce vnesete &as 10 sek., kot je prikazano v primeru, pride do preklopa, ko senzor, ki je
namesc¢en spodaj v silosu, vec kot 10 sekund ni ve¢ prekrit s krmo.

Vnos je treba seveda vedno prilagoditi mehani¢nim in za napravo tipicnim danostim,
zaradi Cesar so lahko dejanske vrednosti povsem drugacne.

6.2.2.3 Senzor minimuma na glavnem zaslonu

Na glavnem zaslonu krmljenja so prikazani senzorji minimuma za silos.

Ce je senzor prekrit, ima umazano belo barvo, kot je prikazano v rumeno (Y)
oznacenem delu slike spoda.

Ce senzor sporo&a prazen senzor, je ta na glavnem zaslonu prikazan modro (modro
(B) oznaceno na naslednji sliki).

fi*
A%
)
> <> <> 4> 4> 4> <> > 4> 4> > <

Slika 6-4: Senzorji minimuma na glavnem zaslonu
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6.2.3 Preklop na nadomestni silos pri namesc¢enem tehtanju silosa

Zaradi razli¢nih funkcij, ki jih lahko dolocite s konfiguracijo, lahko imajo meniji drugacen
izgled.

V meniju lahko vidite samo nastavitve, ki imajo dolo¢eno funkcijo. S tem se olaj$a
upravljanje in poveca preglednost.

. Switch overto repl. siloNeed sensor not detected in follow fime _

. Switch to substitute silo if no madification of at least within

. Switch vibrator on silos on if weight modification less than within

Yibrator pulse tirme ON _ Wibrator pulse time OFF

Slika 6-5: Preklop na nadomestni silos preko vrednosti tehtanja

6.2.3.1 Aktivacija preklopa

S krizem v zeleno (G) oznaCenem potrditvenem okencu prejSnje slike sprozite
samodejni preklop preko vrednosti tehtanja.

6.2.3.2 Pogoji za preklop na nadomestni silos

Ce pride do preklopa na nadomestni silos, lahko v zeleno (G) oznagenem polju prej$nje
slike vnesete teZo v kg in €as v sekundah.

Ce je, kot v primeru, vnesena teza 100 kg in as 180 sek., pride do preklopa ko se
stehtana vrednost v silosu ne spremeni za vec€ kot 100 kg v ¢asu 180 sek.

Vnos je treba seveda vedno prilagoditi mehani¢nim in za napravo tipi¢nim danostim,
zaradi Cesar so lahko dejanske vrednosti povsem drugacne.

Namig:

Preklop na druge sorte krme se lahko izvede samo, Ce izbrana sorta krme
ustreza prvotni uporabi.

Upostevajte uradne predpise.
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6.3 Nastavitveni parametri silosa zaloge, ¢e je prisoten stresalnik

Switch over to repl. siNJffeed sensor not detected in follow time _

Switch to substitute silo ideiﬁEatiun of at least

Switch vibrator on silos on ifweight modification lessthan

vibratorpulse time oM [ 108 Vibratar pulse time OFF

Slika 6-6: Parameter za vklop stresalnika

6.3.1 Vklop stresalnika

Kot je bilo Ze razlozeno, se lahko razlicne funkcije, ki jih lahko dolocite s konfiguracijo,
lahko prikazejo drugace tudi v menijih.

V naslednjem primeru je prikazano, katere dodatne funkcije se omogodijo z
namestitvijo stresalnika na silos.

6.3.2 Aktivacija stresalnika

S krizem v zeleno (G) oznaCenem potrditvenem okencu prejSnje slike sproZzite
samodejni vklop stresalnika.

6.3.3 Pogoji za vklop stresalnika

Stresalnik se lahko skladno z vnosom v zeleno (G) oznatenem polju zane samo
takrat, ko se koli€ina krme v silosu, ki jo registrira tehtanje, ne spremeni za vsaj 50 kg
v Casu 60 sekund.

Ta €as mora biti krajSi kot ¢as preklopa na nadomestni silos, da bi imel tako stresalnik
pred preklopom Se moznost prekinitve krmilnega mosta.

Vnos je treba seveda vedno prilagoditi mehani¢nim in za napravo tipicnim danostim,
zaradi Cesar so lahko dejanske vrednosti povsem drugacne.
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6.3.4 Nastavitev ¢asa stresalnika za impulz in pavzo

Da stresalnik ne bi zgostil krme, lahko za stresalnik skladno z velikostjo in uporabo
nastavite impulzni ¢as "vklopa" in impulzni ¢as "izklopa".

NajboljSe ¢ase lahko dolocite s poskusnimi teki.

6.3.5 Ro¢ni zagon stresalnika na glavhem zaslonu

Ce Zzelite stresalnik na primer med krmljenjem zagnati roéno, zadostuje en klik na
modro (B) ozna¢en M na silosu, da AMACS zaZene stresalnik.

Majhna zelena toCka signalizira, da stresalnik deluje v avtomati¢nem nacinu delovanja.
Ce je to¢ka oranzna, pomeni, da je omenjena naprava v roénem nadinu delovanja.

Pozor!

Ce ni jemanja krme, stresalnik ne sme delovati, ker se drugage krma v konusu (liju)
silosa Se naprej zgosc€a, kar ne ustreza namenu stresalnika.

Fillirgy Fillirg Fillire
Ok Wizt Request

ML S R L L S L R

P S~ R - (R R T |

Slika 6-7: Ro¢no upravljanje stresalnika
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Pozor:

Dela na pogonih oz. polzih lahko izvajate samo pri izklopljenem
zasScitnem stikalu. Npr. funkcija éasovnega preklapljanja oz. senzorji
aktivirajo pogone brez opozorila. Upostevajte lokalna varnostna
navodila in predpise.
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7 Seznam za dostavo krme

7.1 Prikaz prepoznave dostave

Rdece (R) oznacen simbol tovornjaka, ki se prikaze, pomeni, da je bila dostavljena
krma. Pri tem obstajajo naslednje moznosti:

* Tovornjak je prikazan neprekinjeno: Silos se ravnokar polni
* Tovornjak utripa: Dostava je kon€ana, vendar Se ni potrjena

* Tovornjaka ni: Polnjenje se ne izvaja, vse dostave pa so bile potrjene

B (] JC]

(R)

¢ [0 =[] 2|2
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Slika 7-1: Prikaz prepoznave dostave

7.2 Potrditev dostave

Ce zelite potrditi dostavo, morate klikniti gumb, ki je na naslednji sliki oznaéen modro
(B). V oknu, ki se odpre, lahko nato kliknete na tovornjak, ki je na nasledn;ji sliki
oznacen rumeno (Y).
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Slika -2: Seznam dostav

Zdaj lahko v oknu, ki se odpre, vnesete Se ostale informacije, ¢e so te na voljo.

S pusCicnimi tipkami (rdeCe (R) oznacene) lahko iz seznama izberete vnaprej
nastavljene informacije. To je namenjeno za hitrejSi vnos standardnih vrednosti.

Ce je polie "Koligina" obrobljeno zeleno, se prepoznano dostavo vnese v polje
"koli¢ina". Z zeleno tipko lahko zdaj potrdite dostavo. S pritiskom na rdeco tipko
ponastavite vnos.

Slika 7-3: Seznam dostav
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7.3 Seznami informacij za vozila, izdelke in dostavne koli¢ine

¢ VT RS 9

Grouping

Feedings

Weighings

(R

)= Runtime control
L]

ﬁ Silo

Lists for feed supply

Slika 7-4: Seznami za dodatne informacije pri dostavi krme

Za hiter dostop do dodatnih informacij za dostavo, ki jo je treba potrditi, lahko tukaj ze
vnhaprej vnesete opis tipa in znacilnosti vozila za silos ali tip in koli¢ino dostavo, tako da
lahko dostave opremite z dodatnimi informacijami in jih potrdite.

o [ N EESERE L @

Lists for feed supply [1H1]

Quantities supplied After modification of a list click on SAVE |

000 kg

10000 kg
15000 kg
20000 kg

115 1 5 6

Slika 7-5: Obdelava seznamov, vozil, izdelkov, dostavljenih koli€in
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7.4 Zadnja dostava in seznam dostav

Na voljo imate moznost ogleda zadnje dostave ali vseh dostav v obliki seznama.

S klikom na rumeno (Y) oznaCene gumbe na nasledn;i sliki odprete okno, v katerem je
prikazana zadnja dostava.

Ce Zelite imeti pregled nad vsemi registriranimi dostavami v obliki seznama, kliknite na
modro (B) oznageno beleznico in Stevila se sestavijo iz banke podatkov.
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Slika 7-6: Prikaz zadnje dostave oz. vseh registriranih dostav
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FEED DELIVERING { DAYPROTQCOL
Database: BD_Ple01_House01_03022009
Date: 12.02.2009

frime [PrPD WD [silo [Product hrolume

|Car

[12.02.2008 18:14 [ 2ig - 4 1] Futter 1|

i |EEEIEe

15000 kg|

Slika 7-7: Protokol dostave

Namig:
dan in privzemanje zraéne viage ¢ez nocg),
. registracijo koli¢ine krme na skupino ali zival.

Prikaz trenutne vsebine silosa se lahko rahlo spreminja zaradi
sonénih zarkov in spremenljivih temperatur (izparevanje vode ¢ez

kar pa ne vpliva na
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7.5 Opombe
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8 Tehtanja

PARAMETER SETUP )

E‘! Feedings il

Weighings

Runtime control

EI Silo

Lists for feed supply

Slika 8-1: Nastavitve parametrov tehtanj

S klikom na rde€e (R) oznaten gumb "Tehtanja" se odpre meni, v katerem lahko
vnesete vse nastavitve, ki so potrebne za elektricno tehtanje.

Ker lahko AMACS krmili razlicne silose in tehtnice krme, se ta meni znova prikaze
kasneje v drugi obliki. Na tem mestu vnosi s strani osebja farme navadno niso potrebni,
prikazane vrednosti pa sluZijo za nadzorovanje.

& W
Weighings (Y) (Y) [1/1]

126000000.00 ky
15060.00 ka
0.00 kg

Slika 8-2: Vrednosti tehtnice silosa

8.1 Tip tehtalne celice

To polje sluzi samo za informiranje, da je bil tip tehtnice silosa doloCen Ze pri
konfiguraciji naprave, ki jo je izvedel servisni tehnik. Z drugimi konfiguracijami lahko
nastavite naslednje signale.

8.1.1 DMS

Tehtalne celice, ki imajo pasove za merjenje raztega, s katerimi posredujejo tezo na
AMACS.
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8.1.2 0-10 Voltov

Tehtalne celice ali tehtnice, ki prevedejo teZo v napetostni signal v voltih.

8.1.3 0(4)-20mA

Tehtalne celice ali tehtnice, ki prevedejo tezo v tokovni signal v mA.

8.2 Trenutna stehtana vrednost

Prikaze se signal, ki ga je trenutno izmerila vnosna kartica. Temu se reCe tudi surova
vrednost, saj s to vrednostjo servisni tehnik lahko ugotovi, ali merilna doza deluje
pravilno.

8.3 Kalibracija tehtnice silosa

8.3.1 Kalibracija tehtnice silosa s signalom DMS

8.3.1.1 Odcitajte kalibracijsko vrednost s plosée W2

Vhodna kartica, ki jo uporablja Big Dutchman za tehtalne palice DMS

(W2 &t. kode 91-04-0009 ) se umeri s postopkom, ki je opisan spodaj. To pomeni, da
bo trenutno izmerjena vrednost mase nastavljena kot trenutna ni¢elna vrednost, bolje
znana kot tara vrednost, ki se bo shranila na kartico.

Nato se tehtnico obteZi s kalibracijsko utezjo, to zdaj izmerjeno vrednost tehtanja pa se
posreduje vhodni kartici, ki jo shrani kot kalibracijsko vrednost. Zdaj je treba samo Se
zapisati, katera teza je bila kalibrirana, ker jo bo treba kasneje Se vnesti.

Ce zdaj pritisnete gumbe desno od trenutne ni¢elne vrednosti in trenutne kalibracijske
vrednosti (na prejsnji sliki oznaceni rumeno (Y)), postanejo zeleni. To pomeni, da
AMACS zdaj nenehno zahteva ni¢elno vrednost in kalibracijsko vrednost iz vhodne
kartice.
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8.3.1.2 Kalibracija vhoda W2

Ce je name$&ena mehanika silosa in preénega polza, lahko napolnite silos. Silos je
treba ¢im bolj napolniti, ker je kalibracija bolj tona z najvecjimi masami kot s
polovi¢nim tovorom.

Slika 8-3: Kalibracija tehtalnega modula W2

Za kalibracijo modula za tehtanje morate upostevati naslednje:

* zagotoviti morate, da zelena lu¢ PWR (4) sveti neprekinjeno (ne sme smetiti
utripajoce)

» stikalo (3) (NORMAL-S) mora biti nastavljeno na "S" (C, A in B pa na NORMAL)

* Tipka za ponastavitev (RESET) (5) mora biti pritisnjena

* pocakati je treba, da zaCne rdeca Iuc (6) svetiti

* izbrati je treba tehtalni kanal za kalibracijo (samo enega naenkrat):
e Tehtnica 1: Stikalo (3) (NORMALNO - A) na "A" ali
* Tehtnica 2: Stikalo (3) (NORMALNO - B) na "B"

» Zagotovite, da tehtnica ni obremenjena (TARA)
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e Stikalo mora biti na (3) (NORMAL -C) "C" = polozaj KAL je nastavljen
* Pocakajte, da zaCne rumena lu€ svetiti

e Tehtnico obremenite z znano testno tezo

* Pocakajte nekaj sekund, da tehtnica stoji mirno

» Stikalo (3) (NORMAL - C) preklopite nazaj v polozaj "NORMALNQO"

« Ce zacdne svetiti zelena lug, je kalibracija izvedena v redu

e Stikala (3) S in A ali B preklopite nazaj na NORMALNO

* Pritisnite tipko za ponastavitev (RESET) (5)

Ta program shrani kalibracijski vrednosti TARA in TEST v modul za tehtanje.

Ce zelite zakljugiti kalibracijo tehtnice, morate v meni vnesti testno tezo.

*) Pri napaki zaénejo svetiti RDECA + RUMENA + ZELENA I[ug. Napako lahko
odpravite tako, da stikala (3) S, C A in B preklopite na NORMALNO. Kalibracijo
ponovite s pritiskom na tipko za ponastavitev (RESET) (5).

Kalibracija se lahko ponesreci, €e:

* stikalo (3) A ali B ni nastavljeno pravilno,

* (e je tehtnica okvarjena ali ni vzpostavljene povezave s tehtnico.
* (e je kalibracijska teza premajhna:

* Kalibracijska teza mora biti vsaj 1 promil ali Se bolje najmanj 10 odstotkov
celotnega tovora. Celoten tovor pomeni, da je tehtalna celica obremenjena
100-odstotno. (2 mV/V).

* (e pride do napake pri shranjevanju podatkov.

Kalibracijo tehtnice je treba preverjati v rednih intervalih in jo po potrebi ponoviti.

V ta namen lahko z ro¢nimi vnosi zaobidete postopek kalibracije. To bo opisano v
nasledn;ji 8.3.2 tocki.
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8.3.2 Kalibracija tehtnice silosa s signalom 0-10V / 4-20mA

Pri neobremenjeni tehtnici je treba upostevati trenutno nicelno vrednost. Na koncu se
tehtnico obremeni z znano tezo, to vrednost pa se vnese kot "trenutno kalibracijsko
vrednost".

8.4 Zacetna tocka za nicelno vrednost

Obiéajno je zadetna tocka za niéno vrednost nastavljena na 0 kg. Ce pa niéno tocko
premaknete, lahko vnesete tezo, ki je prikazana pri prazni tehtnici.

8.5 Teza za kalibracijsko vrednost

V to polje vnesete tezo v kg, s katero je bila kalibrirana tehtnica.

8.6 IzraGunana vrednost tehtanja (samo pri tehtnici silosa)

Iz kotnih vrednosti, ki jih vnesete v naslednjih menijih, izraCuna in prikaze tezo silosa,
ki izhaja od tod.

Namig:
Seveda je tehtnica natanCna samo toliko kot vrednosti, uporabljene za

kalibracijo. Dostavljeno koli¢ino krme je treba preveriti na primerni tehtnici,
preden jo lahko vnesete pod "Kalibracijska vrednost ustreza".

8.7 Uporabite tehtalne ali preto€ne koli¢ine za registracijo krme

[@ usewsighvalue Unit extetnal delivery display [k ¥
|7 Usge flow value Fixed flow value 0.0 ks w— Fixed valua
/ Current low value | 0.0 kgis
(B) |i Calculated flow value — (Y) (G) /
win. decrease ofweigh value in 5 sec. for flow value calc. 0.0 ky Reset I
1 i

Slilka 8-4: Tehtalne in pretocne koli€ine
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8.7.1 Uporabi vrednost tehtanja

Pri normalnem delovanju mora biti ta metoda vedno aktivha, da se lahko pravilno
ugotovi koli€ine krme, ki se prenese v objekt za krmljenje.

8.7.1.1 Enota zunanje dobavne garancije

Ce obstaja zunaniji zaslon dobavitelja — kot je opisano pod 8.9.2, lahko tukaj nastavite,
ali naj bodo koli€ine prikazane v kg ali v funtih, ko je obi¢ajno v ZDA.

8.7.2 Uporabi vrednost pretoka

Ce elektriéna tehtnica ne deluje pravilno ali $e ni na voljo, lahko koligino krme zagasno
dolocite tudi kot priblizno doloCeno vrednost. Zato morate to toCko aktivirati s klikom
miske.

Ker koli¢ina krme v kg na sekundo ne kaze velikih nihanj, lahko pri delovanju pre¢nega
polza iz trajno dolo€enih vrednosti (kg/S) dolocite, koliko hrane se dovede v objekt, ¢e
je precni polz vklopljen na primer 33 sekund.

8.7.2.1 Uporabite konstantno vrednost pretoka

Ce dologite vrednost pretoka, tako da jo AMACS ne doloéa stalno na novo, lahko
vrednost, ki ste jo predhodno dolo€ili z lastnimi testi vnesete v modro (B) oznaceno
polje "kg/s" in aktivirate kontrolno okence. Za zajemanje koliCine hrane se nato
neprestano uporablja ta vrednost.

8.7.2.2 IzraGunana vrednost pretoka

V zeleno (G) oznaCenem polju poteka dolo€anje vedno iz vrednosti tehtnice krme
trenutno veljavne vrednosti pretoka v kg/s.

V rumeno (Y) oznacenem kontrolnem okencu je navadno oznaceno, da je treba v
primeru napake delati z dobljeno vrednostjo pretoka.

Poleg ne tako pogostih napak zaradi okvare ali motenj tehtnice silosa obstaja Se en
vpliv zaradi motenj (glejte 8.7.2), pri katerem ta funkcija zagotavlja, da se lahko
ugotovljeno koli€ino krme zajame.

* Polnjenje silosa pri izvajanju krmljenja:
Ce se silos polni med delujogim krmljenjem, lahko AMACS to ugotovi in

avtomati¢no za to krmljenje doloci koli€¢ine krme na osnovi Ze doloCene koliCine
pretoka v kg/s.
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* Minimalno zmanjSanje vrednosti tehtanja v €asu 5 sek:

Da dolo¢ena koli¢ina pretoka ne bi premocno nihala, se lahko vnaprej nastavi
najmanj$o spremembo na 5 sek. Navadno se tukaj vnese standardna vrednost 2,5

kg.

* Preklop nazaj:
Ce morate celotno radunanje zadeti $e enkrat, lahko z gumbom "Ponastavitev" vse
vrednosti pretoka nastavite na 0 in jih izraCunate na novo, ali pa vnesete vrednost,
Ce uporabljate konstantno vrednost pretoka.

8.8 Samodejno prepoznavanje dostave (samo pri tehtanju silosa)

I
1

DE|IVEI’Y control Break delivery of no change of weigh value by | 1000k in | A min

()
B

|
N
d 20091’0;:[21512 21 36 ) Q"“ @ (G) ﬁl

Slika 8-5: Nastavitev za prepoznavanje dostave

i!: Detection delivery Detection delivery by increase weigh value | 100.0ky in | 30s
Reset mode for feed delivery if no increase in 300 s

8.8.1 Prepoznavanje dostave

Ce mora AMACS samodejno prepoznavati dostave krme, ker za prijavljanje ni na voljo
tipke ali zaslona, ali ker pozabite prijaviti dostavo preko tipk, pride do tega po tukaj
doloCenih parametrih.

Ce se vsebina silosa pove&a v &asu npr. 60 sek. za veé kot 200 kg, AMACS to registrira
kot dostavo. Ce se dostava nato koné&a in je vsebina silosa stabilna dlje kot 300 sek.,
pride do preklopa nazaj v normalni nacin, tj. koli€¢ina dostavljene krme se prenese v
kontrolo dostav, krmljenja v ¢akalni vrsti, ki so morala pocCakati na postopek dostave,
pa se izvedejo zdaj.

8.9 Kontrola dostave (samo pri tehtanju silosa)

Ce pritisnete tipko "Polnjenje silosa" kot je predvideno obigajno, lahko s ponovnim
pritiskom tipke signalizirate, da je polnjenje kon&ano. Ce pa dobavitelj pozabi, da mora
na koncu pritisniti tipko, se dostava samodejno prepozna kot kon€ana, ¢e se v 5
minutah koli¢ina krme ne spremeni za vec€ kot 100 kg (zelena (G) oznaka).
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8.9.1 Izbirna "Kontrola dobavitelja z zaslonom ali brez njega"

plt
- w o
il A 4Ap 4Ap 4 (Y)<> A

House

Slika 8-6: Zahteva za polnjenje

Tipka "Zahteva za polnjenje", ki je na glavhem zaslonu oznaCena rumeno (Y),
omogoca dostavljavcem prekinitev krmljenja v teku, pri ¢emer pa se ob aktivaciji izvede
do konca Se krmljenje trenutne skupine.

Na rdedi luci "Polnjenje — €akaj" lahko vidite, ali v tem trenutku poteka krmljenje (v
spodniji sliki je oznaceno rdece (R)).

1l

i

—a | 290

) - AP AP AP\ AP APp AP AP 4AdPp AP 4Ap AP

PrI—— Hlolr g

Slika 8-7: Cakanje polnjenja

Da je bila poslana zahteva za polnjenje, lahko dobavitelj ugotovi po tem, ker zelena lu¢
"Polnjenje OK" utripa, rdea Iu€¢ za opozarjanje na tekoCe krmljenje pa sveti
neprekinjeno (na nasledn;i sliki modro (B) oznaceno).

S OQiMi

fit
i

)
—)<> 4dp 4Ap 4Adp Ap 4dp AP AP 4dp 4P 4Ap A

I Mil [ [ [ B | b — S— [l [l i i

Slika 8-8: Krmljenje aktivno
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v

S polnjenjem silosa se lahko zaéne takoj, ko zacne svetiti zelena lu€ "Krmljenje OK" in

v

se rdec€a Iu¢ "Polnjenje — ¢akaj" izklopi (na spodniji sliki zeleno (G) oznaceno).

AMACS nadaljuje s krmljenjem preostalih etaz/skupin, takoj ko se dostavo krme
prepozna kot kon€ano ali ko pride do vnovi¢nega pritiska tipke "Zahteva za polnjenje".

_JS.OQiMi
Ti*
(G
a
.j))) ] B0jLeE
A A4p 4 AP Ap AP AP Ap A Adp dp A>

Slika 8-9: Polnjenje OK

8.9.1.1 Informacija glede polnjenja med krmljenjem

Na sliki krmljenja se pri prekinitvi krmljenja zaradi polnjenja silosa, prikaze
informacijsko okno, ki kaze, da krmljenje ¢aka na polnjenje silosa. To lahko vidite na
spodniji sliki ozna¢eno z rumeno (Y).

&

s¢ll

m —— ——
™~
/j'// ////////4 ////////4 //////// ///// L

4p 4Ap 4Ap 4Ap AP AP 4p AP 4Ap 4APp 4Ap 4|
Slika 8-10: Krmljenje ¢aka na dostavo
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8.9.2 Izbirni "zunaniji prikaz s kontrolo dobavitelja"

Na naslednji sliki je zeleno (G) oznaCen zunanji prikaz s kontrolo dobavitelja v AMACS.
S tem je omogoceno odditavanje trenutnega stanja silosa neposredno na silosu.

S tipko "Prikaz izbire" lahko dobavitelj preveri stanje silosa za najve¢ dva silosa.

Zaslon kot tretjo funkcijo pri delujo€em krmljenju prikazuje Cas teka verige, tako da se
krme ne bi dostavilo med tekoCim krmljenjem.

tht

Fillirgy Fillirg Fillirgy
ok wiait Request

AN
IJD)I
<> 4> 4> AP AP\4P> (> <> 4> > 4> <>

¢ gl |l gl

Slika 8-11: Zunanji prikaz s kontrolo dobavitelja

8.9.2.1 Sprememba zunanjega prikaza na glavhem zaslonu

Pri ve€ kot dveh silosih lahko kliknete na rdeCe Stevilke na spodniji sliki. S klikom se
preklopi prikaz iz silosov 1/2 na silosa 3/4, kot je vidno v modro (B) oznaCenem
obmocju spodnje slike. S to metodo se lahko samo s tem prikazom prikaze do osem
silosov.

Fillng Fillrg Filling

m % Ok it Request
L )

Slika 8-12: Zunaniji prikaz na glavhem zaslonu
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8.10 Pregledna slika tehtanj

I EEEEE

15.02 iMiIJ
Tl ]
famsosoog | eooomig |
2l 199 9®
Filling Fillng Filling
ljm Ok vzt Reguest

i A AP AP AP AP AP 4A)p Ap 4Ap AP 4APp 4Ap

Slika 8-13: elektronska tehtnlca silosa in zunaniji zaslon s kontrolo dobavitelja

8.10.1 Trenutna teza v silosu

Ce je v vsakem silosu name$&ena elektronska tehtnica, lahko vsebino v silosu vedno
razberete neposredno na sliki. Ta prikaz tehtnic silosa je na prejSnji sliki oznacen z
rumeno (Y).
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8.10.2 Prikaz krivulj tehtnice silosa

Ce kliknete na trenutno vrednost tehtanja, se odpre prikaz krivulj tehtanja, v katerem
lahko sledite vrednostim tehtan;.

AE200.000
14700.000

12600000

10500.000

8400000

E300.000

4200.000

2100.000

Fillirg Fillirg Fillirg
) Ok Wait Request

AP Aap Aap «Aap

0.0o0

200902712 2008/02/12 20030212 2009/,02/12 2008/02/M12 20030212
18:57:59.000* 18:58:59.000* 18:69:59.000* 19:00:59 000" 19:01:59.000*19:02:59.000%

<] >

House

Slika 8-14: Prikaz krivulj tehtanja

8.10.3 Vizualni prikaz trenutnega stanja napolnjenosti

Modro (B) oznaCeno okno na sliki 8-14 omogoca preprosto ocenjevanje trenutne
vsebine silosa.

Okno deluje kot stolp&ni graf in vedno kaZe trenutno raven v silosu.

Namig:

Prikaz trenutne vsebine silosa se lahko rahlo spreminja zaradi
soncénih zarkov in spremenljivih temperatur (izparevanje vode cez
dan in privzemanje zraéne viage €ez no¢), kar pa ne vpliva na
. registracijo koli¢ine krme na skupino ali zival.
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8.11 Opombe
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9 Dva objekta in eno tehtanje silosa

Strukturne danosti pogosto zahtevajo uporabo enega tehtanja silosa za dva vzrejna
objekta.

V tem primeru mora AMACS nujno krmljenja v obeh vzrejnih objektih obdelati logi¢no,
da se pravilno registrira krmo, ki se raznosi.

9.1 Prikaz semaforja na glavhem zaslonu

Da bi videli, kateri vzrejni objekt ima trenutno nadzor nad tehtanjem silosa, se na
glavnem zaslonu krmljenja prikaze semafor.

Control of silo weighing
House 2 House 1

S
3 |

(0 |
(o ]

[ et e S R T

fit
A&
)
P 4> P A 4> 4> > > <> > > <

[Tz B g | ) &)

Slika 9-1: Semafor na glavhem zaslonu

Nad semaforjem je prikazano ime vzrejnega objekta.

Semafor je namenjen informiranju o trenutnem stanju vzrejnega objekta.
Pri tem imajo barve semaforja naslednje pomene:

* Rdeca = nobene zahteve

* Rumena = Cakaj na odobritev

e Zelena = odobritev
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Pod semaforiji je dodatno prikazan status posameznega vzrejnega objekta.

Ce ima eden od vzrejnih objektov odobritev, se prikaze tudi trajanje do konca odobritve,
da imajo drugi objekti moznost zaCetka ene skupine krmljen,;.

9.2 Odobritev silosa

Poleg semaforja se v primeru, kadar oba vzrejna objekta istoCasno zahtevata izvajanje
krmljenja, prikaZe okno za ¢akanje na odobritev.

Feeding

|Autumatic run

b
(]
///////////// //////// e

()
: <4F 4> 4> A> 4> > 4> 4> 4> 4> <> 4|

P~ R o B [ |

Slika 9-2: Odobiritev silosa

Ce nocete, da bi morali akati na krmljenje prvega objekta, se objekti pri krmljenju v ved
skupinah, zamenjajo. To pomeni, da se odobritev po kon€anju prve skupine preda
drugemu vzrejnemu objektu.
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Dva objekta in eno tehtanje silosa

9.3 Nastavitev tehtanja

Da bi se v obeh vzrejnih objektih delalo z isto kalibracijo, drug vzrejni objekt prejme
prenesene vrednosti iz prvega objekta. Zaradi tega drugi objekt ne potrebuje kalibracije
za tehtanje silosa. Vec€ informacij o kalibraciji tehtanja silosa je v poglavju 8.

PARAMETER SETUP & |

Weighings

6714.00 ky
1,00 kg

. { ety Umif external delivery display
[T use nawvalue [ Fired fowvalue [ 2hgs =— :

Current flow value

. -Cale‘u\ateq_-ﬂow value

Min. decrease ofweigh value in 5 sec. for flow value calc. _ Reset I

M Detection delivery ‘Detection delivery by increase weigh value _ in -
Reset mode for feed delivery if no increase in -
.:]))) Delivery control Break delivery of no change of weigh value by _ in _

House E

e S 3|

Slika 9-3:

Nastavitev tehtanja v objektu 1

e = = e . 'Y

Weighings

Calibration in other house
Calibration in other house

. Use weigh valug Unit external delivery display

. Use flow walue . Fized flowvalue _—
Current flow value 2.5 kols

. Calculated flow value

Min. decrease ofweigh value in 5 sec. for flow value calc _ Reset I

)

Detection delivery Detection delivery by increase weigh valug _ in _
Reset made for feed delivery if no increase in _

|l e Tl e B gl

Slika 9-4: Nastavitev tehtanja v objektu 2

(5 €9 AMACS krmiini Layer
& Big Dutchman

lzaaja: 0772009 M 1772 SLO



Elektronska pretocna tehtnica Stran 99

10 Elektronska pretoc¢na tehtnica

10.1 Pregledna slika tehtanj

ap Ap 4Ap Ap AP Ap A Adp A AP Adp Ap

m — [a] I—gc @- K D)i M i %I

Slika 10-1: Elektronska tehtnica silosa

10.1.1 Trenutna teza v bobnu

Ce je nameséena elektronska pretoéna tehtnica, lahko trenutno vsebino bobna
odcitate neposredno iz zaslona. Ta prikaz vrednosti tehtanja je na prejsnji sliki oznacen
z rumeno (Y).

AMACS krmiini Layer Ny, &
Izdaja: 07/2009 M 1772 SLO ﬁ% qu Dutchman



Stran 100

Elektronska pretocna tehtnica

10.1.1.1 Prikaz krivulj tehtnice

Ce kliknete na trenutno vrednost tehtanja, se odpre prikaz krivulj tehtanja, v katerem

lahko sledite vrednostim tehtan;.

&
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Slika 10-2: Prikaz krivulj tehtanja

Prikaz krivulj lahko zaprete z rdeCe (R) oznacenim X.

10.1.2 Senzor minimuma v bobnu

Senzor minimuma za boben, ki je na sliki 10-1 oznaCen rdeCe, odda signal na AMACS,

kadar mora pretoCna tehtnica odmeriti eno nasutje.

Ce senzor sveti zeleno, je zahtevana nova krma. Ce je v zbiralnem lijaku $e dovolj

krme, je ta senzor rdec.

'} Big Dutchman
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10.1.3 Kontrola polozaja bobna

Ce zelite nadzorovati polozaj bobna, je na voljo majhen prikaz "PoloZaj bobna zgoraj",
ki je na sliki 10-1 oznagen zeleno (G). Ce je ta prikaz zelen, to pomeni, da boben ravno
stoji v poloZaju (odprtina zgoraj), krmo pa se lahko vnasa vanj. Ce je prikaz siv, boben
ni v zgoraj omenjenem polozaju.

10.1.4 Roc¢en nacin uporabe bobna tehtnice

Ce zelite preskusiti tehtnico, lahko boben na preglednem zaslonu poganjate tudi v
rocnem nacinu. Zato je treba klikniti na polje na bobnu, ki je na sliki 10-1 oznaceno z
zeleno (G), tako da se prikaze naslednji meni.

A Ak A AP

N =

S klikom na rdece (R) oznaceno stikalo ali stisnjeno pest lahko motor bobna vklopite
tocno.

AP 4> 4> AP 4>
House 1 E %

Slika 10-3: Ro¢no obracanje bobna

Nato lahko motor bobna z oznaenimi gumbi vklapljate in izklapljate. Zdaj se v primeru
zagona motorja izvede samo en obrat. Boben vedno obmiruje v "zgornjem" poloZaju,
kakor hitro pride do aktivacije senzorja (na prejSnji sliki je oznacen rdece (R)).
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10.1.5 Informacije za polnjenje preto¢ne tehtnice

Takoj ko se zaCne polnjenje, se na pregledni sliki za krmljenje odpre okno, v katerem
je prikazana nastavljena receptura z vsemi parametri ter funkcija prekinitve.

Filling of mechanical weigher with recipe 1
Recipe :
Component? : Filling from silo1 to 25000.000 kg

g nla e e e Bla e nld Blla nld hld Rlla

I R ol N L T =]

Slika 10-4: Informacije za polnjenje preto¢ne tehtnice

10.1.6 Zaustavitev polnjenja

Kot lahko vidite v modro (B) oznaenem obmocju prejSnje slike, lahko zaustavite Ze
potekajoCe polnjenje. Tukaj lahko zdaj s klikom na rdeCi gumb prekinete trenutno
polnjenje. PretoCna tehtnica se nato zavrti Se enkrat, nato pa ¢aka na novo zahtevo.

10.1.7 Polnjenje v pavzi

Lahko se zgodi, da mora polnjenje pocakati. Ce Zelite polnjenje povsem preprosto
preklopiti v pavzo, morate klikniti na gumb za pavzo, ki se na preglednem zaslonu
nahaja v modro (B) oznaenem polju. Ta gumb je pri pavzi zelene barve. Zdaj se s
polnjenjem zavlaCuje do ponovnega pritiska tega gumba.
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10.1.8 Tehtnica krme 99B je okvarjena

Ce je tehtnica krme okvarjena, je treba krmo kljub temu prenesti v vzrejni objekt za
krmljenje zivali. V ta namen lahko uporabite prej opisan ro€ni nacin uporabe bobna.
Zaradi tega morate boben zagnati in odprtino obrniti navzdol, kot je opisano pod 10.1.4.
Zdaj lahko pre¢nega polZza in polza silosa preklopite v ro€ni nacin delovanja, pri
"senzorju maksimuma", nameSfenem nad tehtnico, pa pride do prostega preklopa in
prenosa krme v vzrejni objekt.

Ta "senzor maksimuma" je v sistem vezan elektromehani¢no in skrbi za moznost
prenosa krme v vzrejni objekt tudi v primeru izpada celotnega sistema.

(Senzor maksimuma ni prikazan na glavnem zaslonu)

Pozor:

Dela na pogonih oz. polzih lahko izvajate samo pri izklopljenem zas&itnem
stikalu. Npr. funkcija ¢asovnega preklapljanja oz. senzorji aktivirajo
pogone brez opozorila. UpoStevate morate lokalna varnostna navodila in

redpise.
. preap

10.2 Nastavitveni parameter za elektronsko preto¢no tehtnico
(stran 1)

o [ T gEESRETEETEEEET @

Grouping

Feedings

\Weighings

Runtime control
Silo

= electronical weigher

Lists for feed supply -

Slika 10-5: Nastavitve preto¢ne tehtnice
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Ce odprete polje, ki je na prejsniji sliki oznageno rdede (R), se odpre meni (na naslednji
sliki oznacen (Y) rumeno) v katerem lahko pri zagonu vnesete nekatere vrednosti, ki
se jih ne sme spreminjati, Ce za to ni nobenega razloga.

¢ IEEEEENTVEER T @

electronical weigher Filling

Capacity of electronical weigher

Filling ofthe balance with recipe

Wiaiting time for sensor with start of drum
M axirnurm runtirne for turning of drum
‘Wait for weighing after filling the weigher

Maxirmumweight after discharge of weigher

Fill scale without request

| Component 1

component 2 kcumpunents

Silo subst sio  Relation Silo  Suhst o Relation Sl Substsio  Relation

Recipe 1 ( | | | | ] | [

Recpe?  SRNNI[NS [ % [l =
Recipe s [wE e [ 5% e [ 0% o
Recipe 4 N o I ¢ R %
esne BN o BN ¢ EEEE 0
Recipe 5 EEEE o BN - EEEE ¢ o
Automatic Siloswitch .

Filling in charges [ sizeorcharges [ w

ot TALGR sl 5|

Slika 10-6: Nastavitveni parametri za preto¢no tehtnico

10.2.1 Kapaciteta pretoc¢ne tehtnice

Tukaj se doloCi kako velika naj bo koli€ina krme na polnjenje. Lahke a voluminozne
sorte krme omogocajo eventualno samo polnjenje do 25 kg.

Pri polnjenju bobna je treba paziti na to, da ga ne napolnite ¢ezmerno.

10.2.2 Polnjenje tehtnice z recepturo

Ce je na volj ve¢ silosov, se tukaj dologi, katero recepturo polnjenja tehtnice naj se
uporabi. Trenutno aktivne recepture pri tem dobijo ozadje temno sive barve.
Podrobnosti o tem so v poglavju 10.2.8.
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10.2.3 Cakalni éas za senzor pred zagonom bobna

Ta Cas je potreben, da se boben lahko obrne vstran, ne da bi senzor "Polozaj zgoraj"
pri tem sprozil sporocCilo o napaki. Za FW99 B je priporoCena vrednost 4 sekund za
nemoteno delovanje.

10.2.4 Maksimalen ¢as teka za obra¢anje bobna

Tukaj se dologi, kako dolgo lahko traja, da boben izvede cel obrat. Ce se boben v tem
Casu ne obraca, se sprozi alarmno sporocilo.

Drum fault ! l ‘l~ -
ACKNOWLEDGE I i »
LN
e e

P~ R e Y I | [T =

Slika 10-7: Sporocilo o napaki

Ce senzor ne odda signala, je lahko to posledica veé vzrokov, kot npr.:

* pod bobnom je prevec krme, tako da se boben ne more ve€ obrniti na svoj polozaj,
* motor bobna ni pod napetostjo,

* senzor polozaja je preve€ oddaljen od bobna,

* senzor polozaja ali kabel je okvarjen.

Ce sporoéilo o napaki potrdite z gumbom "POTRDITEV", se boben znova poskusi
premakniti na svoj polozaj.

AMACS krmiini Layer Ny, &
Izdaja: 07/2009 M 1772 SLO ﬁ% qu Dutchman



Stran 106 Elektronska pretocna tehtnica

10.2.5 Cakaj na tehtanje po polnjenju tehtnice

Da bi kontrola izteka lahko pravilno registrirala napolnjeno krmo, je potreben Cakalni
Cas priblizno 2 sekund po polnjenju, dokler ni mogocCe stehtati tudi krme iz izteka.

10.2.6 Maksimalna masa po izpraznitvi iz tehtnice

Ce se tehtnica po obratu bobna ne izprazni v celoti, lahko vpliva na toénost tehtnice.

Tukaj lahko dolocite, koliko kilogramov Se mora ostati v bobnu po enem obratu. Pri
normalnem delovanju se priporo¢a uporabo vrednosti, ki znasa 1,0 kg.

Drum fault |

ACKMOWLEDGE I

EEm—

House 1

Slika 10-8: Sporocilo o napaki

Ce se tehtnica po prvem obratu ne izprazni v celoti, naslednja dva poskusa pa prav
tako ne pripeljeta do popolne izpraznitve, je lahko to posledica ve€ vzrokov, kot npr.:

* v bobnu je preveC€ krme, tako da bobna ni mogocCe popolnoma pretresti,

* v bobnu so se naredile obloge, ki so tezje kot maksimalna teza,

e tehtnica ni pravilno kalibrirana.

Ce sporogilo o napaki potrdite z gumbom "POTRDITEV", preto¢na tehtnica éaka na
naslednjo zahtevo.
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10.2.7 Polnjenje tehtnice brez zahteve

Polnjenje pretoCne tehtnice brez zahteve je namenjeno za primer, ko pre¢ni polz
transportira krmo v stresalni lij hitreje kot se lahko polni preto€na tehtnica.

V tem primeru se €as do stika naprave za sporoCanje praznega stanja s stresalnim
lijakom porabi za polnjenje pretoCne tehtnice, pri zahtevi pa pride do neposrednega
stresanja.
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10.2.8 Recepti

@ PARAMETER SETUP

electronical weigher Filling

Capacity of electronical weigher

Filling ofthe balance with recipe

Waiting timme for sensar with start of drum

W aximurm runtime for turning of drum
Wit for weighing after filling the weigher
Maximurmweight after discharge of weigher

Fill scale without request

| |
Recipe 2
Recipe 3

Recipe 4
Recipe 5

Recipe 6

Recipe 7
Recipe 8

Automatic Silogwitch

Filling in charges

House 1

Slika 10-9: Nastavljanje receptov

10.2.8.1 Recepti 1-8

Tukaj lahko preverite in nastavite nacin sestavljanja receptur.

10.2.8.2 Silos

Za recepturo 2 se vnaprej dolo€i, kot je na prejdnji sliki oznaceno rumeno (Y), iz
katerega silosa naj se vzame posamezna komponenta.

10.2.8.3 Nadomestni silos

Za recepturo 2 se vnaprej doloci, kot je na prejsnji sliki ozna¢eno zeleno (G), na kateri
silos naj se preklopi nadomestno zajemanje pri izpadu "obi¢ajne" komponente.
10.2.8.4 Mesalno razmerje komponent

S klikom na rdeCe oznacene (R) gumbe na prejsniji sliki se pojavi moznost spreminjanja
mesSalnih razmerij za posamezne recepture.
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10.2.8.5 Sprememba mesanice v %

Naslednja slika kaze, kako se nastavi meSanje komponent. V ta namen se rumeno (Y)
oznacene gumbe s pritisnjeno tipko miSke premakne gor ali dol, dokler se ne nastavi
Zelenega razmerja.

L PeRawemersewe W)

electronical weigher Filling

Capacity of electronical weigher

Filling of the halance with recipe

Wiaiting time for sensor with start of drum
Maxirmurm runtime far turning of drum
‘Wait for weighing after filling the weigher
M aximum weight after discharge of weigher

Fill seale without reguest

y 2
| Compaonent 1 / Yanent 3
G swaen g | meRl L ——
[ 100y
Recipe 2 e a4e
Recipe 3 -- ’W

Relation

Recipe 4 100 9
(G) o
Recipe 5 a0 100%

Recipe 6 ] 100%
Recipe 7 I 100%

Recipe §

Automatic Silogwitch

Slika 10-10: Nastavljanje mesalnih razmerij
10.2.8.6 Avtomati¢no prilagajanje silosa

Aktivacija rdeCe (R) oznaCenega potrditvenega okenca na prejSnji sliki omogoca
avtomati¢no prilagajanje ¢asov silosa, tj. sistem AMACS lahko vnesene Case prilagaja
po potrebi.

Z aktivacijo avtomati¢nega prilagajanja silosa pri preklopu na nadomestni silos se tega
vnese kot standardni silos.

Za prepoznavanje silosa, iz katerega trenutno poteka polnjenje, je pred poljem "Silos"
in "Nadomestni silos" gumb, ki je pri aktivnem silosu zelen (G), pri nekativhem silosu
pa oranzne barve (0). Ce je treba silose med krmljenjem preklopiti roéno, zadostuje
klik na oranzni (O) gumb.

Ce za doloeno komponento ne vnesete nadomestnega silosa, gumbi na zaslonu niso
prikazani.

AMACS krmiini Layer Ny, &
Izdaja: 07/2009 M 1772 SLO ﬁ% qu Dutchman



Stran 110 Elektronska pretocna tehtnica

10.2.8.7 Polnjenje v Sarze

Ta funkcija, ki je na sliki 10-10 oznacena modro (B), se lahko pri uporabi vecjih
pretoCnih tehtnic uporabi za meSanje.

Ce naj se na primer krma mes$a z domado pSenico, se to funkcijo lahko uporabi prav
za ta namen. V ta namen morate aktivirati potrditveno okence in npr. vnaprej dolociti
velikost Sarze 10 kg. Posamezno koli¢ino krme za polnjenje se zdaj v boben vedno
dovaza v Sarzah.

Pri vrtenju bobna se Sarze krme, ki so sestavljene iz npr. 20 % pSenice in 80 % krme,
premesajo.

Namig:
Preklop na druge sorte krme se lahko izvede samo, Ce izbrana sorta krme
ustreza prvotni uporabi.

Upostevajte uradne predpise.
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10.3 Nastavitveni parameter za elektronsko pretoéno tehtnico
(stran 2)

Z modro (B) ozna¢enim gumbom na naslednji sliki prikazete Se naslednje nastavitve.

v v v

Z uporabo pusScicnih tipk lahko preklapljate med stranmi.

o IR @

electronical weigher Entry [2/2] | 4

Switch 1o substitute silo if no modification of at least [ dokg  within

Time for determination of refill Refill silo 1 0.000 kg
Reset after runs Refill silo 2 0.000 kg
Refill silo 3 0.000 ky

Slika 10-11: Krmilni parametri za elektronsko preto¢no tehtnico — stran 2

10.3.1 Preklop na nadomestni silos

V zeleno (G) oznaCenem polju so vnaprej navedeni parametri za preklop na
nadomestni silos. Ce se teza v bobnu ne spremeni v tukaj navedenem &asu 120
sekund za najmanj 10 kg, pride do preklopa na nadomestni silos (Ce je sledniji prisoten).
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Error filling !
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Slika 10-12: Napaka polnjenja na glavhem zaslonu

10.3.2 Cas za doloéanje iztoka

Da lahko pravilno ugotovite €as izteka za posameznega polza, je treba po polnjenju z
vsako komponento imeti pavzo 2 sekund (rdea oznaka (R)).

Vrednost se doloci pri zagonu. Te vrednosti se ne sme zmanjSati Se bolj, ker mora biti
zagotovljeno, da lahko celotna koliCina krme iz lovilnega lijaka nad tehtnico v tem €asu
pade v boben.

10.3.3 Iztok silosa 1-8

Iztok posameznih komponent se stalno nadzoruje in izraCuna iz srednje vrednosti
zadnjega doziranja. Polzi se izklopijo skladno z vnosi v rumeno (Y) oznacenim polju
slike 10-11 , da se meSanica napolni ¢im bolj natancno.

10.3.4 Ponastavitev

Ugotovljene vrednosti pri iztoku lahko ponastavite na ni€ z uporabo tega gumba.
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11 Dva vzrejna objekta in ena elektronska preto¢na tehtnica

Strukturne danosti pogosto zahtevajo uporabo ene preto¢ne tehtnice za dva vzrejna
objekta. V tem primeru mora AMACS nujno krmljenja v obeh vzrejnih objektih obdelati
logicno, da se pravilno registrira krmo, ki se raznosi.

Ce Zelite isto¢asno krmiti dva vzrejna objekta, dobi odobritev vzrejni objekt, kjer naj se
krmljenje zaéne najprej. Ce zaéneta oba objekta istoéasno, se najprej odobri krmljenje
v "nadrejenem" vzrejnem objektu.

11.1 Prikaz semaforja na glavhem zaslonu

Da bi videli, kateri vzrejni objekt ima trenutno nadzor nad preto€no tehtnico, se na
glavnem zaslonu krmljenja prikaze semafor.

Control of electr. weigher

E‘:—:: Housge 2 Housge 1

F I 12

| Wait far release Release (382 35)

JHEEEIEE

= X
ﬂ-fl{
e[|
L Q)
- A A A A 4Ap A A AP A Ap A

P T P vy S IR P =T |

Slika 11-1: Semafor na glavnem zaslonu

Nad semaforjem je prikazano ime vzrejnega objekta. Semafor je namenjen
informiranju o trenutnem stanju vzrejnega objekta. Pri tem imajo barve semaforja
naslednje pomene:

e Rdeca = nobene zahteve
« Rumena = Cakaj na odobritev

e Zelena = odobritev
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Pod semaforji je dodatno prikazan status posameznega vzrejnega objekta. Ce ima
eden od vzrejnih objektov odobritev, se prikaze tudi trajanje do konca odobritve, da
imajo drugi objekti moznost polnjenja pretoCne tehtnice.

11.1.1 Odobritev preto¢ne tehtnice

Poleg semaforja se v primeru, kadar oba vzrejna objekta isto€asno zahtevata izvajanje
krmljenja, prikaze okno za Cakanje na odobritev.

Feeding

|Aut0matic run

b
///// //////// //////// A

4> 4> 4> 4> 4> 4> 4> 4> 4> > > 4|

7 R Y R | [ =

Slika 11-2: Odobritev in kletka

Ce nodete, da bi morali &akati na krmljenje prvega objekta, se objekti pri krmljenju v veé
skupinah, zamenjajo. To pomeni, da se odobritev po kon€anju prve skupine preda
drugemu vzrejnemu objektu.
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11.2 Nastavitev tehtanja

Da bi se v obeh vzrejnih objektih delalo z isto kalibracijo, drug vzrejni objekt prejme
prenesene vrednosti iz prvega objekta. Zaradi tega drugi objekt ne potrebuje kalibracije
za tehtanje silosa. Ve¢ informacij o kalibraciji tehtanja silosa je v poglavju 8.3.

¢ BTN ¢

Weighings [111]

[l

Slika 11-3: Nastavitev tehtanja v objektu 1

o EEEEEETTSE e @

Weighings [1/1]

Slika 11-4: Nastavitev tehtanja v objektu 2
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11.3 Nadzorovanje €asa teka razdelilne lopute

11.3.1 Maksimalen cas teka

Ce zelite pri pretoéni tehtnici preveriti, ali razdelilna loputa doseZe svoj poloZaj, obstaja
pri nadzorovanju €asa teka loCena toCka, v kateri lahko v sekundah vnesete najvedji
Cas delovanja razdelilne lopute (na naslednji sliki je oznacena rdece (R)).

11.3.2 Kalibracija razdelilne lopute

Da bi tudi raCunalnik vedel, na katerem polozaju je preto¢na tehtnica, se lahko
razdelilno loputo kalibrira. V ta namen kliknite gumb "Loputa", ki je na nasledniji sliki
oznacen rumeno (Y).

¢ IR @

Runtime control [1/1]

Runtime contral start at production day -

Cross auger Distribution flag

[®  stop feeding with filling faul

maximurm running tirme
W aximum runtime filling during feeding

Maxirmurm pause time filling during feeding

M aximurm runtime filling after feeding

Slika 11-5: Razdelilna loputa

Odpre se drugi meni za katerega bomo funkcije razloZili podrobno v naslednijih
poglavijih.
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11.3.2.1 Razdelilna loputa v roénem nacinu delovanja

Na naslednji sliki "A" v zelenem polju kaze, da je loputa Se v avtomaticnem nacinu
delovanja, tako da ro¢no krmiljenje ni dovoljeno (na sosedniji sliki pa je Zze prikazano
stanje pri preklopu na ro&ni nacin delovanja).

Sprememba v ro¢no delovanje se izvede s pritiskom na ¢rni krozni gumb ali na zaprto
pest. Obe moznosti sta oznaéeni rdeée (R) na prejsnji sliki. Ce se preklopi, potem se
meni, ki je bil prej nedostopen (poudarjen sivo) sprosti za kalibriranje.

Poleg tega postane polje "Loputa" oranzno, v avtomaticnem nacinu delovanja pa je to
polje sivo.

w FARAN i i L

Runtime control [1/1]

Runtime cantrol start at production day

Cross auger Distribution flap
[  stop feeding with flling faut
maximum running time -

M axirnurmn runtime filling during feeding

W aximurn pause time filling during feeding

I aximurn runtime filling after feeding
&

urrent position ooy 0% I

House 1

Slika 11-6: Kalibracija razdelilne lopute

Pozor!

Razlika med "nadrejeno” in "podrejeno” tocko mora znasSati vsaj 4 V, da se
lahko zagotovi razumno kalibracijsko pot. Po potrebi je vsekakor mozna
minimalna nastavitev, ki znasa 2 V.

AMACS krmiini Layer Ny, &
Izdaja: 07/2009 M 1772 SLO ﬁ% qu Dutchman



Stran 118 Dva vzrejna objekta in ena elektronska pretoCna tehtnica

11.3.2.2 Kalibracija na "podrejenem" polozaju
Premikanje lopute se sprozi s pritiskom gumba "Podrejeno”, ki je na prejsnji sliki
oznacen rumeno (Y), z miSko. Razdelilna loputa se premakne v smeri 0 % (0 V).

Gumb morate pritiskati tako dolgo, dokler v polju "Trenutni polozaj" ni ve€¢ mogoce
videti sprememb.

Zdaj lahko ta polozaj shranite s pritiskom gumba "Nastavi podrejen polozaj na X
Voltov", ki je prav tako oznacen rumeno (Y).

11.3.2.3 Kalibracija na "nadrejenem" polozaju
Premikanje lopute se sprozi s pritiskom gumba "Nadrejeno”, ki je na prejsnji sliki
oznacen zeleno (G), z miSko. Razdelilna loputa se premakne v smeri 100% (10V).

Gumb morate pritiskati tako dolgo, dokler v polju "Trenutni polozaj" ni ve€¢ mogoce
videti sprememb.

Zdaj lahko ta polozZaj shranite s klikom na gumb "Nastavi nadrejen polozZaj na X Voltov",
ki je prav tako oznacen zeleno (G).
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12 Dnevni silos

12.1 Pregledna slika tehtanj

4r 4> 4> A AP AP 4> 4> 4> > D>

Slika 12-1: Elektronska tehtnica silosa pod dnevnim silosom

12.1.1 Trenutna teza v dnevnem silosu

Ce je v dnevnem silosu name$&ena elektronska tehtnica, lahko trenutno vsebino silosa
vedno odcitate neposredno iz zaslona. Ta prikaz vrednosti tehtanja je na prejsniji sliki
oznacen z rumeno (Y).

12.1.1.1 Prikaz krivulj tehtnice

Ce kliknete na trenutno vrednost tehtanja, se odpre prikaz krivulj tehtanja, v katerem
lahko sledite vrednostim tehtan;.
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Slika 12-2: Prikaz krivulj tehtnice

Prikaz krivulj lahko povsem preprosto zaprete z rdeCe (R) oznagenim X.

12.1.2 Vizualni prikaz trenutnega stanja napolnjenosti

V modro (B) oznaCenem oknu na sliki 12-1, lahko na enostaven nacdin ocenite trenutno
vsebino silosa v dnevnem silosu in silosu zaloge.

Okno deluje kot stolp&ni graf in vedno kaze izraCunano trenutno raven v silosu.

Ce za vsak silos zaloge vnesete dostave krme roéno, se v modro (B) oznagenem oknu
prikaZe izraunano stanje silosa.

12.1.3 Roé€na aktivacija izpustnega polza

Ker je prisoten po en transportni polZ na silos zaloge, lahko te upravljate tudi ro¢no. S
klikom na motorje na silosu, ki so na sliki 12-1 oznaceni zeleno (G), se odpre
upravljalno polje za te motorje. Preklopite lahko na ro¢ni nacin in ¢e je v dnevnem
silosu $e dovolj prostora, lahko krmo dopolnite ro¢no.
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Pozor:

Dela na pogonih oz. polzih lahko izvajate samo pri izklopljenem zas&itnem
stikalu. Npr. funkcija ¢asovnega preklapljanja oz. senzorji aktivirajo
pogone brez opozorila. Upostevate morate lokalna varnostna navodila in

>

predpise.
PolZzev ne smete preklopiti v roen nacin upravljanja brez pregleda, ker
lahko s tem prenapolnite dnevni silos.

I EESIEe
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Slika 12-3: Stresalnik v silosu
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12.1.4 Tehtnica krme na dnevnem silosu je okvarjena

Ce je tehtnica krme okvarjena, je treba krmo kljub temu prenesti v vzrejni objekt za
krmljenje Zivali. V ta namen lahko uporabljate ro€no krmiljenje polza, kadar pa senzor
na precnem polzu sporocCa prosto stanje, lahko krmo prenesete v vzrejni objekt. Precni
polz mora biti seveda v sistem vezan elektromehanicno, skrbi pa za moznost prenosa
krme v vzrejni objekt tudi v primeru izpada celotnega sistema.

Pozor:

Dela na pogonih oz. polzih lahko izvajate samo pri izklopljenem zas€itnem
stikalu. Npr. funkcija ¢asovnega preklapljanja oz. senzorji aktivirajo
pogone brez opozorila. UpoStevate morate lokalna varnostna navodila in

predpise.
®
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12.2 Nastavitveni parameter za dnevni silos (stran 1)

(B PaRameTeRsETWP W

Grouping

Feedings

Weighings

Runtime control
Silo

Daily silo o (
Lists for feed supply 010

[ T B S5 3

Slika 12-4: Pregled upravljavca krmljenja — plast za dnevni silos

Ce kliknete na gumb, ki je na prej$nji sliki oznagen z rdeco (R), se odpre meni, v
katerem lahko vnesete vse nastavitve za polnjenje in meSanje sort hrane v dnevnem
silosu.

12.2.1 Kapaciteta dnevnega silosa

Tukaj se doloCi kako velika naj bo koli€ina krme na polnjenje. Lahke a voluminozne
sorte krme omogocajo eventualno samo manjSe polnjenje. Pri tem je treba payiti, da
silosa pri polnjenju ne prenapolnite.
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12.2.2 Polnjenje dnevnega silosa ob fiksnih ¢asih

PARAMETER SETUP C

=
o

Fill silo up to with recipe

Daily silo Filling (R)
= 1F] . 07 . i [u]

Recipe 6 100 %
Recipe 7 100 %
Recipe 8 100 %

Automatic Siloswitch

o
o

(=}
i
=

X

[

o : [

. Filling after each feeding cycle (B) .

Filling sila up to [ % withrecpe [ 1 -

. Filling if silo level is lower than _ .

Filling silo up to _ with recipe - Oislast .

| Component 1 Compaonent 2 LCompunentS
Silo Subst silo Relation Silo Subst silo  Relation Silo Subst silo  Relation

C Recipe 1 e 20 % % 0%
Recipe 2 o EE a4 % % 0%
Recipe 3 100 % 0% 0%
B Recipe 4 100 % 0 0%
ﬂ-- RECIPE 5 100 % |
o
Jo ]
Jus]

o
F#| #| #
o
#| #| #| & #| F| #

(=}
®
o

Filling in charges Size of charges

12.2.2.1 Prezradevanje dnevnega silosa po fiksnih ¢asih

V modro (B) oznatenem obmodju prejSnje slike se ugotavlja, ali naj se silos polni ob
vnaprej fiksno dolo€enih ¢asih.

12.2.2.2 Cas, koli¢ina in receptura za polnjenje dnevnega silosa

Ce v modro (B) oznagenem obmogju prejdnje slike izberete naj se silos polni po
vnaprej doloCenih fiksnih €asih, lahko s krizcem aktivirate in vnesete fiksne Case
aktivacije, ob katerih se vsaki€ izvaja polnjenje.

Poleg tega se lahko glede na uro doloc€i, kak§en odstotek mase (nanasa se na prej
nastavljeno "Kapaciteto dnevnega silosa") naj se vnese.

V isti vrstici se na posamezno €asovno tocko polnjenja doloc€i, s katero recepturo naj
se napolni silos. Obmocje, ki je na prejsn;ji sliki oznaceno rdece (R), sluzi za vnasanje
teh vnosov.
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12.2.3 Polnjenje dnevnega silosa po vsakem ciklu krmljenja

PARAMETER SETUP

—
—
—
—
—
=
=
—

Slika 12-6: Polnjenje dnevnega silosa po vsakem ciklu krmljenja

Potrditvena okenca v polju, ki je modro (B) oznaceno, dolo¢ajo polnjenje silosa po
vsakem ciklu krmljenja. Poleg tega lahko vnesete procentno koli¢ino (nanasa se na
nastavljeno "Kapaciteto dnevnega silosa"), s katero se polni dnevni silos. Recepturo,
ki naj se uporabi, lahko dolocite v isti vrstici.
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12.2.4 Polnjenje dnevnega silosa kadar stanje silosa ne dosega zahtev

PARAMETER SETUP

i
I

[ o% i
[ 0%
[ 0%
[ o» 2
[ o% i
[ o% i
[ 0%
[ 0% L

I?

Slika 12-7: Polnjenje dnevnega silosa, Ce stanje silosa pade pod X %

Potrditveno okence, ki je aktivirano v modro (B) oznaCenem polju, zahteva polnjenje
silosa, takoj ko stanje silosa pade na primer pod 20 % (glejte na prej nastavljeno
"Kapaciteto dnevnega silosa"). Poleg tega lahko dolo€ite procentno koliino za
polnjenje (nanasa se na prej nastavljeno "Kapaciteto dnevnega silosa"). V isti vrstici
lahko izberete tudi recepturo.
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12.2.5 Recepti sort krmila za polnjenje dnevnega silosa
) PARAMETER SETUP &
Daily silo Filling 2 4yl
Capachy of dally slla _ Time Fill silo up to with recipe
X [ozo0 [hoon [8

. Filling daily silo according to schedule . _ _ _
. Filling after each feeding cycle = = = =

Filling silo up to _ with recipe - . _ _ _
[] Filling ifsilo level is lower than [ 0% = [oooo [0 [0

Filling silo up to _ with recipe - 0islast . _ _ _

IG\
(Y) Component 1 Yol Component 2 kCDmpnnentS
\ Ty Silo Subst silo Relation Silo Subst silo Relation

Recipe 1 = 60 % - CEAR |
Recpe? M B 5 BN
Recipe 4 e [ or | B o B [ 0%
Reclpe 5 s | er | mmEm oo i [ 0%
Recke 7 e | x| mmEm o e [ 0% a
Reche ¢ e [ wx | T o e 0%
Automatic Siloswitch . = \ R
Filling in charges . Size of charges _ ( )

Slika 12-8: Nastavljanje receptov

12.2.5.1 Receptura 1-8

Tukaj lahko preverite in nastavite nacin sestavljanja receptur.

12.2.5.2 Silos

Za recepturo 2 se vnaprej dolo€i, kot je na prejsnji sliki oznaCeno rumeno (Y), iz

katerega silosa naj se vzame posamezna komponenta.

12.2.5.3 Nadomestni silos

Za recepturo 2 se vnaprej doloc€i, kot je na prejsnji sliki ozna¢eno zeleno (G), na kateri

silos naj se preklopi nadomestno zajemanije pri izpadu "obi¢ajne" komponente.

12.2.5.4 Mesalno razmerje komponent

S klikom na enega od rde€e oznacenih (R) gumbov na prejsniji sliki lahko spreminjate

mesSalna razmerja za posamezne recepture
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12.2.5.5 Sprememba mesanice v %

Naslednja slika kaze nastavitve komponent pri meSanju. V ta namen se rumeno (Y)
oznaCene gumbe s pritisnjeno tipko miSke premakne gor ali dol, dokler se ne nastavi
Zelenega razmerja.

¢ INEEENTVEERS T @

Daily silo Filling [1/72] I’

Capachy of dally o _ Time Fill silo up to with recipe
oz [mw [
. Filling daily silo according to schedule = _ _ _
. Filling after each feeding cyele = = = =
Filling silo up ta _ with recipe - . _ _ _
. Filling if silo level is lower than _ e E
Filling silo up to _ with recipe - 0islast _ =————
! °

k Component 1 Component 2

Silo Subst silo Relation Silo Subst

@ reope1 OS] 2% [mEbn
Recipe 2 ] 44 % [ 2

Recipe 3 |l .o [

repea (B) T %' b

Recipe 5 I [ o [

Recipe & D [ o [

Recipe 7

N [wr

Size of charges _

RS s g

Slika 12-9: Nastavljanje meSalnih razmerij

Fecipe 8

I Automatic Silogwitch

Filling in charges

12.2.5.6 Avtomati¢éno prilagajanje silosa

Aktivacija rdeCe (R) oznaCenega potrditvenega okenca na prejSnji sliki omogoca
avtomatic¢no prilagajanje €asov silosa, tj. sistem AMACS lahko vnesene Case prilagaja
po potrebi.

Z aktivacijo avtomatiCnega prilagajanja silosa pri preklopu na nadomestni silos se tega
vnese kot standardni silos.

Za prepoznavanije silosa, iz katerega trenutno poteka polnjenje, je pred poljem "Silos"
in "Nadomestni silos" gumb, ki je pri aktivnem silosu zelen (G), pri nekativhem silosu
pa oranzne barve (0). Ce je treba silose med krmljenjem preklopiti roéno, zadostuje
klik na oranzni (O) gumb.

Ce za dolo&eno komponento ne vnesete nadomestnega silosa, gumbi na zaslonu niso
prikazani.
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12.2.5.7 Polnjenje v Sarze

Ta funkcija, ki je na prejSnji sliki oznaCena modro (B), se lahko pri uporabi za meSanje
za dnevni silos.

Ce naj se na primer krma me$a z domado psenico, se to funkcijo lahko uporabi prav
za ta namen. V ta namen morate aktivirati potrditveno okence in npr. vnaprej dolociti
velikost Sarze 200 kg. Koli¢ino krme, ki jo je treba vsaki¢ dodati, se zdaj v silos vedno
dodaja v Sarzah, pri krmljenju pa se Sarze krme, ki so sestavljene iz npr 80 % krme za
pitanje in 20 % pSenice, premesajo v celotnem silosu.

Tega ne smete primerjati z u€inkom mesanja bobenske tehtnice, zato je treba pred
uporabo funkcije natancno razjasniti, ali se funkcijo lahko uporablja na ta nacin.

Namig:
I]%D Preklop na druge sorte krme se lahko izvede samo, Ce izbrana sorta krme
ustreza prvotni uporabi. UposStevajte uradne predpise in podatke rejca.
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12.3 Nastavitveni parameter za dnevni silos (stran 2)

S klikom na rumeno (Y) ozna&en gumb postanejo vidni Se drugi parametri za krmiljenje.
Z uporabo pusc€icnih tipk lahko preklapljate med stranmi.

® ®
Daily silo Filling (Y) ———rrr1

Time Fill silo up to with recipe
capaciy ofcailysie [ &00kg
X [ozoo [hoow [8
. Filling daily silo according to schedule . _ _ _
. Filling after each feeding cycle = = = =
Filling silo up to [ 0% wihrecipe [ 1 Mo % 0@
[ Filling fsilo level is lower than [ 2% M Moses o [0
Filling silo up to [ Bo% witrecipe [ ] oislast = = = =
|, component 1 Component 2 k Component 3
Silo Subst silo Relation Silo Subst silo Relation Sila Subst silo Relation
& Recipe 1 N 80 % - 0% o
repe SEEEEEL @ EEEEEE [ 5 EEEEE [ % m
Revie 3 NN | o- EEEE | o RN | oo
fit Reupe o EEEE o EEEE [ - EEEE [ 5 m
Retpe & EEEE o EEEE [ - EEEE ¢ m
™ Reupe 7 EEEE o EEEE [ - EEEE o
Autormatic Siloswitch 3
.jn) Filling in charges . Size of charges _
—

Slika 12-10: Nastavitveni parametri za dnevni silos

& PARAMETER SETUP b

Daily silo discharge/charge 221 4

Switch t substitute silo if no modification of at least - within

Time far determination of refil [ 22 refilsiot | 1226 kg
Reset after runs Reset I Refill silo 2 0.000 kg
Refill silo 3 0.297 ky

®
[+l

Slika 12-11: Krmilni parametri iznosa/vnosa za dnevni silos
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12.3.1 Preklop na nadomestni silos

V rdece (R) oznaCenem polju so vnaprej navedeni parametri za preklop na nadomestni
silos. Ce se teza v dnevnem silosu ne spremeni v tukaj navedenem &asu 120 sekund
za najmanj 10 kg, pride do preklopa na nadomestni silos (Ce je slednji prisoten)

12.3.1.1 Sporocilo o napaki na glavhem zaslonu

\ LB I

£ 7
LA BN

Filling daily silo with recipe 1
Recipe . Komponente 1=20% Komponente 2=50%
Component? : Filling from silol (Ersatzsilo 3) to 26.778 kg

P L~ R e (R - B [ =

Slika 12-12: Napaka polnjenja na glavnem zaslonu

Sporocilo o napaki lahko potrdite z gumbom "POTRDITEV".

12.3.2 Cas za doloéanje iztoka

Da lahko pravilno ugotovite €as izteka za posameznega polza, je po polnjenju z vsako
komponento pavza, dolga 2 sekundi. Treba je zagotoviti, da se tok krme iz polza silosa
prekine, da se lahko tako pravilno dolodi izto¢na koli€ina (zelena oznaka (G)).

12.3.2.1 Iztok silosa 1-8

Iztok posameznih komponent se stalno nadzoruje in izraCuna iz srednje vrednosti
zadnjega doziranja. Polzi se izklopijo skladno z vnosi v zeleno (G) oznacenim polju
slike 12-11 , da se meSanica napolni ¢&im bolj natan¢no.
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12.3.2.2 Ponastavitev

Ugotovljene vrednosti pri iztoku lahko ponastavite na ni€ z uporabo tega gumba.

12.4 Nastavitveni parametri dnevnega silosa, ¢e je prisoten stresalnik

- = .

Daily silo discharge/charge 221 4
Switch o substitute silo if no modification of at least [ tokg  within [ 120s

Time for deterrmination of refil [ 2: Reisiod 1.226 kg
Reset after runs Reset [ Reflsilo 2 0.000 kg
Refll silo 3 0292 ky

. Switch vibrator on daily silo on if weight modification less than _ within _
“ibrator pulse time ON _ Yihrator pulse time OFF _

Slika 12-13: Parameter za vklop stresalnika

=]

12.4.1 Sprozenje stresalnika

Krizec v potrditvenem oknu obmodja, ki je na prejSnji sliki ozna¢eno rdece (R) aktivira
avtomaticno aktivacijo stresalnika.

12.4.2 Pogoji za vklop stresalnika

Stresalniki se lahko skladno z vnosom v rdece (R) oznatenem polju zanejo samo
takrat, ko se koliCina krme v silosu, Ki jo registrira tehtanje, ne spremeni za vsaj 10 kg
v Casu 120 sekund. Ta ¢as mora biti krajSi kot Cas preklopa na nadomestni silos, da bi
imel tako stresalnik pred preklopom Se moznost prekinitve krmilnega mosta.

Vnos na tem mestu mora vedno upostevati mehani¢ne in za napravo znacilne danosti
in lahko zaradi tega vsebuje povsem drugacne vrednosti.
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12.4.3 Nastavitev ¢asa stresalnika za impulz in pavzo

Da stresalnik ne bi zgostil krme, lahko za stresalnik skladno z velikostjo in uporabo
nastavite impulzni ¢as "vklopa" in impulzni ¢as "izklopa".

NajboljSe ¢ase lahko dolocite s poskusnimi teki.

12.4.4 Ro¢€ni vklop stresalnika na silosu

Ce Zelite stresalnik, npr. med krmljenjem, ro&no vklopiti, zadostuje klik na modro (B)
oznacen M na silosu na sliki 12-12.

Odpre se upravljalno polje, v katerem lahko stresalnik preklopite na roCni nacin
delovanja. Zeleni A signalizira, da je stresalnik v avtomaticnem nacinu delovanja.

Pozor!

Ce ni jemanja krme, stresalnik ne sme delovati, ker se drugage krma v konusu (liju)
silosa Se naprej zgosc€a, kar ne ustreza namenu stresalnika.
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