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Derechos de autor

El software es propiedad de Big Dutchman International GmbH y protegido por
derechos de autor. Se prohibe su copia o reproduccion en otros medios, salvo dentro
de lo permitido expresamente en el acuerdo de licencia o en el contrato de compra.

El manual del usuario o sus partes no se deben copiar (o reproducir con otros medios)
sin autorizacion. Tampoco se permite el mal uso de los productos aqui descritos y de
la informacién correspondiente, y no se deben dar a conocer a terceros.

Big Dutchman se reserva el derecho de realizar cambios en los productos y en este
manual del usuario sin previo aviso. No podemos garantizar que Ud. recibira una
notificacion de cambios en sus productos o instrucciones.

© Copyright 2016 Big Dutchman

Responsabilidad

El fabricante o proveedor del hardware y software aqui descritos no se
responsabilizara en ningun caso de cualquier dafio (como la pérdida o enfermedad de
animales o la pérdida de otros tipos de ganancias) que puedan generarse debido a un
fallo en la operacion o el uso o la manipulacion erréneos.

Se esta trabajando de forma continuada en el desarrollo del ordenador y de los
programas, también teniendo en cuenta las modificaciones sugeridas por los usuarios.
Si Ud. también tiene propuestas de modificaciones o mejoras, estaremos encantados
de escucharlas.

Big Dutchman International GmbH
BU Pig

P.O. Box 1163

49360 Vechta

Alemania

Tel: +49(0)4447-801-0 Fax: +49(0)4447-801-237 Correo electrénico:
big@bigdutchman.de
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1 Descripcion del sistema

Este manual describe la instalacion del software de control para los sistemas de
alimentacion seca DryExact y EcoMatic. La instalacion para los dos sistemas es en
gran parte idéntica. Las instrucciones y los ejemplos de capturas de pantalla en el
manual corresponden al DryExact. Pero son igualmente validos para el EcoMatic. Las
configuraciones especificas del DryExact y del EcoMatic se sefialan en cada caso y se
describen por separado.

Las instrucciones y capturas de pantalla en este manual son validas para los dos
sistemas: DryExact y EcoMatic. Las configuraciones especificas para cada sistema se
describen por separado.

1.1 DryExact

El sistema de alimentacién seca DryExact es un comedero de tubo controlado por
ordenador que forma un sistema cerrado que va directamente desde la extraccion del
silo hasta cada uno de los lugares de alimentacion. Con el DryExact se transporta el
alimento seco en forma de harina, granulado o pellets y se dosifica con valvulas de
alimentacion, segun el peso requerido. El DryExact funciona con un mezclador que se
pesa y que tiene una capacidad de 100 litros. El DryExact es un sistema de unidades
modulares y se usa en el manejo de cerdas, la cria de lechones y en el manejo de
cerdos de engorde.

Farm PC ‘

llustracion 1-1:  DryExact con 2 circuitos de alimentacion
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Pagina 2 Descripcion del sistema

El DryExact se controla mediante la aplicacion DryExactpro a través del BigFarmNet
Manager. En el programa, el usuario realiza todos los ajustes necesarios para cada
alimentacion.

1.1.1 Requisitos para la aplicacion DryExactpro

Para el control mediante la aplicacion DryExactpro se utiliza el ordenador de control
510pro.

Las siguientes licencias de software son obligatorias:

N° de Licencia BigFarmNet Manager Uso
codigo:
91-02-6604 |Licencia 510 — BigFarmNet DryExact DryExactpro

91-02-6500 |BigFarmNet Manager — instalacion de 1 por red BigFarmNet
software base

Ademas, se requiere una licencia para la gestion de cerdos y/o la gestion de cerdas:

N° de Licencia BigFarmNet Manager Uso

caodigo:

91-02-6559 |Licencia BigFarmNet — Gestion de 1 por red BigFarmNet
engorde

91-02-6555 |Licencia BigFarmNet — Gestion de cerdas |1 por red BigFarmNet

Las siguientes licencias de software son opcionales:

N° de Licencia BigFarmNet Manager Uso

caodigo:

91-02-6551 |Licencia BigFarmNet por cada PC/MC700 |Si se desea acceder con
mas otros ordenadores a los

datos de animales y
sistemas en BigFarmNet
Manager

91-02-6558 |Licencia BigFarmNet — Evaluacion de
cerdas < 1000 animales

91-02-6566 |Licencia BigFarmNet — Evaluacion de
cerdas 1000 - 3000 animales
91-02-6567 |Licencia BigFarmNet — Evaluacion de
cerdas > 3000 animales

1 por red BigFarmNet

. DryExactpro / EcoMaticpro
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91-02-6564 |Licencia BigFarmNet — acceso weg Pig |Acceso a través de
smartphone o tablet propios
91-02-6610 |Licencia 510 — BigFarmNet FarmFeeding |1 por red BigFarmNet

1.1.2 Limites del sistema

10.000 cerdas
100.000 |animales de engorde
6 circuitos de alimentacion (siempre solo 2 circuitos simultaneos)
405 valvulas de alimentacion (que se pueden controlar)
4 dosificador de minerales (para medicamentos o elementos
minerales)
50 curvas de alimentacion
1.000 componentes (32 componentes de pienso a través del sistema
DryExact)
50 recetas
150 tiempos de alimentacién
1.2 EcoMatic

El sistema de alimentacion seca EcoMatic es un comedero de tubo controlado por
ordenador. En el EcoMatic, la dosificacién de los distintos componentes de pienso se
controla por volumen, es decir, no hace falta ningun mezclador.

En la tolva de pienso debajo de cada silo, se encuentra un sinfin regulado por
revoluciones. De acuerdo con la configuracion, dosifica la cantidad correspondiente de
los componentes individuales del pienso en el tubo de transporte. En el tubo de
transporte, se mezclan los componentes de pienso dosificados uno por uno, para
alcanzar la receta deseada de una racion. A continuacion, la racién se dosifica por
valvula o comedero automatico, igual que en el sistema DryExact. El EcoMatic se ha
desarrollado para su uso en el engorde de cerdos y la alimentacion de cerdas.

DryExactpro / EcoMaticpro .
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llustracion 1-2:  EcoMatic con 3 silos y extraccidén debajo del silo

El EcoMatic se controla mediante la aplicacion EcoMaticpro a través del BigFarmNet
Manager. En el programa, el usuario realiza todos los ajustes necesarios para cada
alimentacion.

1.2.1 Requisitos para la aplicacién EcoMaticpro

Para el control mediante la aplicacién EcoMaticpro se utiliza el ordenador de control
510pro.

Las siguientes licencias de software son obligatorias:

N° de Licencia BigFarmNet Manager Uso
codigo:
91-02-6603 |Licencia 510 — BigFarmNet EcoMatic EcoMaticpro

91-02-6500 |BigFarmNet Manager — instalacion de 1 por red BigFarmNet
software base

Ademas, se requiere una licencia para la gestion de cerdos y/o la gestion de cerdas:

N° de Licencia BigFarmNet Manager Uso

codigo:

91-02-6559 |Licencia BigFarmNet — Gestion de 1 por red BigFarmNet
engorde

91-02-6555 |Licencia BigFarmNet — Gestion de cerdas |1 por red BigFarmNet

Las siguientes licencias de software son opcionales:

DryExactpro / EcoMaticpro
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N° de Licencia BigFarmNet Manager Uso

codigo:

91-02-6551 |Licencia BigFarmNet por cada PC/MC700 |Si se desea acceder con
mas otros ordenadores a los

datos de animales y
sistemas en BigFarmNet
Manager

91-02-6558 |Licencia BigFarmNet — Evaluacion de
cerdas < 1000 animales

91-02-6566 |Licencia BigFarmNet — Evaluacion de
cerdas 1000 - 3000 animales
91-02-6567 |Licencia BigFarmNet — Evaluacion de
cerdas > 3000 animales

91-02-6564 |Licencia BigFarmNet — acceso weg Pig |Acceso a través de
smartphone o tablet propios
91-02-6610 |Licencia 510 — BigFarmNet FarmFeeding |1 por red BigFarmNet

1 por red BigFarmNet

1.2.2 Limites del sistema

10.000 cerdas
100.000 |animales de engorde
8 circuitos de alimento (son posibles simultaneamente)
405 valvulas de alimentacion (que se pueden controlar)
16 dosificador de minerales (para medicamentos o elementos
minerales)
50 curvas de alimentacién
1.000 componentes (se pueden combinar 12 componentes de pienso
en el sistema EcoMatic)
50 recetas
150 tiempos de alimentacion
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2 Instalacion y configuracion del ordenador de control

[i] AvIsO!

Para determinar las direcciones IP en la red, contacte con el administrador IT del
cliente.

El ordenador de control se instala y configura con los siguientes pasos:
Cablear, véase el plano de conexidon correspondiente

Asignar una direccion |IP estatica al ordenador de control, ver capitulo 2.1
Asignar una direccion IP estatica al PC para Manager, ver capitulo 2.2
Asignar una tarjeta de red al ordenador de control ver capitulo 2.3

Comprobar la conexién con el ordenador de control, ver capitulo 2.4

o a0 A~ Wb =

Instalar el software en el ordenador de control, ver capitulo 2.5

ﬁ Big Dutchman

llustracion 2-1:  Ordenador de control 510pro

[i] AvisoO!

La instalacion y configuracion del ordenador de control sélo debe ser realizada por un
técnico de mantenimiento.

2.1 Ordenador de control: Asignar una direccion IP estatica

1. Inicie el ordenador de control.

. DryExactpro / EcoMaticpro
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2. Enla pantalla de inicio, toque el boton para la configuracion.

510 Setup

@ Big Dutchman

3. Toque "Network" (Red).

BD 510 Setup 06/20/2017 - 14:39:56

System Menu

Network q:@ >
Date

Time >
Timezone >
System Diagnosis >
System Information >
Data Backup >

4. Introduzca "IP address" (Direccidon IP), "Subnet mask" (Mascara de subred) y
"Gateway" (Puerta de enlace).

[i] AwvisoO!

jLos datos en la captura de pantalla son ejemplos! {No se deben aplicar!

DryExactpro / EcoMaticpro
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5. Compruebe que en "Select scheme" (Seleccionar esquema) se haya seleccionado
"STATIC" (estatica) para la direccion IP estatica.

BD 510 Setup 06/20/2017 - 14:41:00

Network Select scheme STATIC Qé
IP address | 192.168.128.236 | o o o

Subnet mask 255.255.255.0 o ° o
Gateway 192.168.128.1
MAC address 00:0e:cd:00:e4:5c ° o .

6. Guarde la entrada tocando E

2.2 PC para Manager: Asignar una direccion IP estatica

2.2.1 Windows 7

Asigne una direccién IP estatica al PC que lleva instalado BigFarmNet Manager, o
donde prevé instalarlo. Los siguientes pasos se basan en el sistema operativo
Windows 7.

1. En el menu de inicio @ haga clic en "Panel de control".
2. Haga clic en "Centro de redes y recursos compartidos".

3. Haga clic en "Cambiar configuracion del adaptador".

X » Control Panel » MNetwork and Intemet » Metwork and Sharing Center

Control Panel Home . . " : .
View your basic network information and set up connections

M ireless networks g ™ -

anage wireless networl [& l:h G
Change adapter setting :

S e DE-001-101041 bigdutchman.com Inter
Change advanced sharing (This computer)
seiings iew your active netwaorks

I
4. Haga clic en "Conexion de area local".

L—'. Bluetooth Metwork Connection L—'- Local Area Connection L—'. Wireless Network Connection

= Mot connected “o=_ bigdutchman.com o=t o Mot connected

x 9 Bluetooth Device (Personal Area ... G Intel(R) 82579LM Gigabit . x sﬂﬂ Intel(R) Centrino(R) Ultimate-M 6
. DryExactpro / EcoMaticpro
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5. Haga clic en "Propiedades".

r ™
[0 Local Area Connection Status M
General
Connection
IPv4 Connectivity: Internet
IPvE Connectivity: Mo Internet access
Media State: Enabled
Duration: 00:06:23
Speed: 1.0 Gbps

Activity
Sent — L‘”r! ——  Received
&
Bytes: 14,446,004 | 71,040,688
[ I@JPrm:»erﬁes [ I@JDisable ] [ Diagnose ]

6. Seleccione "Protocolo de internet version 4 (TCP/IPv4)", y haga clic en

"Propiedades".

4 Local Area Connection Properties
Metwarking |

Connect using:
& Intel{R) PRO/1000 MT Network Connection

This connection uses the following items:

[w] "% Cliant for Microsaft Networks

Boos Packet Scheduer
#| 1M} File and Printer Shanng for Microsoft Networks
¥ -+ jntemet Protocol Version 6 (TCP/IPvE)

|2 i =mat Protocal Version 4 (TCP/1IPv4) gy
[V -a. Link-Layer Topology Discovery Mapper 1/0 £
¥ -a. Link-Layer Topology Discovery Responder =

| Install_. J Uriinestal 5
Description
Transmission Control Protocel/intemet Protocol. The defa

wide arsa network protocol that provides communication
across diverse interconnecied networks

K&

ok || cancel |

DryExactpro / EcoMaticpro
Edicion: 10/18  99-97-3804 ESP

il

amilet

manager



Pagina 10 Instalacion y configuracion del ordenador de control

7. Introduzca una direccion IP estatica.

[i] AvIsO!

jLos datos en la captura de pantalla son ejemplos! {No se deben aplicar!

Intemet Protocol Version 4 (TCP/TPud) Properties [ =)
General

You can get IP setiings assigned automatically if your netwark supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

~ Obtain an IP address automatically

9 the following IP address:

IP#% 192 . 188 , 128 . 100

Subnet : 255 .255.255. O

Default gateway: 192 . 168 . 128 . 1
Obiain DNS server address automatically

@ Use the following DNS server addresses:
Preferred DNS server: 192 . 168 . 128, 1

Alternate DNS server:

[ validate settings upon exit | Mva?]

Lo || cand |

8. Confirme los datos introducidos con un clic en el botén "Aceptar".

. DryExactpro / EcoMaticpro
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2.2.2 Windows 10

Asigne una direccion IP estatica al PC que lleva instalado BigFarmNet Manager, o
donde prevé instalarlo. Los siguientes pasos se basan en el sistema operativo
Windows 10.

1. Através del campo de busqueda de la barra de tareas, abra el "Panel de control".

Recycle Bin VLC media player

0 =] Filtars
Results from this PC may be incomplate
Best match

Control Panel
Deskiop app

Apps

[ settings

B Intel® HD Graphics Control Panel

control pan\ Q%

2. En"Red e Internet" haga clic en "Ver el estado y las tareas de red".

[E2 Control Panel - O
4 [EH » Control Panel » v Search Control Panel p-l
Adjust your computer’s settings View by: Category ¥

System and Security . User Accounts
Review your computer's status :‘! &) Change sccount type
Save backup coepies of your files with File History 7
= (Wi s 7 HE, ot
Backup and Restare (Windows 7) i;...- Appearance and Personalization
-~

Find and fix preblems
Change the theme

ol Network and Int i3 )
s e ‘Erﬁ ar,],,, neme : Clock, Language, and Region

\[ggﬂ View network status and tasks ol
Choose homegroup and sharing o ~ Add alanguage
LT Change input methods
W) Hardware and Sound Change date, time, or number formats

*  View devices and printers
% Add a device f EaSET_ of Access X
Adjust commenly used mebility settings Let Windows suggest settings
Optimize visual display
&y, Programs
[51 Uninstall a program
Get programs

amilet

manager
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3. Haga clic en "Cambiar configuracién del adaptador".

% Metwork and Sharing Center

«

w

+

:‘: » Control Panel » Metwork and Internet » Network and Sharing Center

Control Panel Home

View your active networks
Change adapter settings,
Change advanced sharing
settings

Change your networking settings

bigdutchman.com
Domain network

'{‘iu Set up a new connection or network

4. Haga doble clic en "Wi-Fi".

v

View your basic network information and set up connecti

Access type:
Connections:

Set up a broadband, dial-up, or VPN connection; or set up a rout:

E-' Metweork Connections
Ui FE-I » Control Panel » Metwork and Internet > Network Connections

Organize » Connect To Disable this network device Diagnose this connection

| W
¥ @

Ethernet
Metwork cable unplugged
Intel(R) 82579LM Gigabit Network...

- Bluetooth Metwork Connection

L = Mot connected

b4 9 Bluetooth Device (Personal Area ...

5. Haga clic en "Propiedades”.

offl] Wi-Fi Status X
General
Connection
IPv4 Connectivity: Internet
IPvE Connectivity: Mo network access
Media State: Enabled
SSID: BD-Office
Duration: 00:09:11
Speed: 270.0 Mbps
Signal Quality: :!!!j
Detal Wireless Properties
Activity
Sent L! Received
-
Bytes: 10,478,077 19,454, 796
GProperh’es 9 Disable Diagnose
Close

O
Search Metwork Connections

v O

»

-

il |

™

u@

Rename this connection
L"' Wi-Fi
- bigdutchman.com
Intel(R) Centrino(R)

al

amilet

manager
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6. Seleccione "Protocolo de internet version 4 (TCP/IPv4)", y haga clic en
"Propiedades".

[ Wi-Fi Properties X
Networking  Sharing

Connect using:
I? Intel(R) Centrina(R) Utimate-N 6300 AGN

This connection uses the following items:

£ Client for Microsoft Networks "
>Z]¥ File and Printer Sharing for Microsoft Networks

T3q05 Packet Scheduler

B Intemet Protocol Version 4 (TCP/IPv4)
O & Microsoft Network: Adapter Multiplexor P
. Microsoft LLDP Protocol Driver

. Intemet Protocol Version & (TCP/IPvE) w
€ >

Install... Uninstall Properties
Description

Transmission Control Protocol /Intemet Protocol. The defau
wide area network protocol that provides communication
across diverse interconnected networks.

OK Cancel

7. Introduzca una direccion IP estatica.

[i] AvisO!

jLos datos en la captura de pantalla son ejemplos! {No se deben aplicar!

Internet Protocol Version 4 (TCP/IPwvd) Properties X
General

‘You can get IP settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

(C) Obtain an IP address automatically

Use the following IP address:
IP address: 192 . 168 . 128 . 15

Subnet mask: 255,255,255, 0

Default gateway: 192 . 168 . 128 . 1

Cbtain DNS server address automatically
(@) Use the following DNS server addresses:
Preferred DNS server: 192 . 168 . 128 . 1

Alternate DNS server:

H

[validate settings upon exit .

Cancel

8. Confirme los datos introducidos con un clic en el botén "Aceptar".

Edicion: 10/18  99-97-3804 ESP
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2.3 Asignar tarjeta de red

La tarjeta de red se asigna en el BigFarmNet Manager. Para la instalacion de
BigFarmNet Manager, véase el manual "BigFarmNet Manager — Instalacion/
Configuracion”.

Haga clic en el icono de red.

Haga clic en "Comunicacién".

0 bdh =

© & Granja Bergstrop e
& @ Casade cerdas
Py . Nornbre Granja Dergstrop Mogos: 111 fonlineftatal)
| O dreadeservico g
ﬁ ) drea de prefez “a Barrar controlador de lista Grupes
i ¢ @b Coraldegrups g
£ Caimatic dereBa I Nombre P MAC Versidn Hora de inicio Tiempo de control...  Aplicacidn Senicios
— © Grupo: SystemMode (Modos: 1)
[ i R Calmatic izquilia R DE-CTHEDIECK _110.104.5.124 (localhost) [ 18:03:73:45:02:00 13.0.0.390.__[24/0/2015 15:02-50 | 24/09/2015 15:06:36 |30 aplicaciones |84 senicio
©ob el Corral 2
© 0 b Comal 3
D gk M 2as pro
& 0 area de paricion 1 g
Oy dreade panciin 2 g
I Comuric aciin o de red local actnaxdo
¢ 8 EcomalicPre = Confguiacsin de histonal
© f Nueva Casa Detectar sistemas axternos an la red inactiva
@ Gasa du crianza de lechones S 2 “Port 43149 Tipo de nodo: Systemblode
< i Casa de crianza B )I
| 2% Comprobar Silo = Aglicacionss Puenta difusidn: 256,255 255,255 I de grupo
¥ EasySilder - Recibir 0.00.049150
+ % TroughCheddro
% WaterCheckFro |#  Consiguracidn de comunicacicn & Configuracién de grupos de red

Haga clic en "Configuracion de comunicaciéon".

Seleccione la interfaz de red correspondiente. Para ello, los primeros tres grupos

de cifras de la direccion IP deben coincidir con los que previamente ha introducido

para el PC para Manager, ver capitulo 2.2.

Communication

Interfaces de red

Cualquiera

LAN-Verbindung 2
LAN-Verbindung 2 o
LAN-Verbindung

il

192.168.128 15

2565 255 2550

Direccidn IP:

Mascara de subred:

Comunicacion externa

[] Activar comunicacidn de red local

[~ Detectar sistemas extemos en la red

IP difusidn: 192.168.128 265

‘ v Aceptar ‘ ‘ x Cancelar

Bigtamile

manager
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5. Haga clic en "Aceptar" para aplicar los cambios.

2.4 Comprobar la conexién con el ordenador de control

Para comprobar la conexion con ordenador de control, utilice el comando "ping".

Introduzca el siguiente comando en la consola: ping <direccién IP>.
Ejemplo en la captura de pantalla: ping 192.168.128.236

Cuando el ordenador de control reacciona, aparecen cuatro lineas con la siguiente
informacion:

* Indicacién de la direccion IP
* Tamano del paquete
* Tiempo necesario

e TTL (Time to Live)

Microsoft Windows [Uersion 6.1.76801]1
Copyright {(c?> 2887 Microsoft Corporation. All rights reserved.

C:sUserssTestrping 192.168.128.236

Pinging 19?2.168.1.1% with 32 hutes of data:

Reply from 192.168.128.236: buytes=32 time<ims TTL=128
Reply from 192.168.128.236: buytes=32 time<ims TTL=128
Reply from 192.168.128.236: bytes=32 time<ims TTL=128
Reply from 122.168.128.236: bytes=32 time<ims TTL=128

Ping statistics for 192.168.128.236:

Packets: Sent = 4, Received = 4. Lost = B8 (Bx loss>.
Approxinate round trip times in milli—seconds:

MHinimum = Bms, Maximum = Bms, Average = Bms

Cuando el ordenador de control responde, se puede instalar el software.

Cuando falla el comando "ping" y el ordenador de control no responde, consulte al
administrador IT del cliente.

amilet

manager

DryExactpro / EcoMaticpro .
Edicion: 10/18  99-97-3804 ESP |[I



Pdgina 16 Instalacion y configuracion del ordenador de control

2.5 Instalar el software en el ordenador de control

En el ordenador de control, en su estado original, ya se encuentra un sistema operativo
preinstalado. El software BigFarmNet correspondiente se debe instalar adicionalmente
en el ordenador de control.

1. Enelmenu "Setup" (Configuracion), haga clic en "Software installer" (Instalador de

software).

h} BigFarmMet Manager

Gestion  Actividades Configuracion  Setup  Ayuda

Configurador
. g | =
L g =22 L | =1 | Software installer

Gestion de E/S ;'
= .,

|
[ | sl Licencias

© & Granja Bergstrop n de la copia de seguridad

RestoreManager...

2. Introduzca la direccion IP del ordenador control donde desea instalar el software.

Software installer

Controller

Hostname SDK BigFarmNet Type Progress Status Action type

S B2 e | hnaleo Contollr successiul | | nalyee Contole

3. Encaso necesario, afada el numero deseado de ordenadores de control haciendo
clic en "Add" (Anadir).
Con este método, puede instalar el software en varios ordenadores de control a la

vez. Con cada clic en "Add", se afade un ordenador de control, y la direccién IP
se incrementa en 1. No obstante, la direccion IP se puede adaptar libremente.

Software installer

Controller

Hostname SDK BigFarmhlet Type Progress Status Action type
T 514 3.2 BD510 [0S - Analyse Controller successful @ Analyse Controller v

+ Add - Delete E-3 Settings... (] Start Q Stop

4. Seleccione un ordenador de control mediante un clic.

. DryExactpro / EcoMaticpro
|[I ﬂ”" E[ Edicion: 10/18  99-97-3804 ESP
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5. Haga clic en el correspondiente campo de introduccidon de datos debajo de "Action
type" (Tipo de accidn) y seleccione "New installation" (Instalacion nueva).

Software installer

Controller
Hostname SDK BigFarmhet Type Progress Status Action type
| [192168 128236 BDs10 [ ds | Analyse Controller successful | < JNEITRISIIAINGS
Mo action

Analyse Controller
Settime of Controller
Backup BigFarmMet data
Reboot Controller

Update current Installation

New Installation -
Restore backup to Controll &
Reset BigFarmMet data —
Diagnostics

| + Add ‘ | - Delete ‘ E-3 Settings [»] Start 0 Stop

6. En la barra de comandos inferior del cuadro de dialogo, haga clic en "Settings"
(Configuracion).

7. Controle debajo de "Software Package" (Paquete de software) si la ruta indicada
comprende el setup para el ordenador de control 510pro.

[i] AwvisoO!

Compruebe el numero de version del software. En caso de una actualizacion, el
numero de version probablemente sera otro.

Mew Installation settings for 510

Package for installation

Software package: rmiet 3.2\resources\SoﬂwareInstaIIir\S.E.U\Controller—m U\setup510_3.2.0.54385_!1D_F'ig.raucb

Time configuration

Setlocal system time and time zone of controller

Time to set 2018-01-03 14:54:02 v
Selecttime zone Europe/Amsterdam v

Settime server for controller

Server IP address

Metwork configuration

Set hostname of Controller

Hostname for Controller Controller_192.168.128.236

Ok | | Cancel

amilet
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8. Confirme el cuadro de didlogo mediante "Aceptar".

9. Haga clic en "Start" (inicio).

Software installer

Controller

Hostname SDK BigFarmMet Type Progress Status i
[ epieimzs 514 2 Jeso ok [ [ ]

e e ] [ ew o =ede -
=

10. Confirme la pregunta de seguridad.

Y One or more selected actions will removes all data and programs of their Controllers.
J_". Do you really want to continue?

2

La instalacion puede tardar varios minutos. Con unclicen - vera la informacion

acerca del progreso del proceso.

La instalacion terminada con éxito se muestra en la columna "Status" (Estado) con

Software installer

Controller
Hostname SDK BigFarmMet Type Progress Status Action type
[~ T192165 128 236 Sia 32— Je0s0 | | [Newnsislsionsuccessiu

+ Add ‘ ‘ - Delete o Seftings... ‘ ‘O Start (=] Stop

. DryExactpro / EcoMaticpro
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3 Configuracion del sistema

3.1 Anadir ordenador de control y aplicacion

Antes de configurar el sistema de acuerdo con el entorno mecanico, debe afiadir el
ordenador de control correspondiente y la aplicacion a su sistema de granja.

[i] AvISO!

Al crear la estructura de granja con naves, secciones y corrales, indique el circuito y la
valvula correspondientes al nombre de corral. Tenga en cuenta la numeracion de
secciones y corrales. Acorde la numeracion previamente con el cliente.

Para crear una estructura de granja, siga las instrucciones en el manual "BigFarmNet
Manager - Instalacién/configuracion”.

Siga los siguientes pasos:
1. En el menu "Setup", haga clic en "Configurador".

Se abre la ventana "Configurador".

ion Actividades Configuracion  Setup Ayuda

Configurador

& FFE Software installer )

Gestion de E/S

2. Haga clic en la pestaina "Ordenador de control y aplicaciones".

Ubicaciones y controlador de red Ordenador de control y aplicaciones

~—
Fo Py
Ordenador de control =
+ Typ Steuerungscomputer

Resumen ordenador de control

amilet
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3. Arriba, debajo de "Ordenador de control", seleccione el ordenador de control
correspondiente y haga clic en el boton "+".

El ordenador de control se afiade a la izquierda debajo de "Resumen ordenador
de control".

Configurador

Ubicaciones y controlador de red Ordenador de control y aplicaciones

Resumen ordenador de control Ordenador de control

E‘H Controller 510 + Mombre del tipo de ordenador de control

Controller 510 ~—

IPC-B 700.4
IPC-B 7006
Nombre: Controller 510
Direccidn IP: Seleccionar controlador en la red... v

4. Dé un nombre al ordenador de control.

Configurador

Ubicaciones y controladores de red Ordenador de control y aplicaciones

Resumen ordenadores de control Ordenador de control

E‘u DryExactPro + Mombre del tipo de ordenador de control -
Controller 510 s

IPC 700.4 (Beckhoff) ]
IPC 700.6 (B&R) v
Nombre: DryExactPro
Direccidn IP: Seleccionar contro lared... v Eliminar asignacidn

5. En la parte inferior, seleccione la ubicacion en la que se utilizara el sistema.

La seleccion de la aplicacion depende de la seleccidn de la ubicacion.

La aplicacion DryExactpro / EcoMaticpro solo se puede anadir en el nivel "nave".

Aplicaciones para DryExactPro
Seleccionar un Ubicacion. Seleccionar un Tipo de aplicacién para afiadir.
Resumen de granja Nombre de tipo de aplicacidn « Tipo de ubicacidn
© @ Granja Bergstrop -~ EasySlider Granja his
&- @ Mave de cerdas | FarmFeedingPro Granja
©- @ Nuevanave SiloCheckPro Granja
TroughCheckPro Granja
VWaterCheckPro Granja
CulinaMixPro Nave
corral 3-1-3 EcomaticPro Mave
corral 3-1-4 HydroMixPro MNave
corral 3-1-5 StepByStep Nave
corral 3-1-6 HydroMixCallmatic Mave / Sala
: MC 235 pro v o = i
Mombre: Configurar Restablecer Copiar
. DryExactpro / EcoMaticpro
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6. En latabla a la derecha, seleccione la aplicacion correspondiente, y haga clic en
el boton + a la izquierda.

Configurador

Ubicaciones y controladores de red Ordenador de control y aplicaciones

men ordenadors Ordenador de control

©[=}, DyExactPro . Nombre del tipo de ordenador de control -
*
IPC 700.4 (Beckhoff) I
IPC 700.5 (B&R) .

Nombre: DryExactPro

Direccién IP: | Seleccionar controlador en la red v Eliminar asignacidn

Aplicaciones para DryExactPro

Seleccionar un Ubicacion. Seleccionar un Tipo de aplicacion para afiadir.

Resumen de granja Nombre de tipe de aplicacidn « Tipo de ubicacidn

© @Y Granja Bergstrop - FarmFeedingPro Granja -
0 h Mave de cerdas SensorGateway Granja
0. Nueva nave SiloCheckPro Granja
° & TroughCheckPro Granja

| ©-(y dreade cria de lechones WaterCheckPro Granja
@- (Y area de cria de lechones CulinaMixPro Nave

i @-(y drea de cria de lechones

@- (Y area de cria de lechones DryRapidPro - Nave
@- ™y 4rea de cria de lechones EcomaticPro Nave
. DryExactPro
B DrErzctPr HydroMixPro MNave
&- g Mave de crianza = . X
: HydroMixCallmatic Nave / Sala
< > v
Nombre: DryExactPro Configurar... | | Restablecer... ‘ ‘ Copiar... ‘
|s/ Guardar | | *®  Cancelar |

La aplicacion seleccionada es asignada al ordenador de control a la izquierda
debajo de "Resumen ordenador de control". La estructura muestra el ordenador de
control en el nivel superior y la aplicacién correspondiente en el nivel inferior.

7. Dé un nombre a la aplicacion.

Aplicacion ara DryExactPro

Seleccionar un Ubicacion. Seleccionar un Tipo de aplicacion para afiadir.
Resumen de granja Nombre de tipo de aplicacion «  Tipo de ubicacion
© @i Granja Bergsirop had FarmFeedingPro Granja -
©- @ Mave de cerdas SensorGateway Granja
©- @ Nuevanave SiloCheckPro Granja
L ] Nave de crianza de lechones TroughCheckPro Granja
0 (3 area de cria de lechones WaterCheckPro Grania
O ™y area de cria de lechones CulinaMixPro Nave‘
0 (3 area de cria de lechones
O ™y area de cria de lechones DryRapidPro Nave
0 (3 area de cria de lechones EcomaticPro Nave
- DyBsacPro HydroMixPro Nave
< @k Nave de crianza "

HydroMixCallmatic Mave / Sala

Configurar... || Restablecer... H Copiar... |

Nombre: DryExactPro =
|\/ Guardar | | X Cancelar |

DryExactpro / EcoMaticpro .
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8. En la parte izquierda, debajo de "Resumen ordenadores de control", haga clic en
el nivel del ordenador de control.

9. Asigne al ordenador la direccion IP correspondiente, si la conoce.

Si todavia no se ha configurado la direccién IP, debera introducirla mas adelante.

Configurador

Ubicaciones y controladores de red Ordenador de control y aplicaciones

Resumen ordenadores de control Ordenador de control
© Eﬂ_ﬂllﬂmﬁum MNombre del tipo de ordenador de control
- ¥% DryExactPro Contraller 510

IPC-B700.4
IPC-B 700.6

MNombre: | DryExactPro

Direccign IP: Seleccionar controlador en la red... v
{EZIEEE )

eleccionar un 1
Mombre de tipo
FarmFeedingP

SensorGatewa

10. Una vez terminada la configuracioén, en la barra de comandos inferior de la ventana
"Configurador" haga clic en "Guardar".

11. Confirme la configuracion con un clic en el botén "Aceptar".

Configurador

El configurador guardara tedos los cambios realizados ;Esta seguro?

Mostrar detalles |\/ Acep% Cancelar

12. Vuelva a confirmar la configuracién en la siguiente ventana con un clic en el botén

"Aceptar".

Configurador

iTodo bien!

DryExactpro / EcoMaticpro
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3.2 Realizar configuraciones en el Composer

En el Composer, se configura el sistema de acuerdo con el entorno mecanico.
Generalmente, se suele determinar el alcance de las funciones del sistema instalado
una sola vez. Siga los siguientes pasos:

1. En la estructura de granja, haga clic en el simbolo de controlador del sistema que
desea editar.

© @ Granja Bergstrop a Equipamiento | Monitorizacién de comedero Setuj

é-. Casa de cerdas

o N c o Interruptor parada software
: ueva Casa

é-. Casa de crianza de lechones Tarea

Preparacian

© () éarea de cria de lechones “a
© (Y area de cria de lechones
© () area de cria de lechones

£ Secado Exacto

[i] Aviso!
Compruebe si la aplicacion se esta ejecutando. Pare la aplicacion haciendo clic en

en la barra superior.

2. Enla pestafa "Setup"”, haga clic en el botén "Iniciando Composer...".

Configuracién  Setup Ayuda

4

> ‘o

© @ Granja Bergstrop L

Equipamiento Monitorizacién de comedero Setup
G- Casa de cerdas
é-. Nueva Casa
é-. Casa de crianza de lechones EampieE

| &) area de cria de lechones “a

P ‘ Iniciando Composer... ‘
© () area de cria de lechones “a
¥ Secado Exacto =

é-. Casa de crianza ‘

Iniciar editor de transporte de pienso ‘

i:(r Comprobar Silo =
i:(r EasySlider =
DryExactpro / EcoMaticpro .
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3. Haga clic en el simbolo "mas" para mostrar parametros subordinados.

Composer

Herramientas

Nombre

© £ DryExact (H3)

>

Detalles

Valor

Unidad

4. Realice los ajustes de acuerdo con la configuracion del sistema. En caso
necesario, puede modificar los valores predeterminados.

La informacion para la configuracién de los valores se encuentra en la columna

"Comentario". A continuacion, se explican algunos de los parametros:

Compaoser

Herramientas

Detalles
Nombre
© ¥ DryExact (H3)
@ ClobalSettings
# Presidn de aire
& ¥ Suministro de componentes (H3)
# SGilos
& ¢ Silo_Trigo [1] (H2)
Nx
b Max
& Vibrador
O£ Silo_Maiz[2] (H3)
&% Silo_Scja[3] (H2)
- ¢ Dosificadores de minerales
& %% Transporte a tanque de mezcl
- g% FlexVeys
# Sinfines de recoleccidn
- # Roscas de dosificacidn
&4 Tangue de mezclas (H3)
& %F Distribucion (H3)
&% Interruptor manual (H3)
& %F Accesorios (H3)

Valor

Por sistema «

3

Unidad

Comentario Intervalo WModo
Nimero de silos Win: 1, Max 100
Vr

Sensor maxime existe
Vibrador de silo existe
Nimero de dosificadores de minerales Win: 0, Max 20
Nimero de FlexVeys Win: 0
Nimero de sinfines de recoleccidn Win: 0
Nimero de roscas de desificacion Win: 0

v Guardar | ‘ x Cancelar

llustracion 3-1: Composer DryExactpro

Bigtamile

manager

Edicion:

DryExactpro / EcoMaticpro
10/18  99-97-3804 ESP



Configuracion del sistema

Pagina 25

Composer

Herramientas

Parametros | Detalles

Mombre Valor Unidad
© £* EcomaticPro (H1)

@E@ GlobalSettings

L./ Presion de aire Por sistema ~
© £ Suministro de componente (H1)

-7 Silog 2
©-£F Silo_Triticale [1] (H1)

L]

;---ﬁ Vibrador

©-%F Silo_Cebada[2] (H1)

©-%¢ Transporte al circuito (H1)

- ¢ Dispositivo de transporte 2
©-%¢ Dispositiv de transporte [1] (.
i Tipo de dispositivo Talva

6-«):(. Tolva [1] (H1)

Comentario

Mumber of silos

Sensor maximo existe
Vibrador de silo existe

Nimero de dispositivos de fransporte

& #F Dispositivo de fransporte 2] (
©-%F Circuito (H1)

©4F Interruptor manual (H1)

©-%F Accesorios (H1)

Intervalo Modo
Min: 1, Max 100
'3 -
Min: 1, M&x 100
v Guardar ‘ | x Cancelar

llustracion 3-2: Composer EcoMaticpro

[i] AvisO!

A partir de ahora, es posible operar el EcoMatic sin transformador de frecuencia si el
pienso solo es transportado y no combinado.

* Global settings > Presioén de aire:

"Por sistema": En el sistema hay varios circuitos configurados en un edificio.

"Por circuito": En el sistema hay varios circuitos configurados en varios

edificios.

e Suministro de componentes > Transporte a tanque de mezclas (solo

DryExact):

— Los FlexVeys se asignan directamente a los silos y realizan los transportes en

sinfines de recoleccion.

— Los sinfines de recoleccién avanzan directamente hacia el tanque de mezcla

y reciben suministros de los FlexVeys y sinfines de dosificacién.

— Las roscas de dosificacion se asignan directamente a los silos y realizan

transportes en sinfines de recoleccion.

DryExactpro / EcoMaticpro
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Herramientas

Parametros || Detalles
Nombre Valor Unidad Comentario Intervala Modo
© %# DryExact (H3)
©Q-BF GlobalSettings
@ # Suministro de componentes (H3)
P Silos 3 Nimero de silos Min: 1, Max: 100
©-%# Silo_Trigo [1] (H3)
©4F Silo_Maiz[2] (H3)
©-%F Silo_Soja 3] (H3)

Nimero de dosificadores de . .
minerales Min: 0, Max: 20

o% — [ R N

i F Flexveys Mimero de FlexVeys Win: 0
- Sinfines de recoleccidn 0 Nimero de sinfines de recoleccién  Min: 0
¢ Roscas de dosificacion 0 Nimero de roscas de dosificacidn — Min: 0
&-£¥ Tangue de mezclas (H2)

& Distribucidn (H3)

©-%F Interruptor manual (H3)

[+

L+

- Dosificadores de minerales 0

>4 Accesorios (H3)
5-4% Control (H3)

N Guardar ‘ ‘ X Cancelar

* Distribucion > Distribucion de circuito:
— Valvula inicio se activa cuando se desea definir el circuito como subcircuito.

— En Subcircuitos adLib (Distribucion subcircuito AdLib), el Sensor
intermedio sirve para parar la unidad de mezcla, y los Comederos son
corrales/comederos automaticos creados de forma adicional.

— Se activa el Punto de comprobaciéon cuando se introduce un sensor en el

conducto para comprobar el transporte del lote de pienso actual.

Parametros | Detalles
Nombre Valor Unidad Comentario Intervalo Modo
© 4¥ DryExact (H3) ~
- GlobalSettings
©-fF Suministro de componentes (H3)
C-¥F Tanque de mezclas (H3)
3 Distribucion (H3)
- Circuitos Nimera de circuitos Min: 1, Max: 12
RO o crvuciincocrcuto 145 — I S
- Valulas Nimero de vilvulas Min: 0, Max: 200
Nimero de dosificadores de
¢ Dosificadores de minerales 1] minerales Min: 0, Max: 20
- VAlula inicio ¢Hay valvula de inicio?
- Subcircuitos adLib 1 MNimero de subcircuitos adLib Min: 0, Méx 12
& % Distribucidn subcircuito:AdLib [1] (H3.1)
- VAluIa inicio ] ¢Hay una valvula de inicio?
£ Sengorintermedio ] ¢Hay un sensor intermedio?
MNimero de dosificadores de . .
i ¢ Dosificadores de minerales 0 minerales Min: 0, Max: 20
L # Comederos 1 Nimero de comederos Min: 1
p Activar comprobacidn de lote para
- Punto de comprobacion \ote actual
‘ v Guardar | ‘ x Cancelar |

* Interruptor manual (inicio manual) es el sensor de inicio que se activa de forma
manual o mediante temporizadores. El sensor de inicio se utiliza con dosificadores
de volumen o en circuitos adlib. Las conexiones correspondientes se definen en la
gestion de tareas, ver capitulo 5.1.3 o capitulo 5.1.5.

DryExactpro / EcoMaticpro

H | [I |:H ”" N E[ Edicion: 10/18  99-97-3804 ESP

manager



Configuracion del sistema Pagina 27

* Accesorios> Alarminputs:

Como Alarminput se definen entradas adicionales para alarmas que no estan
configuradas por estandar en el sistema, por ejemplo una alarma para la
proteccion de motor del tanque de mezclas. Estas entradas de alarma se conectan
con las tarjetas E/S en la gestion de E/S, igual que las otras funciones. En el
Feedmove Editor, las entradas de alarma sélo se presentan visualmente y no son
editables.

Parametros || Detalles

Mombre Valor Unidad
@ £Ff DryExact (H3)

¢ GlobalSettings

0-!:6 Suministro de componentes (H3)

0-!:6 Tangue de mezclas (H3)

oﬂ» Distribucian (H3)

Oﬂr Interruptor manual (H3)

& Accesorios (H3)
L C— )

L2 » et R )

[i] AvIsO!

En la pestana "Detalles", dé un nombre a la nueva entrada de alarma (paso 7. ).

Asi podra reconocer la nueva alarma en caso de que se produzca. Si se dispara
dicha alarma, la instalacién entra inmediatamente en averia, dado que se trata de
un error grave en el hardware.

El nombre de la alarma aparece en la ventana de alarmas en "Detalles de alarma",
ver capitulo 7 "Alarmas y avisos”.

5. Haga clic en la pestaia "Detalles", y abra la estructura con el simbolo +.

La estructura muestra todos los componentes del sistema con ubicaciones.

Herramientas

Parametros | Detalles

Nombre Seleccion Articulo Ubicacidn

© # Dnerac I I R
Oi:(» Suministro de componentes H3 P
Oi:(» Tanque de mezclas Ha ey
09:(» Distribucidn H3 a
9:6 Interruptor manual H3 o
O# Control H3 P
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[i] AvisO!

Si en su granja se utilizan varios ordenadores de control, hay que asignar una

ubicacién distinta a cada ordenador de control.

Asigne los diferentes componentes del sistema, como los circuitos y las valvulas,

a la ubicacion correspondiente.

Como ayuda: ver capitulo 3.2.2 "Ejemplo: Valvulas asignadas de acuerdo con el

plano de la nave”, pagina 33:

[i] AvIsO!

Al asignar la ubicacion de valvulas, tenga en cuenta la numeracion que se ha fijado

para el plano de nave del cliente.

a) En el componente de sistema deseado, haga clic en el simbolo de nave.

Composer

Herramientas
Parametros | Detalles

Nombre
© ¥ DryExact
O# Suministro de componentes
O# Tanque de mezclas
& ¢ Distribucidn
é}-i} Distribucidn de circuito [1]
&-£% Circuito [1]
Oi:(r Accionamiento

© % Vavula[2]
Oi:(r Valvula [3]
oa:(» Valvula [4]
é.2% Valvula s

o-+ [T I I I

Ubicacidn
H3
H3
H3
H3
H31
H3.1
H3.1

»

H3.1.2
H3.13
H314

<

beeREERRRRBD
O

H3.15

b) Enlaventana siguiente, introduzca el numero de la ubicacién correspondiente.

La ubicacion seleccionada completa se muestra debajo del campo de

introduccién de datos.

Bigtamile
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Editar ubicacién

Ubicacion para Valvula

Tipo de ubicacidn

R

House (.. Section Pen

3 1 1
Casa de crianza de Iechonesférea®chonesmorral 3141
[+] Recalcular abajo
| Aceptar | | Cancelar |

c) En caso necesario, ponga la marca de verificacion en "Recalcular abajo".

Al activar la casilla, todos los componentes subordinados del sistema se
asignaran automaticamente a la nueva ubicacion.

Editar ubicacién

Ubicacion para Valvula

Tipo de ubicacion

House (.. Section Pen

3 1 1

Casa de crianza de lechones/area de cria de lechones/corral 3-1-1

[+] Recalcular abajo
& ==

d) Haga clic en "Siguiente" para seguir con la asignacion de la ubicacion de
componentes del sistema en el mismo nivel.

e) Para finalizar, haga clic en "Aceptar" para aplicar los datos introducidos.
7. Dé nombres a los siguientes componentes del sistema para facilitar la asignacion.
— Silo:

Haga clic en el silo y afiada la ubicacién o el componente previsto, por ejemplo
"Silo_Trigo". Véase también "Configuracion" en el capitulo 6.2 "Datos de silo”.
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Alarminput:

Haga doble clic en la entrada de alarma e introduzca el nuevo nombre. El
nombre predefinido se mantiene y se afiade entre paréntesis.

Composer

Herramientas
Pardmetros || Detalles

MNombre Seleccidn Articulo
& £+ DryExact

Oi:t- Suministro de componentes

{H:(- Tanque de mezclas

Oi:t- Distribucidn

{H:(- Interruptor manual

Oi:t- Accesorios

i:(- Tanque de mezclas  (AdditionalAlarminput)
i:t- Additional&larminput [2] 3 =
: L3¢ AdditionalAlarminput [3] -
Oi:t- Control

8. Para los siguientes componentes del sistema, puede anadir otros componentes
técnicos.

Suministro de componentes > Transporte a tanque de mezclas: Transportador
transversal de sinfin

Distribuciéon > Distribucion de circuito > Circuito Sensor +24 V

Distribucién > Distribucion de circuito > Circuito > Accionamiento Proteccion
motor

Control > Armario de control BDM Convertidor de frecuencias

Composer

Herramientas
Parametros || Detalles

Nombre Seleccidn Articulo
© 4 DryExact
O# Suministro de componentes
- £+ Silo_Trigo [1] (Silo origen)
£+ Silo_Maiz [2] (Silo origen)
ﬂ- Silo_Soja [3] (Silo origen)
N +* - ] Transporte atanque de mezclas
que de mezclas

5 Distribucidn

£ DryExact/Suministro de componentesiTransporte a tanque de mezclas icht)
Tipo:  TransportToMiTank

Afadir: ﬂr Transportadortransversal T|

=

Clicar para afiadir 10
Subnodos: §

il
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a) Hagaclicensimbolo "mas" y expanda la estructura hasta llegar al componente
de sistema deseado.

En la parte inferior de la ventana, se muestra el componente técnico que se
puede anadir.

b) Haga clic en una de las cifras disponibles para obtener el numero deseado.

[i] AvISO!

Lista de comprobacion Composer:
*; Se han abierto todos los componentes del sistema a través de la estructura?
*; Se han realizado todos los ajustes de acuerdo con la configuracion del sistema?

*;Se han atribuido todos los componentes del sistema a la ubicacion
correspondiente (de acuerdo con el plano de nave)?

9. Para finalizar, haga clic en "Guardar" para aplicar todas las configuraciones en el
Composer.

DryExactpro / EcoMaticpro .
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3.2.1 Dosificar desde un circuito restrictivo a otro circuito restrictivo

Es posible dosificar desde un circuito restrictivo a otro (sub-)circuito restrictivo. Para
ello, en el Composer se generan dos 0 mas circuitos que se interconectan a través del
Feedmove Editor. Asi, es posible cubrir trayectos largos.

—_

2alarmas o)) = F

Parar equipamiento [, [

© & Granja Bergstrop a Vista | Equipamiento Monitorizacion de comedero Setup

&4 Casade cerdas -
© interruptor parada software Configuracién I° nicle v I

Manual

i &0 area de servicio

sile [2] silo 3]

silo [1]
|

r

UEJ UE:'J ﬂﬂ

© O drea de prefiez

© () érea de paricién 1

BN R E

: © [ érea de paricion 2

¥ EcomaticPro I

¢ Nueva Casa

& Casade crianzadel...
é. Casa de crianza

;%% Comprobar Silo

1% EasySlider

i %k TroughCheckPro

o @ E E

‘ ¢ WaterCheckPro

E Circuito [1]: Valvula:
o Transferir:

Circuito [2]: Vélvula:
Transferir:

Circuito [3]: Valvula:
Transferir:

llustracion 3-3: EcoMatic con 3 subcircuitos conectados

1. En el Composer, genere el numero de circuitos deseados en Distribucion, ver
capitulo 3.2 "Realizar configuraciones en el Composer”, pagina 23.

2. Defina los circuitos deseados como subcircuitos en la distribucién de circuito
correspondiente, poniendo la marca de verificacion al lado de la valvula de inicio.
La valvula de inicio es la valvula de traspaso de un subcircuito.

3. En el Feedmove Editor, conecte los circuitos para crear subcircuitos, ver capitulo
3.4.2 "Crear conexion”, pagina 49.
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3.2.2 Ejemplo: Valvulas asignadas de acuerdo con el plano de la nave

En BigFarmNet Manager, las valvulas en el circuito de alimentacién se asignan a los
corrales (valvula = corral). En BigFarmNet Manager, la numeracion local de los
corrales se realiza de forma cronolégica durante la creacion. En la practica, las
secciones y los corrales se crean en un orden determinado segun su alta en el sistema,
es decir, de acuerdo con un plano de nave existente, ver figura 3-4.

La numeracion de las valvulas empieza con 1 y sigue de forma cronoldgica a lo largo
del circuito de alimentacion (representada por una linea roja en la ilustracion), hasta
que éste termine en el motor. Por lo tanto, hay una discrepancia entre la numeracion
de las valvulas y de las ubicaciones correspondientes. En consecuencia, en
BigFarmNet Manager hay que realizar la asignacion de las valvulas a la ubicacion
(seccidn y corral) de acuerdo con el plano de la nave.

figura 3-4 muestra un ejemplo de un plano de nave con secciones, corrales y un
circuito de alimentacion con valvulas:

e 6 secciones con 8 corrales cada una (numeracion de corrales en el circuito)
e 1 circuito de alimentacién (linea roja)

e 48 valvulas (numeracioén en el rectangulo naranja)
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Seccién 6

Seccion 4

Seccidn 2

H1.6.5| H1.6.6 | H1.6.7 | H1.6.8

H1.6.1| H1.6.2| H1.6.3 | H1.6.4
1881134 135/1361T
-

H1.45| H146 | H1.47 | H1.4.8

H1.4.1| H142 |H1.43 | H1.44
L Ll
-G,

H1.2.5 | H1.26 | H1.2.7 | H1.28

H1.21 | H1.22 | H1.23 | H1.24

-
H1.5.8 | H1.5.7 | H1.5.6 | H1.5.5

®0®6| [[@E@@®

D@@O| [@D@®@|f=™"

H1.54 | H1.53 | H1.5.2 | H1.51

H1.3.8 | H1.3.7 | H1.3.6 | H1.3.5

®DO®G| ||©®E®OO®

@@ [[D@@@(f ="

H1.3.4 | H1.3.3 | H1.3.2 | H1.3.1

[II-'.

Ui i 0y 1o

H1.1.8 | H1.1.7 | H1.1.6 | H1.1.5

®DO®G)| |©9®@O®

@] (W@ @ ="

H1.1.4 | H1.1.3 | H1.1.2 | H1.1.1

Seccién 5

Corral 1-8

Seccién 3

Corral 1-8

Seccion 1

Corral 1-8

Cocina de
alimento

llustracién 3-4: Ejemplo: Plano de nave

99-97-3804 ESP
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La ilustracion siguiente muestra las primeras 15 valvulas, que estan asignadas a las
ubicaciones segun el circuito de alimentacion figura 3-4 y el plano de la nave.

 Lasvalvulas 1 - 8 se han asignado a los corrales 1 - 4, 5 - 8 de la seccién 2.

* Lasvalvulas 9 - 12 se han asignado a los corrales 5 - 8 de la seccién 1.

* Las valvulas 13 - 15 se han asignado a los corrales 4 - 2 de la seccion 3.

Composer
Herramientas
Pardametros || Detalles
Mombre Seleccion Articulo Ubicacion
& £+ Distribucién H1 & -
fH:f Distribucidn de circuito [1] H1.1 &
& 4% Circuito [1] HA1.1 a
&% Accionamiento H1.1 &
&2 Vaula[1] H12.1 &
©-2% Vaiula[2] H122 -
0# Valvula [3] H1.2.3 -
&2 Vaivula [4] H124 -
Oﬂ- Valvula [5] H1.28 e
oa:(- Valvula [6] H127 &
OQ:G Valvula [7] H1.2.6 -
0 Vlvula [8] H1.25 -
= vawezer ... Hi15 | Py
©-£% Vélvula [10] H1.1.6 -
oa:(- Valvula [11] H117 &
0 Valvula [12 H1.1.8 -
©-%F Valula [13] H134 an
O Valvula [14] H133 -
& o [T S I - ol
—nn sosnnoom s “+]
% DryExact/Distribucién/Distribucién de circuito/Circuito/Valvula
Tipa:  Valve
Subnodos: 3

llustracion 3-5:  Asignacion de valvulas de acuerdo con el plano de nave
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3.3 Representar el sistema en el Feedmove Editor

El Feedmove Editor es un programa de edicion para la edicion grafica del sistema
instalado. En el Feedmove Editor, todos los componentes del sistema que ha creado
en el Composer son representados por simbolos. En el Feedmove Editor, se conectan
los diferentes componentes del sistema de acuerdo el sistema instalado. Asi se
determina el trayecto del transporte (movimiento) de pienso.

[i] AvIsO!

jLos transportes de pienso generados de forma automatica se deben editar!

La representacion grafica final se mostrara mas adelante en la ventana de la aplicacion
en la nueva pestafa "Vista". La representacion grafica proporciona un resumen de las
funciones activas del sistema durante el funcionamiento. Ademas, es posible el control
manual del sistema a través del BigFarmNet Manager. ver capitulo 3.5 "Control manual
de los componentes del sistema”, pagina 54.

Inicie el Feedmove Editor con los siguientes pasos:

1. En la estructura de granja, haga clic en el simbolo de controlador del sistema que
desea editar.

© & Granja Bergstrop 7' Equipamiento | Monitorizacién de comedero Setuy

é-. Casa de cerdas

o N c o Interruptor parada software
. ueva Casa

Tarea

Preparacidn

O. Casa de crianza de lechones

00 area de cria de lechones “a
00 area de cria de lechones
00 area de cria de lechones

% Secado Exacto

2. Enla pestana "Setup", haga clic en el botén "Iniciar Feedmove Editor...".

El programa de edicion "Feedmove Editor" se abre en una ventana nueva.
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© a4 Granja Bergstrop A Equipamiento Monitorizacidn de comedero Setup
¢ @ Casa de cerdas
& Nueva Casa

Composer

©d Casa de crianza de lech...

© () &rea de cria de lechones /4 ‘ Iniciando Composer...

G érea de cria de lechones “a

# Secado Exacto = Designer

O # Casade crianza ‘

Iniciar editor de transporte de pienso

¥ Comprobar Silo =
i:(» Easyslider =

3.3.1 Simbolos de los componentes del sistema

Silo

Dosificador de minerales

FlexVey

Tanque de mezclas

Tolva de alimento

Transportador transversal de sinfin

Recipiente abatible
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nn Dosificador de volumen

Circuito

3.3.2 Barra de herramientas

Circuito con valvula de inicio

Circuito adlib sin valvula de inicio

. Circuito adlib con valvula de inicio

Vista

Vista completa y ampliada del sistema

Cuadricula

Mostrar y ocultar las lineas de cuadricula en
la zona de dibujo

Aumentar/disminuir

Aumentar y disminuir la vista actual en la
zona de dibujo

Mostrar y ocultar la leyenda de los diferentes

iﬂﬁ%ﬂ
Jo

Leyenda ,
componentes del sistema
~y Deshacer/Rehacer Deshacer o rehacer una accion
n Camaras Guardar vistas diferentes del sistema

gfarmilet
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3.3.3 Configurar cuadricula

Si desea alinear los componentes de sistema en una cuadricula, haga clic en . Si
lo desea, puede modificar el tamafo de la cuadricula:

1. En el menu "Resumen", haga clic en "Configuracién de tabla".

¥ Feedmove Editor

Archivo ~ [RESUMER = Editar ~

Activar tabla
|

=
2. Introduzca el valor en los campos de introduccién de datos, o modifique el valor

mediante las flechas hacia arriba o abajo.

3. Confirme los datos introducidos con un clic en el botén "Aceptar".

3.3.4 Conectar componentes del sistema

Si desea aplicar los transportes de pienso predeterminados por estandar, compruebe
si estos transportes de pienso corresponden con su sistema instalado.

Para conectar los componentes de sistema, primero debe eliminar conexiones
existentes, en caso de que las haya.

* Eliminar conexiones individuales:
a) Coloque el cursor en la conexion no deseada.
El cursor cambia su forma D:—I—*.
b) Haga clic en la conexion.
La conexion queda resaltada en color naranja.
c) Pulse la tecla "supr" en el teclado del PC.
Se elimina la conexion.

 Para eliminar todas las conexiones, en el menu "Editar", haga clic en "Borrar
todos los movimientos de pienso".

Vista = | Editar=

Borrar todes los movimientos de pienso o

fb % Reposicionar nueves elementos

Restablecer posicion a disefio estandar "Standard”

Restablecer conexiones a disefio estandar "Standard”
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* Restablecer a "Standard": En el EcoMatic, hay conexiones estandar definidas
automaticamente para los componentes del sistema. Si ha modificado esta
configuracion, puede volver a restablecer todas las conexiones estandar y seguir
trabajando con el estandar.

En el menu "Editar", haga clic en "Restablecer posicion a diseio estandar
'‘Standard".

Vista = | Eclitar =

Borrar todos los movimientos de pienso

Reposicionar nuevos elementos
Restablecer posicidn a disefio estandar "Standard”
Restablecer conexiones a disefio estandar "Standard

By B - e . _ !
Restablecer posicién y conexiones a disefio estandar "Stanuard”

4. Coloque el cursor en el punto rojo del componente deseado del sistema.

) [s*
El cursor cambia su forma @ )

) Feedmove Editor

Archivo = Resumen » Editar -

2 EHa Q.

5. Haga clic en el punto rojo, y mantenga pulsado el boton del raton.
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6. Coloque el cursor en el simbolo del componente del sistema con el que desea
conectar el componente seleccionado.

. [ , . . .
El cursor cambia su forma @ y se muestra una linea de conexién. La direccién
de flujo se indica con una flecha en la linea.

) Feedmove Editor

Archivo ~ Resumen » Editar ~

»EaaQm

7. Suelte el botén.

Los dos componentes del sistema estan conectados. EI movimiento de pienso
correspondiente se crea en la ventana a la derecha.

Para los componentes del sistema sin punto verde y rojo no es posible ninguna
conexion mas.

8. Siguiendo este procedimiento, conecte todos los componentes del sistema para
crear un trayecto de transporte de pienso cerrado del silo al circuito.
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9. En el lado derecho de la ventana, haga clic en un transporte de pienso para
comprobar la conexion.

El tramo parcial queda resaltado en naranja en el grafico. Ademas, se abre la
estructura del transporte de pienso y se muestran todos los elementos técnicos

correspondientes.

l Nodo Vailor

@ Transpode de piensa 1
‘ [+3 Transporte de plenso 2

| W silo_Sojaly
Swb Flavey[3)
? A ; B Motor Encendido

& Tanque de mezcias para paridas

£ Mot Apagar
O Véhoula de haring Cerrar
[ & Transpore de plenso 4
¥ + & Transpode de piensa §
T & Transpore de
o
-2

Transporte de plenss 7

Transporie de pienso B

MNado

Q- Transpone de plensa 1

& Transpone de plenso 2

©-  Transpone de plenso 3

& Transpone de plenso 4
&% Tanque de mezclas para partidas
S mp Vahula de tohva [1]

R
oy Tovaf2l

E: E: E

Encendide |
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3.3.5 Marcar y mover componentes del sistema

1. Coloque el cursor en el componente deseado del sistema.

ool
El cursor cambia su forma +1*. Ademas, se muestra brevemente el nombre del
componente del sistema en una informacion sobre herramientas.

A

Haga clic en el componente del sistema, y mantenga pulsado el botén del raton.

El componente del sistema queda resaltado en color naranja.

w

Mueva el componente del sistema a la posicion deseada, y suelte el boton.
O:

—

Marque multiples componentes del sistema

a) dibujando, con el botdn izquierdo del ratén pulsado, un rectangulo alrededor
de los componentes del sistema.

O:
haciendo clic en los componentes del sistema con la tecla Ctrl pulsada.

Los componentes del sistema quedan resaltados en color naranja.

N

Haga clic en la zona resaltada, y mantenga pulsado el botén del raton.

w

Mueva el componente del sistema a la posicion deseada, y suelte el botdn.

[i] AvisO!

Los objetos resaltados en color naranja también se pueden mover mediante las teclas
de flecha en el teclado.

3.3.6 Configurar y guardar vistas

[i] AvIsO!

De la configuracién de Windows de su ratdn depende cuales de las funciones descritas
corresponden a su raton.

Puede ajustar la vista de ventana deseada en la zona de dibujo:
e Aumentar o disminuir:
— Avance o retroceda la rueda del raton.

* Mover hacia la derecha o la izquierda:

DryExactpro / EcoMaticpro .
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— Pulse la rueda del raton y mueva el ratdn hacia la derecha o la izquierda.
O

Pulse la tecla mayusculas, manténgala pulsada y avance o retroceda la rueda
del raton.

* Mover hacia arriba o hacia abajo:
— Pulse la rueda del ratéon y mueva el ratén hacia arriba o abajo.
O

Pulse la tecla de control (tecla Ctrl), manténgala pulsada y avance o retroceda
la rueda del raton.

Puede guardar vistas determinadas de la representacion del sistema. Las vistas
guardadas se pueden abrir mas adelante en la ventana de la aplicacion debajo de la
pestafa "Vista". Puede guardar hasta 5 vistas diferentes: una vista por simbolo de
camara.

1. Configure la vista deseada.

2. Haga clic en la flecha abajo de uno de los simbolos de camara.

Barrar

4. Simas adelante desea volver a abrir la vista guardada, haga clic en el simbolo de
camara correspondiente.

. DryExactpro / EcoMaticpro
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3.3.7 Terminar Feedmove Editor

Si desea terminar la edicion en el Feedmove Editor, guarde los cambios y cierre el
programa:

1.

Guarde su edicion en "Archivo" > "Guardar" y cierre el programa con el simbolo X

a la derecha.
O:

Cierre el programa directamente con el simbolo X.

Cualquier cambio no guardado se detecta automaticamente. Se abre una ventana

de aviso.

Haga clic en "Si" para guardar los cambios.

3.4 Configurar la gestion de E/S

En la gestion de E/S, se configura el control. Se asignan las tarjetas E/S a las funciones
del sistema, previamente determinadas en el Composer.

1.

En la estructura de granja, haga clic en el simbolo de controlador del sistema que

desea editar.

Configuracién  Setup Ayuda

a D

© & Granja Bergstrop a Equipamiento | Monitorizacién de comedero Setuj

O #h Casa de cerdas

ol N c o Interruptor parada software
ueva Casa

Tarea

Preparacidn

O. Casa de crianza de lechones

© () area de cria de lechones “a

. ©( éreade cria de lechones

© (3 areade cria de lechones

$% Secado Exacto
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2. En el menu "Setup", haga clic en "Gestion de E/S".

h} BigFarmMet Manager
in  Actividades Configuracién = Setup Ayuda

Configurador

.|
==l . Software installer

Gestign de E/S o

Licenc . =

© & Granja Bergstrop Configuracidn de la copia de seguridad
Diagnostics

RestoreManager...

La gestion de E/S se abre en la ventana de la aplicacion. En el area izquierda,
debajo de "Dispositivo", se muestran los distintos dispositivos del sistema. En el
area derecha, debajo de "Canal", se muestran los canales de las tarjetas E/S.

cién  Setu

2 aa 52 falarma ) T

Parar equipamiento E o

© 4 Granja Bergstrop El senicio de aplicacion no se esta @
& Nave de cerdas Dispositivo a canal | EEEER
‘:)" Nueva nave Todos los estadoes de c... +| [ ] Modo de edicién \:I Todos los tipos de canal v | Todos los estados dec... v
{ o0 dreadecriadel. ] e -....-.-- ~ @ ©Control / Amario de control / Configuracién tarjeta E/S /BDDIO32 [1] (ID: 0x1i1)
| OO areadecriadel . % &. Transporte a tanque de mezclas © Entradalsalida digital (32/32 disponible) | BDDIO32 [1] (ID: 0x111)
GO dreadecriadel.. % & Flexvey [1] 24V 11
GO dreadecriadel. % .. Mator 12
<:)‘ Nave de crianza L. Motor 14
i 4% SiloCheckPro = o Flexvey[3] 24V 15
4# EasySlider = L. Motor 24V 16
%% TroughCheckPro = @- Tanque de mezclas 17
4% WaterCheckPro B &. Tanque de mezclas para partidas +24V 18
*4# FarmFeedingPro = & Béscula 19
L. Varillas de pesaje 22 +24V 110
&. Agitador <24y 1.1
L.. Motor 124y 112
i Vdlvula de harina +24V 113
& Transporte atolva +24V 114
© Valvula de tolva ] 24V 15
L. Vdlvula +24V 1.16
@ Tolva[1] +24V 117
1~ Sinfin de dosificacién +24V 118
i SensorMin v +24V 119
Asignacion estandar v - Quitar todos os vinculos v Guardar

Benut: Usuario: u Divisa: EUR  Idioma: ES-ES

En la barra superior, puede configurar la vista en la gestion de E/S de la siguiente
forma:

El semwvicio de aplicacidn no se esta Iniciar modo de ensayo ‘ | Enlace valvula

Dispositive a canal || EEEER

Todos los estados de c... v [ | Modo de edicidn D Todos los tipos de canal  ~  Todos los estados de c... ~

- Expandir o reducir completamente la estructura
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— Mostrar el equipo y/o canal de acuerdo con el estado de conexion
- Mostrar el numero del armario de control
— Mostrar el canal por tipo de canal

Las interfaces en los dispositivos y las tarjetas E/S se representan mediante los
siguientes simbolos:

- salida digital

- entrada digital

- salida analodgica

- entrada analdgica

— entrada de contador

- interfaz en serie

— Las interfaces conectadas se muestran en color: + J1-l'|-] -["' ﬂ-l'l-]

— Las interfaces no conectadas se muestran en gris:

3.4.1 Modificar la ID de nodo

En el plano de conexidn suministrado, se indica la direccion CAN para cada
dispositivo. Asigne las direcciones CAN de acuerdo con el plano de conexion.

1. Controle en las tarjetas E/S que desea asignar cual es la ID de nodo configurada
para el interruptor giratorio de cada tarjeta (en la caja de control).

2. Con un clic con el botén derecho en la tarjeta E/S (nivel superior), abra el menu
contextual y haga clic en "Configuracién de nodo de bus".

Se abre un cuadro de dialogo nuevo.

Canal

+ @ Control / Armario de control / Configuracién tarjeta E/S / BDC

Configuracidn de nodo de bus... @~

Configuracion de tarjeta de interfaz @
Buscando nodos de bus...

DryExactpro / EcoMaticpro .
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3. Enla primera pestana, debajo de "ID de nodo", haga clic en "Cambiar".

BDDIO32CardSettingsForm: BDDIO32 [0x51]

Proteccidn de nodo | Firmware | BDDIO32 parameter

ID de nodo 0x51 (81) o
Estado INITIALISING ..;
Activado
Archiva EDS BD_DID32_HL32. eds

Tipo de dispositivo

Mombre de dispositive del fabricante

Verifique si el nodo de bus configurado corresponde al tipo de hardware CANopen detectado.

Configuracidn de CANopen de nodo de bus...

4. Seleccione la ID de nodo nueva y haga clic en "Aceptar".

Cambiar ID de nodo

Importante: La ID de nodo sdlo se debe cambiar si el valor configurade no es igual a la configuracion de
hardware del nodo de bus CANopen correspondiente.

Muevo identificador de nodo de bus: 51 v _(81)
4B -
AC
4D
AE ‘ v Aceptar ‘ ‘ *®  Cancelar
4F !

50

5. Confirme la pregunta de seguridad.

6. Haga clic en "Cerrar" para cerrar el cuadro de dialogo.

DryExactpro / EcoMaticpro
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3.4.2 Crear conexion

Conecte cada dispositivo de forma manual con la tarjeta E/S correspondiente. La

funcién a través del botdn "Asignaciéon estandar" actualmente no es soportada en el

sistema.

1. Segun lo necesario, modifique una o0 mas salidas con la alimentacion +24 V en el

area "Canal".

En la vista predeterminada, s6lo se muestran las entradas.

Esta funcidn esta disponible para tarjetas E/S del tipo BDDIO32 y BDDIO32LC.

a) Marque una entrada, o mantenga la tecla Ctrl pulsada para marcar varias

entradas.

La ediciéon multiple sélo funciona para canales del mismo tipo.

b) Con el botdn derecho del ratén, haga clic en el area marcada.

c) En el menu contextual "Cambiar a salida" seleccione "Lado bajo", si la nueva
salida debe ser de +24 V.

O:

En el menu contextual "Cambiar a salida", haga clic en "Lado alto" si la nueva
salida debe ser de masa.

A

-] @ Control [ Armario de control / Configuracidn tarjeta EfS 1 BDDICO32 [1] (ID: 0x1/1)

© Entradalsalida digital (32/32 dispenible) / (0x1/1) BDDIO32 [1]

E Infarmacidn de canal__ _

Lado bajo

| Cambiar a salida

|

. | Ladoalto

Polaridad

3

d) En caso necesario, puede invertir la polaridad de la sefial, haciendo clic en

"Polaridad" > "Invertido" en el menu contextual.

Canal

e @ Control /Armario de control / Configuracién tarjeta E/S fBDDIO32 [1] (ID: 0x1/1)

@ Entrada’salida di

i disponible) / (0x1/1) BDDIO32 [1]

Informacidn de canal...
Establecer valor de prueba

Cambiar a entrada

Cambiar a salida 3
[ Polaridad v [ Invertido C:%
+24 6

2. Seleccione una de las siguientes variantes para la conexién de las interfaces:

DryExactpro / EcoMaticpro
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Variante 1:

a) Haga clic en la interfaz del componente de sistema deseado y mantenga
pulsado el botdn del raton.

b) Arrastre el raton con el boton pulsado hacia la interfaz del canal deseado y
suelte el boton.

El componente del sistema y el canal se conectan. Los simbolos se muestran

en color + nn | + nn|.

@&. Suministro de componentes © Entradalsalida digital (32/32 disponible) / BDDIO32 [1] (ID: 0x1/1)
o Transporte a tanque de mezclas +24V 1
& Flexvey[1] 2
& Flexvey 2 24V 4
L Motor +24V 5
o Flex\ey [3] +24V 6
L. Motor +24v 7

Variante 2:
a) En la barra superior, active la funcion "Editar".

b) Dado que las interfaces de las tarjetas E/S estdn numeradas, puede introducir
el numero correspondiente al lado de la interfaz del componente de sistema.

El componente del sistema y el canal se conectan. Los simbolos se muestran
en color +- | + nn|.

El senvicio de aplicacion no se esta | Iniciar mada de ensayo | | Enlace vélvula |
Dispositivo a canal ﬁ iy

Todos los estados dec... v Modo de edicidn ﬁ D Todos los tipos de canal v Todos los estados dec... ~

Dispositivo / DryExactPro
© DryExact ~

Canal

@ Suministro de componentes

Q Transporte a tanque de mezclas @ Entrada/salida digital (32/32 disponible) / BDDIO32 [1] (ID: 0x11)
o FlexVey [1] +24V 11 <_
e = || Em 12
o FlexVey [2] 13
Motor 14
o FlexVey [3] +24V 15

3. Si ha configurado una conexién erroneamente, haga clic con el botén derecho del
raton en el simbolo de conexion correspondiente. En el menu contextual, haga clic
en "Eliminar conexion".

. DryExactpro / EcoMaticpro
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[i] AvISO!

Comprobar conexion:

Haga doble clic en el dispositivo deseado, y se marcara el canal conectado.

4. Una vez determinadas todas las conexiones, haga clic en "Guardar"en la barra de

comandos inferior.

5. A continuaciéon, haga clic en "Reiniciar aplicacion" en la parte superior de la

ventana para poner el control en funcionamiento.

3.4.3 Importar plano de conexion

Un plano de conexion se puede cargar en formato .csv.

1. En la barra inferior, haga clic en la flecha hacia abajo del boton "Asignacion

estandar".

Se abre un menu contextual.

L. SensorMin 1 v

Asignacidn estandar v?‘

+24V
+24V
+24V
+24V

Quitar todos los vinculos

¢ S

2. Seleccione "Cargar asignacion de armario de control".
£ Valvula bl
Cargar asignacion estandar para varias aplicaciones
Cargar asignacian E/A especial +24V

Cargar asignacion de armario de control

Copiar asignacion E/S en otras aplicaciones )

Exportar as cidn E/S

1.19
1.20
1.2
1.22

Quitar todos los vinculos

DryExactpro / EcoMaticpro
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3.4.4 Ejecutar modo de prueba

En el modo de prueba de la gestién de E/S, se pueden conectar y desconectar todos
los dispositivos, controlando asi la configuracion correcta del control antes de la puesta
en marcha.

Siga los siguientes pasos:

[i] AvisoO!

El modo de prueba sélo debe ser utilizado por un técnico cualificado. En un sistema
conectado, se podrian iniciar dispositivos. Procure que durante el modo de prueba, no
se encuentren personas o animales en la zona de la instalacion.

Desactive el modo de prueba después de la finalizacion.

1. En la barra superior, haga clic en "Iniciar modo de ensayo".

El senicio de aplicacion no se esta ici
Dispositivo a canal || FEEER a L mod SN
=
Todos los estados dec... v Modo de edicidn D Todos los tipos de canal v Todos los estados dec... v —
N N . < © cove /maro e contol {Comiuracn e 5 180003211 (D x 1)
@ Suministro de compone... + contador digital input (12/12 disponible) / BDDIO32 [1] (1D: 0x1/1)
o Transporte atangue ... @ Entradalsalida digital (32/32 disponible) / BODIO32 [1] (ID: 0x1/1)
@ Flexvey [1] +24V 11

2. En el area "Dispositivo", haga doble clic en la interfaz del dispositivo que desea
activar += nn | - nn |.

El canal conectado queda resaltado.

3. Para el dispositivo seleccionado y el canal correspondiente, active la casilla de
verificacion mediante un clic.

El dispositivo real esta conectado.

Si no deberia conectarse el dispositivo real o si se encuentra conectado otro
dispositivo real, corrija las conexiones en la gestion de E/S, o cambie los bornes
de las salidas en la tarjeta E/S. Tenga en cuenta el esquema de la tarjeta E/S que
acompana al esquema de conexiones.

@ Distribucidn . e @ Control / Armario de control / Configuracion tarjeta E/S / BDDIO32 [1](ID: 0x51/81)
©- Distribucién de circuito [1] @ Entrada/salida digital (32/32 disponible) / (0x51/81) BDDIO32 [1]
& Circuito [1] +24 1
o Accionamiento | .m - DryExact / Distribucion / Distribucion def
Sensorimpulso % +24 4
SensorValvula abierta +24 5
SensorRotura alambre +24 6
o Walvula [1] +24 7
. DryExactpro / EcoMaticpro
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4. Desconecte el dispositivo haciendo clic y quitando las marcas de verificacion.

5. Termine el modo de ensayo haciendo clic en [ =il -t en la barra
superior.

3.4.5 Calibrar la bascula

Una vez creada la conexion entre las varillas de pesaje y la caja de pesaje
correspondiente, se puede calibrar la bascula del tanque de mezcla.

1. Con el botdn derecho del ratdn, haga clic en botdn "Varillas de pesaje" en el area
"Dispositivo".
2. En el menu contextual, haga clic en "Calibrar".

Se abre un nuevo cuadro de dialogo.

& Tanque de mezclas para partidas -
o Bascula
BB illas e pesale 0
Q Agitador Calibrar
Encontrar tarjeta E/S conectada
L Motor e )
Eliminar conexidn
- Valvula dg Informacidn de dispositivo
& Transporte a tolva

3. Haga clic en la pestana "Calibracion", y configure los valores como sigue:

Taray calibracidn de bascula: CulinaMixPro 1

Valores actuales

Peso 11,573 kg Walor sin formato 0

Tarar | Calibracién

Peso inicial 0,000 kg Valor sin formato 722718 jarvalorinicial sin formz

Peso final 25,000 kg Valor sin formato 770321 ijarvalor final sin format

Cambio minimo del valor de bascula 0,000 kg

Restablecer ‘ ‘ Calibrar

a) Introduzca el "Peso inicial" (generalmente el valor 0) y confirme el valor
haciendo clic en el botdn "Fijar valor inicial sin formato®".

amilet
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b) Introduzca el "Peso final" (el peso de calibracién utilizado) y confirme el valor
haciendo clic en el botdn "Fijar valor final sin formato".

Se recomienda utilizar la mitad del peso del contenedor como peso de
calibracion.

4. Haga clic en el boton "Calibrar" para terminar el proceso de calibracion.

5. Haga clic en "Cerrar" para cerrar el cuadro de dialogo.

3.5 Control manual de los componentes del sistema

Una vez creado el sistema en el Feedmove Editor (capitulo 3.3 "Representar el
sistema en el Feedmove Editor”), se crea la pestana "Vista".

Generalmente, el sistema funciona de forma automatica con la configuracion
determinada. En "Vista", puede controlar el sistema de forma manual a través del
BigFarmNet Manager. Es decir, puede activar o desactivar manualmente
componentes individuales del sistema y sus elementos.

[i] AvisoO!

Durante el control manual, jUd. esta actuando por su propio riesgo y sera responsable
de cualquier dano resultante! jDurante el control manual, el funcionamiento del
sistema a través del software de control (aplicacion) se encuentra desactivado!

1. En la estructura de granja, haga clic en el simbolo de controlador del sistema que

desea editar.

onfiguracion Setup Ayuda

n o

‘a

© @& Granja Bergstrop a Equipamiento | Monitorizacién de comedero Setuy

- Casa de cerdas

ol N c o Interruptor parada software
- ueva Casa

Tarea

Preparacion

< Casa de crianza de lechones

© () drea de cria de lechones “a
@ area de cria de lechones
© () drea de cria de lechones

¥ Secado Exacio

2. Haga clic en la pestaia "Vista".
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Configuracidon Setup Ayuda

© @& Granja Bergstrop Vista || Equipamiento Monitorizacién de comedero

—
: é o Interruptor parada software
& -#h Nueva Casa -

© @ Casa de crianza de lech...

© ©( &reade cria de lechones %

¢ d Casa de cerdas

G érea de cria de lechones “&

© ©( &reade cria de lechones %

£ Secado Exacto =

3. Ensucaso, ajuste la vista, ver capitulo 3.3.6 "Configurar y guardar vistas”, pagina
43, o abra sus vistas guardadas mediante los simbolos de camara.

4. Arriba a la izquierda, haga clic en la vista "Manual".

Se activa el control manual.

© @& Granja Bergstrop ' Vista || Equipamiento Monitorizacién de comedero
¢ d Casa de cerdas
&t Nueva Casa

©d Casa de crianza de lech...

=l
3
S
3
c
k-]
-
o
=
k-]
)
4w
%
o
@

© ©( &reade cria de lechones %
G érea de cria de lechones “&

© (3 area de cria de lechones <

# Secado Exacto =
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5. El funcionamiento del componente del sistema se conecta o desconecta de forma
manual con los pasos siguientes:

a) Haga clic en el componente deseado del sistema.

El componente del sistema queda resaltado en naranja, y a la izquierda en la
ventana se muestran los elementos correspondientes.

Vista || Equipamiento Manitorizacidn de comedero Setup

o Interruptor parada software

Motor E.J E
=

.Va'lvula de harina
&l
=

b) Active o desactive el elemento deseado a través de la ventana que aparece a
la izquierda, o haciendo clic directamente en el simbolo del elemento en la
vista.

Tanque de mezclas para partidas
Bdscula: 0,0 kg

Los elementos activos quedan resaltados en naranja. Los elementos inactivos
aparecen en gris.

Vista || Equipamiento Manitorizacidn de comedero Setup

o Interruptor parada software

Motor

= -

Valvula de harina

Tanque de mezclas para partidas
Bascula: 0,0 kg

Sl
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6. Sidesea abrir o cerrar una valvula determinada en un circuito, seleccione primero
la valvula deseada mediante las flechas arriba y abajo.

La valvula seleccionada se muestra en el grafico en el circuito resaltado.

Sensor:Rotura alambre E
l-'1-:;e‘.r|:i|-:1-:: g E

Valvula de pienso

A

& o

Apagar

Sensor
Valvula de derrame

Sensor:Vacio ‘

l-'1-:;a‘.r|:1|-:1-::

7. Coloque el cursor encima de los diferentes simbolos del grafico para ver el nombre
completo de la funcién o del componente del sistema.

Aparece una informacién sobre herramientas con el nombre completo.

o Lk OF

Granja Bergstrop->Casa de crianza de lechones- >DryExactpro- >Tanque de mezdas-=Tolva [1]->Tornillo de
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3.6 Acceso rapido al silo

En "Vista", puede acceder a los siguientes funciones haciendo clic con el botén
derecho en un silo:

* Gestion de silos: Se abre directamente la gestién de silos.
e Suministro: Acceso directo al cuadro de didlogo para el suministro.

* Bloquear salida: La salida se bloquea o desbloquea inmediatamente.

Vista | Equipamiento Manitorizacidn de comedero Setup

o Interruptor parada software Configuracisn __
Silo_Trigo [1] Silo_Maiz [2] Silo_Soja [3]

Trigo Maiz Soja

n n Gestign de silos
Suministro
- r
»

Bloquear salida

3.7 Parar equipamiento y cancelar accién

Puede parar el sistema en funcionamiento haciendo clic en "Parar" en la barra superior
de las pestanas "Vista" o "Equipamiento”. Si vuelve a hacer clic en "Inicio", el sistema
vuelve a operar y continua con la accién o tarea actual.

Parar equipamiento E = rﬂ

Vista | Equipamiento Manitorizacion de comedero Setup

» Operacién normal Configuracién ...

Si no desea continuar con la accion actual, puede reiniciar el sistema con las
siguientes opciones:

Haga clic en la flecha abajo del botdn "Inicio", y seleccione el inicio deseado del menu
contextual:

e Borrar alimentaciones en curso: Se termina la alimentacién actualmente en
curso.

. DryExactpro / EcoMaticpro
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* Inicio con recalculo: Se comprueban todos los sensores. Se reinicia la
alimentacion.

* Vaciar sistema de alimentacion: Todos los lotes de pienso que actualmente se
encuentran en el sistema de tuberias se transportan a sus destinos. A
continuacion, se termina la alimentacion.

* Restablecer proceso de control: Se reinicia el control. La funcion es idéntica con
la funcion "Reiniciar aplicacion" en la gestiéon de E/S.

e Cerrar todas las tareas de alimentacion abiertas: Las alimentaciones en curso
0 en su caso no empezadas se cancelan o se marcan como inactivas.

Vista | Equipamiento Manitorizacion de comedero Setup

o Interruptor parada software Configuracign ... Inicio

Berrar alimentaciones en curso
WELIE] - .
Inicio con recalculo

Vaciar sistema de alimentacidn

Restablecer proceso de control

Cerrar todas las tareas de alimentacion abiertas

amilet

manager

DryExactpro / EcoMaticpro .
Edicion: 10/18  99-97-3804 ESP |[I



Pagina 60 Configuracién del sistema

3.8 Vista en la pestaina "Equipamiento”.

En la ventana "Equipamiento" se obtiene la informacion siguiente, de acuerdo con el
sistema configurado:

* Mezclador de lotes (tanque de mezclas) con indicaciones acerca de la mezcla
* Conexién/acoplo de las tolvas
* Circuitos con informacién acerca de la distribucion

Se trata s6lo de una vista sin posibilidades de configuracion.

Vista | Equipamiento_|| Monitorizacidn de comedero Setup

» Operacion norma;

Configuracion .. Io Parar

Tarea ("Cria de lechones”), planificado en 10:36 Siguiente tarea  ("Cria de lechones”) planificado en 12:00 (30%)
Preparacion - Curva [Cria de lechones] - Dia [22] - Circuito [1] - Valvula de pienso [1]
Componente Fuente Cantidad (ted... Cantidad (act... Cantidad (abi...
() Cria de lechones 14,0 MJ Silo_Maiz [2] 0,60 kg 1,64 kg 0,00 kg
() Cria de lechones 14.2 MJ Silo_Soja [3] 4,20 kg 4,34 kg 0,00 kg |
=
4,80 kg 5,98 kg 0.00 kg 5,95 kg

Conexidn / acoplo

Tolva [

Tolva [2]

2

Distribucidn

N° de lote Estado Cumvalreceta Dia de curva N° de salida Distancia a salida Longitud  Cantidad

@ Circuito N®1, Circuito [1]
1 Moving Cria de lechones K| 00m 0.9m 4.80kg
1 Moving Cria de lechones K| 137 m 34m 480 kg

9,60 kg
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3.9 Monitorizacion de comedero

La monitorizacién de comedero proporciona informacion acerca del estado (vacio o no
vacio) de los comederos con sensor. Ademas, aqui encontrara informacion acerca de
la ultima comprobacion de estado, el numero de animales en cada momento y la ultima
alimentacion segun el sensor. El diagrama muestra el historial del estado del dia actual
y de los ultimos 6 dias.

Vista = Equipamiento Monitorizacion de comedero | Setup

Ocultar grupos

Estado a las : Estado antes de la alimentacion Ajuste (en %) Alimentacidn I
30

© Granja: Granja Bergstrop

© Nave: Mave de crianza de lechones
© Sala: drea de cria de lechones
@ Corral: corral 3-1-1
Comedero 09:06 || 100 % 20,0 kg 01:00, 01 Ja
@ Corral: corral 3-1-2
Comedero [} [} 30 100 % 20,0 kg 01:00, 01 Ja...
@ Caorral: corral 3-1-3
Comedero [ ] [ ] 30 100 % 20,0 kg 01:00, 01Ja. .
@ Corral: corral 3-1-4
Comedero [} [} 30 100 % 20,0 kg 01:00, 01 Ja...
@ Bucht Bucht 3-1-5
Tr... ] ] 30 100 % 20,0 kg 01:00, 01Ja ..
@ Corral: corral 3-1-6
Comedero [} [} 30 100 % 20,0 kg 01:00, 01 Ja...
@ Abteil: Ferkelabt eil 2
@ Bucht: Bucht  3-2-1
Tr... m m 30 100 % 20,0 kg 01:00, 01 Ja...
@ Bucht Bucht 3-2-2
Tr... m - m - 30 100 % 20,0 kg 01:00,01Ja... ¥
_’ Resumen - corral 3-1-1 4 Historial estado de corral - corral 3-1-1
02.03.2018 T
03.03.2018 Estado registrado
04.03 2078 12:00:00-11:59:59 Vacio l
05.03.2018
06.03.201
07.03.2018
08.032018
04:00 08:00 12:00 16:00 20000 00:00
02:00 06:00 10:00 14:00 18:00 22:00
Estado de comprobacicn Estado de comedero [ vacio [] Desconocido

Aunque el estado de comedero se controla regularmente, también puede solicitar el
estado actual del comedero directamente de forma manual:

1. En la columna Estado a las, haga clic en el simbolo de color del comedero
deseado.

Se abre el cuadro de dialogo "Actualizar estado de comedero".

Actualizar estado de comedero

iActualizar estado de comedero?

|§¢ Aceptar ||X Cancelar |

2. Confirme el cuadro de dialogo mediante "Aceptar".
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4 Configuracién de la aplicacién

En la pestafa "Equipamiento”, se realizan los ajustes para la aplicacion. Aqui se
determinan, por ejemplo, los parametros para el movimiento de pienso, la distribucion
del pienso y la dosificacion en las valvulas. Los valores configurados se pueden volver
a modificar en cualquier momento, de acuerdo con las necesidades.

Siga los siguientes pasos para abrir los parametros de configuracion:

1. En la estructura de granja, haga clic en el simbolo de controlador del sistema que
desea editar.

Configuracién Setup Ayuda

n @

‘a

© &' Granja Bergstrop a Equipamiento | Monitorizacién de comedero Setu;

- Casa de cerdas

ol N c o Interruptor parada software
3 ueva Casa

Tarea

Preparacion

< Casa de crianza de lechones

© () drea de cria de lechones “a

@ area de cria de lechones
© () drea de cria de lechones

¥ Secado Exacio

[i] AwvISO!

Compruebe si la aplicacion se esta ejecutando. Pare la aplicacion haciendo clic en

en la barra superior.

2. En la pestafia "Equipamiento”, haga clic en "Configuracion..." arriba a la derecha.

Vista | Equipamiento | Monitorizacion de comedero Setup
wow
o Interruptor par.a_bﬂ:ware Configuracion .. M@  Iniciar vl

Tarea Siguiente tarea  ("Cria de lechones”), planificado en Ota

Preparacidn

Componente Cantidad {ted... Cantidad (act... Cantidad (abi... ¢

Se abre el cuadro de didlogo de configuracion. Vera varias pestafas. En cada
pestana, estan activadas todas las configuraciones para los componentes del
sistema previamente creados en el Composer. Los parametros individuales se
explicaran en los siguientes capitulos. Fije los valores correspondientes para los
parametros, y en su caso, modifique los valores predeterminados.
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Configuracidn: Aplicacién actual: DryExactPro 1

Inicializacian General | Preparacion Distribucidn Basculas || Configuracion avanzada

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en esta ubicacidn o debajo: Granja Bergstrop

Cantidad min. lote Cantidad max. lote

- DryExactPro 1: Granja Ber i i i |
T 55,0 kg

© DryExactPro 2: Granja Berg Cuando no se alcanza este valor para un lote, se genera

un aviso. No se creard el lote.
------------------------------------------------------------------------------ 55,0 kg

Min: 0,0 kg | Max: Sin limite | Default: 0,0 kg

[i] AvIsO!

iHay informacién sobre herramientas! Coloque el cursor encima de los campos de
introduccidn de datos o los parametros en la cabecera para ver una descripcion mas
detallada.

4.1 Copiar la configuracién de un sistema

Si varios sistemas (aplicaciones) de un tipo deben tener la misma configuracion, puede
determinar la configuracién para un sistema y luego aplicarla a otros sistemas. La
funcién de copiar esta disponible en todo el cuadro de diadlogo para la configuracion.

Siga los siguientes pasos:
1. Determine la configuracién para un sistema.

2. En el area superior de la ventana, haga clic en el boton "Copiar configuracion...".

Configuracidn: Apli ctual: DryExactPro 1

Inicializacién General | Preparacién Distribucién || Bésculas | Configuracién avanzada

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en esta ubicacidn o debajo: Granja Bergstrop v

Cantidad min. lote Cantidad m
1.0 kg 50,0 kg 550 kg 5s 60s
@ DryExactPro 2: Granja Bergstrop - Nave de crianza de lechones
1.0kg 50,0 kg 55,0 kg 30s 155 55 60's
DryExactpro / EcoMaticpro .
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3. En el siguiente cuadro de dialogo, seleccione el sistema cuya configuracion desea
aplicar.

Seleccionar fuente DryExactPro 2

Seleccione un elemento cuya configuracion desea copiar.

DryExactPro 2 v
@- DryExactPro 1: Granja Bergstrop - Mave de crianza de lechones
DryExactPro 1 Granja Bergstrop - Mave de crianza de lechones
&. DryExactPro 2: Granja Bergstrop - Nave de crianza de lechones
DryExactPro 2 — Granja Bergstrop - Mave de crianza de lechones

b}

| > Siguiente | |X Cancelar

4. Haga clic en "Siguiente".

5. En el siguiente cuadro de didlogo, seleccione todos los sistemas a los que desea
aplicar la configuracion.

Copiar configuracién de DryExactPro 1 a...

Nombre « | Ubicacion
@ [v| DryExactPro 2: Granja Bergstrop - Mave de crianz...
i[] i DryExactPro 2 i Granja Bergstrop - Nave de crianza de lechones
|Q| Copiar | | b4 Cancelar |

6. Haga clic en "Copiar" para aplicar la configuracién a los sistemas seleccionados.

Solo después de haber configurado todos los parametros necesarios en las pestanas
disponibles, haga clic en el boton "Guardar". Si hace clic en el boton "Guardar”, se
cierra todo el cuadro de dialogo de configuracidén. Para mas ediciones, debe volver a
abrir el cuadro de dialogo de configuracion.

jLos cambios guardados tienen efectos inmediatos en los sistemas!

DryExactpro / EcoMaticpro

B' [I |:H ”" N E[ Edicion: 10/18  99-97-3804 ESP

manager



Configuracion de la aplicacion Pagina 65

4.2 Inicializacion - determinacion de las distancias de valvulas

Mediante el asistente de distancia, se define la distancia entre el contenedor de pienso
y las valvulas.

1. Haga clic en el botdn "Asistente de distancia automatica" para iniciar el asistente.

Configuracion: Aplicacion actual: DryExactPro

General Preparacion Distribucidn Basculas | Configuracidn avanzada

Aplicacidn seleccionada:  DryExaciPro v

‘ Asistente de distancia automatica %

‘ Resumen de circuito ‘

‘ Dosificador de volumen ‘

2. Haga clic en "Siguiente".

3. En el area izquierda de la ventana, seleccione el circuito de alimentacion.

Distancia de iniciali

Asistente para la inicializacion de las distancias de valvulas

EETD(H Q% Seleccione un circuito

4. Haga clic en "Siguiente".
5. Introduzca las distancias entre la tolva de alimento y las valvulas.

Tiene las siguientes opciones para la introduccion de las distancias:

— Activacion manual de los sensores en las valvulas de alimentacion, ver
capitulo 4.2.1.

amilet
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— "Activaciéon manual": Este método sdélo es posible si desde su ubicacion, el
usuario puede observar todas las valvulas del circuito de alimentacion, ver
capitulo 4.2.2.

— Medicién manual de las distancias y entrada a través del teclado, ver capitulo
4.2.3.

Distancia de inicializacién

Asistente para la inicializacion de las distancias de valvulas

1D de valvula Ubicacidn MNombre de ubicacidn Distancia de impulso  Distancia introducida

v Contador de impulsos
H3.1.2 Granja Bergstrop - Casa d... 8 20,00 m
Valvula de piens... 1.H3.1.3  Granja Bergstrop - Casad... 9 22,00 m 0
Valvula de piens... 1.H3.1.4 Granja Bergstrop - Casad... 3 32,00 m
Walwula de piens... 1.H3.1.5 Granja Bergstrop - Casad... 2 30,00 m
Valvula de piens... 1.H3.1.6 Granja Bergstrop - Casad... 7 18,00 m ‘o INICIO | ‘o FINAL
Valvula de derrame 1.H3.1 Granja Bergstrop - Casa d... 0 0,00 m

ACTIVACION MANUAL

Siguiente = | | Cancelar

4.2.1 Entrada mediante activacion manual de los sensores

1. Haga clic en el botén "Inicio".

2. Enla granja, vaya a la valvula 1.

3. Retire el sensor debajo del tubo de caida de su soporte.

4. Accione el sensor pasando con la mano encima.

5. Arranca el motor del circuito de alimentacion.

6. Vuelva a pasar la mano encima del sensor en cuanto caiga pienso por el tubo de
caida.

7. Se para el motor del circuito de alimentacién.

8. Vuelva a colocar el sensor en su soporte.

9. Vaya ala valvula 2, y repita el proceso.

10. Repita el proceso con todas las demas valvulas en orden a lo largo del circuito de
alimentacion.

11. Haga clic en el botén "Final".

12. Las distancias entre la tolva de alimento y las valvulas destino se muestran en la
izquierda de la ventana debajo de "Distancia introducida".

. DryExactpro / EcoMaticpro
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13. En el area inferior de la ventana, haga clic en el botén "Siguiente".

14. En la ventana siguiente, haga clic en "Finalizar" para confirmar los datos
introducidos y cerrar el cuadro de dialogo.

4.2.2 Introduccion mediante "Activacion manual”

1. Haga clic en el botdn "Inicio".
Haga clic en el boton "Activacion manual”.
Arranca el motor del circuito de alimentacion.

Observe el tubo de caida debajo de la valvula 1.

o > 0N

Vuelva a hacer clic en el boton "Activacidn manual" en cuanto caiga pienso a
través del tubo de caida debajo de la valvula 1.

Se para el motor del circuito de alimentacion.
Vuelva a hacer clic en el botén "Activacion manual”.

El motor del circuito de alimentacion vuelve a arrancar.

© ® N O

Vuelva a hacer clic en el boton "Activacidon manual" en cuanto caiga pienso a
través del tubo de caida debajo de la valvula 2.

10. Se para el motor del circuito de alimentacion.

11. Repita el proceso con todas las demas valvulas en orden a lo largo del circuito de
alimentacion.

12. Haga clic en el boton "Final".

13. Las distancias entre la tolva de alimento y las valvulas destino se muestran en la
izquierda de la ventana debajo de "Distancia introducida".

14. En el area inferior de la ventana, haga clic en el boton "Siguiente".

15. En la ventana siguiente, haga clic en "Finalizar" para confirmar los datos
introducidos y cerrar el cuadro de dialogo.
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4.2.3 Introduccion después de la medicion manual

1. Con una cinta métrica, mida las distancias entre las valvulas destino y la tolva de
alimento, y anote las distancias.

2. Enlatabla, haga clic en el campo de introduccion de datos debajo de "Distancia
introducida" para la primera valvula.

Distancia de inicializacién

Asistente para la inicializacion de las distancias de valvulas

ID de vélvula Ubicacidn Nombre de ubicacidn Distancia dei... Distancia ..

AZDMELCY YT 153 1.1 | Granja Bergstrop_Casadecrian | 0] 0.0 m [l

Vélwla de pienso [2]  1.H3.1.2 Granja Bergstrop - Casa de crian... 0 0,00 N

Valvula de pienso [3] 1H313 Granja Bergstrop - Casa de crian... 0 0,00 m :‘_:) 0 0,000 m
Vélvula de pienso [4]  1.H3.14 Granja Bergstrop - Casa de crian... 0 0,00 m

Vélwla de pienso [5]  1.H3.15 Granja Bergstrop - Casa de crian... 0 0,00 m

Valvula de pienso [6] 1H316 Granja Bergstrop - Casa de crian... 0 0.00m ‘o INICIO ‘ |° FINAL
Vélvula de derrame 1.H3A1 Granja Bergstrop - Casa de crian... 0 0,00 m

ACTIVACION MANUAL

3. Introduzca la distancia (en m) entre la primera valvula y la tolva de alimento,
utilizando el teclado.

4. Haga clic en la fila de la siguiente valvula.

El software calcula automaticamente la distancia de impulsos para la valvula 1.

5. Introduzca la distancia de la siguiente valvula.

[i] AwvISO!

Introduzca la distancia de cada valvula de la tolva de alimento, no la distancia de
las valvulas entre si.

6. Haga clic en la fila de la siguiente valvula.

Otra vez, el software calcula automaticamente la distancia de impulsos para la
valvula 2.

7. Siga con el mismo proceso hasta que haya entrado las distancias de todas las
valvulas del circuito de alimentacion.

8. En el area inferior de la ventana, haga clic en "Siguiente".

9. En la ventana siguiente, haga clic en "Finalizar" para confirmar los datos
introducidos y cerrar el cuadro de dialogo.
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4.3 Inicializacion - Resumen de valvulas

En "Resumen de circuito" puede realizar diferentes configuraciones para las valvulas,
definir distancias entre las valvulas o realizar un ensayo de valvulas.

4.3.1 Distancias de valvulas

1. Haga clic en el boton "Resumen de circuito".
Se abre un cuadro de didlogo nuevo. La primera pestaina es "Resumen de
valvulas".
Configuracion: Aplicacion actual: DryExactPro
General Preparacidn Distribucidn Basculas | Configuracidn avanzada
Aplicacion seleccionada:  DryExactPro v
‘ Asistente de distancia automatica ‘
‘ Resumen de circuito %
‘ Dosificador de volumen ‘
2. En su caso, filtre las valvulas que desea editar.
a) Debajo de "Filtro" seleccione el circuito en la lista desplegable.
b) Con los botones "Reducir" y "Expandir" en la barra de comandos inferior,
puede mostrar o ocultar los circuitos.
3. En caso necesario, modifique la vista agrupando las valvulas por ubicacion,
circuito o tarjeta E/S.
DryExactpro / EcoMaticpro .
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4. Introduzca un valor de modificacion positivo o negativo en la columna "+/-" para la
correccion del valor en la columna "Distancia en [m]".
Re valvulas | Ensayo de valvula
Filtro
Circuito v
Agrupar Ubicacidn Tarjeta E/S Sin agrupar
@ Circuite: Circuito [1] -
Casa de cria... &rea de cria ... corral 3-1-1 1.H311 Valwula de pienso [1] 14,00 0,00 1.000,0 kg 0.0 kg
Casa de cria... dreadecria ... corral 31-3 1.H3.1.3 Vélwla de pienso [3] 20.00 0_0 .000.0 kg 0.0 kg
Casa decria... areadecra.. coral 314  1H314  Valula de pienso [4] 24,00 0.00 = _/000.0kg 0.0 kg
Casa de cria... &readecria ... corral 3-1-5  1H3.1.5 Valwula de pienso [4] 26,00 0,00 1.000,0 kg 0.0 kg
Casadecria.. dreadecria . coral 316 1H316 Vélwla de pienso [6] 30,00 0,00 1.000,0 kg 0.0 kg
Casade cria . drea de cria 1H31 Valwula de derrame 0,00 0,00
@ Circuito: Circuito [2] .
‘ Reducir | | Expandir | | Corral == Valvula | | +- == distancia % | v Guardar | | x Cerrar
5. En el area inferior de la ventana, haga clic en el boton " +/- => distancia".
Se corrige la distancia.

6. En la columna "Cantidad maxima de pienso", introduzca el contenido maximo del
comedero automatico directamente en el campo de introduccion de datos
correspondiente.

7. En la columna Limite sensor de comedero, introduzca la cantidad minima de
pienso para la comprobacion del sensor en el campo de introduccién de datos
correspondiente.

Si la cantidad de pienso calculada es inferior a la cantidad de pienso minima
definida, no se realiza la comprobacién del sensor.

8. A continuacion, haga clic en "Guardar" para guardar toda la configuracion.

9. Cierre el cuadro de didlogo haciendo clic en "Cerrar".
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4.3.2 Ensayo de valvula

1.

o > 0N

Haga clic en el boton "Resumen de circuito".

Se abre un cuadro de didlogo nuevo. La primera pestafia es "Resumen de
valvulas".

Configuracién: Aplicacién actual: DryExactPro

Inicializacion | General Preparacidn Distribucian Basculas || Configuracidn avanzada

Aplicacidn seleccionada:  DryExactPro v

‘ Asistente de distancia automatica ‘

‘ Resumen de circuito %

‘ Dosificador de volumen ‘

Haga clic en la pestana "Ensayo de valvula".
En caso necesairio, filtre el circuito deseado.
En caso necesario, modifique la vista agrupando por ubicacién o por circuito.

Silo desea, puede configurar ademas los siguientes parametros para el ensayo de

valvula:

Resumen de vélvulas | Ensayo de valula
Filtro
Circuito v
Agrupacién Ubicacion () Circuito
Esperar antes 30s Duracidn apertura 30s Abriendo iteraciones 1
Repetir ensayo hasta que lo pare el usuario Con comprobacidn de sensor

= - = Distancia Esperar Iteraciones - Vahula Comprobacién
Nave Sala Caorral Ubicacién | Valvula - - . Ensayo B s
en [m] antes abiertas abierta sensor

— Circuito: Circuito [1

Nave de cria._.  dreade criade | corral 3-1-1 H3.11 Valvula de pienso [1] 14,00 30s 1
Mave de cria... dreade criade |... corral 3-1-2 H3.1.2 Valvula de pienso [2] 16,00 30s 1
Mave de cria... dreade criade |... corral 3-1-3 H3.1.3 Valvula de pienso [3] 20.00 30s 1
Nave de cria_.  dreade criade | . comral 3-14 H314 Vilvula de pienso [4] 18,00 30s 1
Mave de cria._.  &reade criade | comal 3-1-5 H315 Vilvula de pienso [5] 12,00 30s 1
Mave de cria... &reade criade |... corral 3-1-8 H3.1.6 Valvula de pienso [6] 22,00 30s 1
Nave de cria_. dreade criadel H31 Vilvula de derrame 0,00 30s 1

@ Circuito: Circuito [2]

— Esperar antes: Con esta configuracion, se define el tiempo de espera para el
cambio entre valvulas.

— Duracioén apertura: Duracion de apertura de todas las valvulas.
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— Repetir el ensayo hasta que el usuario lo pare: Al activar esta opcion, el
ensayo se va repitiendo hasta que se pulse el botdén "Parar" en la barra de
comandos inferior.

— Con comprobacion de sensor: Si se activa esta opciéon, la valvula
permanece abierta hasta que se dispare el sensor. Se activa la opcién Tiempo
de espera maximo.

— Tiempo de espera maximo hasta que se dispare el sensor.
6. Enla columna Ensayo, puede activar las valvulas individuales deseadas.
O

Active simultdneamente varias valvulas haciendo clic con el botén derecho del

ratén en la seleccidn para abrirla y seleccionar las valvulas deseadas.

Resumen de valulas | Ensayo de vélvulz

Filtro

Circuito v

Agrupacién Ubicacidn (%) Circuito

Esperar antes 30s Duracidn apertura 30s Abriendo iteraciones 1

Repetir ensayo hasta que lo pare el usuario Con comprobacién de sensor

Distancia | Esperar lteraciones al Comprobacidn
Sala Corral Ubicacion | Vahula Sp sayo - _p
en [m] antes abiertas sensor
ita

a0l 30s] i)
16,00 3.0s
20,00 30s
Nave de cria._ 18,00 30s
Nave de cria... area def = 12,00 3.0s
Nave de tria,, area de| e o g 22,00 30s
Nave de cria._.  4rea def esacth 0y el i fr 0.00 30s
© Circuito: Circuito [2]

Mutti edit

Valvula abierta y Comprobacion sensor no son editables y sélo permiten
monitorizar el progreso del ensayo. Valvula abierta muestra la valvula que se
ensaya en este momento.

Comprobacion sensor muestra el valor de sensor correspondiente. La
informacion en "Comprobacion sensor" se muestra cuando esta activada la
funcion Con comprobacién de sensor.

7. Haga clic en "Iniciar" en la barra de comandos inferior para iniciar el ensayo.
8. Haga clic en "Parar" en la barra de comandos inferior para terminar el ensayo.

9. Cierre el cuadro de dialogo haciendo clic en "Cerrar".
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4.4 Inicializacion - Dosificador de volumen

Para poder realizar la configuracion técnica para dosificadores de volumen, debe
haber creado los dosificadores de volumen anteriormente en el Composer, ver capitulo

3.2.

1. Haga clic en el botén "Dosificador de volumen".

Configuracidn: Aplicacidn actual: DryExactPro

Aplicacion seleccionada:  DryExactPro v

‘ Asistente de distancia automética ‘

‘ Resumen de circuito ‘

‘ Dosificador de volumen %

Inicializacion || General | Preparacidn Distribucian Basculas || Configuracidn avanzada

2. Haga clic en los campos de introduccidn de datos correspondientes y

a) dé nombres a los dosificadores de volumen.
b) defina el tiempo de demora (en segundos).

c) defina el tiempo de apertura (en segundos).

Dosificador de volumen

VolumeDlspenserUmﬂ m

VolumeDispenserlnit [2] Os 0s

VolumeDispenserUnit [3] 0s 0s

VolumeDispensernit [4] 0s 0s
‘ W Aceptar | ‘ *  Cancelar

3. Haga clic en "Aceptar" para aplicar los cambios.

DryExactpro / EcoMaticpro
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4.5 Configuraciones generales en DryExact

Configuracion: Aplicacién actual: DryExactPro

Inicializacidn General || Preparacion Distribucidn Basculas || Configuracidn avanzada

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en esta ubicacion o debajo: Granja Bergstrop

Cantidad fija < aviso o E = a Peso max_tanque de | Tiempo de subida de Tiempo de Duracién de Retrasc»‘desc.:;_n'echrn £ Sin comed

- Cantidad min_ lote Cantidad méx_ lote - = -~ ae reduccidn presion de =
derecho a pienso mezclas presidn desaireacidn vaciado aire la aliment;
= DryExactPro: Granja Bergstrop - Mave de crianza de lechones

] 1.0 kg 50,0 kg 550 kg 30s 15s 5s 60s

IQ

‘ v Guardar ‘ ‘ x Cancelar |

* Cantidad fija > aviso derecho a pienso: Con la marca de verificacion puesta, se
genera un aviso cuando la cantidad de pienso es inferior al valor del derecho a
pienso.

e Cantidad min. lote: Si la cantidad de pienso calculada por valvula no alcanza la
cantidad minima de lote, no se dosificara nada en la valvula correspondiente,
véase el punto Tiempo de manejocapitulo 4.9.2 "Tolva de pienso”.

* Cantidad max. lote es la cantidad maxima de mezcla para un lote de pienso. La
cantidad maxima de lote corresponde al contenido util del tanque de mezclas.

* Peso max. tanque de mezclas: Este valor debe ser superior a la Cantidad
maxima de lote. En el tanque de mezclas, se mezcla la cantidad maxima de lote.
Debido al volumen de flujo residual, el peso puede aumentar. Por lo tanto, el peso
maximo de tanque de mezclas comprende la cantidad maxima de lote mas un
valor de tolerancia para el posible volumen de flujo residual.

Cuando se exceda el peso maximo de tanque de mezclas, se genera una alarma.

« Tiempo de subida de presion
* Tiempo de desaireaciéon

» Tiempo de espera después de la desconexién del compresor (Duracion de
vaciado): Si el compresor no se desconecta mediante el interruptor, sino
desenchufandolo completamente de la corriente eléctrica, no puede salir el aire a
presion. Una vez reconectado el compresor, el tiempo de espera permite la salida
de este aire a presion, para evitar que el motor se bloquee. Este tiempo de espera
es adecuado para compresores monofasicos.

* Retraso desconexion de reduccion presion de aire
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e Sin comederos vacios antes de la alimentaciéon: Con la marca de verificacion
puesta, no hay aviso de comedero vacio.

* Aviso de comedero vacio: Con la marca de verificacion puesta, se genera un
aviso directamente después de la dosificacion del pienso en la valvula. Con esta
funcién, se puede comprobar si se ha dosificado alguna cantidad de pienso en la
valvula. Esta configuracion no afecta a la comprobacion del sensor antes de la
alimentacion.

* Aviso de comedero lleno: Con la marca de verificacion puesta, el aviso de
comedero lleno se genera directamente durante la comprobacion del nivel de
llenado antes de la alimentacién. En los comederos con el aviso "lleno", no se
dosificara pienso.

e Tarea secuencial:

* Accidon después de tiempo de pausa maximo es una alarma, un aviso o ninguna
accion ("No").

* Tiempo de pausa max.: Si la aplicacion esta parada durante mas tiempo del
indicado aqui (pausa o averia), se genera una alarma o un aviso, en funcién del
ajuste para "Accion después de tiempo de pausa maximo". Un tiempo de 0 minutos
significa que no hay tiempo de pausa maximo.

* Repetir accioén: Si este parametro esta activo, la accién (alarma, aviso o ninguna
accion) se repite después de cada repeticion del tiempo maxima de pausa.

e Comprobacion sensor de impulso es una indicacion del tiempo en el que se
comprueba la frecuencia del impulso (la variaciéon del impulso).

e Comprobacion de impulsos indica cuantas veces el impulso se debe producir
dentro del tiempo en Comprobacion sensor de impulso.

e Activar simulacioén: Si activa la simulacién, debe reiniciar el proceso de control.
El proceso de control se inicia haciendo clic en el boton "Reiniciar aplicacion" en
la gestion de E/S. En primer lugar, se simulan las basculas, los sensores y el
medidor de flujo. Por ejemplo, se pueden simular alimentaciones o limpiezas de
tanque sin hardware. Al desactivar la simulacion, debe volver a poner en
funcionamiento el control mediante el botén "Reiniciar aplicacion”.

* Restablecimiento completo: Restablece la aplicacion.
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4.6 Configuraciones generales en EcoMatic

Configuracién: Aplicacién actual: EcomaticPro

Inicializacidn General || Preparacion Distribucién

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en esta ubicacion o debajo: Granja Bergstrap My

= Retraso desconexidn de o 5
= B Tiempo de subida de Tiempo de Duracién de n e Sin comederos vacios antes de | Aviso comedero vacio desp
Cantidad min_ lote g o N . reduccion presidn de o e
presidn desaireacion | vaciado = Ia alimentacin alimentacidn

rgstrop - Nave de cerdas
T ! Y ! I T I

Cantidad fija < aviso

| v Guardar | | x Cancelar ‘

* Cantidad fija > aviso derecho a pienso: Con la marca de verificacién puesta, se
genera un aviso cuando la cantidad de pienso es inferior al valor del derecho a
pienso.

* Cantidad min. lote: Si la cantidad de pienso calculada por valvula no alcanza la
cantidad minima de lote, no se dosificara nada en la valvula correspondiente,
véase el punto Tiempo de manejocapitulo 4.9.2 "Tolva de pienso”.

* Cantidad max. lote es la cantidad maxima de mezcla para un lote de pienso. La
cantidad maxima de lote debe ser el contenido util del mezclador.

 Tiempo de subida de presion
* Tiempo de desaireaciéon

 Tiempo de espera después de la desconexién del compresor (Duracion de
vaciado): Si el compresor no se desconecta mediante el interruptor, sino
desenchufandolo completamente de la corriente eléctrica, no puede salir el aire a
presion. Una vez reconectado el compresor, el tiempo de espera permite la salida
de este aire a presion, para evitar que el motor se bloquee. Este tiempo de espera
es adecuado para compresores monofasicos.

* Retraso desconexion de reduccién presion de aire

e Sin comederos vacios antes de la alimentaciéon: Con la marca de verificacion
puesta, no hay aviso de comedero vacio.

 Aviso de comedero vacio: Con la marca de verificacion puesta, se genera un
aviso de directamente después de la dosificacion del pienso en la valvula. Con
esta funcion, se puede comprobar si se ha dosificado alguna cantidad de pienso
en la valvula. Esta configuracion no afecta a la comprobacion del sensor antes de
la alimentacion.
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* Aviso de comedero lleno: Con la marca de verificacion puesta, el aviso de
comedero lleno se genera directamente durante la comprobacion del nivel de
llenado antes de la alimentacién. En los comederos con el aviso "lleno", no se
dosificara pienso.

e Tarea secuencial:

* Accidén después de tiempo de pausa maximo es una alarma, un aviso o ninguna
accion ("No").

 Tiempo de pausa max.: Si la aplicacion esta parada durante mas tiempo del
indicado aqui (pausa o averia), se genera una alarma o un aviso, en funcién del
ajuste para "Accion después de tiempo de pausa maximo". Un tiempo de 0 minutos
significa que no hay tiempo de pausa maximo.

* Repetir accién: Si este parametro esta activo, la accién (alarma, aviso o ninguna
accion) se repite después de cada repeticion del tiempo maxima de pausa.

 Control de circuitos multiples: Ponga la marca de verificacion si en una
alimentacion se suministra a mas de un circuito. El control procesa un circuito tras
otro durante la alimentacion.

e Componente de sustitucion vacio: Tipo de aviso cuando se ha gastado el
componente de sustitucion. En caso de alarma, se para la alimentacion. En caso
de aviso, se ignora el componente para el lote.

e Silo vacio: Tipo de aviso cuando se ha vaciado el silo. En caso de alarma, se para
la alimentacién. En caso de aviso, se ignora el silo para el lote.

e Vibrador de silo: Cuando el silo esta vacio, se activa el vibrador.

« Comprobaciéon sensor de impulso es una indicacion del tiempo en el que se
comprueba la frecuencia del impulso (la variaciéon del impulso).

e Comprobacion de impulsos indica cuantas veces el impulso se debe producir
dentro del tiempo en Comprobacion sensor de impulso.

e Activar simulacién: Si activa la simulacion, debe reiniciar el proceso de control.
El proceso de control se inicia haciendo clic en el botdn "Reiniciar aplicacion" en
la gestion de E/S. En primer lugar, se simulan las basculas, los sensores y el
medidor de flujo. Por ejemplo, se pueden simular alimentaciones o limpiezas de
tanque sin hardware. Al desactivar la simulacién, debe volver a poner en
funcionamiento el control mediante el boton "Reiniciar aplicacion”.

* Restablecimiento completo: Restablecer aplicacion
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4.7 Preparacioén DryExact

4.7.1 Silos

Configuracién: Aplicacidn actual: DryExactPro

Iniciglizacidn General Preparaciéon || Distribucidn Basculas || Configuracidn avanzada

Silos | Unidades de dosificacion de minerales Mezclador de lote

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en esta ubicacidn o debajo: Granja Bergstrop b | ]

Copiar configuracion. .. |

@ DryExactPro: Granja Bergstrop - Nave de crianza de lechones
Silo_Trigo [1] [GanaB | o0s] 00k 00kl 0
Silo_Maiz [2] Granja B Os 0.0 kg 0.0 kg 0
Silo_Soja [3] Granja B Os 0.0 kg 0.0 kg 0

v Guardar ‘ ‘ x Cancelar

* Nombre del suministro de componente

 Tiempo previo: Al dosificar un componente, se comprueba si se produce un
cambio de peso en la bascula del tanque de mezclas. Este control se realiza una
vez transcurrido el "Tiempo previo". Es el tiempo que un componente necesita
para llegar al tanque de mezclas después del arranque. Si después de este tiempo
previo no se produce ningun cambio de peso en la bascula, se genera un aviso.

» Cantidad de flujo residual: La cantidad que sigue llegando al tanque de mezclas
después de desconectar el sinfin.

*  Volumen max. de flujo residual: Si el volumen del flujo residual sobrepasa este
valor, se genera un aviso.

* Factor de flujo residual: Mediante esta configuracién, se puede limitar la
modificacion automatica del volumen de flujo residual tenido en cuenta por el
programa. Indique el numero de los ultimos volumenes de flujo residual para
calcular un valor medio. Con este método, los valores extremos puntuales sélo
tienen una influencia limitada en la modificacion del volumen de flujo residual.

* Control de ajuste del flujo residual desactivado: Con la marca de verificacion
puesta, no hay control ajuste del flujo residual.

* Velocidad de transporte: introducir de forma manual. Con la marca de
verificacion puesta en Control de ajuste de velocidad de transporte
desactivado, se utiliza el valor introducido de forma manual.
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* Ajuste de velocidad de transporte desactivado: Si no se pone la marca, el valor
de la velocidad de transporte (ver arriba) es determinado y fijado
automaticamente por el control.

4.7.2 Dosificador de minerales

Configuracidn: Aplicacidn actual: DryExa

Inicializacidn General | Preparacion | Distribucién || Basculas | Configuracién avanzada

Siles || Unidades de dosificacion de minerales | Mezclador de lote

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en esta ubicacidn o debajo: Granja Bergstrop ‘ 4]

Copiar configuracidn...

.,amldad por Longitud de Duracién minima Cantidad de Calibracién de
Nombre « | Ubicacién Posicién Iniciar calibracién
:gundo impulso de pausa resultado tiempo

@ DryExactPro 1: Granja Bergstrop - Nave de crianza de Iechunes

© Preparacidn
@ Unidades de dosificacidn de minerales

P e e o —

v Guardar | | x Cancelar

¢ Nombre de la tolva de alimento

 Cantidad por segundo indica la velocidad de transporte del dosificador de
minerales en gramos por segundo.

* Longitud de impulso: La longitud de impulso y la Duracién minima de pausa se
ajustan para distribuir la cantidad a dosificar del dosificador de minerales de forma
equilibrada en el lote. Si no se configuran estos parametros, se dosifica toda la
cantidad de minerales al principio del lote.

* Duracién minima de pausa: ver Longitud de impulso
* Posicion: Distancia entre el dosificador de minerales y la tolva en metros.
e La Calibracion se realiza como sigue:

a) En Calibracién de tiempo, defina un tiempo que debe funcionar el dosificador
de minerales, por ejemplo 10 segundos.

b) Coloque un recipiente debajo del dosificador de minerales para recoger la
cantidad dosificada.

¢) En Iniciar calibracién, haga clic en "Iniciar", y el dosificador de minerales
empieza a dosificar durante el tiempo indicado.

d) Pese la cantidad dosificada, una vez el dosificador de minerales haya
terminado la dosificacion.

e) Apunte el peso debajo de Cantidad de resultado.
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4.7.3 Tanque de mezclas - Tanque de mezclas para partidas

Configuracién: Aplicacién actual: DryExactPro 1

Inicializacién General | Preparacién | Distribucién | Basculas || Configuracién avanzada

Silos | Unidades de dosificacién de minerales Mezclador de lote

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en esta ubicacidn o debajo: Granja Bergstrop

M. | Copiar configuracién
Nombre « | Ubicacisn Duracidn de Tiempo de retraso de Re}raso de vaciado por Nivel vacio Masa min. Apagar agitador durante el 'ﬁ'empo de cierre de
vaciado vaciado peso llenado vahula

3s|____ 00skgl ___t0kgl 00kl _____ @ | 14

v Guardar | | *® Cancelar

* Nombre del mezclador de lotes (tanque de mezclas).

* Duracién de vaciado: Dentro de este tiempo, se debe haber vaciado el tanque de
mezclas; en caso contrario, se genera un aviso.

« Tiempo de retraso de vaciado: Es el tiempo necesario para volver a cerrar la
salida del tanque de mezclas después del vaciado.

* Retraso de vaciado por peso: Este valor es una variable. El tiempo de vaciado
por peso se calcula segun el peso de mezcla.

* Nivel vacio: Es la cantidad residual maxima que puede quedar el tanque de
mezclas cuando la bascula se vuelve a poner a cero después del vaciado.

 Masa min.: El tanque de mezclas debe contener como minimo esta cantidad para
que se active el dosificador de minerales. Asi se consigue una mejor mezcla de
cantidades pequenas.

e Apagar agitador durante el llenado

 Tiempo de cierre de valvula: Es el tiempo requerido por la valvula para cerrar.
Solo después se inicia el nuevo proceso de mezclado.
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4.8 Preparacion EcoMatic

Configuracion: Aplicacion actual: EcomaticPro

Inicializacidn General Preparacion | Distribucién

Transporte al circuito

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en esta ubicacidn o debajo: Granja Bergstrop

Copiar configuracian...

Salida Velocidad de Frecuencia Frecuencia Distancia de
Nombre & | Ubicacidn Duracidn de calibracion | Destino de calibracion | Inicio de calibracidn
bloqueada transporte min. méx. impulso

@ EcomaticPro: Granja Elergalrup MNave de cerdas

Tohva [1] 18,000 kgimin mxm—_n—lm isposilio para |
Tolva [2] Granja E 18.000 kg/min 5 0 Hz 50.0 Hz 0,000 m liniciar dispositivo para |

v Guardar | | x Cancelar

¢ Nombre de la tolva de alimento

* Salida bloqueada: Cuando se pone la marca de verificacion, esta tolva / este silo
no se utiliza.

* Velocidad de transporte indica la cantidad de transporte con frecuencia maxima.
La modificacién de este parametro sélo se evalua al iniciar un lote.
* Frecuencia min.: Frecuencia minima para el transformador de frecuencia

* Frecuencia max.: Frecuencia maxima para el transformador de frecuencia

[i] AwvisoO!

A partir de ahora, es posible operar el EcoMatic sin transformador de frecuencia si
el pienso sélo es transportado y no combinado.

* Distancia de impulso:

— Para la primera tolva de alimento en el circuito, introduzca la distancia de
impulso 0.

— Para la segunda tolva de alimento en el circuito, introduzca la distancia entre
la primera y la segunda tolva.

— Para la tercera tolva de alimento en el circuito, introduzca la distancia entre la
segunda y la tercera tolva.

* Mediante la calibracién, se determina la cantidad transportada del sinfin regulado
por revoluciones:

a) En Duracion de calibracién, defina un tiempo que debe funcionar el sinfin.
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b) En Destino de calibracion, seleccione una valvula de pienso que debe recibir
el pienso.

c) Coloque un recipiente debajo de la valvula de pienso seleccionada para
recoger la cantidad dosificada.

d) En Inicio de calibracién, haga clic en "Iniciar dispositivo para ... s". El sinfin
empieza a funcionar durante el tiempo indicado.

e) Pese la cantidad dosificada cuando el sinfin haya parado.

f) Apunte el peso en Velocidad de transporte para el contenedor de pienso.

[i] AvisoO!

Compruebe si la aplicacion se esta ejecutando. Pare la aplicaciéon haciendo clic en

en la barra superior.
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4.9 Distribucion DryExact y EcoMatic

4.9.1 Distribucion de circuito - Circuito

Configuracion: Aplicacion actual: DryExactPro

Inicializacidn General Preparacidn Distribucién | Bésculas | Configuracion avanzada

Circuitos | Tolvas

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en esta ubicacidn o debajo: Granja Bergstrop Copiar configuracion. ..

Avance de cadena por | Abrir valvula antes de Constante de | Factor de EEN R HEmzds "
Nombre « | Ubicacién Méax. arrastre | derrame de x | Méax. der,
impulsos pienso arrastre arrastre amortiguacién valulas

@ DryExactPro: Granja Bergstrop - Nave de crianza de lechones

Ciruto [1] Grania Bergstrop Na._. _m—m-m-mm_-

Circuito [2] Granja Bergstrop - Na 0. 429 m 21m 09m 0,100 0.0m 129m

v Guardar ‘ ‘ x Cancelar

¢ Nombre de la tolva de alimento

* Avance de cadena por impulsos: En la alimentacion seca controlada por
ordenador, se transportan lotes individuales en una cadena de transporte a las
valvulas. La rueda motriz genera impulsos con cada vuelta, asi que el ordenador,
contando impulsos, puede calcular en cada momento donde se encuentra cada
racion de pienso en el circuito y cuando se deben abrir y cerrar las valvulas.
Introduzca aqui la longitud de la cadena de transporte que atraviesa el motor entre
dos impulsos.

e Abrir valvula antes de pienso: Distancia entre el lote y la valvula destino. Cuando
el lote se encuentra en el circuito de alimentacion en direccion de la valvula de
destino y la distancia hasta la valvula de destino es inferior a dicho valor, se abre
la valvula. Se debe indicar un valor que garantice que la valvula esté totalmente
abierta cuando el lote llegue a la valvula de destino.

 Constante de arrastre: Para tener en cuenta el arrastre de pienso, se puede
introducir una constante de arrastre y un factor de arrastre. La constante de
arrastre se introduce como trayecto del arrastre en metros. El factor de arrastre se
indica 1 vez por impulso de la rueda motriz.

Arrastre = (constante de arrastre + distancia a la valvula destino) x factor de arrastre
Al abrir las valvulas, se tiene en cuenta el valor del arrastre.

Una modificacion de este parametro soélo se aplicara en el modo parado de la
aplicacion.

e Factor de arrastre: véase Constante de arrastre
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 Distancia de amortiguacion entre partidas es la distancia minima entre dos
raciones de pienso ("lotes" o "partidas") en el circuito durante la alimentacion.

* Max. arrastre: Si el valor calculado para el arrastre supera este valor, se genera
un aviso, véase Constante de arrastre.

e Alarma de derrame de x valvulas: Durante la alimentacién, el programa
comprueba si hay pienso devuelto a la unidad motriz. Si es el caso, el pienso se
desvia, a través de la valvula de derrame, a un tanque situado debajo. Si este error
se produce varias veces durante una alimentacion, ésta se para.

Introduzca en este parametro el numero de raciones de pienso que se pueden
devolver antes de parar el sistema.

Una modificacién de este parametro sélo se aplicara en el modo parado de la
aplicacion.

 Derrame maximo: Si esta cantidad llega al rebosadero, se genera una alarma.

 Derrame actual es la cantidad que llegé al rebosadero la ultima vez. Puede
restablecer este valor mediante el botdén "Restablecer".

 Velocidad de transporte es la cantidad de pienso que se puede transportar por
minuto en el circuito correspondiente.

* Retraso alarma interruptor de seguridad cubierta: Si se activa esta opcion, se
retrasa la comprobacion del interruptor de seguridad para la cubierta de la unidad
motriz al iniciarse la unidad motriz. Ademas, al lado se debe introducir el tiempo de
demora en ms.

« Tiempo de comprobacion de nivel indica los intervalos para la comprobacion de
los sensores de los comederos.

« Comprobaciéon de impulsos: Defina aqui si se debe generar una alarma o un
aviso en caso de averia.

« Comprobacion de frecuencia de impulsos: Defina aqui si se debe generar una
alarma o un aviso en caso de averia.

* Invertir seial de impulso: Este valor indica el tiempo de espera hasta la inversion
de la salida del impulso. Si por ejemplo se indican 500 ms, la longitud total del
impulso es 1000 ms (1 s).

* Impulsos medidos por minuto: Este parametro no es editable. Muestra el valor
actual medido por el control. Para ello, la cadena debe haber estado en
funcionamiento durante un minimo de 1 minuto.
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* Cantidad minima de lote requerida: Esta configuracion se refiere al punto de
comprobacion que se puede definir en "Distribucion > Distribucion de circuito". Si
el sistema registra una cantidad inferior al valor definido para este parametro, se
genera un aviso.

* Nuamero maximo de avisos de lote: Esta configuracién se refiere al punto de
comprobacion que se puede definir en "Distribucidn > Distribucion de circuito”. Si
se generan mas avisos que el numero configurado, se genera una alarma, y el
control entra en averia.

* Lectura independiente de sensor indica si los sensores se pueden comprobar
de forma independiente de las valvulas.

[i] AvISO!

No obstante, esta opcidn no se debe activar si es necesario abrir las valvulas para
la comprobacion de sensor.

4.9.2 Tolva de pienso

Configuracion: Aplicacion actual: DryExactPro

Inicializacién General || Preparacion Distribucién | Bésculas | Configuracién avanzada

Circuitos | Tolvas

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en esta ubicacidn o debajo: Granja Bergstrop v ‘ h Copiar configuracién |

Ubicacidn Tiempo de proceso Tiempo restante Duracién de comprobacidn de sensor
@ DryExactPro: Granja Bergstrop - Nave de crianza de lechones
Tobva [1] (G| 65 s 75| 0s| 50k
Tolva [2] Granja B bs 180 s Ts 105 5,00 kg

‘ v Guardar | | x Cancelar |

Las configuraciones del contenedor de pienso sélo son validas para el DryExact.

Para los siguientes parametros es valido:

[i] AvIsO!

Compruebe si la aplicacion se esta ejecutando. Pare la aplicacién haciendo clic en

en la barra superior.

¢ Nombre de la tolva de alimento
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» Tiempo de manejo: El tiempo de manejo empieza con el vaciado del tanque de
mezclas. Dentro del tiempo de manejo, el sensor de minimo debe activarse en el
contenedor de pienso. Si no se activa el sensor dentro del tiempo de manejo, se
genera el mensaje de alarma "Hopper sensor is defect" (sensor de tolva
defectuoso).

Una modificacion de este parametro solo se aplicara en el modo parado de la
aplicacion.

 Tiempo de proceso: Tiempo maximo para que un contenedor de pienso pase el
lote al circuito. Pasado este tiempo, se genera la alarma "Hopper is blocked" (tolva
bloqueada).

Una modificacion de este parametro so6lo se aplicara en el modo parado de la
aplicacion.

 Tiempo restante: Tiempo para dosificar el pienso restante, véase Duracion de
comprobacioén de sensor.

Una modificacién de este parametro sélo se aplicara en el modo parado de la
aplicacion.

* Duracién de comprobacion de sensor: Este tiempo empieza cuando el sensor
de minimo en el contenedor de pienso entra en estado pasivo. Si el sensor no se
vuelve a activar dentro de este tiempo, empieza el Tiempo restante, y el pienso
restante es entregado al circuito.

Una modificacion de este parametro solo se aplicara en el modo parado de la
aplicacion.

e Cantidad min.: A partir de esta cantidad minima, se tiene en cuenta el sensor en
el contenedor de pienso. Si la cantidad es mas pequefia, no se espera la reaccion
del sensor en el contenedor de pienso. Si un lote supera esta cantidad, después
del "Tiempo de manejo" se comprueba si el sensor esta activo, véase Tiempo de
manejo.
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4.10 Basculas

En la pestafia Basculas, puede tarar y calibrar cada tanque de mezclas individual.

1. Para el tanque de mezclas deseado, haga clic en "Calibrar".

Configuracion: Aplicacion actual: DryExactPro

Inicializacién General Preparacidn Distribucidn Basculas | Configuracion avanzada
Filtro y configuraciion
Aplicaciones en esta ubicacion o debajo: Granja Bergstrop Y e
@ DryExactPro: Granja Bergstrop - Mave de crianza de lechones
@ Tanque de mezclas para partidas
Varillas de pesaje Granja Bergstrop - Nave de crianza de lechones J Calibrar G, |

2. Para calibrar, haga clic en la pestafia "Calibracion".

Tara y calibracidn de bascula: CulinaMixPro 1

Valores actuales

Peso 11,573 kg Valor sin formato 0

Tarar | Calibracion

Pesoinicial 0,000 kg Valor sin formato 722718 jar valor inicial sin formz

Peso final 25,000 kg Walor sin formato 770321 ijarvalor final sin format

Cambio minimo del valor de bascula 0,000 kg

Restablecer ‘ ‘ Calibrar

3. Introduzca el "Peso inicial" (generalmente el valor 0) y confirme el valor haciendo
clic en el botdn "Fijar valor inicial sin formato".

4. Introduzca el "Peso final" y confirme el valor haciendo clic en el boton "Fijar valor
final final sin formato".

5. Haga clic en el boton "Calibrar" para terminar el proceso de calibracion.

6. Haga clic en "Cerrar" para cerrar el cuadro de dialogo.

amilet

manager

DryExactpro / EcoMaticpro .
Edicion: 10/18  99-97-3804 ESP |[I



Pagina 88 Configuracion de la aplicacion

4.11 Configuracion avanzada

En "Transportes de pienso" se pueden determinar los tiempos de conmutacién y el
orden de conmutacion para los transportes (movimientos) de pienso.

Configuracion: Aplicacidn actual: DryExactPro

Inicializacidn General Preparacidn Distribucion Basculas | Configuracion avanzada

Aplicacidn seleccionada:  DryExactPro v

Transportes de piens

[i] AviIsO!

Estos ajustes so6lo deben ser realizados por técnicos de mantenimiento.

Resumen de transportes de pienso (6 transportes de pienso)

Crigen ~ Destino v
Através de dispositivo v

I_nu::[;artr_;a sporte de pienso: AT Fmal tiempo
orden de dispo espera 3 0s espera

@ Dosificador de minerales [1] - Circuito [2] (Recuento=1)

@ Silo_Maiz [2] - Tangue de mezclas para partidas (Recuento=1)

o ees Mo 00s

© Silo_Soja [3] - Tanque de mezclas para partidas (Recuento=1)

o ees Mo 00s

@ Silo_Trigo [1] - Tanque de mezclas para partidas (Recuento=1)

o e0s Moer 00s

@ Tanque de mezclas para partidas - Tolva [1] (Recuento=1)

@ Tangue de mezclas para partidas - Tolva [2] (Recuento=1)

I R R E——

‘ Minimizar ‘ ‘ Maximizar ‘ v Guardar

1. Silo desea, puede filtrar los transportes de pienso deseados, por ejemplo por inicio
(origen), destino o dispositivo.

Con los botones "Minimizar" y "Maximizar" en la barra de comandos inferior, puede
mostrar o ocultar los dispositivos que participan en el transporte de pienso.

DryExactpro / EcoMaticpro

Hl q |:H ”" N E[ Edicion: 10/18  99-97-3804 ESP

manager



Configuracion de la aplicacion Pagina 89

2. Determine nuevos tiempos de conmutacion, introduciendo los tiempos
directamente en los campos de introduccion de datos para Inicio tiempo de
espera y Final tiempo espera.

Los valores en el area marcada en verde a la izquierda se refieren al inicio de los
transportes de pienso. Los valores en el area marcada en naranja a la derecha se
refieren al final de los transportes de pienso. Al iniciar y finalizar, los dispositivos
se procesan desde arriba hacia abajo. Después de conmutar un dispositivo, se
espera durante el tiempo de espera antes de conmutar el dispositivo siguiente.

3. En caso necesario, determine un nuevo orden de conmutacion de los dispositivos:
a) Con el boton derecho del raton, haga clic en el dispositivo deseado.

b) Modifique la posicion del dispositivo seleccionando "Dispositivo arriba" o
"Dispositivo abajo".

Iniciar transporte de pienso: .
sy Valor inicial
orden de dispositivos

@ Tangue de mezclas para partidas - Tolva [1] (Rec
q

© Tanque de mé #  Dispositive arriba
Dispositive abajo

@ Dosificador de minerales [1] - Circuito [2] (Recue

4. A continuacién, haga clic en "Guardar" para guardar toda la configuracion.
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4.12 Copia de seguridad

Después de la instalacion o de la actualizacion del BigFarmNet Manager a partir de la
version 3.2.0, aparece el mensaje siguiente para la configuracién de la copia de
seguridad de los datos. Si solo cierra el mensaje, el mensaje vuelve a aparecer al cabo
de un tiempo.

[i] AvIsO!

Para la copia de seguridad de los datos, el sistema pide una ubicacién externa, por
ejemplo una unidad de red, un disco duro externo o un lapiz USB. Si se asigna una
ubicacion externa, no volvera a aparecer el mensaje, independientemente de si la
copia de seguridad automatica se encuentra activada o no.

Si durante la actualizacion a la version 3.2.0 ya se ha asignado una ubicacion externa,
no aparece el mensaje.

Biotamile

manager

S

Su configuracion de copia de seguridad necesita ajustes.

The backup functionality is turned off. Pleas
the backup dialog to tum it on.

opia de seguridad.

@ Big Dutchman

Se recomienda hacer una copia de seguridad de los datos en intervalos regulares. En
caso de una pérdida de datos, puede acceder a la copia de seguridad y volver a copiar
los datos.

Tenga en cuenta que so6lo podra acceder a la ultima copia de seguridad. Todo lo que
haya creado o modificado a partir de este momento, no se tendra en cuenta. Por lo
tanto, la definicion de los intervalos para la copia de seguridad depende de la cantidad
de datos. Segun sus necesidades, debera encontrar el punto 6ptimo entre la pérdida
de datos razonable y la frecuencia de las copias de seguridad.
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El BigFarmNet Manager ofrece las siguientes posibilidades para realizar una copia de
seguridad:

* Copia de seguridad manual, que se podra realizar en cualquier momento segun
las necesidades.

* Copia de seguridad automatica, con intervalos de tiempo fijos. En este caso, la
copia de seguridad se realizara automaticamente de acuerdo con la configuracion.

Para acceder a la ventana de configuracion:

1. Haga clic en "Copia de seguridad".

Biotamile

manager

=

Su configuracidn de copia de seguridad necesita ajustes.

functionality is turned off. Please open
dialog to turn it on.

opia de seguridad.
==

@)

ion  Actividades Configuracidn Setup Ayuda

& F a ‘a

Configuradoer

Software installer

°|—="l
& Granja Bergstrop & Configuracicn de la copia de. _sgg.llm.iad

. Sy
RestoreManager... =

Setup de interfaz

Configuracidn SAl. ..

Datos demo

Configuracidn puertos COM
IDs de caja de pesaje
Alarm Motification...

Camara. ..
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2. En la ventana "Configuracion de copia de seguridad", seleccione el proceso
deseado a través de las pestafias:

Copia de seguridad automatica

En la configuracion estandar, la copia de seguridad automatica es "OFF".

Configuracidn de copia de seguridad

Copia de seguridad manual

Estado de copia de seguridad actual es: OFF

Mo volver a recordar gue active la copia de seguridad

£ Con qué frecuencia desea crear copias de seguridad? A diario v
¢ Para cuanto tiempo desea guardar las copias de segL 1 semana v
¢ Cuando desea realizar copias de seguridad?

Las copias de seguridad se guardaran aqui:

| v Aceptar || *®  Cancelar |

Haga clic en "OFF" para deshacer la desactivacion.

El boton cambia a "ON".
Configure los intervalos de tiempo.
Seleccione el lugar externo para guardar la copia.

Haga clic en "Aceptar" para aplicar los cambios.

Copia de seguridad manual

Configuracién de copia de seguridad

Copia de seguridad automatica

En esta pestafia, podra iniciar un proceso de copia de seguridad manualmente

Seleccione un directorio para guardar las copias de seguridad

Las copias de seguridad se guardardn aqui:

x Cancelar

a)
b)

Seleccione el lugar externo para guardar la copia.

Haga clic en el botén "Crear copia de seguridad".
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5 Gestion de tareas

En la gestion de tareas, se guardan las tareas de alimentacion y de limpieza
correspondientes a cada sistema de alimentacion.

5.1 Definir tarea

En el cuadro de dialogo "Tarea de alimentacién", se determinan los tiempos y los
parametros técnicos para la alimentacion en funcion de la "Estrategia”.

1. En la seleccion de tareas, haga clic en "Gestion de tareas".

Configuracién  Setup Ayuda

2. Alaizquierda en la estructura de granja, haga clic en el sistema deseado.

O

Haga clic en el nivel de granja y seleccione el sistema mas adelante durante la
configuracion obligatoria "Aplicacién”, véase el punto 5.

3. Enlaventana de la aplicacion, haga clic en "Afadir".

© #&d Granja Bergstrop r'y

©-#h Casa de cerdas
<@ Nueva Casa
©f Casa de crianza de...
¢ Casa de crianza
-4¢ Comprobar Silo
- 4% EasySlider
#¢ TroughGCheckPro
## WaterCheckPro

2alarmas o)) ==

Parar equipamiento =)

jueves, 24 de noviembre de 2016 v

Ubicacin Granja Bergstrop

Orden seleccion (%) Horario de alimentacion Tarea Mostrar tarea desactivada

Hora « | Cantidad de pienso |Tarea Ubicacidan
d Canti pienso Estado |Inicio Final Modificado ipo  |Aplicacin | Estado de aplicacidn react

@~ Casa de cerdas

@- drea de senvicio
corral de cerdo .
corral de cerdo .
jaula de estar 1

~ jaula de estar 2

- jaula de estar 3

- jaula de estar 4
jaula de estar &
jaula de estar 6
jaula de estar 7
jaula de estar 8
jaula de estar 9
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4. En el cuadro de dialogo "Tarea de alimentacion", seleccione a la izquierda la
ubicacion o el circuito, haciendo clic en la casilla de verificacion.

Tarea de alimentacién

Circuito Ubicacidn Denominacién
Tipo
Ubicacidn «  Alimentacidn
é. | Nueva Casa . Aplicacion [Vacio] v De -a
@ | Casa de crianza de... Estrategia [Wacio] v

@l drea de criade |...
-] corral 3-1-1 Alimentacién 0 @ Adadic @ Copiar Jorrar Detalles de i

corral 3-1-2 . .
Cantidad de Horario de

corral 3-1-3 Hora enso resena Duracian
corral 3-1-4 P
corral 3-1-5

corral 3-1-6

Q- areadecriadel .
carral 3-2-1
corral 3-2-2

5. En el area superior, defina los datos de la tarea.

Los datos en negrilla son datos obligatorios.

Tarea de alimentacian

Circuito Ubicacidn Denominacion  Tarea de alimentacidn
Tipo
Ubicacidn +  Alimentacidn

icacio v . M1 v - 3112 v
&- | Casade crianzade | Aplicacion Secado Exacto De-a 24/11/2016 31/12/2099

©-[ area de cria de le__.
Pt corral 3-1-1
corral 3-1-2

corral 3-1-3

Estrategia Restrictivo seco v Fase de alimentacidn;

Alimentacién 1 + Afiadir @ Copiar — Borrar

— Denominacioén de la tarea
— EI Tipo esta predeterminado con "Feeding".
— Aplicacion
— Estrategia es el objeto de la tarea.
Las diferentes estrategias se explicaran en los siguientes capitulos.

— De -a: Periodo de tiempo para la tarea. Fuera de este intervalo, no se inicia la
tarea.

— Fase de alimentacion: En caso necesario, seleccione una o varias fases de
alimentacion, y haga clic en "Aceptar". En este caso, solo se alimentan los
grupos de animales que corresponden a las fases de alimentacion.

Todos los demas ajustes dependen de la "Estrategia" seleccionada. La configuracién
correspondiente se explica en los siguientes capitulos.
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5.1.1 Alimentacion: Restrictivo seco

En el caso de una alimentacion restrictiva (Estrategia: "Restrictivo seco"), se mezcla el
pienso para los animales seleccionados, y a continuacion se dosifica a los animales en
un proceso de dosificacion.

1. Tenga en cuenta los pasos introductorios en 5.1 "Definir tarea”.

2. Haga clic en "Adadir" y introduzca los datos siguientes:

Tarea de alimentacién

Circuito Ubicacidn Denominacion
Tipo
Ubicacian ~ Alimentacion
© | Granja Bergstrop b lE ’ Li-s
©- | Casadecrianzade ... Estrategia v Fase de alimentac
@ area de cria de le...
-] corral 3-1-1
corral 3-1-2 )
corral 3-1-3 Hora -‘..: dad de Horario de
corral 3-1-4 >=0 resena
corral 3-1-5 0:00 ¢ “
corral 3-1-6
Carral 7
Carral &

— Hora: Hora de inicio de la alimentacién

— Cantidad de pienso: Porcentaje del derecho diario; las fracciones también
pueden sumar a mas del 100%.

— Horario de reserva (opcional): se suele activar en el ultimo horario de
alimentacion. Si durante los tiempos de alimentacion previos no se ha
administrado la racion diaria, el horario de reserva permite alcanzar esta
cantidad diaria.

3. Vuelva a hacer clic en "AAadir" para anadir mas tiempos.

4. Para cada tiempo, defina los siguientes parametros en la parte inferior de la
ventana "Detalles de alimentacion":

Calculo de tiempo

Resto de pienso iNo tenido en cuenta Lv
Com. vacios 1
Tiempo luces encendidas 0 min
DryExactpro / EcoMaticpro .
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— Resto de pienso: Puede seleccionar las siguientes opciones para determinar
lo que se va a hacer con restos de pienso:

"Compensar": Los componentes de pienso presentes se compensan en la
mezcla que se prepara en cada momento.

"No tenido en cuenta": Los nuevos componentes de pienso se mezclan
encima de los componentes de pienso presentes, aunque la valvula
permanezca abierta. Esta opcion es el estandar.

"Vaciar contenedor": El resto de pienso se deja caer encima de la mezcla
anterior.

— Com. vacios: Como minimo, debe haber este nUmero de comederos vacios
para volver a mezclar.

— Tiempo luces encendidas: Duracion del encendido de las luces.
5. Puede guardar la tarea creada como plantilla:
a) En el panel superior, haga clic en la flecha abajo.

b) Haga clic en "Guardar plantilla".

Tarea de alimentacidn

Denominacion

Circuito Ubicacidn
Tipo
Ubicacidn «  Alimentacién
© | Granja Bergstrop dplicacisn ’ ela
©- | Casade crianzadel. . Estrategia v Fase de alimentacic
@ | areade criade le...
|| corral 3-1-1 Alimentacién 1 + Afiadir @ Copiar — Borrar v
corral 3-1-2 . .
corral 3-1-3 Hora Cantidad de Horario
corral 314 pienso reserva
corral 3-1-6 coo ¢ IEEANEN NN
corral 3-1-6
Corral 7
Corral 8

c) Enlaventana "Guardar plantilla", defina una abreviacién y una descripcién.
d) En la ventana "Guardar plantilla”, haga clic en "Aceptar".

6. Una vez realizados todos los ajustes, haga clic en "Aceptar”.
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5.1.2 Programa PLC

La estrategia "Programa" sirve para iniciar programas PLC. Actualmente, el sistema

todavia no soporta el inicio a través del sensor de inicio (inicio manual). Por eso, ciertos

parametros aparecen inactivos (en gris).

1. Tenga en cuenta los pasos introductorios en 5.1

"Definir tarea”.

2. Haga clic en "AAadir", e introduzca la hora para el programa.

Denominacion

Tipo
Aplicacion v De -a
Estrategia v
Alimentacion 1 @ Copiar — Borrar
b
Hora —

3. Defina los ajustes para el programa en la parte
"Detalle de programa".

Dispositive de inicio

Dispositivo para cancelar

24/11/2016  ~ - 3112/2099 ~

W

inferior de la ventana debajo de

|| *  Abbrechen

Programa define el programa PLC a iniciar.

Dispositivo de inicio define la salida a fijar para iniciar el programa PLC:

Dispositivo para cancelar define |la entrada para terminar el programa PLC.

4. En caso necesario, configure mas horas para el programa segun los pasos
descritos arriba.
5. Una vez realizados todos los ajustes, haga clic en "Aceptar”.

DryExactpro / EcoMaticpro
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5.1.3 Alimentacion: Adlib seco

En el caso de una alimentacion ad libitum (Estrategia: "Adlib seco"), se suministra
pienso a un circuito adlib en una hora determinada. El inicio a través del sensor de
inicio (inicio manual) es soportado en el sistema.

1. Tenga en cuenta los pasos introductorios en 5.1 "Definir tarea”.

2. Haga clic en "Adhadir", e introduzca la hora de inicio para la alimentacion.

Denominacion
Tipo
Aplicacion v De-a 25M11/2016  ~ |- 3112/2099 ~

Estrategia v Fase de alimentacion v

3. Vuelva a hacer clic en "AARadir" para anadir mas tiempos.

4. Para cada tiempo, defina los siguientes parametros en la parte inferior de la
ventana "Detalles de alimentacion™:

Calculo de tiempo Sensor de inicio Sensor de inicio [1] M

Resto de pienso No tenido en cuenta v Sélo inicio manual %

Com. vacios 1 Intervalo previo 0 min

Tiempo luces encendidas 0 min

— Calculo de tiempo: Este parametro actualmente no se encuentra activo.

— Resto de pienso: Puede seleccionar las siguientes opciones para determinar
lo que se va a hacer con restos de pienso:

"Compensar": Los componentes de pienso presentes se compensan en la
mezcla que se prepara en cada momento.

"No tenido en cuenta": Los nuevos componentes de pienso se mezclan
encima de los componentes de pienso presentes, aunque la valvula
permanezca abierta. Esta opcion es el estandar.

"Vaciar contenedor": El resto de pienso se deja caer encima de la mezcla
anterior.
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Com. vacios: Como minimo, debe haber este nimero de comederos vacios
para volver a mezclar.

Sensor de inicio: El sensor de inicio permite un inicio manual. Los sensores
de inicio se definen previamente en el Composer debajo del parametro
"Interruptor manual", ver capitulo 3.2 ”"Realizar configuraciones en el
Composer”.

Sélo inicio manual: Si activa este parametro, la alimentacion solo se inicia
cuando accione el interruptor de forma manual. Se activan los siguientes
parametros para su edicion:

Tiempo de pausa después: Tiempo de espera maximo para el accionamiento
manual.

Numero max. de alimentaciones: También define el tiempo de espera
maximo para el accionamiento manual. En este caso, se espera el numero
maximo de alimentaciones previas (en un dia).

Intervalo previo: El sensor de inicio se activa una vez transcurrido este
intervalo. En este intervalo, también se puede accionar el interruptor de forma
manual. Este parametro se encuentra inactivo (en gris) cuando hay una marca
de verificacion puesta para Soélo inicio manual.

5. Puede guardar la tarea creada como plantilla.

a)

b)

Haga clic en "Guardar plantilla".

Denominacion
Tipo
Aplicacion v De -a 25172016 v - 3112/2099 ~

Estrategia v Fase de alimentacidn v

En la ventana "Guardar plantilla", defina una abreviacién y una descripcién.

c) Enlaventana "Guardar plantilla”, haga clic en "Aceptar".

6. Una vez realizados todos los ajustes, haga clic en "Aceptar”.
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5.1.4 Alimentacion: Adlib ad hoc

En la estrategia "adlib ad hoc"(evento de comedero) se define un intervalo de tiempo
durante el cual se controlan las valvulas constantemente. Si una valvula indica el
estado "vacio", se inicia directamente el transporte de la cantidad de pienso fijada para
este caso.

1. Tenga en cuenta los pasos introductorios en 5.1 "Definir tarea”.

2. Haga clic en "Anadir" y introduzca los datos siguientes:

Tarea de alimentacién

Denominacion

Circuito Ubicacidn
Tipo
Ubicacidn ~ Alimentacion
© | Granja Bergstrop S M Li-s
&. | Casadecrianzadel. Estrategia v
@- | area de cria de le...
v corral 3-1-1
corral 3-1-2 N
corral 3-1-3 Hora C_anndad de :‘:‘)
corral 3-1-4 - pienso —
corral 3-1-5 0:00 v
corral 3-1-6
Carral 7
Caorral &

— Hora: Hora de inicio de la alimentacion

— Cantidad de pienso: Porcentaje del derecho diario; las fracciones también
pueden sumar a mas del 100%.

3. Vuelva a hacer clic en "AAadir" para anadir mas tiempos.

4. Para cada tiempo, defina los siguientes parametros en la parte inferior de la
ventana "Detalles de alimentacion™:

Final de alimentacidn 0:00 v

Seleccidn de valvulas LongestEmpty v

Tiempo luces encendidas
B ShortestDistance

FirstEmpty
LongestDistance

— Final de alimentacion: Hora final de la alimentacion

. DryExactpro / EcoMaticpro
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Seleccion de valvulas: Defina el atributo que determina cual de las valvulas
de un comedero automatico o de un contenedor intermedio que avisan de
vacio recibe su cantidad de pienso primero:

"LongestEmpty": La valvula que lleva mas tiempo avisando de vacio desde el
ultimo suministro.

"ShortestDistance": La valvula con la distancia mas corta a la cocina de
alimento.

"FirstEmpty": La valvula del comedero entre todos los comederos vacios a lo
largo de la alimentacion que es el primero en avisar de vacio.

"LongestDistance": La valvula con la distancia mas larga a la cocina de
alimento.

Tiempo luces encendidas: Duracion del encendido de las luces.

5. Una vez realizados todos los ajustes, haga clic en "Aceptar"”.

5.1.5 Abrir dosificador de volumen

Con esta tarea, se determinan los tiempos para abrir los dosificadores de volumen.
Puede crear varias de estas tareas con el mismo tiempo, para que se inicien a la
misma hora. Ademas, el sistema soporta el inicio a través del sensor de inicio (inicio

manual).
1. Tenga en cuenta los pasos introductorios en 5.1 "Definir tarea”.
2. Haga clic en "AAadir", e introduzca la hora para la apertura.
Tarea de alimentacidn
Circuito Ubicacidn Denominacion
Tipo
Ubicacidn ~ Alimentacion L
© | | Granja Bergstrop Aplicacion v De-a
&. | Casade crianzade ... Estrategia v
@ areadecriadele..
-] corral 3-1-1
corral 3-1-2
corral 3-1-3 Hora &
corral 3-1-4 —
corral 3-1-5
corral 3-1-6
Corral 7
Caorral 8
3. Vuelva a hacer clic en "Afadir" para anadir mas tiempos.
4. Para cada hora, defina los siguientes parametros en la parte inferior de la ventana

debajo de "Detalles de alimentacién" para el inicio manual:
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Sensor de inicio StartSensor [2] v

Sdlo inicio manual

Intervalo previo 0 min

Sensor de inicio: El sensor de inicio permite un inicio manual. Los sensores
de inicio se definen previamente en el Composer debajo del parametro
"Entrada interruptor manual", ver capitulo 3.2 "Realizar configuraciones en el
Composer”, pagina 23.

Sélo inicio manual: Si activa este parametro, la alimentacion sdlo se inicia
cuando accione el interruptor de forma manual. Se activan los siguientes
parametros para su edicion:

Tiempo de pausa después: Tiempo de espera maximo para el accionamiento
manual.

Numero max. de alimentaciones: También define el tiempo de espera
maximo para el accionamiento manual. En este caso, se espera el numero
maximo de alimentaciones previas (en un dia).

Intervalo previo: El sensor de inicio se activa una vez transcurrido este
intervalo. En este intervalo, también se puede accionar el interruptor de forma
manual. Este parametro se encuentra inactivo (en gris) cuando hay una marca
de verificacion puesta para Sélo inicio manual.

5. Una vez realizados todos los ajustes, haga clic en "Aceptar”.

5.2 Editar tarea

Una vez creadas, las tareas de alimentacion se muestran con los detalles de
alimentacion correspondientes en la ventana de la aplicacion. Las siguientes funciones
estan disponibles:

il
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2 alarmas o)) =

Parar equipamiento E

> L]

lunes, 28 de noviembre de 2016

< Casade cerdas

Ubicacidn
©d Nueva Casa

Orden seleccién Mostrar sélo ubicaciones du

ub ~
Y ez | B = e [ || T e Estado de aplicacion facion
© Granja Bergstrop

es, 28 de noviembre de 2016 @- Casa de cerdas

EEI“--__ - drea de senicio

orario de alimentacidn Mostrar tarea desactivada

< b Casa de crianza de...

< Casa de crianza

- Comprobar Silo
£¥ EasySlider

EHEEE

4.

-%¢ TroughCheckPro 6:00 50 % Sauen Abferkel EcomaticPro corral de cerdo
7:00 20% Tarea_Periodo.. .] Secado Exacto corral de cerdo ..

#f WaterCheckPro 900 0% Alimentacidn 1 .l Secado Exacto jaula de estar 1
9:00 13% Mast W HydroMixPro jaula de estar 2

jaula de estar 3
jaula de estar 4
jaula de estar 5
jaula de estar 6
jaula de estar 7

11:00 12% Mast
12:00 30 % Tarea_Periodo...
14:00 13% Mast
15:45 50 % Sauen Abferkel...
16:00 12% Mast
16:00 20% Tarea_Periodo..
18:00 30% Tarea_Periodo
19:00 13% Mast .! HydroMixPra
20:00 12 %  Mast HydraMixPro

Afiadir Editar Borrar Iniciar

Parametro para todas las alimentaciones a las 6:00 todos los dias

W HydroMixPro

W Secado Exacto
HydroMixPro
W EcomaticPro
W HydroMixPre
¥ Secado Exacto
¥ Secado Exacto

jaula de estar 8
jaula de estar 9
jaula de estar 10
jaula de estar 11
jaula de estar 12

| eleieielelelolololololelo)]
-
0000000000000

Detalles de alimentacion

Calculo de t - . .
Cant. pienso 12 % il U8 Hempa Configuracion de linea ciega

Orden de comederos Segun trayecto de tubo ac
Harario de reserva

Comprobacion de nivel de llenado Vacio
Combinar grupos de animale

Recircular circuito pequefio 0%

Recircular circuito 0%
Fases de alimentacién

Tiempo de espera maximo 0 min Pienso .

Pienso adicional en caso necesario 0.00 kg

Lo que se deberia hacer con el resto de pienso en el tanque de mezclas:

Através de la estructura de granja, puede filtrar las tareas por ubicacion. Haga clic
en la ubicacion deseada o directamente en el sistema.

Si se encuentra en el nivel de granja, se muestran todas las tareas de todos los
sistemas.

Puede seleccionar un periodo de tiempo.
— Se pueden mostrar las tareas para un dia, para una semana o para un mes.

— También puede seleccionar dias individuales libremente o introducir un
periodo deseado.

— Con el boton "Ahora", siempre puede volver a la fecha actual.

Configure la vista de las tareas.

— Ordene por "Horario de alimentacion" o por "Tarea".

— En caso necesario, puede activar la funcion "Mostrar tarea desactivada".

— En caso necesario, puede activar la funcién "Mostrar sélo ubicaciones durante
la hora de alimentacion". Puede arrastrar la barra de desplazamiento
horizontal hacia |la derecha para ver la vista completa.

Con las siguientes funciones, puede editar los diferentes horarios de alimentacion.
Marque el horario de alimentacién deseado con un clic.
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— "Anadir": Con esta funcion, puede afadir una tarea nueva.

Si ha creado una plantilla alguna vez, primero sera preguntado por una
plantilla. Puede seleccionar la plantilla deseada en la lista desplegable, o
puede seleccionar "Vacio" para crear una tarea nueva. A continuacion, haga
clic en "Siguiente".

Plantillas de alimentacion

Seleccione una plantilla de alimentacion

Plantilla Vacio] v

v Siguiente ‘ | x Cancelar ‘

"Editar": Con esta funcion, edita o bien el horario de alimentacion seleccionado
o la tarea correspondiente completa.

Seleccione la edicidon deseada, y haga clic en "Aceptar".

Duracidn

¢ Desea editar solo este horario de alimentacion o

¢la tarea de alimentacion completa?

iEditar alimentacion individual:

Editar |a tarea de alimentacidn completa

v Aceptar ‘ | X Cancelar

"Desactivar": Con esta funcion, desactiva o borra el horario de alimentacion
seleccionado o la tarea correspondiente completa.

Seleccione la edicidon deseada, y haga clic en "Aceptar”.

Duracidn

¢Desea borrar o desactivar solo este horario de alimentacion o

¢la tarea de alimentacion completa?

iBorrar sdlo esta hara de alimentacion (28/11/2016 a las 7:00 horas);

Borrar tarea de alimentacion entera (Tarea_PeriodoVivero)
Sdlo desactivar este horario de alimentacidn (7:00 horas hoy y en el futur

Desactivar tarea de alimentacion completa (Tarea_PeriodoVivero)

v Aceptar ‘ | X Cancelar

il
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"Inicio": Con esta funcidn, se inicia un horario de alimentacion directamente,
aunque haya otra hora guardada.

Confirme el inicio inmediato con "Si".

:] ;Deseainiciar la accidn inmediatamente?

si ] | No
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6 Gestion de silos

6.1 Resumen

La gestion de silos permite un control y un mantenimiento de datos exhaustivo de sus
silos.

La gestion de silo ofrece las siguientes funciones:

* registro de las cantidades de pienso extraidos

e calculo de la duracion prevista del contenido de un silo

* aviso para el relleno de un silo

» gestidn de proveedores y precios por componente de pienso

— A partir de estos datos, BigFarmNet calcula automaticamente el volumen de
todos sus suministros y de sus costes de pienso.

La gestion de silos se abre a través de la seleccion de temas.

Gestion  Actividades Configuracion  Setup  Ayuda

¢ & a u [l o

En la ventana de la aplicacion, se abre la pestana "Gestion de silos". La tabla muestra
datos actuales de los silos:

* ubicacion y nombre del silo

* el componente de pienso en el silo

* la cantidad de pienso descargada el dia actual "hoy" y el dia anterior "ayer"

e en "Prondéstico vacio" se indica el tiempo que falta para el relleno previsto del silo
* peso actual

* indicacion grafica y porcentual del nivel de llenado actual

. DryExactpro / EcoMaticpro
|[I ﬂ”" EI Edicion: 10/18  99-97-3804 ESP

manager



Gestion de silos Pé&gina 107

lalama of) T

Parar equipamienta E -

© & Granja Bergstrop

& i Mave de cerdas
Blogueade Nembee Mimerg = | Cy
< Nusva nave

O Mave de crianza de |... WL o - L :
MNave de cerdas S 2 Triticale 605,01 kg 2T dias  16.466.03 kg
- Nave de crianza Mave de cerdas  Silo_Triga 3 Trige 000ky 59989 kg 27 dias 1646603 kg
% SiloChe = || Nave de cerdas  Silo_Trigo 4 Trige 000ky 609.89ky  27dias 1646603 kg
MNave de cerdas  Sile_Cebada 5 Cebada
# CasySliger ] -
¥ Mave de cerdas  Silo_Maiz ] Maiz 000ky G01.60 kg 24 dias 1494629 kg B
# TroughCheckiro = Nave de cerdas  Silo_Maiz 7 Malz 000ky  B03.03 kg 13diss 808523 kg I 0%
£ WalerCheckPro = Nave de cerdas  Silo_Centeno 8 Centeno  0.00ky 61655 kg 13diss 208523 kg | 4
% FamreegingPo - Mave de cerdas S?In_Soj.s ] S.Dj.a 000ky  B10.87 kg 19 dias 1182417 kg | A
B Naedecerdas Sio_Titicale 10 Trticale  0.00ky 59919 kg Idias  1.927.00 kg
Nave de cerdas  Silo_Centeno 11 Centeno  0.00ky  593.35 kg 16 dias  10.104.42 kg 0%
MNave de cerdas  Silo_Soja 12 Snja 000ky 611,00 kg 15 dias 1010442 kg
MNave de cerdas  Silo_Cebada 13 Cebada 000k 615.04 kg 22dias  13.843.36 kg
Nave de cerdas  Silo_Triticale 14 Titicale  0.00ky  B19.57 kg 22dias  13.843.36 kg
Nave de cerdas  Silo_Trigo 15 Trige 000ky  604.30 kg 20dias 1232362 kg
Nave de cerdas  Silo_Triga 16 Trige 000ky  B26.85 kg 19dias 1232362 kg
B Nmedecerdss Silo_Cebada 17 Cebada  000ky 593.01ky  26dias 1536256 kg [ ] 10%
Nave de cerdas  Silo_Maiz 18 Malz 000ky 59340 kg 26dias  15.862.56 kg
Nave de cerdas  Silo_Maiz 19 Malz 000ky 62588 kg 14 diss 920150 kg T
MNave de cerdas  Silo_Centena 20 Centeno  0.00ky  BOT.4% kg 15dias  9.201.50 kg T
T o
Sllo_Cebada [1]
Nombee de silo Siln_Cebada Capacidad 20 00,0
Suministio Ulscaciin Nave de cendas Peso aclual 85171
Con Tigo de ingrediente Seco
Configs

Puede modificar el orden de los silos en la tabla en funcion de uno de los parametros.
Por ejemplo, haga clic en "Prondstico vacio". A continuacién, se mostraran los silos
ordenados por el tiempo indicado para el relleno previsto, empezando por el silo con
menos dias.

En la configuracion del sistema se han indicado las ubicaciones de los silos. Si ahora
hace clic en una nave en la estructura de granja, s6lo se muestran los silos de dicha
nave.

6.2 Datos de silo

En la parte inferior de la ventana de la aplicacidon, se muestran mas datos de silo en
las siguientes categorias:

e General

e Suministro

e Consumo

e Historial

* Configuracién

En "Suministro" y "Configuracion”, se pueden editar los datos de los silos individuales.

amilet
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General

En "General", se muestran datos generales del silo seleccionado.

Silo_Trige [1]
Genera MNombre Silo_Trigo Capacidad 20.000,0 kg
- Ubicacidn Casa de crianza Peso actual 612,0 kg
Suministro
Tipo de silo Alimentacion seca Prioridad 50
Consumo
Historial

Configuracidgn

Suministro
En "Suministro”, se muestran los suministros anteriores del silo seleccionado.

Aqui se pueden anadir, editar o borrar suministros. Ademas, puede exportar los datos
mediante el botdn "Exportar" en un archivo CSV o en un archivo XLS para otros usos.

Silo_Trigo [1]
Gonerl e
29/10/2016 2:00 Trigo East Pig Food 10121 0.38 EUR/kg  3.393.47 EUR 9.026.0 kg
Consumo
Histarial
Configuracian

| + Afiadir | ‘ & Editar | | - Borrar | ‘D Exportar

Siga los siguientes pasos para afadir un suministro:
1. Enlatabla, haga clic en el silo que desea editar.
2. Enla categoria "Suministro", haga clic en "AAadir".
3. Introduzca los datos en la siguiente ventana:

— Proveedor (dato obligatorio)

— Numero de suministro

— Fecha suministro

— Cantidad y componente (datos obligatorios)

— Fraccion materia seca

— Precio

— Coste total (se calcula automaticamente cuando se introducen los datos de
precio y cantidad).

. DryExactpro / EcoMaticpro
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Suministro - Afiadir

Nombre

Proveedor

Fecha sumin

Cantidad

Precio

Coste total

Nimero de suministro

Fraccidn materia seca

Capacidad

East Pig Food
10120

29/11/2016 8:30 v

5.500,0 kg Maiz

880,0 g/kg

0,47 EUR/kg ~

2.592 59 EUR

-

v Aceptar

| [x

Cancelar

4. Haga clic en "Aceptar" para aplicar los cambios.

Consumo

En "Consumo", se muestran todas las cantidades de pienso descargadas del silo

seleccionado.

Puede exportar los datos mediante el botén "Exportar" en un archivo CSV o en un
archivo XLS para otros usos.

Silo__Trigo [1]

) T S 7 O
General _

28/11/2016 11:18

Casa de crianza de lechones Trigo

Configuracidn

Suministro
27/11/2016 21:16
Consumo 27/11/2016 11:28
26/11/2016 20:27
Historial 26/11/2016 15:10

26/11/2016 10:47
26/11/2016 21:01
25/11/2016 10:20

o Exportar

Casa de crianza de lechones
Casa de crianza de lechones
Casa de crianza de lechones
Casa de crianza de lechones
Casa de crianza de lechones
Casa de cnanza de lechones
Casa de crianza de lechones

Trigo
Trigo
Trigo
Trigo
Trigo
Trigo
Trigo

1980kg |
305.9 kg
305.9 kg
194.8 kg
194.8 kg
194.8 kg
304,1 kg
041ka ¥
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Historial

En "Historial" se muestra el consumo de los ultimos 7 dias del silo seleccionado en un
diagrama de barras.

Silo_Trigo [1]
Historial de consumo semana pasada
General
Suministro G000 ky -
500,0 ky -|
Consumo )
Detalles... o 4000ky |
o
: £ 300.0kg
&
Configuracidn O 2000ky
100,0 ky -|
0,0 ko
2000418 2204118 24104118 26/0418
190418 21004118 230418 25i0411 8

Al hacer clic en el botdon "Detalles”, se abre la ventana "Historial de consumo". En esta
ventana, se puede seleccionar libremente y con mas detalle el periodo del historial de
consumo.

1. Introduzca la fecha deseada en "Fecha inicio" y "Fecha final".
2. Haga clic en el periodo deseado: Hora, dia, semana o mes.

3. Al hacer clic en el botén "Print Preview", se abre una vista previa de impresion.
Podra imprimir los datos.

Historial de consumo

Hora de inicio 26/01/2018 v Nombre Silo_Trigo [1] Consumo minimo 101.2 kg

Hora final 26/04/2018 v Contenido Trigo Consumo maximo 310.2 kg

actual
Hora Dia Semana Mes Consumo total 0.0 kg

Historial de consumo: Silo_Trigo [1]

16.000,0 kg
18.000,0ky
14.000,0 ky

13.000,0 kg -
12.000,0 Ky

11.000,0 ky -
10.000,0ky
5.000,0 ky -|

8.000,0ky

Cantidad

7.000,0 ky
5.000,0 ky -
5.000,0 ky

4.000,0 ky |
3.000,0 ky -
2.000,0 ky -

1.000,0 kg |

0,0 kg

febrero de 2018 abril de 2018
enero de 2018 marza de 2018

- Vista previa de impresidn... | |¢ Aceptar |
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Configuracion
En "Configuracion", se muestran los datos basicos del silo seleccionado.
Siga los siguientes pasos para cambiar la configuracion:
1. Enla tabla, haga clic en el silo que desea editar.
2. Enla categoria "Configuracion", haga clic en "Editar".
3. Puede modificar los siguientes parametros:
— Nombre del silo
— Componentes o recetas son el contenido del silo.
— Capacidad del silo

— Nivel de aviso (relativo) o nivel de aviso (absoluto): Al introducir uno de los dos
valores, el otro se calculara automaticamente.

El nivel de aviso (relativo) se refiere a la capacidad.

Si el peso del silo se queda por debajo del nivel de aviso (absoluto), se genera
una alarma de nivel de llenado critico.

— Prioridad: Con la prioridad, puede fijar un orden de prioridad de los silos. Se
prioriza el silo con el valor mas alto para la extraccion del componente.

— Tara se utiliza para poner en cero el dispositivo de pesaje del silo. Sdélo es
posible con el silo completamente vacio.

Configuracidn de silo: Silo Trigo [3]

Nombre Capacidad 20.000,0 kg
Componentes Trigo x Nivel de aviso (relativa) 10,0 %
Recetas Nivel de aviso (absoluto) 2.000,0 kg
pesado Crear aviso

Bloquear salida Prioridad 50
Desbloguear salida automaticamente Tara

Fecha de dltimo tarado 01/01/197
| v Aceptar | ‘ x Cancelar |

[i] AvIsO!

Un silo con su contenido completamente gastado es bloqueado automaticamente por
BigFarmNet.

Compruebe después de cada suministro si BigFarmNet ha puesto la marca de
verificacion en "Bloquear salida", y en su caso, eliminela.

4. Haga clic en "Aceptar" para aplicar los cambios.
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7 Alarmas y avisos

Se genera una alarma o un aviso cuando no se cumplen los valores definidos o cuando
se produce una malfuncion. En primer lugar, las alarmas y los aviso son registrados
por el ordenador de control. El ordenador de control envia el mensaje al BigFarmNet
Manager.

El BigFarmNet Manager avisa de las alarmas:

= 2alamas o)

=
-
—~1

Parar equipamiento [,

@ & Granja Bergstrop Vista | Setup

é-. Casade cerdas
¢ 6 ) dreade senvicio 'y %

i ©( dreace prefiez

“a
“a
© (" area de paricion 1 “a
0 ¢ drea de paricién 2 “a

=

4 EcomaticPro

& @ Nueva Casa

: ©0 Seccion de cuarentena a
& @ Casa de crianza de lechones

0 ) édrea de cria de lechones “a
: © areade cria de lechones “a
[} (3 drea de cria de lechones “a
: © areade cria de lechones “a
: o () drea de cria de lechones “a
i 4% Secado Exacto =
© # Casade crianza

# Comprobar Silo =
% EasySlider =
: £¥ TroughCheckPro =
“- 4§ WaterCheckPro =

g . Tiene 2 alarmas x

,,# Actualizacion automatica de Windo...

La actualizacion automatica de Windows esta activada en

Donde: Granja Bergstrop
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Al hacer clic en la ventana emergente o en el simbolo de alarma en la barra de
herramientas, se abre la ventana para alarmas. La ventana "Alarma" muestra todas las
alarmas activas y todos los avisos activos. Las alarmas y los avisos se ordenan por la
hora de su aparicion.

z 2 Categoria
Tipo  Cat ma Dénde Cuando
=Infroducir criterios de filtro= v
& Aiualizacidn automatica de Window... Granja Bergstrop 23/03/2016 10:34:02
‘# Alarma
Restablecer

A Detalles de la alarma

A Notas del usuario 2 alarmas

Con la ventana "Alarma" abierta, a través de la estructura de granja puede hacer clic
en una ubicacion con simbolo de alarma y aviso, para ver solo las averias en la
ubicacion correspondiente.

Tipos de alarma

Icono |Estado Descripcion
Alarma activa No validada: La causa todavia existe.
Alarma inactiva No validada: La causa ya no existe.

Alarma desactivada |Validada: La causa todavia existe.

3 dl =

Alarma terminada Validada: La causa ya no existe.

Aviso activo No validado: La causa todavia existe.
Aviso terminado Validado: La causa ya no existe.
o Informacion Informacioén acerca de un acontecimiento.
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Categorias de alarma

Icono Categoria

1, . . . s
= Climatizacion: Temperatura, humedad

,;# Control, conexion E/A o prueba (segun el sistema)

] Sistema BigFarmNet o CAN Bus

@ Alimentacion seca

Alimentacion liquida

gl  |Sistema SiloCheck

:1 Sistema WaterCheck

[i] AvisoO!

La causa de alarma de la categoria "Climatizacion" siempre se debe solucionar
primero.

7.1 Filtrar alarmas

Puede filtrar las alarmas por categorias y las causas correspondientes.
1. Enla parte derecha, debajo de "Filtro", abra la lista desplegable de las categorias.

Inicialmente, todas las categorias estan seleccionadas.

Filtro

Categaria
=Introducir criterios de filtro=
[v] o

Barrar Cancelar

2. Haga clic en "Borrar" para quitar todas las marcas.
Ponga marcas de verificacion en las categorias deseadas.

4. Haga clic en "Aceptar" para aplicar la seleccion.

. DryExactpro / EcoMaticpro
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5. Debajo de "Alarma", en la lista desplegable, seleccione la causa de alarma
deseada.

La tabla muestra las alarmas deseadas.

Categaoria

=Introducir criterios de filtro= v

Alarma

Actualizacion automatica de Windows activada
Opciones de energia pueden causar problemas
SAl es requerido, pero actualmente no activado

6. Para deseleccionar alarmas, haga clic en el botén "Restablecer".

Se vuelven a mostrar todas las alarmas en la tabla.

7.2 Validar alarma

Una vez solucionada la causa de la alarma, puede validar la alarma. La alarma se
marcara en la tabla con el simbolo correspondiente (ver tipos de alarma), y la edicion
se considera terminada.

1. En la tabla, marque con un clic la alarma que desea validar.

2. En el area inferior de la ventana de la aplicacion, haga clic en "Detalles de la
alarma".

A Detalles de la alarma
1 Motas del usuario %
3. Haga clic en "Validar".

Al Detalles de la alarma
SAI es requerido, pero actualmente no activado Ddnde: Granja Bergstrop

La aplicacion Secado Exacto se ejecuta en  ~

Cuando: 40:
nodo DE-011-102356 y requiere un SAl tande S Y i
(sistema de alimentacion ininterrumpida). Restaurada:
Si desea desactivar este mensaje, cambie |+
o5 Categoria: Usuario Duracion:
Fuente: Senvicio fuera de linea Cédigo: 116-0002
La alarma no ha sido validada
N
—
L
-
DryExactpro / EcoMaticpro .
Edicion: 10/18 ~ 99-97-3804 ESP | [I ﬂ”ﬂ E[

manager



Pagina 116 Alarmas y avisos

4. En la ventana siguiente, vuelva a hacer clic en "Validar".
5. En caso necesario, adjunte una nota a la alarma.

Mas adelante, estas notas pueden facilitar la solucidon de alarmas similares.

a) En latabla, marque con un clic la alarma a la que desea adjuntar una nota.

b) Haga clic con el botén derecho para abrir el menu contextual, y haga clic en
"Mostrar notas del usuario".

En la parte inferior de la ventana de la aplicacion, se abre la ventana "Notas
del usuario".

Alarma || Registro

Tipo  Categ... Alarma Ddnde

a Actualizacinn antamatira da Windrwee acti rzranja Bergstrop
validar seleccién
ﬂ#

Mostrar detalles

Mostrar notas del usuario

c) Introduzca su nota en los campos "Feedback" o "Accion correctiva".

17 Motas del usuario
Feedback Accién correctiva

Cancelar | | Guardar

d) A continuacion, haga clic en "Guardar".

Se pueden validar varias alarmas a la vez. Para la seleccion de las alarmas, use
las siguientes combinaciones de teclas:

*Marcar un grupo de alarmas continuas: Haga clic en la primera alarma, mantenga
pulsada la tecla de mayusculas, y haga clic en la ultima alarma deseada.

*Marcar varias alarmas individuales: Mantenga la tecla CTRL pulsada y haga clic
en cada alarma que desea seleccionar.

*Marcar todas las alarmas: Mantenga STRG pulsada y pulse la tecla A.

1. Marque una o varias alarmas.

. DryExactpro / EcoMaticpro
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2. Haga clic con el botdén derecho del ratdon para abrir el menu contextual, y haga clic
en "Validar selecciéon”.

Alarma || Registro

Tipo Categ... Alarma Donde

a- Actyglip=—=i=rstmm St Bt Granja Bergstrop
validar seleccién —

anja Bergstrop

Mostrar detalles

Mostrar notas del usuario

3. En la ventana siguiente, haga clic en "Validar".

7.3 Registro de alarma

La pestaina "Registro" muestra todas las alarmas que se han producido desde la
puesta en marcha del BigFarmNet Manager en su granja.

Alarma || Registro

Intervalo de fecha

Dénde Cuando Duracidn E E |

2310312016 10:34:02

Tipo Categ... Alarma

. | Granja Bergstrop

,}# 3Al es requerido, pero actual...  Granja Bergstrop 230372016 10:32:05 .
=Infroducir criterios de busgu... v

Categoria

=Introducir criterios de blsqu... ~

Alarma
v
Dénde
v
MNotas del usuario
Restablecer

Eliminar...

Al Detalles de la alarma

17 Motas del usuario 2alarmas

En esta pestafia, también se puede mostrar una seleccién de alarmas mediante la
funcion de busqueda. En el area derecha, debajo de "Buscar", tiene las siguientes
opciones de busqueda:

* Intervalo de fechas: Intervalos en los que se pueden haber producido las alarmas
e Tipo: Tipo de alarma
* Categoria: Categoria de alarma

e Alarma: Causa de la alarma

amiet

manager

DryExactpro / EcoMaticpro .
Edicion: 10/18  99-97-3804 ESP I[I



Pagina 118 Alarmas y avisos

* Donde: Ubicacion en la que se ha producido la alarma

* Notas del usuario: si se han adjuntado notas del usuario

Eliminar alarmas

1. En la parte derecha de la pestafia "Registro", haga clic en "Eliminar".

Buscar

Intervalo de fecha

IDuracién E |

Tipo
=Introducir criterios de blsgu... v

Categoria
=Introducir criterios de blsgu... v

Alarma

Dédnde

Motas del usuario

Restablecer

Eliminar...

(1) ’l I

2. Haga clic en el periodo deseado, o introduzca una fecha.

Borrar alarmas

() Anteriores a 6 meses
@ Anteriores a 12 meses

) Anteriores a la fecha especificada por el usuario

Borrar alarmas anteriores a:

23/03/2015 0:00 v

| oK | | Cancelar |

[i] AwvisSO!

Solo se pueden eliminar alarmas con una antigiedad de mas de 6 meses.

3. Haga clic en "Aceptar".

Se eliminan todas las alarmas del periodo seleccionado, sin tener en cuenta si ha
seleccionado alarmas con la funcion de busqueda.

. DryExactpro / EcoMaticpro
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7.4 Alarm Notification

Alarm Notification es un servicio para la notificacion de alarmas mediante correo
electronico. Actualmente, no hay soporte para la notificacion de alarmas mediante
SMS.

Para utilizar el servicio para la notificacion de alarmas mediante correo electronico,
debe configurar este servicio en BigFarmNet Manager. Los requisitos técnicos para
una notificacion por correo electrénico son:

e Conexion a internet

* BigFarmNet Manager operativo

[i] AvIsO!

iEl servicio Alarm Notification no es ningun sustituto para un dispositivo de seleccion
de alarmas! El servicio s6lo es una ayuda adicional.

El servicio Alarm Notification se configura con los siguientes pasos:
1. En el menu "Setup", haga clic en "Alarm Notification".

Se abre el cuadro de didlogo "Alarm Notification".

Configuracion Setup Ayuda

Configurador

£
< . Software installer
Gestidn de E/S

Licencias

: = Configuracion de la copia de seguridad

© a4 Granja Bergstrop g => "omguracion cea copa de segunc

. Diagno

©-dh Casade cerdas
: RestoreManager...

or:. rea de servicio Setup de interfaz

Oﬁ drea de prefiez ‘g Configuracion SAl_ ..

© ) érea de paricio... S

Oﬁ area de paricio... “a Configuracién de puertos COM
: % EcomaticPro = IDs de caja de pesaje

é'. Nueva Casa '8 Alarm Notification...

© O Seccion de cua... “a Camara...

é-‘ Casa de crianza ... Web Acc

Gestidn de registros WA2

. O areadecriade.. “
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2.

3.

4.

En el cuadro de didlogo, haga clic en la pestana "Configuracion”.

Alarm Motification

Receptores | Configuracion

Estado notificacidn de alarmcef%io de notificacion de alarmas no esta funcionando
Licencia {utilizada/disponible): 1

Seleccionar para hacer funcionar el servicio Alarm Motification en este PC

Mediante un clic, active la casilla de verificacidon "Seleccionar para hacer funcionar

el servicio Alarm Notification en este PC".

Alarm Motification

Receptores | Configuracion

Estado notificacidn de alarma: Senicio de notificacidn de alarmas en funcién en este ordenador
Licencia (utilizadaldisponible): 111

[|iSeleccionar para hacer funcionar el servicio Alarm Notification en este PC

Confid on e-mail

Parametros de e-mail

Activar notificacién por e-mail
Por defecto senvidor

Servidor e-mail

En "Estandares de servidor", haga clic en la flecha hacia abajo, y seleccione su
estandar de servidor en la lista desplegable.

Alarm Notification

Receptores | Configuracion

Estado notificacidn de alarma: Senvicio de notificacidn de alarmas en funcidn en este ordenador
Licencia (utilizada/disponible). 111

[+] Seleccionar para hacer funcionar el senvicio Alarm Matification en este PC

Configuracion e-mail

Pardmetros de e-mail

Activar notificacidn por e-mail

Por defecto servidor v
Standard SMTP

Servidor e-mail Google GMAIL
‘Yahoo mail

Puerto servidor Microsoft Live mail
GMX

Mombre de usuario ‘Web.de

Default mail client

Contrasefia

MNombre del remitente Granja Bergstrop

Cerrar

Una vez seleccionado el estandar de servidor, el servidor de correo electrénico, el
puerto del servidor y SSL se llenan automaticamente.

il

DryExactpro / EcoMaticpro
amilel

Edicion: 10/18  99-97-3804 ESP

manager



Alarmas y avisos

Pagina 121

5. Introduzca el nombre del usuario, la contrasena y el correo electronico del

remitente.

6. Mediante un clic en la casilla de verificacion, active la funcidn "Activar notificacion

por e-mail".

Alarm Notification

Receptores | Configuracion

Estado notificacidn de alarma: Servicio de notificacidn de alarmas en funcidn en este ordenador
Licencia (utilizada/disponible): 171

[/] Seleccionar para hacer funcionar el semvicio Alarm Motification en este PC

Configuracion e-mail

Pardmetros de e-mail

Por defecto servidor

[-/LiActivar notificacian por e—mai[
Web) v

Servidor e-mail smip.web.de

Puerto servidor 587 [+] Utilizar SSL

Nombre de usuario Test

Contrasefia i

Envia e-mail Test@web.de

Nombre del remitente Granja Bergstrop

Cerrar

7. Haga clic en "Ensayo e-mail" para comprobar la configuracion.

Alarm Notification

Receptores | Configuracion

Estado notificacién de alarma: Servicio de notificacion de alarmas en funcidn en este ordenador
Licencia (utilizada/disponible): 1/1

[/] Seleccionar para hacer funcionar el servicio Alarm Notification en este PC

Configuracion e-mail

Pardmetros de e-mail

] ;%ijivar notificacion por e—mall

Por defecto servidor Web.de v

Servidor e-mail smip.web.de

Puerto servidor 587 [~] Utilizar SSL

Nombre de usuario Test

Contrasefia e

Envia e-mail Test@web.de

“)
"
—

MNombre del remitente Granja Bergstrop

Cerrar

DryExactpro / EcoMaticpro
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8. A continuacion, haga clic en "Guardar" para aplicar toda la configuracion.

9. Haga clic en la pestana "Destinatarios".

Configuracion

Activola bar Tipo de notificacidn

10. Haga clic en "Adadir" para anadir un destinatario.

Alarm Notification
Configuracion
Activola Contactar Tipo de notificacidn Donde Alarmas Ensayo
S
2
S
—

11. En el siguiente cuadro de dialogo, introduzca los datos de contacto y seleccione el

idioma correspondiente.
Actualmente, no hay soporte para la notificacion de alarmas mediante SMS.

Editar 'Contact’

Mombre |
Mdvil ndm.
E-mail

|dioma Espariol (Espaiia, alfabetizacidn internacional)

| OK || Cancelar |

12. Confirme los datos introducidos mediante "OK".

. DryExactpro / EcoMaticpro
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13. Haga clic en el campo de introduccién de datos debajo de "Tipo de notificacion”, y

seleccione "e-mail" en la lista desplegable.

Alarm Motification

Receptores | Configuracion

Activola Contactar Tipo de notificacidn Dénde Alarmas

Borrar OK Cancelar

Ensayo

“l Seleccionar tipo de notificacion Todas localizaciones selecci... Todas seleccionadas |

afiadic | [ Edter [ Etiminar |

Cerrar

14. Confirme la seleccién en la lista desplegable mediante "OK".

15. Haga clic en el campo de introduccidén de datos debajo de "Ddénde", y seleccione

en la lista desplegable la ubicacioén cuyas alarmas desea recibir.

Se permite una seleccién multiple.

Alarm Mofification

Receptores | Configuracion

Activola Contactar Tipo de notificacidn Ddnde Alarmas

° o ETITEITNN
4+ WaterCheckPro

4+ TroughCheckPro

4+ EasySlider

4 SiloCheckPro

E Alarm Notification

©-[v] @ Casade cerdas

#+ EcomaticPra

0 @ area de senicio
(} ¢ drea de prefiez
[+ ¢ drea de paricién 1

3 ¢ drea de paricion 2

@[] # Nueva Casa

&[] s Casa de crianza de lecho
@-[] # Casa de crianza

Barrar OK Cancelar

Ensayo

“. Seleccionar tipo de notificacion | Todas localizaciones seleccl.. | Todas seleccionadas |

afiadic | [ Edter [ Etiminar |

Cerrar

16. Confirme la seleccidn en la lista desplegable mediante "OK".

DryExactpro / EcoMaticpro
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17. Haga clic en el campo de introduccion de datos debajo de "Alarmas”, y seleccione
en la lista desplegable el tipo de alarmas a enviar al destinatario.

Se permite una seleccion multiple.

Alarm Notification
Receptores || Configuracién

Activo/a Contactar Tipo de notificacidn

Donde

Alarmas Ensayo

eccionadas | e
& & ELEINGEG— -
5. |1# Produccidn
['1 Administracion
<+ Purificacion del aire
© KK
AlarmUnit
TUPPEN
&+ Otros
& Callmatic

D e e e e e -

OO0
Q]
T
5
g
3
z
o
2
g
7

&[] ## THSORT
¢ € Alimentacion seca
¢ 0 Alimentacién liquida |

Borrar QK Cancelar

Afadir || Editar H Eliminar |

Cerrar

18. Confirme la seleccion en la lista desplegable mediante "OK".

19. Active el destinatario para la notificacion de alarmas mediante un clic en la casilla

de verificacién debajo de "Activo/a".

Alarm Notification

Receptores || Configuracién

Activola Contactar Tipo de notificacion

w

Dénde

. Seleccionar tipo de nofificacion | Todas localizaciones selecci.. | Seleccionado 703 de 4411 |

Alarmas Ensayo

Afiadir || Editar H Eliminar |

Cerrar
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20. Compruebe la configuracion de los datos del destinatario enviando una

notificacion de prueba al destinatario:
a) Haga clic en el simbolo de Alarm Notification.
b)

"Si".

Receptores | Configuracion

Activoia Contactar Tipo de notificacidn Dénde Alarmas

au sEnviar notificacidn de ensayo a Receptore 1?

L [ n ]

| @ |Recepors1 | [seleccionartpo denotiicacion | Todas localizaciones selecci. | Seleccionado 703 e 4411

En

En el siguiente cuadro de dialogo para el ensayo de notificacion, confirme con

sayo

21. Una vez realizados todos los ajustes, haga clic en "Cerrar".

Se cierra el cuadro de dialogo.

DryExactpro / EcoMaticpro
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8 Manejo del ordenador de control

Los sistemas de alimentacién seca DryExact y

ﬂ Big Dutchman

EcoMatic se controlan mediante el ordenador
de control 510pro. El 510pro se puede manejar
de forma centralizada a través de BigFarmNet
Manager o de forma descentralizada.

Muchas configuraciones se pueden realizar
directamente en el 510pro, por ejemplo los
ajustes para la preparacion, distribucion y
alimentacion, pero también para tiempos de

alimentacion que  afectan directa vy
exclusivamente al dia actual.

El ordenador de control y el PC para Manager estan vinculados mediante el software
BigFarmNet. Asi, se realiza un intercambio de datos constante.

[i] AvIsO!

Los pasos en el 510pro son idénticos para las aplicaciones DryExactpro vy

EcoMaticpro. Las instrucciones se refieren al DryExactpro. Pero son igualmente

validas para el EcoMaticpro.

jLos datos en las capturas de pantalla son ejemplos! jNo se deben aplicar!

8.1 Datos técnicos

Dimensiones (Al x An x P)

381 mm x 400 mm x 170 mm

Clase de proteccion EN60529 IP 54

Tension de alimentacion 115V, 200 Vy 230 V/240 V AC +/- 10 %
Frecuencia de red 50/60 Hz

Consumo de potencia 75 VA

Red

2 interfaces de red, 10/100 BASE+TX RJ 45

uUSB

2 interfaces USB, USB 2.0 A-type, max. 4 GB

Temperatura ambiental

-40 a +45 °C (-14 a +113 °F)

30 agujeros cortados para atornilladura de cables métrica M25 x1,5

N° de codigo

91-02-4041

Bigtamile
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8.2 Simbolos

Vision general/Vista de inicio

Se encuentra en la visiéon general.

Menu para ajustes

Se encuentra en el menu para ajustes.

Alarma

Hay una alarma.

Se encuentra en el menu para alarmas.

Desconectar

Parar equipamiento/sistema

Explicaciones acerca del parametro de configuracion

Volver a la vista anterior

Abrir mas informaciones o ajustes

Subir o bajar en la seleccidn

OB - BEEBEEBBEBEBRCERERDDND
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Reducir estructura

Expandir estructura

Configuracion de red

Ir a la siguiente ventana de edicidn/configuracion

Guardar datos introducidos

Iniciar sesion

DryExactpro / EcoMaticpro
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8.3 Inicio de sesion

El inicio de sesion en el ordenador de control se realiza a través del cuadro de dialogo
de inicio de sesion (login).

El cuadro de dialogo de inicio de sesién (login) se abre

* automaticamente después de haber terminado la instalacién del software con
éxito, al iniciar la aplicacion,

e automaticamente después de un cierto tiempo sin actividad (cierre de sesion
automatico) o

* después de haber cerrado la sesion del ordenador de control de forma activa.

Please login

Username adminDE o o o
Password

[i] AvISO!

El nombre de usuario y la contrasefia son los mismos que para el inicio de sesién en
el BigFarmNet Manager.

8.4 Cierre de sesion

1. Para cerrar la sesion, toque el simbolo para "Cerrar sesion".

DryExactpro

B Parado por el usuario

0: Cria de lechones (100%)

@ - 30% 20% 30%

DryExactpro / EcoMaticpro B| [I |:
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2. Confirme el cierre de sesion.

Vuelve a aparecer el cuadro de dialogo de inicio de sesion en la pantalla.

Cerrar sesion

Esta a punto de cerrar la sesion de
DryExactpro.

éDesea continuar?

8.5 Vista inicial del panel

=
Esta vista aparece como imagen inicial después de iniciar la sesién y ofrece las
siguientes informaciones y funciones:

8.5.1 Progreso de la alimentacién:

En la vista inicial, se muestra una barra de tiempo de 24 h. La barra de tiempo de 24
h se refiere al dia actual y muestra el progreso de una tarea de alimentacién. Si para
el dia se han definido varias tareas, se muestran todas las tareas en la vista de inicio.

> Enoperacion

0: Cria de lechones (100%)

00:00 02:00 04:00 06:00 08/00 10:00 12:00 1400 16:00 18:00 20:00 @ 22:00 23:59

DryExactpro / EcoMaticpro
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8.5.2 Pararl/iniciar el sistema

Es posible parar todo el sistema en funcionamiento pulsando el botén "Final". Si vuelve
a pulsar "Inicio", el sistema vuelve a operar y continua con la accion o tarea actual.

DryExactprO 12/02/2019 - 08:40

CIE

allisbunsiaos %

0: Cria de lechones (100%)

00:00 02:00 | 04:00 @ 06:00 08:00 10:00 12:00 1400 16:00 18:00 20:00 | 22:00 23:59

Si no desea continuar con la accion actualmente ejecutada, pulse la flecha hacia abajo
del botdn "Inicio", y seleccione el inicio deseado del menu contextual:

DryExactpro 12/02/2019 - 11:20

[ Parado por el usuario m%

Eliminar tareas de alimentacion en progreso

0: Cria de lechones (100%)

@ @ Vaciar sistema de alimentacién

Restablecer proceso de control

Cerrar todas las tareas de alimentacion abiertas

00:00 @ 02:00 04:00 06:00 | 08:00 @ 10:00 12:00 | 14:00 | 16:00 18:00 | 20:00 22:00 23:59

* Eliminar tareas de alimentaciones en progreso: Se termina la alimentacion
actualmente en curso.

* Vaciar sistema de alimentacion: Todos los lotes de pienso que actualmente se
encuentran en el sistema de tuberias se transportan a sus destinos. A
continuacion, se termina la alimentacion.
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* Restablecer proceso de control: Se reinicia el control. La funcion es idéntica con
la funcién "Reiniciar aplicacion" en la gestion de E/S.

* Cerrar todas las tareas de alimentacion abiertas: Las alimentaciones en curso
0 en su caso no empezadas se cancelan o se marcan como inactivas.

8.6 Dashboard - gestidn de tareas

e — Jc— W=

Si enla vista "Dashboard" hace clic en el simbolo de tabla, se abre la gestion de tareas.
Los tiempos de alimentacion individuales para una tarea de alimentacién se muestran
en forma de tabla.

DryExactpro 12/02/2019 - 11:48

P En operacién m

Estado Hora de inicio Tarea Cantidad
v 07:00 0: Cria de lechones 20 9
v 12:00 0: Cria de lechones 30 9
] 16:00 0: Cria de lechones 20 9
] 18:00 0: Cria de lechones 30 9

Los tiempos individuales sélo se pueden editar para el dia actual:

1. Pulse el tiempo que desea editar.

. DryExactpro / EcoMaticpro
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2. Puede modificar los siguientes parametros o funciones:

DryExactpro

16:00 Editar tarea

Hora de inicio 16 | : | 00 ° ° o

Cantidad 20 % o ° o
Desactivado D

— Hora de inicio:
— Parte proporcional de la Cantidad de pienso

— Si pone la marca de verificacion para Desactivado, se desactiva el tiempo de
alimentacion.

— Sipulsa , la alimentacion prevista se inicia inmediatamente.

3. Pulse para seleccionar o deseleccionar ubicaciones o circuitos concretos
para el tiempo de alimentacion seleccionado.

DryExactpro 12/02/2019 - 12:02

16:00 Seleccidn de alimentacién %
. Ubicacidn . Circuitos

Ubicaciones Seleccion de alimentacion
— . Nave de crianza de lechones
— () areade cria de lechones

fh corral 3-1-1
dh corral 3-1-2

fdh corral 3-1-3

H%Dmm

[£]
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4. Después de definir todos los parametros, guarde la tarea con E
Con vuelve al resumen en forma de tabla.

Durante la edicién puede cambiar a cualquier otro tiempo de alimentacion.

DryExactpro 13/02/2019 - 07:44

| 16:00 | Editar tarea
Hora de inicio | 16 | : | 00 ‘ o ° o ‘

8.7 Preparacidén - resumen

En DryExactpro, la vista "Preparacion" contiene un resumen de los silos y
dosificadores de minerales y muestra el mezclador de lotes (tanque de mezclas) con
las indicaciones actuales para la mezcla.

DryExactpro 13/02/2019 - 07:54

Silo_...0 [1] Silo_Maiz [2] Silo_Soja [3] Miner...t [1]
Cria ...,0 MJ Cria ...,0 MJ Cria ...,7 MJ 1
11.223 kg 11.488 kg 9.702,62 kg 1,00 kg

Estado Componente Contenedor Cantidad tedrica Cantidad real Tanque de mezclas
J Cria ...,7 MJ Silo_Soja [3] EhilZ kg @ 3,14 kg
v Trigo Silo_Trigo [1] 3,12 kg 3,14 kg CD
6,28 kg
. DryExactpro / EcoMaticpro
| [I H”" E[ Edicion: 10/18  99-97-3804 ESP
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En EcoMaticpro, la vista "Preparacion” contiene un resumen de los silos.

DryExactpro 3/02/2019 - 16:28 ah 8"‘ o 4 <

Silo_...e [1] Silo_...e [
Cebada Triticale
12.116 kg 12.116 kg

8.7.1 Silo - Contenido y suministro

Al pulsar un silo, se abre la vista individual con las siguientes informaciones y
funciones:

DryExactpro 13/02/2019 - 07:54 a 5“' 'ﬁ' Q) <]

Silo_...o [1] Silo_Maiz [2] Silo_Soja [3] Miner...t [1]
Cria ...,0 MJ Cria ...,0 MJ Cria ...,7 MJ 1
11.223 kg 11.488 kg 9.702,62 kg 1,00 kg

Estado Componente Contenedor Cantidad tedrica Cantidad real Tanque de mezclas

* Lavista individual muestra datos actuales del silo. Puede modificar el componente
o bloquear y desbloquear el silo.

DryExactpro 13/02/2019 - 10:21

Preparacién - Configuracién para Silo_Maiz [2]

Componente Cria de lechones 14,7 MJ -' Ultimo suministro

n Afiaduir suministro
Capacidad de silo 20.000,00 kg

Desbloquear silo .
Bloquear silo .

amilet
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« Puede abrir el tltimo suministro pulsando el simbolo "Ultimo suministro". En caso
necesario, puede editar el ultimo suministro y guardar los nuevos datos
introducidos.

DryExactpro 13/02/2019 - 10:21

Preparacién - Configuracién para Silo_Maiz [2]

Componente Cria de lechones 14,7 MJ Ultimo suministro

Afiaduir suministro

Capacidad de silo 20.000,00 kg

Desbloquear silo .
Bloquear silo .

DryExactpro 13/02/2019 - 10:40

.‘) Preparacion - Configuracion para Silo_Maiz [2] Ultimo suministro

Proveedor West-West Pig AG o o o
Componente Maiz ° ° o
Cantidad 9.656,00 kg ° o °
G =2 Q) @ @

DryExactpro / EcoMaticpro
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* Puede afnadir un nuevo suministro pulsando el simbolo "Afadir suministro".
Introduzca los datos requeridos y guarde el nuevo suministro.

DryExactpro 13/02/2019 - 10:21 a 5‘:'\ ‘ﬁ‘ q) <]

Preparacién - Configuracién para Silo_Maiz [2]
Componente Cria de lechones 14,7 M] l L« Ultimo suministro

Afiaduir suministro
Capacidad de silo 20.000,00 kg

Desbloquear silo .
Bloquear silo .

DryExactpro 3/02/2019 - 11:22

Preparacion - Configuracion para Silo_Maiz [2] - Afaduir suministro

Proveedor East-East Pig ° ° °
Componente Maiz ° o °
Cantidad 250 kg | ° o o
R L < I o

8.7.2 Dosificador de minerales

Al pulsar en un dosificador de minerales, se abre la vista individual con las siguientes

opciones de configuracion y funciones:

Silo ..o [1] Silo Maiz [2] Silo Soja [3] Miner...t [1]
Cria ...,0 MJ Cria ...,0 MJ Cria ...,7 MJ
11.223 kg 11.488 kg 9.702,62 kg %

Estado Componente Contenedor Cantidad tedrica Cantidad real Tanque de mezclas
DryExactpro / EcoMaticpro .
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En la vista individual de un dosificador de minerales, puede realizar los siguientes
ajustes:

DryExactpro 13/02/2019 - 12:01 a S"{ 'ﬁ' 4 <]

-‘D Preparacién - Configuracién para MineralDosingUnit [1]

Ingrediente Cebada (S:aun;l;l:d por seguno

L Ultimo suministro
®

u Afiaduir suministro
Desbloquear unidad .

Bloquear unidad . E

* Ingrediente es el contenido del dosificador de minerales.

Capacidad de silo 1,00 kg

* Desbloquear o bloquear la unidad.

Pulsando , en la siguiente ventana de edicion puede definir la velocidad de
transporte o calibrar el dosificador de minerales.

DryExactpro 102/2019 - 12:25 a 5"-‘\ '¢' q) <]

Preparacion - Configuracién para MineralDosingUnit [1] - Cantidad por segundo

Cantidad por segundo 5,0 a/s o o o
D Calibrar o ° o

 Cantidad por segundo indica la velocidad de transporte del dosificador de
minerales en gramos por segundo.

e La calibracién se realiza de la siguiente forma:
a) Pulse para activar la casilla de verificacion Calibrar.

a) En Calibracién de tiempo, defina un tiempo que debe funcionar el dosificador
de minerales, por ejemplo 10 segundos.

. DryExactpro / EcoMaticpro
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b) Coloque un recipiente debajo del dosificador de minerales para recoger la
cantidad dosificada.

c) Pulse "Inicio", y el dosificador de minerales empieza a dosificar durante el
tiempo indicado.

d) Pese la cantidad dosificada, una vez el dosificador de minerales haya
terminado la dosificacion.

e) Apunte el peso debajo de Cantidad de resultado.

8.8 Distribucion

La vista "Distribuciéon" no es editable y muestra los circuitos con la distribucidn
correspondiente para el dia actual.

DryExactpro 13/02/2019 - 13:38

S —
Salida Unidad de dosificacion Distancia a salida  Cantidad
P Circuit [1]
area de cria de lechones - corral
3-1-2 (FeedValve) Wi | Gt kg
area de cria de lechones - corral
3-1-3 (FeedValve) HEHE 1 | Gk kg
area de cria de lechones - corral
3-1-4 (FeedValve) B | Gt kg
DryExactpro / EcoMaticpro .
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8.9 Configuracién de la alimentacion

Para ubicaciones individuales (corrales) puede realizar un ajuste de pienso o modificar

la curva de alimentacion.

1. Pulse el simbolo para la configuracién de la alimentacion.

-3
DryExactpro 12/02/2019 - 11:48 A% 'ﬁ'

1]
S
iy
=

P> En operacion

0: Cria de lechones (100%)

00;00 02:00 0400 0600 | 08{00 | 10:00 @ 1200 | 1400 | 16:00 18:00 @ 20:00 | 22:00 23:59

2. Pulse el corral deseado.

DryExactpro 13/02/2019 - 14:32 s & '¢' ) <]

6".‘ Configuracion de alimentacidn

@ Nave de crianza de lechones

Ubicacion Tarea de alimentacion Nu‘meru de Curva de alimentacion A]us_te
animales de pienso
0:Cria de lechones m Cria de lechones 100 %
Swon
drea de ,cr'd Be % 180 Cria de lechones 100 %
lechones

Bt

DryExactpro / EcoMaticpro
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3. Seleccione los corrales deseados activando la casilla de verificacion.

DryExactpro

13/02/2019 - 15:16

corral
3-1-1
corral
3-1-2
corral
3-1-3
corral
3-1-4
corral
3-1-5

Ubicacion Tarea de alimentacion

0: Cria de lechones

0: Cria de lechones

0: Cria de lechones

0: Cria de lechones

0: Cria de lechones

Num. Numero ¢
grupo animales
20 30
20 30
20 30
20 30
20 30

Configuracion de alimentacién -~ Nave de crianza de lechones = area de cria de lechones

Curva de alimi AJ!.IS.tE Seleccionar
de pienso

Cria de e /
lechones L %
Cria de

I
lechones =0 -
Cria de e /
lechones L % C:%
S hea 100 %
lechones
e o [ ] K
lechones

Siguient =p

4. Pulse "Siguiente".

5. De acuerdo con sus requisitos, defina la configuracion para un ajuste de pienso:

DryExactpro

13/02/2019 - 15:33

o & & 0 g

area de cria de lechones

Fecha inicio
(dd/mm/yyyy)

Ajustar 4 corrales

Ajuste manual: Defina de forma manual el porcentaje de aumento de la racion

diaria. Para 120 %, en la fecha inicio los animales recibiran un 20 % mas pienso

de lo indicado en la curva de alimentacion. En Duracion se define el periodo de

tiempo durante el que los animales deben recibir cantidades de pienso mas

elevadas. Si el parametro Factor constante no esta activado, el aumento

porcentual de la racion diaria se reducira poco a poco cada dia, hasta que los

animales vuelvan a recibir la racién normal de acuerdo con
alimentacion.

la curva de

DryExactpro / EcoMaticpro

Edicion: 10/18  99-97-3804 ESP
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6. Guarde la configuracién con E
Con vuelve al resumen en forma de tabla.

7. Sidesea cambiar la curva de alimentacién, pulse el simbolo para la configuracion
de la alimentacion.

DryExactpro 13/02/2019 - 15:49 a & 'ﬁ' q) <]

... - areade cria de lechones ~ Ajustar 4 corrales %

Fecha inicio

ST s A

02 2019

8. Seleccione la curva de alimentacién deseada.

DryExactpro

.. - areade cria de lechones = Ajustar 4 corrales %

Fijar curva de alimentacion para cerdos de engorde

Cria de lechones <

Periodo de finalizacion

Periodo de Culina 1

Periodo de Culina 2

9. Guarde la configuraciéon con E
Con vuelve al resumen en forma de tabla.

. DryExactpro / EcoMaticpro
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8.10 Configuracion

Se abre el menu de configuracion al pulsar el simbolo para la configuracion.

DryExactpro 13/02/2019 - 16:08

-n— Configuracion @
General >
Preparacion >
Distribucion >
Display settings >

Configuracion de red BigFarmNet v.3.3.0

Las definiciones para la configuracién de cada aplicacion se encuentran en los
siguientes capitulos:

8.10.1 DryExactpro

* General: ver capitulo 4.5 "Configuraciones generales en DryExact”
* Preparacion: ver capitulo 4.7 "Preparacion DryExact”
— Silo: ver capitulo 4.7.1 "Silos”
— Dosificador de minerales: ver capitulo 4.7.2 "Dosificador de minerales”

— Mezclador de lotes: ver capitulo 4.7.3 "Tanque de mezclas - Tanque de
mezclas para partidas”

* Distribucion: ver capitulo 4.9 "Distribucion DryExact y EcoMatic”
— Circuito: ver capitulo 4.9.1 "Distribucién de circuito - Circuito”

— Contenedor de pienso (tolva): ver capitulo 4.9.2 "Tolva de pienso”

8.10.2 EcoMaticpro

* General: ver capitulo 4.6 "Configuraciones generales en EcoMatic”
* Preparacion: ver capitulo 4.8 "Preparacion EcoMatic”

* Distribucion: ver capitulo 4.9 "Distribucién DryExact y EcoMatic”

DryExactpro / EcoMaticpro .
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8.11 Alarma

Si existe una alarma o un aviso, el simbolo de alarma aparece en color.

1. Toque el simbolo para abrir el menu para alarmas.

DryExactpro 13/02/2019 - 16:14 ‘ Q-"'\ 'ﬁ' ")“‘:

=

P> En operacién

0: Cria de lechones (100%

00:00 02:00 D04

100 | 06:00 08{00 | 10:00 & 12:00 @ 1400 16:00 @ 18:00 | 20:00 | 22i00 23i59

)
@ @ — 20%  30%

Las alarmas y los avisos individuales se ordenan por el momento su aparicion. Las

columnas de

tabla contienen la siguiente informacion:

— Tipo de alarma, ver capitulo 7 "Alarmas y avisos”

— Descripcion de la alama

— Hora de la ocurrencia

2. Toque la alarma deseada para leer la descripcion completa y para confirmar la

alarma en caso necesario mediante .

O Alerta

Location: Nave de crianza de lechones

Mixtank is not empty
Mixtank is not empty though no charge is processed

eom——— n
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M
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n
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N
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electronico 119
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(o]

Ordenador de control 2 4
P

Parar equipamiento 58
Parar/iniciar el sistema 131
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R

Registro de alarma 117

S

Sensor de inicio 26

Suministro 108
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T

Tipos de alarma 113
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