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Derechos de autor

El software es propiedad de Big Dutchman International GmbH y protegido por
derechos de autor. Se prohibe su copia o reproduccion en otros medios, salvo dentro
de lo permitido expresamente en el acuerdo de licencia o en el contrato de compra.

El manual del usuario o sus partes no se deben copiar (o reproducir con otros medios)
sin autorizacion. Tampoco se permite el mal uso de los productos aqui descritos y de
la informacién correspondiente, y no se deben dar a conocer a terceros.

Big Dutchman se reserva el derecho de realizar cambios en los productos y en este
manual del usuario sin previo aviso. No podemos garantizar que Ud. recibira una
notificacion de cambios en sus productos o instrucciones.

© Copyright 2016 Big Dutchman

Responsabilidad
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Si Ud. también tiene propuestas de modificaciones o mejoras, estaremos encantados
de escucharlas.
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1 Descripcidn del sistema

Este manual describe la instalacion del software de control para las estaciones de
alimentacion a demanda CallMatic y Call-Inn. La instalacién para las dos estaciones
es en gran parte idéntica. Las instrucciones y los ejemplos de capturas de pantalla en
el manual corresponden a la CallMatic. Pero son igualmente validos para la Call-Inn.
Las configuraciones especificas de la CallMatic y de la Call-Inn se sefialan en cada
caso y se describen por separado.

Las instrucciones y capturas de pantalla en este manual son validas para
@ los dos sistemas: CallMatic y Call-Inn. Las configuraciones especificas
para cada sistema se describen por separado.

Mediante una alimentacién a demanda, se consigue una alimentacién individual de las
cerdas en sistemas de manejo en grupo durante la fase de gestacién. Todas las cerdas
llevan una etiqueta en la oreja (también llamada transponder). Esta etiqueta de oreja
tiene un nimero individual. A través del software, se asigna el numero de cerda a dicho
namero. Mediante la curva de alimentacion, se asigna una cantidad de pienso por dia
a cada cerda.

El tiempo de ocupaciéon de la estacién de alimentacidon a demanda comprende el
tiempo de dosificacion, el tiempo de comida adicional y el tiempo de preparacion
(entrada y salida de la cerda de la estacion de alimentacibn a demanda). Para
conseguir un tiempo de descanso 6ptimo en el grupo, se recomienda siempre guardar
un tiempo de pausa de 2 h como minimo.
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Pdgina 2 Descripcién del sistema

Se pueden unir varias estaciones para la alimentacion de un grupo grande en un
corral. Todas las estaciones conocen los datos de cerdas y de alimentacion de este
grupo.

Como opcion, la estacion de alimentacion a demanda CallMatic se puede equipar con
una seleccion. La seleccion permite seleccionar cerdas individuales o grupos y guiar
los animales a una zona separada. Para seleccionar, se define una orden de seleccion
en el software. Cuando una cerda entra en la estacion y se detecta una caracteristica
para la seleccién, la puerta de seleccion en la estacion se gira. La puerta barra el paso
de vuelta al grupo y abre el camino que lleva al corral de seleccion. Al final del dia de
alimentacion, todas las cerdas con orden de seleccion se encuentran en el corral de
seleccion, y no es necesario buscarlas en el grupo.

1.1 Requisitos para la aplicacion CallMaticpro

Para la aplicacion CallMaticpro, se utiliza el 510pro como ordenador de control. Con
un 510pro, se pueden controlar hasta 10 estaciones de alimentacion a demanda.

Para la aplicacién CallMaticpro, se requieren las siguientes licencias de software:

N° de Licencia BigFarmNet Manager Uso
codigo
91-02-6606 |Licencia 510 — BigFarmNet CallMatic 1 por ordenador de control
91-02-6500 |BigFarmNet Manager — instalacion de 1 por red BigFarmNet

software base
91-02-6555 |BigFarmNet Manager — Gestion de 1 por red BigFarmNet
cerdas

Las siguientes licencias de software son opcionales:

N° de Licencia BigFarmNet Manager Uso

codigo

91-02-6551 |BigFarmNet Manager por cada PC/ Si se desea acceder con
MC700 mas otros ordenadores a los

datos de animales y
sistemas en BigFarmNet
Manager

" CallMaticpro / Call-Innpro
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91-02-6558

BigFarmNet Manager — Evaluacion de
cerdas < 1000 animales

91-02-6566

BigFarmNet Manager — Evaluacion de
cerdas 1000 - 3000 animales

91-02-6567

BigFarmNet Manager — Evaluacion de
cerdas > 3000 animales

1 por red BigFarmNet

91-02-6564

BigFarmNet Manager — Acceso a internet
Pig

Acceso a través de la app
(smartphone o tablet)

1.2 Requisitos para la aplicaciéon Call-Innpro

Para la aplicacién Call-Innpro, se utiliza el 510pro como ordenador de control. Con un

510pro, se pueden controlar hasta 10 estaciones de alimentacion a demanda.

Para la aplicacion Call-Innpro, se requieren las siguientes licencias de software:

N° de Licencia BigFarmNet Manager Uso

codigo

91-02-6608 |Licencia 510 — BigFarmNet Call-Inn 1 por ordenador de control

91-02-6500 |BigFarmNet Manager — instalacion de 1 por red BigFarmNet
software base

91-02-6555 |BigFarmNet Manager — Gestion de 1 por red BigFarmNet

cerdas

Las siguientes licencias de software son opcionales:

N° de Licencia BigFarmNet Manager Uso
codigo
91-02-6551 |BigFarmNet Manager por cada PC/ Si se desea acceder con

MC700 mas

otros ordenadores a los
datos de animales y
sistemas en BigFarmNet
Manager

CallMaticpro / Call-Innpro
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91-02-6558

cerdas < 1000 animales

BigFarmNet Manager — Evaluacion de

91-02-6566

cerdas 1000 - 3000 animales

BigFarmNet Manager — Evaluacion de

91-02-6567

cerdas > 3000 animales

BigFarmNet Manager — Evaluacion de

1 por red BigFarmNet

91-02-6564

Pig

BigFarmNet Manager — Acceso a internet

Acceso a través de la app
(smartphone o tablet)

1.3 Limites del sistema

1.3.1 CallMaticpro

30.000

cerdas

256

estaciones de alimentacion

clases de pienso por estacion (seco)

clases de pienso por estacion (liquido)

dosificador de minerales por estacion

aerosoles por estacion

2
1
1
3
1

seleccién por estacion

50

curvas de alimentacion

1.000

componentes

50

recetas

1.3.2 Call-Innpro

30.000

cerdas

256

estaciones de alimentacion

1

clases de pienso por estacién (seco)

1

aerosoles por estacion

50

curvas de alimentacion

1.000

componentes

50

recetas

Bigtamile
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1.4 Ejemplo de instalacion

Con el BigFarmNet Manager, se accede a los ordenadores de control en la nave. Con
un ordenador de control 510pro, puede controlar hasta 10 estaciones de alimentacion
a demanda.

- =
- .

iz ‘ —— \h' x 2
Yigny m Y ain

= =
C Lo

24V 24V

11ovizaov 24y ‘ 24V

24v

—— Data cable CAT-7, max. 80 m between stations
01-02-3794

—— Data cable CAN bus, total length from first
controller to last station max. 200 m
91-02-3683

—— \/a|ve cable 3 x 1.5 mm°
91-00-3604

110W230V

llustracion 1-1: Control central 510pro con 4 estaciones CallMatic y 2 detectores de
celo.

aimiet

manager
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Pdgina 6 Descripcién del sistema

1.4.1 CallMatic y Call-Inn con alimentacion seca

En cada estacion de alimentacion a demanda se encuentran dos contenedores de
pienso que se llenan desde los silos correspondientes. Cada contenedor de pienso
lleva un sensor instalado. Cuando no se alcanza un nivel minimo de pienso, el sensor
emite una sefial al control.

[ 'fl J.
AL
P

llustracion 1-2: Esquema de funcionamiento de una CallMatic con alimentacion
seca, usando 2 clases de pienso

1.4.2 CallMatic con alimentacion liquida

En caso necesario, el sistema de alimentacién a demanda solicita pienso del sistema
WetMix . Se mezclay se bombea al tanque de almacenaje del sistema de alimentacion
a demanda. El pienso liquido circula por un sistema de tubos instalado encima de las
estaciones de alimentacion a demanda. Cuando se identifica una cerda con derecho
a pienso, se dosifica pienso en el comedero.

Otras configuraciones especificas de la instalacibn se encuentran en el manual
BigFarmNet Manager HydroMix CallMatic, n°® de cédigo 99-97-4248.

1.5 Sistema de identificacion electréonico

La deteccion de la cerda y el registro de datos de la estacion de alimentacién a
demanda se realizan por medio de un sistema de identificacion electronico. Se
compone de una antenay un emisor pasivo. Los emisores, que funcionan sin pilas, son
etiquetas que se fijan en la oreja de la cerda (conocidos también como transponders).
Para fijar la etiqueta, se selecciona la oreja orientada en direccion contraria a a salida
cuando la cerda se encuentra delante del comedero. La identificacion de la cerda se
realiza a través de una antena en la zona del comedero de la estacion de alimentacion
a demanda.

B Fﬂ ”ﬂ NE CallMaticpro / Call-Innpro
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1.6 Seleccion (opcional)

La seleccion es un componente opcional. Se controla por via neumatica. La puerta de
seleccion vuelve a su posicion original cuando la siguiente cerda entra en la estacion
de alimentacion y es reconocida por la barrera luminosa.

1.7 Detector de recelos (opcional)

El detector de recelos ayuda a identificar los animales en celo en el grupo. El detector
de recelos tiene una apertura que permite que la cerda tome contacto con el verraco.
Mediante una antena en el detector de recelo, se determinan las visitas y la duracion
de visitas de las cerdas, y se evalian mediante el software. Si el detector de celos
dispone de codificacion por color, los animales en celo se pueden marcar directamente
con un color y/o seleccionar en la estacion a demanda. Los animales en celo se
muestran en listas especiales en el software, y durante su proxima visita de la estacion
de alimentaciébn a demanda se pueden seleccionar para entrar en el corral de
seleccidn (si lo hay).

__/
N

/

o
%
g

[lustracion 1-4: Detector de recelos
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Pdgina 8 Descripcién del sistema

llustracion 1-5: Corral de verraco con 2 detectores de celos para 2 grupos

1.8 Ciclo de alimentacion

En su estado normal, la puerta de entrada de la estacién esta abierta. Cuando una
cerda entra en la estacion, la puerta de entrada se cierra. Las cerdas son reconocidas
mediante transpondedores por la antena en la zona del comedero. Segun el derecho
a pienso, se abre la cubierta del comedero. En el estado inicial, el comedero
permanece cerrado. La dosificacion del pienso se realiza por volumen en intervalos
regulados individualmente por un servomotor. Se dosifica hasta que la cerda ya no
tenga derecho a mas pienso. Con cada dosificacién de pienso seco, al mismo tiempo
se afade una pequeiia cantidad de agua al comedero, para que el pienso se pueda
tomar en una mixtura liquida. Cuando se ha dosificado totalmente la racién diaria del
derecho a pienso, empieza el tiempo de comida adicional. En este tiempo, la cerda
puede acabar de comer el resto de su cantidad de pienso que queda en el comedero.
A continuacién, la cubierta del comedero se cierra automaticamente. La cerda debe
abandonar la estacion por su cuenta, abriendo las puertas de salida. Después de un
tiempo configurable, se vuelve a abrir la puerta de entrada para dar paso a la siguiente
cerda, que, en su caso, expulsa la cerda de la alimentacién anterior de la estacién.

" CallMaticpro / Call-Innpro
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Estacion La cerda
p enira en

de entrada abierta la estacién

erta

transcurso normal de la alimentacion
* valores ajustables

Puerta de
entrada se
cierra

Puerta de
entrada se

i *
abre Tiempo de blogueo de puerta (60 s)

Tiempo hasta pase (30 s) *

Si:
Clarificacion de
situacion

Cubierta del
comedero se
cierra

Tiempo de comida
adicional (240 s)*

La dosificacion
de pienso y
agua se para La cubierta del
comedero se
Abandonar estacion abre
- tiempo (30 s) * Si

Dosificacién de
pienso y agua

Velocidad de comida
(26 s/ 100 g)*

No
CallMaticpro / Call-Innpro [
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Pdgina 10 Instalacién y configuracion del ordenador de control

2 Instalacion y configuracion del ordenador de control

@ La instalacion y configuracion del ordenador de control sélo debe ser
realizada por un técnico de mantenimiento.

Q Big Dutchman

llustracion 2-1:  Ordenador de control 510pro

El ordenador de control se instala y configura con los siguientes pasos:

Cablear, véase el plano de conexion correspondiente

Asignar una direccion IP estatica al ordenador de control, ver capitulo 2.1
Asignar una direccion IP estatica al ordenador para Manager, ver capitulo 2.2
Asignar una tarjeta de red al ordenador de control ver capitulo 2.3

Comprobar la conexién con el ordenador de control, ver capitulo 2.4

S A

Instalar el software en el ordenador de control, ver capitulo 2.5

@ Para determinar las direcciones IP en la red, contacte con el
administrador IT del cliente.

2.1 Ordenador de control: Asighar una direccién IP estéatica

1. Inicie el ordenador de control.

2. Enla pantalla de inicio, toque el boton para la configuracion.

" CallMaticpro / Call-Innpro
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510 Setup

@ Big Dutchman

3. Toque "Network" (Red).

BD 510 Setup 06/20/2017 - 14:39:56

System Menu

Network Q% >
Date

Time >
Timezone >
System Diagnosis >
System Information >
Data Backup >

4. Introduzca "IP address" (Direccién IP), "Subnet mask" (Mascara de subred) y
"Gateway" (Puerta de enlace).

5. Compruebe que en "Select scheme" (Seleccionar esquema) se haya seleccionado
"STATIC" (estatica) para la direccién IP estatica.

BD 510 Setup 06/20/2017 - 14:41:00

Network Select scheme STATIC c:g
IP address | 192.168.128.236 | o o o

Subnet mask 255.255,255.0 o ° o
Gateway 192.168.128.1

6. Guarde la entrada tocando E

CallMaticpro / Call-Innpro [
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Pagina 12 Instalacion y configuracion del ordenador de control

2.2 Ordenador para Manager: Asignar una direccion IP estatica

Asigne una direccién |IP estatica al ordenador que lleva instalado BigFarmNet
Manager. Los siguientes pasos se basan en el sistema operativo Windows 7.

1. En el menu de inicio, haga clic en "Panel de control".
2. Haga clic en "Redes e Internet" > "Centro de redes y recursos compartidos"”.

3. Haga clic en "Cambiar configuracion del adaptador".

** » Control Panel » Network and Internet » Metwork and Sharing Center

Control Panel Home . . . . .
View your basic network information and set up connections

Manage wireless networks Ebh Ib G
- =

Ch dapter setti .

g S e s DE-001-101041 bigdutchman.com Inter
Change advanced sharing (This computer)

SN iew your active networks

4. Haga clic en "Conexion de area local".

@ + Control Panel » Network and Internet »  Network Connections »

o |

Organize =

"'-. Bluetooth Network Cennection "'-. Local Area Connection "'-. Wireless Metwork Connection
%ﬁ Mot connected kﬁ: bigdutchman.com %ﬁ Mot connected
x 9 Bluetooth Device (Personal Area ... =4 Intel(R) 82579LM Gigabit R dﬂﬂ Intel(R) Centrino(R) Ultimate-MN 6

5. Haga clic en "Propiedades".

i Bl
[0 Local Area Connection Status M
General
Connection
IPv4 Connectivity: Internet
IPvE Connectivity: Mo Internet access
Media State: Enabled
Duration: 00:06:23
Speed: 1.0 Gbps

Activity
Sent — %! ——  Received

=4
Bytes: 14,446,004 | 71,040,688

[@Prop%[@msable ][ Diagnose ]

" CallMaticpro / Call-Innpro
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6. Seleccione "Protocolo de internet version 4 (TCP/IPv4)", y haga clic en
"Propiedades".

J Local Area Connection Properties
Metworking |

Connect using
&* Intel(R) PRO/1000 MT Metwork Connection

This connection uses the following items:

| % Cliant for Microsoft Netwarks
- Saos Packet Scheduler

=} File and Printar Sharing for Microsoft Networks
-4 |ntemet Protocol Version 6 (TCP/1PvE)

B Iniemet Protocol Vemion 4 (TCP/IPvd) ey
& Link-Layer Topalogy Discavery Mapper /0 L5
-4 Link-Layer Tapalogy Discovery Responder :

| Install... J Urinstal s
Descrption
Transmission Control Protocal /intemet Protocol. The defa
wide area natwork protocol that provides communication

across diverss interconnected networks

<

JREE

a

ok | Cancel |

7. Introduzca una direccion IP estatica.

Intemet Protocol Version 4 (TCP/IPvd) Properties 9
General -|

You can get IP settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator

for the appropriate IP settings.
Obtain an IP address automatically h
o the following IP address:
1P ad 192 . 168, 1 .100
Subnet . 255 .285.255. 0
Default gateway: 192 168:. 158 4
Obtain DNS server address automatically

‘@ Use the following DNS server addresses:
Preferred DNS server: 192,158,151, 1

Alternate DNS server:

|| validate settings upon exit

8. Confirme los datos introducidos con un clic en el boton "Aceptar".

CallMaticpro / Call-Innpro Bl |:
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Pdgina 14 Instalacién y configuracion del ordenador de control

2.3 Asignar tarjeta de red

La tarjeta de red se asigna en el BigFarmNet Manager. Instale primero el BigFarmNet
Manager en su PC, véase el manual "BigFarmNet Manager - Instalacion/
Configuracion".

Con los siguientes pasos, asigne una tarjeta de red al BigFarmNet Manager:

= & Granja Bergstrop N
& @ Casade cerdas
I . Marnly Granja Dergstrop Mogos: 11 [enlinaftatal)
| @ drea de servicio “a
ﬁ ) area de prefez “a Barrar controlador de lista Grupes
i ¢ @b Coraldegrups g
& Callmatic dere@Ba I Nomibre [ MAC Versidn Hara de inicio Tiempo de control...  Aplicaciin Senvicios
1] © Grupo: SystemNode (Nodos: 1)
. # Callmatic izguiSita v 10.104.5.124 (localhost) | 18:03:73:46:02:00 [3.0.0.390... | 24/09/2015 15:02:50 | 240902015 15:06:36 | 30 aplicaciones | 84 senicio
P b Corral 2
0 b Comal 3
D gk M 2as pro
& drea de paricion 1 4
Oy dreade panciin 2 g
I Comurmc Cacion o der red local actrado
¢4 EcomaticPro = oz tie bl
é il Nueva Casa Detectar sistemas axternos an la red inactiva
? i Casa de crianza de lechones - 2 “Part 49149 Tipo de nodo: Systemblode
< Casa de crianza - ,'I
¥ Comprobar Silo = Api Pusrta difusidn: 255.255.255.255 1D de grupe:
4% EasySiider = Recibir 0.0.0.0:49150
+ % TroughCheddro
4k WaterCheckPro !d’ Configuracidn de comunicacion & Configuracidn de grupos de red

Haga clic en el icono de red.

Haga clic en "Comunicacion".

Haga clic en "Configuracién de comunicacion".

p w0 DdpPRF

En la siguiente ventana, seleccione la interfaz de red, y haga clic en "Aceptar".

Communication

Interfaces de red

Cualquiera
LAN-Verbindung =, __

w

Direccidn IP:

Maéscara de subred:

Comunicacion externa

IP difusidn:

[/] Activar comunicacién de red local

Detectar sistemas externos en la red

(10.104.5.89
2556255 248.0

10.104.7 255

‘-/ Aceptar

| ‘ X Cancelar

=

Bigtamile
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CallMaticpro / Call-Innpro
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2.4 Comprobar la conexion con el ordenador de control

@ Para comprobar la conexion con ordenador de control, utilice el comando
llpingll-

Introduzca el siguiente comando en la consola: ping <direccion IP>.
Ejemplo en la captura de pantalla: ping 192.168.128.15

Cuando el ordenador de control reacciona, aparecen cuatro lineas con la siguiente
informacion:

* Indicacion de la direccion IP
e Tamafio del paquete
» Tiempo necesario

e TTL (Time to Live)

Microsoft Windows [Version 6.1.76881 o
Copyright <c)> 288? Microsoft Corporation. All rights reserved.

C:=“Users-Testrping 192.168.1.15

Pinging 192.168.1.15% with 32 bytes of data:
Reply from 1922.168.1.15: bytes=32 time{ims TTL=128

Reply from 192.168.1.15: bytes=32 time<ims TIL=128
Reply from 1922.168.1.15: bytes=32 time{ims TTL=128
Reply from 192.168.1.15: bytes=32 time<ims TIL=128

Ping statistics for 192.168.1. 15:

Packets: Sent = 4, Received 4, Lost B (@ loss>.
Approximate round trip times in m1111—“econd“-

Minimum = Bms,. Maximum = Bms,. Average = Bms

Cuando el ordenador de control responde, se puede instalar el software.

Cuando falla el comando "ping" y el ordenador de control no responde, consulte al
administrador IT del cliente.

CallMaticpro / Call-Innpro [
Edicion: 09/17 M 3924 E Bl q FH [m N H[
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2.5 Instalar el software en el ordenador de control

En el ordenador de control, en su estado original, ya se encuentra un sistema operativo
preinstalado. El software BigFarmNet correspondiente se debe instalar adicionalmente
en el ordenador de control.

1.

En el menu "Setup” (Configuracién), haga clic en "Software installer” (Instalador de
software).

G",g BigFarmMet Manager
i Configuracion Setup Ayuda

Configurador
d . Software installer

Gestion de E/S )'

Licencias
O 4 Granja Bergstrop 6n de la copia de seguridad

RestoreManager...

Introduzca la direccién IP del ordenador control donde desea instalar el software.

Software installer

Controller

Hostname SDK BigFarmMet Type Progress Status Action type
-19215812823&?—_ Analyse Controller successful Analyse Controller

En caso necesario, aflada el nimero deseado de ordenadores de control haciendo
clic en "Add" (Anadir).
Con este método, puede instalar el software en varios ordenadores de control a la

vez. Con cada clic en "Add", se aflade un ordenador de control, y la direccion IP
se incrementa en 1. No obstante, la direccion IP se puede adaptar libremente.

Software installer

| Controller
Hostname SDK BigFarmMet Type F‘rogreas Status Action type
T 182.168.128.236 514 3.2 BD510 =+ Analyse Controller successful @ Analyse Controller +

%_____II_H_

‘ + Add - Delete ‘ - Settings [»] Start [=] Stop

&

4. Seleccione un ordenador de control mediante un clic.

Edicion: 09/17 M 3924 E
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5. Hagaclic en el correspondiente campo de introduccién de datos debajo de "Action
type" (Tipo de accion) y seleccione "New installation" (Instalacidon nueva).

Software installer

Controller
Hostname SDK BigFarmhet Type Progress Status Action type
| [152168128235 31550795+c1B.. [BD510 | 0 [ |Analyse Conlroller successful | ~ NIRRT
Mo action

Analyse Controller

Settime of Controller

Backup BigFarmNet data

Rebeot Controller

Update current Installation

New Installation —
Restore backup to Controll &
Reset BigFarmhet data —

Diagnastics

‘ + Add | ‘ - Delete | -] Settings... [»] Start [=] Stop

6. En la barra de comandos inferior del cuadro de dialogo, haga clic en "Settings"
(Configuracién).

7. Controle debajo de "Software Package" (Paquete de software) si la ruta indicada
comprende el setup para el ordenador de control 510pro.

Mew Installation settings for 510

Package for installation

Software package: | GmbH\BigFarmMet 3. 2\resources\Softwarelnstallen3.2 §\Controller-510\setup510_§. 2.0 50969 ...

| Ok | | Cancel

8. Confirme el cuadro de didlogo mediante "Aceptar".

9. Haga clic en "Start" (inicio).

Software installer

Controller

Hostname SDK BigFarmMet Type Progress Status A
[ lioziesizze a4 2 leoso | % ||

‘ + Add ‘ ‘ - Delete ‘ o Seftings... (] Start (S (] Stop
=

CallMaticpro / Call-Innpro [
Edicion: 09/17 M 3924 E qulza[mNE[
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10. Confirme la pregunta de seguridad.

Y One or more selected actions will removes all data and programs of their Controllers.
J_". Do you really want to continue?

S

La instalaciéon puede tardar varios minutos. Con un clicen === vera la informacién
acerca del progreso del proceso.

La instalacién terminada con éxito se muestra en la columna "Status" (Estado) con

Software installer

Controller

Hostname SDK BigFarmhet Type Progress Status Action type
[~ Tr92:166.126.236 594 a2 lEDst0 | | Newinstalaton successiu W i nsiaiaion

w

+ Add ‘ ‘ - Delete - Setlings... ‘ ‘0 Start [=] Stop

CallMaticpro / Call-Innpro
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3 Configuracion del sistema

3.1 Afadir y configurar un ordenador de control

¢

Para afiadir un ordenador de control, previamente debe haber creado una
estructura de granja con naves, salas y corrales. Véase el manual
"BigFarmNet Manager - Instalacion/configuracion”.

Estas instrucciones describen los siguientes pasos en orden cronolégico:

Afadir ordenador de control y aplicacion
Definir componentes y funciones del sistema en el Composer

Copiar la configuracion para otras estaciones de alimentacion a demanda con las

mismas funciones

1. En el menu "Setup”, haga clic en "Configurador".

Se abre la ventana "Configurador".

es Configuracion Setup Ayuda

Configurador
Software installer
Gestidn de E/S

2. Haga clic en la pestafia "Ordenador de control y aplicaciones".

Ubicaciones y controlador de red Ordenador de control y aplicaciones
-
o
Resumen ordenador de control Ordenador de control =

+ Typ Steuerungscomputer

3. Arriba, debajo de "Ordenador de control”, seleccione el ordenador de control
correspondiente y haga clic en el botén "+".

El ordenador de control se afiade a la izquierda debajo de "Resumen ordenador

de control".
Configurador
Ubicaciones y controlador de red Ordenador de control y aplicaciones
Resumen ordenador de control Ordenador de control
E‘H I L Mombre del tipo de ordenadar de control
IPC-B700.4 g
IPC-B 700.6
MNombre: Caontroller 510
CallMaticpro / Call-Innpro Bl |:H ”ﬂNEI
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4. Dé un nombre al ordenador de control.

Configurador

Ubicaciones y controlador de red Ordenador de control y aplicaciones

Resumen ordenador de control Ordenador de control

W Controller estaciones de alimentac... + Mombre del tipo de ordenador de control
Controller 510

IPC-B700.4
- IPC-B 700.6
MNombre: Controller estacidnes de alimentacidn a
Direccidn IP: iSeleccionar controlador en la red... %
5. Abajo, debajo de "Aplicaciones para...", seleccione la ubicacion en la que se
utilizara la estacion.

La seleccion de la aplicacion depende de la seleccion de la ubicacion.

La aplicacion CallMaticpro / Call-Innpro sélo se puede afiadir en el nivel "corral”.

Aplicaciones para Controller estacidnes de alimentacidn a demanda

Seleccionar un Ubicacion. Seleccionar un Tipo de aplicacion para afiadir.
Resumen de granja - Nombre de tipo de aplicacién « Tipo de ubicacidn
© @Y Granja SiloCheckPro Granja -
0. Nave 1 TroughCheckPro Granja
& o salat WaterCheckPro Granja
db CulinaMixPro Mave
dh Corral 2 DryExactPro Nave
dh Corral3 EcomaticPro MNave
- dh Corral 4 HydroMixPro Nave
b Coral5 HydroMixCallmatic Nave / Sala
~db Corral 6 Callinn Corral
Callmatic Corral
TriSort Corral -
Nombre Configurar Restablecer Copiar

v Guardar | | X Cancelar

" CallMaticpro / Call-Innpro
qu[ﬂ[mNEI Edicion: 09/17 M 3924 E
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6. En latabla a la derecha, seleccione la aplicacién correspondiente, y haga clic en
el botén + a la izquierda.

Configurador

Ubicaciones y controlador de red

Ordenador de control y aplicaciones

Resumen ordenador de control

Ll E‘!“ Controller estaciénes de alimentac...

=% « J Callmatic 1

Ordenador de control

MNombre del tipo de ordenador de control -
:
IPC-B 700.4 1
IPC-B 700.6 v

Nombre: Controller estacidnes de alimentacidn

Direccién IP: | Seleccionar controlador en la red

Seleccionar un Ubicacién.

Aplicaciones para Controller estacidnes de alimentacidn a demanda

v Eliminar asignacidn

Seleccionar un Tipo de aplicacién para afiadir.

Resumen de granja - MNombre de tipo de aplicacion « Tipo de ubicacidn
© @ Granja SiloCheckPro Granja “
& Nave 1 TroughCheckPro Granja
00 Sala1 WaterCheckPro Granja
L] Coral 1 CulinaMixPro Nave
¢ Callmatic 1 DryExactPro Mave
dh Corral 2 EcomaticPro Nave
dh Corral 3 HydraMixPro Nave
dh Corral 4 HydroMixCallmatic Nave / Sala
dh Conal 5 Callinn Corral
-t Comal § Callmatic e Comal
TriSort :":;) Corral
Nombre: Callmatic 1 | Configurar... | ‘ Restablecer... ‘ | Copiar... |
Guardar | | X Cancelar |

La aplicacion seleccionada es asignada al ordenador de control a la izquierda
debajo de "Resumen ordenador de control”. La estructura muestra el ordenador de
control en el nivel superior y la aplicacion correspondiente en el nivel inferior.

7. Dé un nombre a la aplicacion.

cidnes de alimentacién a demanda

5 para Controller es

Seleccionar un Ubicacion.
Resumen de granja -
© @b Granja

6--. Mave 1

O £y Salad

(-] Corral 1

Lg% Callmatic
..db Corral 2
..dh Corral 2
..dh Corral 4
..dh Corral &
..dh Corral 6

Callmatic 1 E

ENES

MNombre:

Seleccionar un Tipo de aplicacion para afiadir.
Mombre de tipo de aplicacion «  Tipo de ubicacidn
SiloCheckPro Granja -
TroughCheckPro Granja
WaterCheckPro Granja
CulinaMixPro Nave
DryExactPro Nave
EcomaticPro Nave
HydroMixPro Nave
HydroMixCallmatic Nave / Sala
Callinn Corral
Callmatic Corral
TriSort Corral
| Configurar.... | | Restablecer .. | | Copiar... ‘
|\/ Guardar | | ¥ Cancelar |

CallMaticpro / Call-Innpro
Edicion: 09/17 M 3924 E
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8. En el caso necesario, aflada mas aplicaciones al ordenador de control.

Una aplicacion es una estacion CallMatic o una estacion Call-Inn. Se pueden
asignar hasta 10 estaciones (CallMatic y/o Call-Inn) a un ordenador de control.

a) Seleccione un corral nuevo.
b) Sila aplicacién deseada todavia esta marcada, haga clic en el botén "+".

c) Dé un nombre a la aplicacion.

Si selecciona una aplicacion en "Resumen ordenador de control”, ésta se muestra
en color debajo de la ubicacion asignada.

Configurador
Ubicaciones y controlador de red Ordenador de control y aplicaciones
e E‘n Controller estaciones de alimentac... Nombre del tipo de ordenador de control
I Callmatic2 IPC-B 700.4
= IPC-B 700.6
- $% Callmatic 4 =
£ Callmatics = MNombre: Controller estacidnes de alimentacidn
% Callmatic 6 Direccién IP: Seleccionar controlador en la rec v
Seleccionar un Ubicacién. Seleccionar un Tipo de
Resumen de granja - Nombre de tipo de aplic
&-dh Corral 1 -
# Callmatic 1
(-3} Corral 2

¥ Callmatic2
% gdh Corral 2

o Callmatic 2
B & dh Corral 4

L. ¥ Callmatic4

9. En la parte izquierda, debajo de "Resumen ordenadores de control”, haga clic en
el nivel del ordenador de control.

10. Asigne al ordenador la direccién IP correspondiente, si la conoce.

Si todavia no se ha configurado la direccién IP, debera introducirla mas adelante.

" CallMaticpro / Call-Innpro
quFH[mNEI Edicion: 09/17 M 3924 E
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Configurador

Ubicaciones y controlador de red Ordenador de control y aplicaciones

Ordenador de control

+ Mombre del tipo de ordenador de control
Controller 510

Resumen ordenador

) E‘l‘ Controller estaciénes de alimentac...

- 4 Callmatic 1

£ Callmatic2 IPC-B700.4

£ Callmatic3 3 IPC-B 700.6

L Callmatic4

$ Catmatics Nombre: Controller estacidnes de alimentacidn a ¢
L £ Callmatics Direccidn IP: Seleccionar controlador en lared... v

Mombre de tipo

SiloCheckPro

TroughCheckP

11. Seleccione una aplicacion en "Resumen ordenador de control" para configurarla
de acuerdo con las funciones del sistema.

12. Haga clic en "Configurar".

Se abre el dialogo para el Composer.

Configurador

Ubicaciones y controlador de red Ordenador de control y aplicaciones

Ordenador de control

umen ordenador de control

Nombre del tipo de ordenador de control

© [E}; Controller estaciones de alimentac... . .
R Callmatic 1 Controller 510 -
- §F Callmatic 2 IPC.B 700.4 1
- ¥ Callmatic 3 PC-B7006 .
- ¥ Callmatic 4
. 2% Calmatics Nombre: Controller estacidnes de alimentacidn
- §F Callmatic 6 Direccién IP: 192 168 128 236 v Eliminar asignacién

Aplicaci

Seleccionar un Ubicacion. Seleccionar un Tipe de aplicacion para afiadir.

Resumen de granja - Mombre de tipo de aplicacién « Tipo de ubicacién
o dh Corral 1 - SiloCheckPro Granja -
- ¢ Callmatic 1 TroughCheckPro Granja
- d_h Corral 2 WaterCheckPro Granja
. -4 Callmatic2 CulinaMixPro Nave
©-dh Corral3 DryExactPro Nave
-4 Callmatic 3 EcomaticPro Nave
O dh Corral 4 HydroMixPro Nave
~ ¥ Callmatic 4 HydroMixCallmatic Nave / Sala
e d.h Corral 8 Calllnn Corral
- ¢ Callmatics Callmatic Conal
& d;h Corral & TriSort Caorral
- Callmatich v hd
Nombre: Callmatic 1 | Configurar... : | Restablecer... | ‘ Copiar... ‘
v Guardar ‘ | ¥ Cancelar |

CallMaticpro / Call-Innpro
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13. Haga clic en el simbolo + para mostrar los parametros individuales.

a) Abra los parametros subordinados también mediante el correspondiente

simbolo "mas".

Mombre Valor

Q % Calimatic_2 (H1.1.1)

14. Realice los ajustes de acuerdo con las funciones de su estacion CallMatic/Call-Inn.
En caso necesario, puede modificar los valores predeterminados.

En la columna "Comentario” encuentra mas informacion acerca de cada ajuste.
Tenga en cuenta la siguiente configuracion:

— Tipo de nodo CANopen = BDP12D0O12DISMC3R

— TagReader = BDPAntennaV2

Esta configuracion no es valida si se utiliza otra antena u otro control de estacion,
gue no sea el estandar.

Composer
Herramientas
Nombre Walor Unidad Comentario Intervalo Moda
© ¥¥ Calimatic_2 {(H1.1.1)
L. iDispone de una unidad de seleccidn la
- £ Seleccién estacion?
. . Seleccione 13 direccidn de salida de la
- ¢ Salida lzquierda v estacion.
£ MNumero de depdsitos de pienso 1 ngzgﬁz(:aoe\z;umeru de depdsitos de Min: 1, Max; 2
. . ¢La estacidn dispone de dosificador de
- ¢ Depdsito de minerales minerales?
£ Aerosol 1 I(E?E\q)ue el numero de aerosoles de color Min: 0, M. 2
# Bascula ¢La estacidn dispone de bascula?
¢ Tipo de alimentacidn Seco v Seleccione el tipo de alimentacidn
. ;Deberia 13 estacidn disponer de deteccidn
¢ Deteccidn de celos e celos?
& $¢ Control EfS (H1.1.1)
L Mimero relés de tiempo 0 Numero de relés de iempo. Min: 0, Max: 4
S $F Armario de distribucidn
- Tipo de nodo CANopen —’ BDP12D012DI3MC3R + Tipo de nodo CANopen
6 i} Lector transponder estacidn
L. TagReader _’ BDPAntennaV2 « Choice of tag reader types.
v Guardar | | x Cancelar

" CallMaticpro / Call-Innpro
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15. Si desea borrar componentes del sistema, siga estos pasos:
a) Introduzca el numero nuevo (un valor inferior o 0) y pulse la tecla Intro.

Se abre un nuevo cuadro de didlogo donde se indican los componentes del
sistema con la asignacion de la ubicacion correspondiente.

b) Seleccione los objetos a borrar y haga clic en "Siguiente”.

Borrando objetos

Seleccione 2 objeto(s) a borrar y haga clic en "Siguiente”.

Objeto Ubicacidn

) Marcaje [1] H1.2.1

| Marcaje [2] H1.2.1

Marcaje [3] % H1.2.1

c) Enlaventana siguiente, confirme el borrado de los objetos indicados haciendo

|) Siguiente ||X Cancelar |

clic en "Borrar".

Confirmar borrado del objeto

Los siguientes objetos marcados en negrilla se borraran.

Objeto Ubicacidn

& Marcaje [1] H1.2.1
... Marcaje [2] H121

|— Barrar ||X Cancelar |

16. Para finalizar, haga clic en "Guardar" para aplicar todas las configuraciones en el

Composer.
CallMaticpro / Call-Innpro H |: N
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17. Copie la configuracion definida en el Composer y transfiérela a otras estaciones
de alimentacion demanda (aplicaciones). Para ello, es necesario que las

estaciones tengan las mismas funciones.

Una aplicacion configurada se sefiala con % .

a) Seleccione la aplicacion configurada, y haga clic en "Copiar".

Configurador

Ubicaciones y controlador de red Ordenador de control y aplicaciones

Resumen ordenador de control

e E‘n Controller estaciones de alimentac... Nombre del tipo de ordenader de control

% Contoter 510

¢ Callmatic 2 % PC-B 700.4

¢ Callmatic 3 - |PC-B 7006

- ff Callmatic 4

£ Calmatics Nombre: Caontroller acidnes de alimentacién
% Callmatic & Direccian IP- 192,16

Seleccionar un Ubicacion.
Resumen de granja -
0 dh Corral 1

Lg% Callmatic 1
> o CXTRIN
# Callmatic 2
Q db Corral 3
# Callmatic 3
Q dh Corral 4
# Callmatic 4
Q db Corral 5
# Callmatic 5
Q dh Corral 6

# Callmatic 6

-]

Nombre: Callmatic 1

Ordenador de control

Aplicaciones para Controller estacidnes de alimentacidn a demanda

-

Eliminar asignacidn

Seleccionar un Tipo de aplicacion para afiadir.
Mombre de tipo de aplicacién «  Tipo de ubicacién

kPro Granja

SiloChec|

TroughCheckPro Granja
WA CheckPro Granja
CulinaMixPro MNave
DryExactPro MNave
EcomaticPro Nave
HydraMixPro MNave

HydroMixCallmatic Mave / Sala

Callinn Corral
Callmatic Corral
TriSort Corral

‘ Configurar... H Restablacer... |

| +  Guardar | ‘ *®  Can

b) Seleccione las aplicaciones (estaciones a demanda) a las que desea aplicar
la configuracion definida.

Copiando configuracidn de Callmatic1a ...

Name Ubicacion  « Controller

+[w] Callmatic 2 1H1.1.2 192.168.128.236
Callmatic 3 1H113 192 168.128.236
Callmatic 4 1H1.1.4 192.168.128.236

; W 5 1H115 192 168.128.236

% 1H1.1.6 192.168.128.236

Info: La lista sdlo muestra aplicaciones que actualmente no se
estan ejecutando.

v Copiar | | x Cancelar

c) Haga clic en "Copiar".

Bigtamile
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18. Una vez terminada la configuracion, en la barra de comandos inferior de la ventana
"Configurador" haga clic en "Guardar".

19. Confirme la configuracién con un clic en el boton "Aceptar”.

Configurador

El configurador guardara tedos los cambios realizados ;Esta seguro?

Mostrar detalles /' Aceptar | | »  Cancelar

20. Vuelva a confirmar la configuracion en la siguiente ventana con un clic en el boton
"Aceptar".

Configurador

iTodo bien!

3.2 Modificar configuraciones en el Composer

En el Composer, se suele determinar el alcance de las funciones del sistema instalado
una sola vez. En caso necesario, se puede abrir el Composer para modificaciones
posteriores, como sigue:

1. Enla estructura de granja, haga clic en el simbolo de controlador del sistema que
desea editar.

es Configuracion Setup Ayuda

© & Granja Bergstrop 1y

' Vista | Equipamiento Setup
©-dh Casa de cerdas

Lo . » Operacién normal
(3 drea de servicio :

“a
. ©1 areade prefiez “a
. n

Q-dh Corral de grupo

_ 5-4):& Calimatic izquierda
dh Corral 2

CallMaticpro / Call-Innpro [
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Compruebe si la aplicacidon se esta ejecutando. En su caso, pare la
aplicacion en BigFarmNet Manager mediante el botén "Parar".

@ Equipamiento || Setup

2. Enla pestafa "Setup", haga clic en el boton "Iniciando Composer...".

Configuracién Setup Ayuda

a o

© & Granja Bergstrop a Vista | Equipamiento Setup

&M Casade cerdas
L "

> () area de servicio a
o aeacepeier
©-dh Corral de grupo “a

Iniciando Composer. ..
# Calmatic derecha (=] ~
Lo =

4% Callmatic izquierda = Designer

& MC 235 pro
6@ area de paricion 1 e Generar visualizacidn
© () érea de paricion 2 “a

3. Realice los ajustes de acuerdo con las funciones de su estacién CallMatic/Call-Inn.

En la columna "Comentario” encuentra mas informacién acerca de cada ajuste.

Parametros
Nombre Walor Unidad Comentario Intervalo Modo
© ¥ Calimatic_2 (H1.1.1)
. = ¢Dispone de una unidad de seleccidn la
# Seleccion b estacién?
. . Seleccione la direccidn de salida de la
- & Salida lzquierda + estacion.
¢ Mimero de depdsitos de pienso 1 Lr}:ggﬁz[iaoe\z}numarn de depositos de Min: 1, Max 2
. . ¢La estacién dispone de dosificador de
- £ Depdsito de minerales minerales?
4 Aerosol 1 I(raijgn;ue el nimero de aerosoles de color Min: 0, Méx 3
-~ ¢ Bascula ¢La estacidn dispone de bascula?
- # Tipo de alimentacidn Seco v Seleccione el tipo de alimentacidn
. iDeberia la estacién disponer de deteccidn
- ¢ Deteccidn de celos de celos?
& L Control E/S (H1.1.1)
& Nimerae relés de tiempo 0 Nimero de relés de tiempo Min: 0, Max 4
& 4 Armario de distribucidn
- Tipo de nodo CAMopen _> BDP12D012DI3MC3R + Tipo de nodo CANopen
©-%F Lectortransponder estacidn
Leg TagReader _’ BDPANtennav2 + Chuoice oftag reader types.
‘ v Guardar | | X Cancelar |

4. Para finalizar, haga clic en "Guardar" para aplicar todas las configuraciones en el
Composer.

En el siguiente cuadro de dialogo, se le pide reiniciar el ordenador de control.

" CallMaticpro / Call-Innpro
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5. Confirme el cuadro de dialogo mediante "Aceptar".

Reinicie el controlador correspondiente para activar la nueva configuracién.

s

6. Enelmenud "Setup" (Configuracion), haga clic en "Software installer” (Instalador de
software).

Configuracion ~ Setup
‘4 . Cu:unﬁgurajj.:.r
Software installer ~—
Gestidgn de E/S
Licencias
O a4 Granja Bergstrop Configuracion de la copia de seguridad
Diagn

RestoreManager...

7. Seleccione el ordenador de control mediante un clic.

8. Hagaclic en el correspondiente campo de introduccién de datos debajo de "Action
Type" (Tipo de accion”, y seleccione "Reboot Controller” (Reiniciar controlador).

So re installer
| Contraller
Hostname SDK BigFarmMet Type Progress Status Action type
[ lozwareezss —— ote 5z s | | e Comolersuccessn | - [T
::a?yc;:gomml\er
Backup BigFarmMet data
Reboot Controller o
T~
Restore backup to Controller
Reset BigFarmNet data
Diagnostics
‘ + Add ‘ ‘ - Delete ‘ -3 Settings o Stop
9. Haga clic en "Start" (inicio).
@ iEste proceso puede tardar varios minutos!
CallMaticpro / Call-Innpro Bl FH””NE[
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3.3 Configurar la gestion de E/S

En la gestion de E/S, se configura el control. Se asignan las tarjetas E/S a las funciones
del sistema, previamente determinadas en el Composer.

1. En la estructura de granja, haga clic en el simbolo de controlador del sistema que
desea editar.

Configuracidn  Setup Ayuda

a o

© &\ Granja Bergstrop o Vista | Equipamiento Setup

© @ Casa de cerdas »
P » Operacion normal
i ©O dreade servicio :

> () drea de prefiez

B

: Q-dh Corral de grupo

L { i.#% callmatic izquierda
: --db Corral 2

2.
Configuracion Setup Ayuda
Configurador
Software installer
Gestién de E/S 2
o= Licencias ;I
m Configuracidn de la copia de seguridad
Diagnostics
Restore
La gestion de E/S se abre en la ventana de la aplicacion. En el area izquierda,
debajo de "Dispositivo”, se muestran los distintos dispositivos del sistema. En el
area derecha, debajo de "Canal", se muestran los canales de las tarjetas E/S.
Hl FH”“NE[ CallMaticpro / Call-Innpro
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2 alarmas )

Parar equipamiento =1

© & Granja Bergstrop

@ Casade cerdas
© Q) rea de servicio “a
© () area de prefiez ]
©-db Corral de grupo “a
£ Callmatic derecha [&

4% callmatic izquierda =

Ubicacién / aplicacion Corral de grupo / Callmatic derecha

Conexién de dispositiva v

I & Entrada

\.. Puerta de entrada

- @ Control E/S$ [ Armario de distribucién [ E/S:BDP16DO16DISMC (ID: 0x20/32)|

& MC 235 pro i
- P L. Botén de luz de reflejo
© () area de paricion 1 “a 3
&. Estacion
© () area de paricion 2 “a : )
& Unidad de bascula 0
L% EcomaticPro = i
@ Aerosol
© @ Nueva Casa .
. Marcaje [1]
¢ Casa de crianza de lec... i
@ Comedero
@@ Casade crianza H
. Lector de transpondedor
% Comprobar Silo = H »
@ Alimentacion: Seca
£+ EasySlider = ; o
& Unidad de dosificacion [1]
¢ TroughCheckPro = I ;
i i~ Dosificacion de pienso
£ WaterCheckPro = H

@

e

Sensorvacio
ActorVacio
Dosificacidn de agua
Salida
6 Puerta de seleccion
Sensor de salida de seleccion
Control E/S

i.. Parada da amarnenria

ci
Colapsar todo ‘ ‘ Expandir todo

Asignacidn estandar  ~

Vista de vinculacidn Dispositiva a canal v
Conexién de canal v

Tipo de canal v

© digital input (1616 disponible) / (0x20/32) E/S:BDP16DC16DISMC

@ digital Salida (1618 disponible) ! (0x20/32) E/S:BDP16D018DISMC
1
2

Restablecel Modo de prueba

I El senicio de aplica

cién no se esta ejecutando ]

. Mostrar ruta de dispositive
| Quitar vinculos

Divisa: EUR Idioma: ES-ES

Usuario: adminES 03/04/2017 15:13

Las interfaces en los dispositivos y las tarjetas E/S se representan mediante los

siguientes simbolos:
— Salida digital

Entrada digital

Salida analdgica

Interfaz en serie

Entrada analdgica

Entrada de contador

Los dispositivos y canales conectados se representan mediante simbolos en gris
oscuro con flecha verde. Ejemplo: #= JUL | < 1 |

Los dispositivos y canales no conectados se representan mediante iconos en gris

claro. Ejemplo:

CallMaticpro / Call-Innpro
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3.3.1 Modificar la ID de nodo

Por estandar, el control del CallMatic/Call-Inn se suministra con el médulo CAN-IO. En
su estado de suministro, el médulo CAN-1O tiene la direccién CAN 20 (hex), y la unidad
lectora RFID (antena) tiene la direccidén 60 (hex). Generalmente, no se modifican las
direcciones. Sélo se modifican las direcciones en las siguientes situaciones:

Si se asignan varias estaciones de alimentacion a demanda a un ordenador de
control, se modifican las direcciones CAN y las direcciones de antena. Esto
significa que: Cada estacion recibe, a partir de la direccion CAN 20 (hex) y de la
direccion de antena 60 (hex) una direccién propia en orden consecutivo, por
ejemplo 21 (hex) y 61 (hex).

Si en una estacion ademas se desea operar una antena como detector de celo, se
modifica la direccion de antena. Esto significa que: Cada detector de celo recibe,
a partir de la direccibn de antena 60 (hex), una direccion propia en orden
consecutivo, por ejemplo 61 (hex).

Las dos situaciones también se pueden producir de forma combinada.

Antena: Modificar la ID de nodo

1.

Primero, desconecte la antena para la zona del comedero, y conecte la antena
para la deteccion de recelos en el moédulo CAN-10 DIO5-16-16.

Con un clic con el botén derecho en el control de antenas (nivel superior), abra el
menu contextual y haga clic en "Configuracién de nodo de bus".

Se abre un cuadro de dialogo nuevo.

Canal

[+] @ Control E/S [ Armario de distribucidn /10:BDP12D012DI3MC3R (ID: 0x20/32)

[+] @ Control E/S / Armario de distribucion / Lector transponder deteccion de celo /BDPAntennaVv2 (ID: 0x66

+ )

Configuracidn de nodo de bus... S |

Configuracion de tarjeta de interfaz del PC_..‘@

Buscando nodos de bus__

I_]] | [] Fﬂ [ﬂ] N E [ CallMaticpro / Call-Innpro
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3. Enla primera pestafa, debajo de "ID de nodo", haga clic en "Cambiar".

BDPWiegebo dSettingsForm

Proteccidn de nodo || Firmware || Configuration || Read Parameters

ID de nodo 0x60 (96) Cambiar... €=

Estado INITIALISING

Activado Cambiar...

il

Archivo EDS BDP_AntennaV2x. eds
Tipo de dispositivo

Nombre de dispositivo del fabricante

Verifique si el nodo de bus configurado corresponde al tipo de hardware CANopen detectado.

Configuracidn de CAMopen de nodo de bus...

4. Seleccione la ID de nodo nueva y haga clic en "Aceptar".

Cambiar ID de nodo

Importante: La ID de nodo sdlo se debe cambiar si el valor configurado no es igual a la configuracion de
hardware del nodo de bus CANopen correspondiente.

MNuevo identificador de nodo de bus: | 61 v (97)
5F ~
60

‘ W Aceptar ‘ ‘ »*  Cancelar

6. Haga clic en "Cerrar" para cerrar el cuadro de dialogo.

7. Vuelva a conectar la antena para la zona del comedero. La antena para la zona del
comedero sigue teniendo la direccion CAN 60 (hex), y la antena para la deteccion
de recelos tiene la direccion 61 (hex).

CallMaticpro / Call-Innpro [
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Tarjeta E/S: Modificar la ID de nodo

En el plano de conexidon suministrado, se indica la direccion CAN para cada
dispositivo. Asigne las direcciones CAN de acuerdo con el plano de conexion.

1.

Controle en las tarjetas E/S que desea asignar cual es la ID de nodo configurada

para el interruptor giratorio de cada tarjeta (en la caja de control).

contextual y haga clic en "Configuracién de nodo de bus".

Se abre un cuadro de dialogo nuevo.

+ @ Control E/S / Armario de distribucion / E/S:BDP16D0O16DISM
onfiguracién de nodo de bus...

Configuracion de tarjeta de interfaz del PC...

Buscando nodos de bus. ..

BDP16D0O16DISMCCard3ettingsForm

Con un clic con el botén derecho en la tarjeta E/S (nivel superior), abra el menu

En la primera pestafia, debajo de "ID de nodo", haga clic en "Cambiar".

Proteccidn de nodo || Firmware
ID de nodo 0x20 (32)
-
Estado INITIALISING ‘&)
—
Archivo EDS BDP_16D0_16D| 2R_1W.eds

Tipo de dispositivo

Nombre de dispositivo del fabricante

Configuracién de CANopen de nodo de bus...

[+] Werifique si el nodo de bus configurado corresponde al tipo de hardware CANopen detectado.

Cerrar

4. Seleccione la ID de nodo nueva y haga clic en "Aceptar".

Bigtamile

manager
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Cambiar ID de nodo

Importante: La ID de nodo sdlo se debe cambiar si el valor configurado no es igual a la configuracidn de
hardware del nodo de bus CANopen correspondiente.

Muevo identificador de nodo de bus: 20 v _(32)
1A
1B

1C |
10 ‘ v Aceptar ‘ ‘ x Cancelar
1E

T—

5. Confirme la pregunta de seguridad.

:] iRealmente desea cambiar la ID de nodo |0:BDP12DO12DI3MC3R?

TS o No |
e N

6. Haga clic en "Cerrar" para cerrar el cuadro de dialogo.

3.3.2 Crear conexion

Para crear las conexiones E/S necesarias, puede cargar la asignacion estandar o
definir manualmente todas las conexiones.
Asignacion estandar

Después de realizar el cableado de acuerdo con el plano de conexion, haga clic en
"Asignacion estandar" en la barra de comandos inferior.

Se carga la asignacion estandar guardada en el sistema, de acuerdo con el plano de
conexion. Las funciones del sistema se asignan automaticamente a las tarjetas E/S.

& Salida © digital Salida (1212 disponible) / (0x20/32) 10:BDP12D012DI3MC3R
o Puerta de seleccidn 1
Sensor de salida de seleccidn 2
Grupo salida de sensor 3
& Control E/S 4
Parada de emernenria [l v g

Colapsar todo Expandir todo Asignacion estandar Modo de prueba
| Reiniciar aplicacién g | Quitar vinculos & Mostrar ruta de dispo

[] Mostrar sdlo tarjetas

>

Usuario: adminES  Divisa: € Idioma: ES-ES  02/11/2017 8:18

@ No obstante, compruebe las conexiones creadas mediante el esquema
de conexiones suministrado.

aimiet

manager
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Asignacion manual

1. En el area "Dispositivo", haga clic en el simbolo de conexion del componente
deseado del sistema, y mantenga pulsado el boton del ratén.

A

© Callmatic_2 © (%) Control /S 1 Armario de distribucién /10-BDP120012DI3MC3R |
& Entrada © digital input (13/13 disponible) / (0x20/32) 10:BDP12D012DI3MC
= Puerta de entrada = digital Salida (12/12 disponible) / (0x20/32) I0:BDP12D012DI13M
Botdn de luz de reflejo 1
& Estacidn
o Aerosol
. Marcaje [1]

- % Lector de ranspondedor

o Alimentacidn: Seca

2
3
4
5
6
7
8

& Unidad de dosificacion [1]

2. Arrastre el raton hacia la derecha al area "Canal", encima del simbolo de conexién
del canal deseado.

Dispositivo Canal

© Callmatic_2 - L] @ Control E/S / Armario de distribucidn /10:BDP12D012DI3MC3R |
@ Entrada © digital input (13/13 disponible) / (0x20/32) I0:BDP12D012DI3MC
Puerta de entrada - digital Salida (12/12 disponible) / (0x20/32) I0:BDP12D012D13M

Botdn de luz de reflejo 1

@. Estacidn 2

o Aerosaol 3

Marcaje [1] / % 4

foneee | :

Lector de transpondedor 6

o Alimentacidn: Seca 7

& Unidad de dosificacisn [1] 8

3. Suelte el boton.

El componente del sistema y el canal estan conectados.

@ Callmatic_2 b [-] @ Control E/S [/ Armario de distribucién /10:BDP120012DI3MC3R (1D: 0x20/32)
©- Entrada © digital input (13/13 disponible) | (0x20/32) I0:BDP12D012DI3MC3R
> Puerta de entrada @ digital Salida (1112 disponible) / (0x20/32) I0:BDP12D0O12DI3MC3R
Botdn de luz de reflejo 1
& Estacidn 2
Q Agrosol m-n.
Marcaje [1] 4

- Lector de ranspondedor

& Alimentacidn: Seca

@ =~ &

&. Unidad de dosificacién [1]

4. Siha configurado una conexion erroneamente, haga clic con el botén derecho del
raton en el simbolo de conexion correspondiente. En el menu contextual, haga clic
en "Eliminar conexion".

" CallMaticpro / Call-Innpro
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Comprobar conexion:
@ Haga doble clic en el dispositivo deseado, y se marcara el canal
conectado.

5. Unavez determinadas todas las conexiones, haga clic en "Guardar'en la barra de

comandos inferior.

6. A continuacién, haga clic en "Reiniciar aplicacion" en la barra de comandos inferior
para poner el control en funcionamiento.

3.3.3 Mostrar ruta de dispositivos

@ digital Salida (612 disponible) / (0x20/32) I0:BDP12D012DI3MC3R
acion [1] « ] 1 Callmatic_2 / Control E/S / Relé de alarma:Activo en caso de error
e pienso « nn) «nn] 2 Callmatic_2 / Entrada / Puerta de entrada
£nn) £ nn) 3 Callmatic_2 / Estacidn / Comedero
+ ) 4 Callmatic_2 / Salida / Puerta de seleccién
ua £ nn) 4 nnj 5 Callmatic_2 / Estacidn / Alimentacidn: Seca / Dosificacidn de agua
£ nn) 6 Callmatic_2 / Estacion / Aerosol / Marcaje [1]
+£n ] 7
de seleccidn £nn) 8
ensor $nnj 9
10
ia Lanl Y 11
Expandir todo Asignacion estandar  ~ | Guardar ‘ ‘ Restablecer | Modo de prueba
Reiniciar aplicacidn | | Quitar vinculos ‘ Hostrar ruta de dispositivo

Mostrar sdlo tarjetas relevantes para |a aplicacion seleccionada .

»

Usuario: adminES  Divisa: € Idioma: ES-ES  02/11/2017 8:24

Si la casilla de verificacion esta activada, se muestra la ruta de dispositivos para cada

dispositivo.

3.3.4 Ejecutar modo de prueba

En el modo de prueba de la gestion de E/S, se pueden conectar y desconectar todos
los dispositivos, controlando asi la configuracion correcta del control antes de la puesta

en marcha.

Siga los siguientes pasos:

El modo de prueba sélo debe ser utilizado por un técnico cualificado. En
un sistema conectado, se podrian iniciar dispositivos. Procure que
@ durante el modo de prueba, no se encuentren personas o animales en la
zona de la instalacion.

Desactive el modo de prueba después de la finalizacion.

CallMaticpro / Call-Innpro
Edicion: 09/17 M 3924 E

Bigtamile

manager



Pdgina 38 Configuracion del sistema

1. Ponga una marca de verificacion en la casilla "Modo de prueba" en la barra de
comandos inferior.

o Puerta de seleccidn 4 nnj 7
: Sensor de salida de seleccidn +nn) 8
Grupo salida de sensor +nn] g
o Conirol E/S 10
| Parada de amarnancia 7 Lanl s 14
Colapsar todo Expandir todo | Asignacion estandar | Guardar | | Restablecer |
| Reiniciar aplicacidn ‘ | Quitar vinculos | %l i de disposity
[+ Mo solo tarjetas rels
N >

2. En el area "Dispositivo", haga doble clic en el simbolo de conexion del dispositivo
que desea conectar. # nn | 4+ nn |

El canal conectado se marcara en el area derecha debajo de "Canal".

3. Para el dispositivo seleccionado y el canal correspondiente, active la casilla de
verificacion mediante un clic.

El dispositivo real esta conectado.

Si no deberia conectarse el dispositivo real o si se encuentra conectado otro
dispositivo real, corrija las conexiones en la gestion de E/S, o cambie los bornes
de las salidas en la tarjeta E/S. Tenga en cuenta el esquema de la tarjeta E/S que
acompana al esquema de conexiones.

@ Callmatic_2 - 11
@ Entrada 12
Puerta de entrada «£ nnj 13

£ Botdn de luz de reflejo £nn) © digital Salida (6/12 disponible) / (0x20/32) 10:BDP12D012DI3MC3R

... Lector de transpandedor & Callmatic_2 / Estacién / Alimentacion: Seca

Callmatic_2 / Estacidn / Aerosol / Marcaie [1

o Alimentacidn: Seca

© Estacidn « nnj 1 Callmatic_2 / Control E/S / Relé de alarma:A
o Aerosol « nn) 2 Callmatic_2 / Entrada / Puerta de entrada
I 4 «f-nn] 3 Callmatic_2 / Estacidn / Comedero
o Comedero «f o) 4 Callmatic_2 / Salida / Puerta de seleccidn
' <+
| 3m

© Unidad de dosificacidn [1]

T —== -

4. Desconecte el dispositivo haciendo clic y quitando las marcas de verificacion.

5. Termine el modo de prueba quitando la marca de verificacion de la casilla "Modo
de prueba" en la barra de comandos inferior.

3.3.5 Calibrar la bascula

Una vez creada la conexion entre las varillas de pesaje y la caja de pesaje
correspondiente, se puede calibrar la bascula.

" CallMaticpro / Call-Innpro
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1. Con el boton derecho del raton, haga clic en boton "Varillas de pesaje” en el area

"Dispositivo".
2. En el menu contextual, haga clic en "Calibrar".

Se abre un nuevo cuadro de dialogo.

Dispositivo

o Estacian

® Unidad de bascula 0

O Ad Calibrar T

Encnntrartarjegjnnectada ]

Eliminar conexion

O c Informacion de dispositivo ]
.. Lector de transpondedor

o Alimentacidn: Seca

3. Debajo del apartado "Valores para calibrar los puntos "inicio" y "final", configure los

valores.

Valores actuales

Peso 0,000 Walor sin formato:

Tara: 0,000 2

Valor sin formato: 0

Pesao inicial 0,000 3 Walor sin formato:

Peso final 0,000 & Walor sin formato:

Cambio minimo del valor de bascula

0

Calibrar tara

0.000 5

Establecer

Establecer

" Aceptar

a) En el campo de introduccion de datos al lado de "Peso inicial", introduzca el

valor "0" y haga clic en "Establecer".

b) En el campo de introduccion de datos al lado de "Peso final", introduzca el

peso de calibracion utilizado.
c) Coloque el peso de calibracion en la bascula.

d) En lafila de peso final, haga clic en "Establecer".

CallMaticpro / Call-Innpro
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4. Confirme los datos introducidos con un clic en "Aceptar".

5. Haga clic en "Cerrar" para terminar el proceso de calibracion.

3.4 Representar el sistema en el Designer

El Designer es un programa de visualizacion que realiza una vista grafica 3D de su
sistema. La vista grafica 3D se realiza de acuerdo con los componentes de sistema
previamente determinados en el Composer y se muestra debajo de la nueva pestafa
"Vista".

La vista gréfica 3D muestra los componentes activos del sistema en marcha durante
su funcionamiento, por ejemplo, si actualmente se encuentra un animal en la estacion.

2 alarmas | w)

Parar equipamiento E o rﬂ

© & Granja Bergstrop
& @ Casade cerdas

Vista | Equipamiento Setup

» Operacion normal Configuracicn ... I o Parar I

© @O érea de servicio %4
area de prefiez 4y

: @b Comaldeg... %y

- MC 235 pro
i @O area de parici .

Mormal

© () érea de parici_..
i en p: ma: Tiempo de alimsntacian

: i-# EcomaticPro &
@@ Nueva Casa

: &) Seccion de cu... “a
é. Casa de crianz...

| @0 readecriad. 4y

: 6y area de cria d.. “a

{ o0 dreadecriad. 4y

: &) area de cria d... “a

00 dreadecriad 4

¢ -4 DryExactPro =

4@ Casade crianza

i &0 seccion 1 “a
E & seccion 2 “a
o0 seccion 3 “a
: & seccion 4 “a
60 seccion 5 3
i @0 seccion 6 “a
: 6 seccion 7 “a

PO seccion 8
Usuario: adminES ~ Divisa: EUR  Idioma: ES-E;
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1. En la estructura de granja, haga clic en el simbolo de controlador del sistema que
desea editar.

© a Granja Bergstrop A Vista | Equipamiento Setup

& @ Casade cerdas »
L > Operacion normal
i © dreade servicio :

“a
. & dreade prefiez “a
“a

: Oz-dh Corral de grupo

L é-4):(>Callmatir:izquierda

P :-db Corral 2

Configuracion Setup Ayuda

2 D

© @ Granja Bergstrop a Vista || Equipamiento Setup
&M Casade cerdas
00 area de servicio “a
Coueadepeir 4
L é.dh corral e grupo “ ‘ Iniciando Composer ‘
% Caimate equierte @
L 5 MC 235 pro
00 area de paricion 1 e ‘ Generar visualizacidn %‘ ‘
00 area de paricion 2 “a =2/

3.4.1 Configurar vista

Configure diferentes vistas de la grafica 3D, por ejemplo de determinadas funciones
del sistema que desea observar de cerca durante el funcionamiento. Mediante los
simbolos de camara se pueden guardar hasta 5 vistas. Mas adelante, podra recuperar
las vistas guardadas.

1. En la barra inferior, haga clic en uno de los simbolos de cadmara.

CallMaticpro / Call-Innpro [
Edicion: 09/17 M 3924 E qulza[mNE[

manager



Pdgina 42 Configuracion del sistema

2. Con los siguientes pasos, configure la vista deseada:
— Aumentar o disminuir: Avance o retroceda la rueda del raton.

— Cambiar perspectiva: Haga clic con el botén izquierdo del ratén en una zona
libre de la ventana, y mantenga el boton pulsado. Se muestra un simbolo de
camara en el cursor. Mueva el raton para modificar la perspectiva.

— Mover hacia la derecha o la izquierda: Pulse la tecla mayusculas,
manténgala pulsada y avance o retroceda la rueda del ratén.

— Mover hacia arriba o hacia abajo: Pulse la tecla de control (tecla Ctrl),
manténgala pulsada y avance o retroceda la rueda del ratén.

3. Guarde la vista haciendo clic en el simbolo de disquete a la derecha en la barra
inferior.

4. Simas adelante desea volver a abrir la vista guardada, haga clic en el simbolo de
camara correspondiente.

3.5 Control manual de los componentes del sistema

Si ha realizado la vista grafica 3D en el Designer, ver capitulo 3.4 puede acceder al
control manual. Generalmente, el sistema funciona de forma automatica con la
configuracion determinada. En la pestafa "Vista", puede controlar el sistema de forma
manual a través del BigFarmNet Manager. Es decir, puede activar o desactivar
manualmente componentes individuales del sistema.

El control manual se puede utilizar, por ejemplo, para el control de funcionamiento de
componentes de sistema con control activo, como puertas o aerosoles. Por otro lado,
no es posible la lectura de transponders.

Durante el control manual, jUd. esta actuando por su propio riesgo y sera
@ responsable de cualquier dafio resultante! jDurante el control manual, el

funcionamiento del sistema a través del software de control (aplicacion)
se encuentra desactivado!
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Realice el control manual con mucho cuidado:

* jProcure que no se encuentren personas o animales en la zona de la
instalacion!

durante demasiado tiempo. jEn el modo encendido o abierto no existe
limite de tiempo!

@ * No accione el aerosol, la unidad de dosificacion y la valvula de agua

* iNo abra nunca la puerta de entrada y la puerta de seleccion durante
el mismo tiempo, y nunca de forma permanente! Existe el peligro de
sobrellenar el corral de seleccion.

1. En la estructura de granja, haga clic en el simbolo de controlador del sistema que
desea editar.

Configuracidn Setup Ayuda

a o

© & Granja Bergstrop Vista | Equipamiento Setup

& @ Casade cerdas »
o, » Operacion normal
i © area de servicio :

-4¥ Calmatic izguierda

:-dh Corral 2

Configuracion Setup Ayuda

o

a

© #& Granja Bergstrop . Vista | Equipamiento Setup

é-. Casa de cerdas (
: o Interruptor parada software

| @) érea de servicio

or:. area de prefiez "‘.a Manual
Cf'-ﬂh Corral de grupo “a

£ Calmatic derecha =

L 4% Callmatic izquierda =

CallMaticpro / Call-Innpro B |:H ”ﬂ NE
Edicion: 09/17 M 3924 E manager



Pdgina 44 Configuracion del sistema

3.

4.

6.

Compruebe si la aplicacidon se esta ejecutando. En su caso, pare la
aplicacion en BigFarmNet Manager mediante el botén "Parar".

@ Equipamiento || Setup

En su caso, ajuste la vista, ver capitulo 3.4.1, o abra sus vistas guardadas
mediante los simbolos de camara.

Arriba a la izquierda, haga clic en la vista "Manual".

Se activa el control manual.

Configuracion  Setup Ayuda

a P

© & Granja Bergstrop a Vista | Equipamiento Setup

é-. Casa de cerdas

o Interruptor parada software

. &0 area de servicio < :
© ) érea de prefiez “4a
: | & Corral de grupo o

%% Callmatic izquierda =

& Calmatic derecha =

Haga clic en el gréafico 3D, y todos los componentes del sistema que se pueden
controlar manualmente se muestran a la izquierda en la ventana de la aplicacion.

Active y/o desactive el componente deseado del sistema mediante el boton
correspondiente.

El ajuste manual del componente de sistema se visualiza de forma
correspondiente en el gréfico 3D; en su caso, los componentes de sistema se
marcan con color. Las siguientes ilustraciones muestran por ejemplo los ajustes de
una valvula de agua cerrada y de otra abierta.

Edicion: 09/17 M 3924 E
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Vista || Equipamiento Setup

disnositivos
Callmatic_2 X

Puerta de entrada

Configuracién ... I° Iniciar I

R

Marcaje [1]

Comedero

R

Daosificacion de pienso
Dosificacion de agua
<

Puerta de seleccion

Rl

Vista || Equipamiento Setup

olnterruptorp software Configuracién ... Io Iniciar I

rarar todos 1os

disnositivos

Callmatic_2 X

Puerta de entrada

e

Marcaje [1]

Comedero

el

Dosificacion de pienso
Daosificacion de agua
-

Puerta de seleccion

R
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Configuracion de la aplicacion

4 Configuracion de la aplicacion

En la pestafia "Equipamiento”, se realizan los ajustes para la aplicacion. Aqui puede
determinar los pardmetros para los tiempos de alimentacion y de pausa, asi como la
cantidad de pienso que se reparte en una dosificacioén. Los valores de los parametros
se pueden volver a modificar en cualquier momento, de acuerdo con las necesidades.

Para la primera puesta en marcha:

marcha del sistema:

@ e Inicio tiempo de pausa, Tiempo de pausa final, ver capitulo 4.2

"General”.

sistema.

La mayoria de los parametros ya tienen valores predeterminados del
sistema. Se recomienda usar los valores predeterminados.

Los siguientes parametros se deben configurar para la primera puesta en

 Cambio de dia, ver capitulo 4.2 "General”

 Curvade alimentacion estandar, ver capitulo 4.2 "General”.
e Cantidad por impulso, ver capitulo 4.4 "Dosificar”.

Una vez configurados estos parametros, puede iniciar el sistema. Todos
los demds pardmetros, también aquellos con valores predeterminados, se
pueden optimizar mas adelante y se pueden adaptar a las acciones del

Siga los siguientes pasos para abrir los parametros de configuracion:

1.

En la estructura de granja, haga clic en el simbolo de controlador del sistema que
desea editar.

Configuracion  Setup Ayuda

-
n o

a

© @ Granja Bergstrop A Vista | Equipamiento Setup

&M Casa de cerdas »
S » Operacion normal
i © areade servicio :

“a
© () drea de prefiez “a
M -a‘

: Q-dh Corral de grupo

5-# Callmatic izquierda

E--dh Corral 2

Bigtamile

manager
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Compruebe si la aplicacidon se esta ejecutando. En su caso, pare la
aplicacion en BigFarmNet Manager mediante el botén "Parar".

@ Equipamiento | Setup

2. En la pestafia "Equipamiento”, haga clic en "Configuracion..." arriba a la derecha.

Vista || Equipamiento

Setup

© Interruptor para =P rware Configuracién ..

Iniciar

Se abre el cuadro de didlogo de configuracion. Vera varias pestafias. La primera
pestafia abierta es "General". En cada pestafia, estdn activados todos los
parametros para las funciones de los componentes del sistema que previamente
ha creado en el Composer. Los parametros individuales se explicaran en los
siguientes capitulos. Fije los valores correspondientes para los parametros. En su
caso, modifique valores predeterminados.

Configuracidn: Aplicacidn actual: Callmatic 1

General || Estacién | Dosificar Paridad Solucidn de problemas Deteccidn de celo Reqgl:

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en o debajo de esta ubicacidon: Caorral 1 v

|@ Copiar configuracidn... ‘

Cantidad de | Modo de Curva de

" | Modo de ._ . ..
pienso entrada en alimentacidn

sistema

minima estandar

Inicio de dia de alimentacidn - dentro de las siguientes
24 horas, las cerdas recibiran nuevas cantidades de
pienso. El tiempo de inicio debera ser durante el tiempo

de pausa.
iHay informacion sobre herramientas! Mueva el cursor encima de los
@ campos de entrada de datos o los parametros de la tabla para ver una
descripcion de un parametro.

CallMaticpro / Call-Innpro Bl |:
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4.1 Copiar configuracion de una estacion a demanda

Si desea realizar los mismos ajustes para varias estaciones a demanda, puede
configurar los ajustes para una estacion a demanda y luego aplicar la configuracion a
todas las otras estaciones a demanda. Esta funcion esta disponible para todos los
ajustes en las pestafas del cuadro de didlogo de configuracion.

Siga los siguientes pasos:
1. Determine la configuracion para una estacion a demanda.

2. En el area superior de la ventana, haga clic en el botén "Copiar configuracion...”.

Configuracion: Aplicacion actual: Calimatic 1

General | Estacion | Dosfficar || Paridad Solucién de problemas Deteccidn de celo Reglas de seleccidn Reglas de aditivos Reglas de tratamiento Relé de tiempo

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en o debajo de esta ubicacion: Carral 1 ~

)
=
i Canti T | Cy 5 izac... |Pes es =
Emrods Inicio 'I'lsn)po de Modo de antjdad de (Modo' T urva de . Ya\c»r Tiempo de | Accién tiempo Monitorizac F?w Fe:-o Eresinde
: tiempo de | pausa so alimentacion limite npo dt HEMP0 | o parrera | minimo | méx de | oo
dia - sistema oo - pausa max. | de pausa max. - pesaje
pausa final minima estandar pienso luminosa de cerdo | cerdo
3:00 2:00 4:00 Entrenamiento  Sélo dispon. 50 % 0 min Alarma 3 60kg 350kg 1200s

| v Guardar | | X Cancelar ‘

3. En el siguiente cuadro de dialogo, seleccione la estaciébn a demanda cuya
configuracion desea aplicar.

ionar Callmatic de origen

Seleccione un Callmatic cuya configuracidn desea
copiar.

Seleccionar una aplicacion... v
Callmatic 1 =g, -

Callmatic 2 -

Callmatic 3 =

Callmatic 4

Callmatic 5
Callmatic 6
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4. Haga clic en "Siguiente".

En el siguiente cuadro de didlogo, seleccione todas las estaciones a demanda a
las que desea aplicar la configuracion.

a) Haga clic en las casillas de verificacién correspondientes.
O en su lugar:

Haga clic en la casilla de verificacion "Seleccionar/deseleccionar todo" si
desea aplicar la accion a todas las estaciones a demanda.

Copiar configuracidn de Callmatic 1 a...

Nombre Ubicacidn

Callmatic 2 Corral 2 (1.H1.1.2)
: Callmatic 3 Corral 3 (1.H1.1.3)
Callmatic 4 Corral 4 (1.H1.1.4)
: Callmatic 5 Corral 5 (1.H1.1.5)
Callmatic 6 Corral 6 (1.H1.1.6)

>

Seleccionar/deseleccionar todo

Copiar | ‘ x Cancelar |

6. Haga clic en "Copiar" para aplicar la configuracion a las estaciones a demanda
seleccionadas.

Sélo después de haber configurado todos los parametros necesarios en
las pestafias disponibles, haga clic en el boton "Guardar". Si hace clic en
el botén "Guardar”, se cierra todo el cuadro de dialogo de configuracion.
@ Para mas ediciones, debe volver a abrir el cuadro de dialogo de
configuracion.

jLos cambios guardados tienen efectos inmediatos en las estaciones a

demanda!
CallMaticpro / Call-Innpro [
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4.2 General

Configuracidn: Aplicacién actual: Callmatic 1

General || Estacién || Dosificar Paridad Solucién de problemas Deteccidn de celo Reglas de seleccién Reglas de aditivos Reglas de tratamiento Relé de tiempo

Filtro y configuracifon

Aplicaciones en o debajo de esta ubicacidn: Corral 1 ~

fh  Copiar configuracidn...

q 3mpo C: ) Ci ] ) fo g
Cambio de ! ~ Modo de anl_ldad e M e . " Tiempo de | Accidn
: paus: pienso entrada en alimentacidn _ 5
dia ema - s pausa max. |de paus
minima nave estandar pienso

= Callmatic 1
3:00 a 4:00 Entrenamiento  Sdlo dispon... 50 % 0 min Alarma 3 50 kg

350 kg

* Cambio de dia: La hora del cambio de dia define el inicio de un nuevo dia de
alimentacion. A partir de este momento, las cerdas reciben otro derecho a pienso
para las proximas 24 horas. Por estandar, el cambio de dia se realiza a las 0.00
horas. En su caso, modifique la hora.

El cambio de dia se debe definir dentro del tiempo de pausa.

@ Cuando se usen varias estaciones a demanda, se recomienda definir
los mismos tiempos de pausa y cambios de dia para todas las
estaciones a demanda.

En funcion de la hora del cambio de dia, se vuelven a determinar los siguientes
valores:

— Cerdas alimentadas
— Pienso comido

— Pienso pendiente

— Seleccion

* Inicio tiempo de pausay Tiempo de pausa final definen la pausa durante la que
permanece cerrada la estacion.

e Modo de sistema: En el modo de sistema, se define el modo de funcionamiento
de la estacion de alimentacion a demanda. Para acostumbrar las cerdas a la
estacion, se recomienda operar la estacibn en un modo de aprendizaje
(entrenamiento) durante los primeros 1-2 dias.

" CallMaticpro / Call-Innpro
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En el modo "entrenamiento”, la estacion sélo se debe operar bajo
@ vigilancia. Debido a las condiciones modificadas (por ejemplo el

comedero abierto o la hora de cierre mas tardia de la puerta de
entrada), existe un riesgo de lesiones para las cerdas.

Los modos disponibles son:

"Normal"
— "Entrenamiento"

— "Seleccionar cerda para entrenamiento” (adicional para el entrenamiento: si la
cerda no come la "Cantidad de pienso minima", se asigna al corral de
seleccion).

Caracteristicas del modo de entrenamiento:

— Se duplica el tiempo hasta la hora de bloqueo de puerta.

— Se duplica el tiempo de comida adicional.

— Se duplica el tiempo hasta abrir la puerta.

— La puerta de entrada so6lo se cierra después de detectar un transponder.

— Cuando la barrera luminosa detecta una cerda, se abre la cubierta del
comedero, y se emite un impulso de pienso.

 Cantidad de pienso minima: Fraccion de la racion diaria que una cerda debe
comer en el modo de sistema "Seleccionar cerda de entrenamiento” para no ser
seleccionada. Este ajuste solo esta disponible en el modo de sistema "Seleccionar
cerda de entrenamiento”.

« Modo de entrada en nave: En el modo de entrada en la nave, la estacion esta
abierta, incluso si ya se ha repartido todo el pienso. Cerdas con transponder
desconocido pueden entrar en la estacion. Durante los tiempos de pausa, la
estacion esta cerrada.

 Curva de alimentacion estadndar: Cuando hay cerdas que no se registran
durante la entrada (transponder desconocido) y por lo tanto no tienen curva de
alimentacion asignada, se alimentan con la curva de alimentacion estandar
seleccionada.

e Valor limite pienso: Las cerdas que han comido como minimo el porcentaje aqui
indicado de su racién diaria se consideran como "alimentadas”.

CallMaticpro / Call-Innpro [
Edicion: 09/17 M 3924 E qu[r[”mNH[

manager



Pdgina 52 Configuracion de la aplicacion

« Tiempo de pausa max.: Si la aplicacion esta parada durante mas tiempo del
indicado aqui (pausa o averia), se genera una alarma o un aviso, en funcién del
ajuste para "Accion tiempo de pausa max.". Un tiempo de 0 minutos significa que
no hay tiempo de pausa maximo.

* Accion tiempo de pausa max. es una alarma, un aviso o ninguna accion ("No").

 Monitorizacion de barrera luminosa: En este parametro, el usuario define el
namero de cerdas no detectadas por el sensor de entrada para generar un aviso.

* Peso minimo de cerdo: El peso minimo del cerdo para empezar la medicion en
la bascula.

* Peso max. de cerdo: El peso maximo del cerdo que puede ser medido por la
bascula.

e Duraciéon de pesaje: La duraciéon por la que la cerda debe encontrarse en la
bascula para registrar el peso.

4.3 Estacion

Configuracion: Aplicacion actual: Callmatic 1

General Estacion | Dosificar Paridad Solucian de problemas Deteccidan de celo Reglas de seleccian Reglas de aditivos Reglas de tratamiento Relé de tiempo

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en o debajo de esta ubicacidn: Corral 1 v

Q Copiar configuracidn...
Puerta Seleccidn Traslado automatico ... Lector de transponder Aerosol 1 Aerosol 2 Aerosol 3

rar s = q 5 er | Abandonar Hora de -
Tiempo hasta = Corral de Nl Aximo de = " ~ 5 Duracién Dura Duraci
~ = N - . | Corral de tras estacidn blogueo de ~ _
abrir pu seleccidn animales en seleccién areosol EICLE] areosol
tiempo puerta
03s - -

= Callmatic 1
30s 30s Seleccione un corral ... Seleccionarc... 30s B0s

e Puerta

Tiempo hasta abrir puertas: Este tiempo empieza al cerrarse la cubierta del
comedero, una vez terminado el tiempo de comida adicional. Una vez transcurrido
el tiempo hasta abrir puertas, se abre la puerta de entrada, y la préxima cerda
puede entrar en la estacion. Este tiempo da la posibilidad a la cerda de salir
tranquilamente de la estacion después de comer, ver capitulo 1.8 "Ciclo de
alimentacion”.

El tiempo de comida adicional y la velocidad de comida se introducen en la
pestafia "Paridad”, ver capitulo 4.5 "Paridad”.

Ignorar sensor de entrada después de: Cuando haya transcurrido el tiempo aqui
configurado, se ignora el sensor de entrada. La barrera luminosa en la entrada de
la estacion no reacciona cuando la cerda en la estacién se mueve hacia atrés. El
tiempo empieza con la primera dosis.

" CallMaticpro / Call-Innpro
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e Selecciodn

Corral de seleccién: El corral adonde se guia la cerda seleccionada. Para ello, la
estacion tiene que estar equipada con un sistema de seleccion.

Numero maximo de animales en seleccion: Para no llenar demasiado el corral
de seleccién, aqui se puede introducir el nUmero maximo de animales que caben
en el corral de seleccion. En "Seleccion imposible” puede indicar lo que se hara
con las cerdas que no se pueden seleccionar porque el corral de seleccion esta
demasiado lleno, ver capitulo 4.6 "Solucién de problemas”.

e Traslado automatico de animales...

Corral de traslado: El corral al que se traslada la cerda si no ha comido durante
el numero de dias definido ("Dias sin comer hasta el traslado").

Dias sin comer hasta el traslado: El nUmero de dias en los que la cerda no ha
comido y por lo tanto se traslada al "Corral de traslado".

 Lector de transponder

Abandonar estacién tiempo: Este tiempo empieza cuando dentro del tiempo de
comida o del tiempo de comida adicional ya no se detecta ningun transponder.
Después del tiempo "Abandonar estacion”, el control asume que ya no queda
ninguna cerda en la estacion y abre la puerta de entrada para la cerda siguiente.
Si se vuelve a detectar el transponder dentro del tiempo "Abandonar estaciéon”, se
restablece el tiempo y se vuelve a iniciar en las mismas condiciones, ver capitulo
1.8 "Ciclo de alimentacion”.

Hora de bloqueo de puerta: La cerda entra en la estacidén y activa la barrera
luminosa en la zona de entrada. Se cierra la puerta de entrada. En cuanto la
barrera luminosa se vuelve inactiva, empieza el tiempo que transcurre hasta la
hora de bloqueo de puerta. Dentro de dicho tiempo, se debe detectar un
transponder. Si no es el caso, empieza el tiempo de apertura de puerta.

« Aerosol

Duracién aerosol: Para el marcaje en color, aqui se puede introducir la duracion
para cada aerosol en segundos.

CallMaticpro / Call-Innpro [
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4.4 Dosificar

Configuracion Callmatic

General Estacién | Dosificar | Paridad Solucién de problemas Deteccidn de celo Reglas de seleccién Reglas de aditivos Reglas de tratamiento Relé de tiempo
Filtro y configuracifon
Aplicaciones en o debajo de esta ubicacidn: Corral de grupo hd

fh  Copiar configuracidn...

Vélvula de agua Unidad dosificacion 1 Unidad dosificacidén 2 Dosificador de mine

= Callmatic derecha

750 ms 80 g s -
© Callmatic izquierda

750 ms 80g s

 Vélvulade agua

Duracién apertura: Mediante la duracion de apertura de la valvula de agua, se
configura la cantidad de agua a afiadir al pienso seco.

« Unidad de dosificaciéon

Cantidad por impulso es la cantidad de pienso que cae del contenedor de pienso
al comedero en cada dosis.

Desactivar: Si pone la marca de verificacion en este pardmetro, se desactivaré el
contenedor de pienso cuando esté vacio.

Ingrediente es el componente de pienso que se reparte del contenedor de pienso.
Este dato debe ser idéntico con el componente de pienso en la curva de
alimentacion.

« Dosificador de minerales

Ingrediente es el componente en el dosificador de minerales. La activacion de la
dosificacion se define en la gestidn de cerdas a través de la curva de alimentacion
o la categoria "Actividades"”, véase el manual "BigFarmNet Manager — Gestion de
cerdas".

Desactivar: Si pone la marca de verificacién en este paradmetro, se desactivara el
contenedor de pienso cuando esté vacio.

Tiempo minimo de dosificacion: En "Tiempo minimo de dosificacién”, defina el
tiempo para unir dos impulsos de dosificacion cuando no se alcanza la duracion
de una dosificacion.

Velocidad: En "Velocidad", defina la velocidad de dosificacion para el elemento
mineral.

" CallMaticpro / Call-Innpro
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* HydroMixCallmatic

Ingrediente HydroMix que se dosifica.

Consulta sensor: La primera dosificacion solo se realiza cuando el sensor del
comedero avisa de vacio.

4.5 Paridad

Configuracién Callmatic

General Estacidn || Dosificar Paridad | Solucién de problemas Deteccidn de celo Reglas de seleccidn Reglas de aditivas Reglas de tratamiento Relé de tiempo

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en o debajo de esta ubicacidn: Corral de grupo v

th  Copiar configuracion.

Velocidad de comi___ | Velocidad de co Velocidad de co . | Velocidad de co Velocidad de co . | Velocidad de co_

- Callmatic derecha

13 5/100g 26 s/100g 50,0 % 240 s 12 5/100g 24 5/100g 50,0 % 2105 11 5/100g 22 5/100g 50,0 %
@ Callmatic izquierda
13 5/100g 26 s/100g 50,0 % 240 s 12 5/100g 24 5/100g 50.0 % 2105 11 5/100g 22 5/100g 50,0 %

‘ v Guardar | ‘ x Cancelar ‘

Aqui tiene la posibilidad de indicar la velocidad de comida y el tiempo de comida
adicional en funcion de la paridad (nimero de camadas). La velocidad de comida de
las cerdas suele aumentar con el nUmero de camadas. Asi, puede dar mas tiempo de
comida a las cerdas "jévenes", en comparacion con las cerdas "viejas".

En el ejemplo de arriba, la cantidad de pienso dosificada para cerdas con menos de
dos camadas (paridad < 2) empieza con 100 g cada 13 (Velocidad de comida inicio)
segundos. El pienso dosificado disminuye continuamente a 100 g cada 26 segundos
(Velocidad de comida final), hasta haber dosificado el 50 % de la racién de pienso
definida (Punto de cambio). Una vez distribuida toda la racion de pienso, empieza el
Tiempo de comida adicional. Debe tener una duracion suficiente para que las cerdas
puedan vaciar el comedero. Al final del tiempo de comida adicional, se cierra el
comedero, y la puerta de entrada se abre para la siguiente cerda.

aimiet

manager

CallMaticpro / Call-Innpro Bl |:
Edicion: 09/17 M 3924 E q



Pdgina 56 Configuracion de la aplicacion

4.6 Solucion de problemas

Configuracidn: Aplicacién actual: Callmatic 1

General Estacidn | Dosificar Paridad Solucién de problemas | Deteccién de celo Reglas de seleccién Reglas de aditivos Reglas de tratamiento Relé de tiempo

Filtro y configuracifon

Aplicaciones en o debajo de esta ubicacidn: Corral 1 hd

fh  Copiar configuracidn...
Cerdas de alarma Curva de_. e ciclo Educacién Seleccidn imposible Transponder desconocido
)y

Mensaje de estad ¢ Saltar demora i acaing Aerosol de color Aerosol de color | Mensaje de estado | Reaccidn
s de ciclo que empujan

Alarma Aerosol 1 MNo  Alimentacidn

v Guardar ‘ ‘ x Cancelar

e Cerdas de alarma

Cerdas de alarma son las cerdas que no han comido su racién diaria prevista.

Valor limite pienso: Sila cerda no alcanza el limite de pienso al final de un dia de
alimentacion, se considera como cerda de alarma. En "Mensaje de estado” puede
determinar el tipo de mensaje a generar para cerdas de alarma.

Mensaje de estado es una alarma, un aviso o ninguna accion ("No").

e Curvade alimentaciéon invalida

Este problema se produce cuando se alimenta una cerda con una curva de
alimentacion no definida o definida errbneamente. Significa que en la curva de
alimentacion se ha definido un tipo de pienso (componente) que por razones
técnicas no se puede dosificar en la estacion a demanda. Por ejemplo, el
componente no esta disponible en el contenedor de almacenaje de la estacion.

En el manual "BigFarmNet Manager - Gestion de cerdas" encontraré informacion
acerca de la definicion de curvas de alimentacion.

Mensaje de estado es una alarma, un aviso o ninguna accion ("No").
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e Cerdas de ciclo

Cerdas de ciclo son cerdas que van volviendo a la estacion de pienso, a pesar de
ya no tener derecho a pienso.

Con el Numero de ciclos se definen las cerdas de ciclo.
Si existe una unidad de seleccion, puede Seleccionar cerdas de ciclo.

Saltar demora: Cuando una cerda de ciclo entra en la estacion, la puerta de
entrada se abre inmediatamente. Si no se ha seleccionado esta opcion, la puerta
se abre después del tiempo hasta abrir puertas.

* Educacion
Rechazar los que empujan: Si una cerda empuja otra cerda fuera de la estacion,
la cerda que empuja no recibe pienso.

» Seleccion imposible

Si una cerda ya no se puede seleccionar porque la zona de seleccion esta llena,
la cerda se puede marcar en color con un aerosol de color, véase el parametro
"Seleccion” en capitulo 4.3 "Estacion”.

 Transponder desconocido

Si una cerda con su transponder no figura en la gestion de cerdas, el transponder
es desconocido en la estacion. Para cerdas con transponder desconocido, existen
las siguientes opciones:

— marcar con aerosol de color

— determinar el tipo de mensaje (alarma, aviso o0 ningun aviso "no" en Mensaje
de estado

— seleccionar en Reaccion si la cerda se debe seleccionar y/o alimentar
mediante la curva de alimentacion estandar

@ El tipo de mensaje "Alarma" se debe seleccionar para errores que
pueden tener graves consecuencias.
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4.7 Deteccién de celo

Configuracion Callmatic

General Estacidn | Dosificar Paridad Solucién de problemas Deteccion de celo | Reglas de seleccion Reglas de aditivos Reglas de tratamiento Relé de tiempo

Filtro y configuracifon

Aplicaciones en o debajo de esta ubicacidn: Corral de grupo ~

fh  Copiar configuracidn...
Modo de detec__. [ Tiempo de bif . | Configuracion p._. | Acciones | Tipo de e__. | Aerosol de .. |Numero de vi._. | Duracién min_ vi... |Limite de duracién d__ | Duracién aeroso._.. | Duracién aerosol 2

© Callmatic derecha

e . 5sl 2h]Seleccio. | _Alamal _Aeosolil sl _____d0sl sl 035 |

[-] & (Seleccionar Todos)
[+] Numero visitas
[+] Duracién visitas
| Aceptar || Cancelar |
o | B i SN

v Guardar ‘ | x Cancelar

« Modo de deteccidn

Para la deteccion de un animal en celo existen las siguientes opciones:

— "Numero visitas": La cerda se debe identificar varias veces por dia en la
deteccion de celo.

— "Duracién visitas": La cerda debe ser identificada para una duracién
determinada por la antena de la deteccién de celo.

— "Seleccionar Todos": Se activan los dos modos, "Numero visitas" y "Duracién
visitas".
 Tiempo de bufer de transponder: Si un transponder se lee dos veces durante

este tiempo, cuenta como una visita o un periodo.

e Configuracién periodo de tiempo: Dentro de este tiempo, se deben detectar los
parametros para un animal en celo.

e Acciones que se deben tomar con un animal en celo:

— "Mensaje": La gestion de cerdas crea una actividad. Aqui se puede filtrar por
la deteccion de celo mediante el filtro "Actividades".

— "Marcar de color": La cerda se marca con un aerosol de color en la deteccién
de celos.

— "Seleccionar": La cerda se selecciona cuando entra en la estacion a demanda
la proxima vez.

— "Seleccionar Todos": Se activan todas las acciones.

+ Tipo de evento es una alarma, un aviso o ningin mensaje ("No").
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» Aerosol de color: Seleccion de uno o de todos los aerosoles disponibles que se
desean utilizar.

* Numero de visitas: Si la deteccion de celo identifica mas visitas de las definidas
dentro de un periodo de tiempo, probablemente se trata de un animal en celo.

« Duraciéon min. visita: Si una visita excede la "Duraciéon min. visita", también se
registra como visita.

» Limite de duracidn de visitas: Si la deteccion de celo detecta una cerda durante
mas tiempo que el definido en "Limite de duracién de visitas", la cerda
probablemente esta en celo.

« Duracion aerosol

Ejemplo para la identificacion de un animal en celo

Se han definido los siguientes parametros:

* Modo de deteccién = ambos (numero de visitas y duracion de las visitas)
» Tiempo de bufer de transponder = 5 segundos

» Configuracién periodo de tiempo = 24 h

* Numero de visitas = 5 visitas

e Duracion min. visita = 40 segundos

» Limite de duracion de visitas = 260 segundos

Fecha |Hora Cerda Tiempo de Calculo software | Evaluacion
lectura
(segundos)
01.01. 0.10 100 4 12 visita, No, duracion min.
01.01. |00:10:12 100 8 15 segundos visita no
alcanzada
1:01 0:10:26 100 30 12 visita, No, duracion min.
30 segundos visita no
alcanzada
01.01. 0:11:01 100 8 12 visita, Si, duracion min.
01.01. |0:11:12 100 22 48 segundos visita alcanzada
01.01. 0:11:37 100 12
Comprobacion: Limite de duracion de visitas: 49 segundos -> no, nimero de visitas: 1 -> no
01.01. 6:33:33 100 10 12 visita, Si, duraciéon min.
01.01. |6:33:36 100 20 56 segundos visita alcanzada
01.01. 6:33:59 100 30
Comprobacion: Limite de duracidn de visitas: 104 segundos -> no, nimero de visitas: 2 -> no
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01.01. 11:30:30 100 5 12 visita, No, duracién min.
5 segundos visita no
01.01. |11:30:41  |100 20 18 visita, alcanzada
20 segundos
01.01. 11:31:30 100 10 12 visita,
10 segundos
01.01. 12:45:45 100 30 12 visita, Si, duracién min.
01.01. |12:46:19 100 30 64 segundos visita alcanzada
Comprobacion: Limite de duracién de visitas: 208 segundos -> no, niumero de visitas: 3 -> no
01.01. 16:06:20 100 30 12 visita, Si, duracién min.
01.01. |16:06:54 100 20 54 segundos visita alcanzada

Comprobacion: Limite de duracion de visitas: 262 segundos -> si, nimero de visitas: 4 -> no
Criterios para duracion de visitas cumplidos = cerda esta en celo

4.8 Reglas de seleccion

En la pestafia "Reglas de seleccion” se realizan ajustes para seleccionar las cerdas
periodicamente de acuerdo con ciertos criterios. Las reglas de seleccion se aplican
exclusivamente a cerdas gestantes.

1. Haga clic en "Anadir".

Se activan los campos de introduccion de datos para una regla de seleccién.

Configuracién Callmatic

General Estacién | Dosificar | Paridad Solucidn de problemas Deteccién de celo Reglas de seleccion || Reglas de aditivos Reglas de tratamiento Relé de tiempo

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en o debajo de esta ubicacidn: Corral de grupo v
@] Copiar configuracidan
Rega sctvada T e e e TS

- Corral de grupo (Callmatic derecha, Callmatic izquierda)

—
=

-
t=

| v Guardar ‘ ‘ X Cancelar |

2. Realice los ajustes, haciendo clic directamente en los correspondientes campos
de entrada de datos para los parametros:
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Confiquracié

General || Estacidn || Dosificar | Paridad || Solucidn de problemas Deteccidn de celo Reglas de seleccion | Reglas de aditivos Reglas de tratamiento Relé de tismpo

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en o debajo de esta ubicacidn: Carral de grupo

€h  Copiar configuracion..

@ Corral de grupo (Callm der llmatic izquierda)

Dias en estado - Hasta |Permanente | Seleccionar | Aerosol de color

+ Afiadir ‘ | = Borrar ‘

| v Guardar | ‘ x Cancelar

a) Active la regla poniendo la marca de verificacion en Regla activada.

b) Elija un Nombre para la regla.

c) Indique la fecha (Dia de inicio) a partir de la cual la regla debe ser valida.
d) Indique el numero de Repeticiones en semanas a partir del dia de inicio.

e) Defina el intervalo (Desde - Hasta) de los Dias en estado en el que se deben
encontrar las cerdas para una seleccion.

f) Si pone la marca de verificacion en Permanente, la cerda se selecciona en
cada visita. Si no pone la marca o la quita, la cerda sélo se selecciona durante
Su primera visita.

g) Si pone la marca de verificacion en Seleccionar, la cerda se selecciona.
También es posible s6lo marcar las cerdas.

h) Seleccione uno o varios Aerosoles de color para marcar las cerdas. El
ndamero de aerosoles de color se determina previamente en el Composer, ver
capitulo 3.1 "AAadir y configurar un ordenador de control”.

3. Sidesea desactivar una regla, quite la marca de la casilla de verificacion debajo
de "Regla activada".

4. Sidesea quitar una regla completamente de la lista, marque la regla con un clic, y
haga clic en "Borrar".

Ejemplo de unaregla de seleccion

En intervalos semanales regulares, se deben seleccionar cerdas del grupo con unos
criterios determinados para la vacuna:

* los miércoles, la fecha prevista para la vacuna (Dia de inicio).
» cada 2 semanas (Repeticiones en semanas)

» entre el dia 65y 79 de gestacion/inseminacion (Dias en estado - Desde - Hasta)
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Después de introducir los parametros, el software comprueba a partir del dia de inicio

cada 2 semanas en la lista de cerdas cuales son las con los dias en estado 65-79, y

las selecciona. Para estas cerdas, no hacen falta otras tareas de seleccién a través de

la gestidn de cerdas.

4.9 Reglas de aditivos

En la pestafia "Reglas de aditivos”, se realizan ajustes para la administracién de

aditivos.

1.

Haga clic en "Aniadir”.

Se activan los campos de introduccion de datos para una regla de aditivos.

Configuracién Callmatic

General || Estacién | Dosificar | Paridad | Solucién de problemas Deteccion de celo Reglas de seleccion Reglas de aditivos | Reglas de tratamiento Relé de tiempo

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en o debajo de esta ubicacidn: Corral de grupo v

Q] Copiar configuracidan

- Corral de grupo (Callmatic derecha, Callmatic izquierda)

Dias en estado - Desde | Dias en estado - Hasta

osis Unidad de dosific... | Nimero de lote

| v Guardar ‘ ‘ x Cancelar |

Realice los ajustes, haciendo clic directamente en los correspondientes campos
de entrada de datos para los parametros:

Configuracion Callmatic

General Estacién | Dosificar = Paridad Solucidn de problemas Deteccidn de celo Reglas de seleccidn Reglas de aditivos | Reglas de tratamiento Relé de tiempo

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en o debajo de esta ubicacidn: Corral de grupo v

Q] Copiar configuracién

T ceis | Unidod do dosic.. |Nimoro d o
© Corral de grupo (Callmatic derecha, Callmatic izquierda)

Regla de aditivos mié, 22.03.2017 110 120 Calcio 1 g/por animal

Dias en estado - Desde | Dias en estado - Hasta

Regla de aditvos] ___mar, 04042017, 10l 120} Vitamina £ v | gporanmall |
Calcio
5P Afiadir ‘ ‘ - Borrar
v Guardar ‘ ‘ x Cancelar
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a) Active la regla poniendo la marca de verificacion en Regla activada.
b) Elija un nombre para la regla.
c) Indique la fecha (Dia de inicio) a partir de la cual la regla debe ser valida.

d) Defina el intervalo (Desde - Hasta) de los Dias en estado para las cerdas que
deben recibir el aditivo.

e) Seleccione el Aditivo. El aditivo se debe haber creado previamente como
componente.

f) Determine el nimero de dosis (Dosis) y la Unidad de dosificacion.
g) En su caso, indique el Nomero de lote del aditivo.

3. Sidesea desactivar una regla, quite la marca de la casilla de verificacion debajo
de "Regla activada".

4. Sidesea quitar una regla completamente de la lista, marque la regla con un clic, y
haga clic en "Borrar".

4.10 Reglas de tratamiento

En la pestaia "Reglas de tratamiento”, realice los ajustes para un medicamento y/o
para una vacuna.

1. Haga clic en "Afiadir" y seleccione si desea crear la regla para un medicamento o
para una vacuna.

Se crea la regla correspondiente, y se activan los campos de introduccion de
datos. También puede crear varias reglas.

Configuracién Callmatic

General Estacién || Dosfficar || Paridad Solucidn de problemas Deteccidn de celo Reglas de seleccidn Reglas de aditivos Reglas de tratamiento | Relé de tiempo

Filtro y configuraciion
Aplicaciones en o debajo de esta ubicacidn: Corral de grupo v
& Copiar configuracién.

= Cnnd de grupo (Callmatic derecha, Callmatic izquierda)

v Guardar | ‘ x Cancelar
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2. Realice los ajustes, haciendo clic directamente en los correspondientes campos
de entrada de datos para los parametros. Deslice la barra de desplazamiento
inferior para mostrar mas parametros.

Configuracién Callmatic

General Estacién | Dosificar | Paridad Solucidn de problemas Deteccidn de celo Reglas de seleccidn Reglas de aditivos Reglas de tratamiento | Relé de tiempo

Filtro y configuraciion

Aplicaciones en o debajo de esta ubicacidn: Corral de grupo

th  Copiar configuracidn

© Corral de grupo (Callmatic derecha, Callmatic izquierda)
~ Regla de Iralam\emn mar, 04.04 2017 120 Tratamiento médico

- 1
| ® [ Regladetmtamieniol _jue. 20.04.2017 _m_m_ 1~ /I

w

+  Afadir. o H = Borrar

| v Guardar ‘ ‘ x Cancelar

a) Active la regla poniendo la marca de verificacion en Regla activada.
b) Elija un Nombre para la regla.
c) Indique la fecha (Dia de inicio) a partir de la cual la regla debe ser valida.

d) Defina el intervalo (Desde - Hasta) de los Dias en estado para las cerdas que
deben recibir tratamiento.

e) Debajo de Tipo se puede modificar el tipo de tratamiento, si es necesario.
f) Para un tratamiento médico, seleccione el medicamento en Medicacion.
Para una vacuna, seleccione la vacuna debajo de Vacuna.

Los medicamentos y las vacunas se deben haber creado previamente, véase
el capitulo "Datos maestros generales" en el manual "BigFarmNet Manager —
Gestion de cerdas".

g) Determine el nimero de dosis (Dosis) y la Unidad de dosificacion.
h) En su caso, indique el Niamero de lote del medicamento o de la vacuna.

i) Introduzca un Tiempo de espera si después de la medicacion hace falta un
periodo de blogueo antes de realizar otras actividades con las cerdas. Este
tiempo de espera se muestra debajo de la actividad "Tratamiento". Si existen
multiples tratamientos, siempre se mostrara el tiempo de bloqueo mas largo.

i) Ensu caso, indigue el NOomero de documento.

k) En su caso, indigue el Veterinario.
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3. Sidesea desactivar una regla, quite la marca de la casilla de verificacion debajo
de "Regla activada".

4. Sidesea quitar una regla completamente de la lista, marque la regla con un clic, y
haga clic en "Borrar".

4.11 Relé de tiempo

En la pestafia "Relé de tiempo”, realice los ajustes para el numero de relés de tiempos
creados.

1. Dé un Nombre al relé de tiempo.

2. Seleccione un Modo para controlar el relé de tiempo manualmente:
— No es modo manual
— Activar relé de forma permanente
— Desactivar relé de forma permanente

La configuracion se aplica inmediatamente.

3. Determine los Tiempos de cambio:

General Estacién || Dosificar || Paridad Solucidn de problemas Deteccion de celo Reglas de seleccidn Reglas de aditivos Reglas de tratamiento Relé de tiempo

Filtra y configuraciion

Aplicaciones en o debajo de esta ubicacién:  Corral de grupo

& Copiar configuracidn..

Relé de tiempo 1 Relé de tiempo 2 I

@ Callmatic derecha

o tempos de cambio df.. § lempos e cambiode ] | |
B

© Callmatic izquierda Final

000
0:00 0:00

& aior | (- momar |
|\/ Guardar | ‘ x Cancelar |

‘ v Guardar ‘ | X Cancelar |

a) Haga clic en el campo de introduccion de datos debajo de "Tiempos de
cambio”.

Se abre un cuadro de dialogo desplegable.
b) Haga clic en "Anadir".
c) Introduzca la hora para el "Inicio" y el "Final" del tiempo de pausa.

d) En caso necesario, aflada mas tiempos de cambio.
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e) A continuacion, haga clic en "Guardar" para guardar la configuracion.

4.12 Vista en "Equipamientos"

En la pestafia "Equipamientos”, se obtiene una vista con informacién seleccionada de
la estacion y de la cerda que actualmente se encuentra dentro de la estacion. Los
datos mostrados se han determinado previamente en los diferentes menus de
configuracion (cuadro de dialogo "Configuracién”, curvas de alimentacion o cuadro de
didlogo "Entrada en nave").

Los datos mostrados son meramente informativos y no se pueden modificar en la vista.

Vista | Equipamiento

» Operacion normal "=3: Configuracién Io Parar I
— Seema | Cowesoma | Eoer |
Modo Normal Cerda num. 00001 Inicio 0:00
Accién jliempoldajalimentacion Transpondedor ndm. 58900008 Final 0:00
Marcaje de color Seleccidn Cambio diario 0:00
Dosificacidn de minerales Visitas 0
Estado de cerda Gestante Informacion de grupo
Dias en estado 54 Cerdas en el grupo 19
Paridad 4 Cerdas alimentadas »= 00 % 0
Peso 96,99 kg Cerda no alimentada < 90 % 19
Pienso comido / Racidn restante diaria kg Pienso comido / Racidn restante diaria kg

_ e _ o

Curva de alimentacion - Curva de alimentacion de cerdas

. £ - Fracciones || Mutricidn
| @ Alimentacion Cerda 12,8 WJ | @ Alimentacion Cerda 13,4 MJ |

100,0% —

Cantidad de pienso [kg]

0 8 16 24 32 40 48 56 64 72 30 38 96 104 112 Componente Alimentacion Cerda 12,6... ®

4.12.1 Sistema

Una estacién de alimentacion a demanda puede funcionar en modo "normal” o en
"modo de entrenamiento”.
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Para acostumbrar las cerdas a la estacion, se recomienda operar la estacion en el
modo de aprendizaje (o de entrenamiento) durante los primeros 1-2 dias. El modo de
entrenamiento sélo se debe utilizar hasta que las primeras cerdas entren solas en la
estacion a demanda. En caso contrario, los animales pueden sufrir dafios por
ocupacién doble y la cubierta de comedero abierta, dado que en el modo de
entrenamiento, la cubierta se abre al accionar la barrera luminosa y la puerta sélo se
cierra cuando se haya detectado la cerda en el comedero.

Caracteristicas del modo de entrenamiento:

— Se duplica el tiempo hasta la hora de bloqueo de puerta.

— Se duplica el tiempo de comida adicional.

— Se duplica el tiempo hasta abrir la puerta.

— La puerta de entrada sélo se cierra después de detectar un transponder.

— Cuando la barrera luminosa detecta una cerda, se abre la cubierta del comedero,
y se emite un impulso de pienso.

4.12.2 Cerda actual en la estacion

Cerda actual

Cerda nim. 00001

Transpondedor nim. 58900008

Marcaje de color Seleccidn
Daosificacion de minerales

Estado de cerda Gestante

Dias en estado M
Paridad 4

Peso 96,99 kg

Pienso comido / Racidn restante diaria kg

1,7 0,79

En el area "Cerda actual" se muestran los datos de la cerda que actualmente se
encuentra en la estacion. Cuando no se muestra ningiin numero de transponder, la
antena no esta leyendo ningun transponder. Todos los demas datos se refieren a la
visita actual o a la ultima visita.

* El nimero Cerda num. se asigna durante la entrada de los animales en la nave.
Cada cerda tiene su propio numero de cerda.
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 Elndmero Transponder num. se asigna durante la entrada de los animales en la
nave. Cada cerda tiene su propio numero de transponder. Mediante el
transponder, la cerda es identificada por la antena.

* Cuando el Marcaje de color esta activo, se prevé un marcaje de color para la
cerda. Razones para un marcaje de color pueden ser una regla de seleccion
referente a los dias en estado ver capitulo 4.8 "Reglas de seleccién”o la deteccion
de celo. ver capitulo 4.7 "Deteccion de celo”.

e Cuando se ha activado la Seleccion, la cerda es seleccionada después de comer,
ver capitulo 4.8 "Reglas de seleccion”.

 Cuando se ha activado la Dosificaciéon de minerales, se prevé la adicion de
minerales para la cerda.

« Este es el Estado actual de la cerda, por ejemplo "Gestante".

 Los Dias en estado muestran el tiempo que la cerda se encuentra en su estado
actual.

* La Paridad indica el nimero de camadas de la cerda. Una cerda joven empieza
con el valor 0. Con la primera inseminacién, cambia a 1. A continuacion, el valor
se incrementa en 1 con cada parto de lechones.

« Peso de la cerda

» La barra en color muestra la racién diaria entera de pienso configurada para la
cerda. La cantidad resulta de los datos en la curva de alimentacion. La barra en
color estd subdividida: En verde oscuro muestra la cantidad de pienso ya
consumida, en verde claro la racion todavia pendiente.
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4.12.3 Estacion

Inicio 0:00
Final 0:00
Cambio diario 0:00

Visitas 0

Informacion de arupo
Cerdas en el grupo 19
Cerdas alimentadas == 00 % 0

Cerda no alimentada < 90 % 119

Pienso comido / Racidn restante diaria kg

151,55 190,94

El &rea "Estacién" muestra los datos de alimentacion de todas las cerdas asignadas al
grupo de dicha estacion.

* "Inicio" y "Final" del tiempo de pausa: Dentro del tiempo de pausa, la puerta de
entrada permanece cerrada. Las cerdas no se alimentan ni se seleccionan. Un
tiempo de pausa es util para tranquilizar el grupo durante ciertos tiempos.

e Cambio diario: La hora del cambio de dia define el inicio de un nuevo dia de
alimentacion.

En este momento, se determinan nuevamente los siguientes valores:

— Cerdas alimentadas

— Pienso comido

— Pienso pendiente

— Seleccion
* Visitas: El nimero indica cuantas cerdas ya han visitado la estacion.
* Informacién de grupo

— Cerdas en el grupo es el numero de cerdas en el grupo.

— Cerdas alimentadas indica el niumero de cerdas que han comido como
minimo la parte porcentual indicada de su racion diaria. Esta parte porcentual
se define en el pardmetro "Limite de pienso”. ver capitulo 4.2 "General”. El
dato siempre se refiere al dia de alimentacién actual.
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— Cerdas no alimentadas indica el niumero de cerdas que todavia no han
comido su racion diaria. Todavia no se ha alcanzado el valor limite porcentual
configurado del pienso. El dato siempre se refiere al dia de alimentacién
actual.

— Labarra en color muestra la racion diaria entera de pienso prevista para todo
el grupo. La cantidad resulta de los datos en la curva de alimentacion. La barra
en color esta subdividida: En verde oscuro muestra la cantidad de pienso ya
consumida, en verde claro la racion todavia pendiente.

4.12.4 Informacién de la alimentacion

Curva de alimentacion - Curva de alimentacion de cerdas

3 - . - Fracciones || Nutricién
| @ Alimentacion Cerda 12,6 MJ | @ Alimentacion Cerda 13,4 MJ |

100.0% —

Cantidad de pienso [kg)

0 8 16 24 3 40 48 56 64 72 80 88 96 104 112 Alimentacidn Cerda 12.6... ©

En el area "Curva de alimentaciéon”, se muestran el diagrama correspondiente, la
composicion de pienso y los valores nutritivos. La linea roja indica el dia de curva
actual y con ello la racién diaria.

En el manual "BigFarmNet Manager - gestion de cerdas" encontrara informacién
acerca de la definicién de curvas de alimentacion.

" CallMaticpro / Call-Innpro
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4.13 Copia de seguridad

Después de la instalacion o de la actualizacion del BigFarmNet Manager a partir de la
version 3.2.0, aparece el mensaje siguiente para la configuracién de la copia de
seguridad de los datos. Si sélo cierra el mensaje, el mensaje vuelve a aparecer al cabo
de un tiempo.

Para la copia de seguridad de los datos, el sistema pide una ubicacién
externa, por ejemplo una unidad de red, un disco duro externo o un lapiz
@ USB. Si se asigna una ubicacion externa, no volvera a aparecer el
mensaje, independientemente de si la copia de seguridad automatica se
encuentra activada o no.

Si durante la actualizacion a la version 3.2.0 ya se ha asignado una ubicacion externa,
no aparece el mensaje.

Biotamile

manager

S

Su configuracion de copia de seguridad necesita ajustes.

The backup functionality is turned off. Please open
the backup dialog to tum it on.

.opia de seguridad.

9 Big Dutchman

Se recomienda hacer una copia de seguridad de los datos en intervalos regulares. En
caso de una pérdida de datos, puede acceder a la copia de seguridad y volver a copiar
los datos.

Tenga en cuenta que so6lo podra acceder a la ultima copia de seguridad. Todo lo que
haya creado o modificado a partir de este momento, no se tendra en cuenta. Por lo
tanto, la definicion de los intervalos para la copia de seguridad depende de la cantidad
de datos. Segun sus necesidades, debera encontrar el punto 6ptimo entre la pérdida
de datos razonable y la frecuencia de las copias de seguridad.
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El BigFarmNet Manager ofrece las siguientes posibilidades para realizar una copia de

seguridad:

¢ Copia de seguridad manual, que se podra realizar en cualquier momento segun

las necesidades.

» Copia de seguridad automaética, con intervalos de tiempo fijos. En este caso, la
copia de seguridad se realizard autométicamente de acuerdo con la configuracion.

Para acceder a la ventana de configuracion:

1. Haga clic en "Copia de seguridad".

amie

manager

[

Su configuracidn de copia de seguridad necesita ajustes.

ckup functionality is turned off. Please open
g to turn it on.

.opia de seguridad.
==

@ Big Dutchman

@)

1. Enel menud "Setup”, haga clic en "Configuracion de la copia de seguridad”.

i@l BigFarmhet Manager

Gestion  Actiidades Co
& F Qa
]

|

O & Granja Bergstrop

nfiguracion

a

Setup  Ayuda

°-|'=;l
=

Configurador
Software installer
Gestion de E/S
Licencias

Configuracion de la copia de seguridad

Setup de interfaz

Configuracion SAl...

Alarm Motification_ ..

Cémara. ..

Bigtamile

manager
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2. En la ventana "Configuracion de copia de seguridad", seleccione el proceso

deseado a través de las pestafias:

Copia de seguridad automatica

En la configuracion estandar, la copia de seguridad automatica es "OFF".

Configuracidn de copia de seguridad

Copia de seguridad manual

Estado de copia de seguridad actual es: OFF

Mo volver a recordar que active la copia de seguridad

£ Con qué frecuencia desea crear copias de seguridad? A diario v
¢ Para cuanto tiempo desea guardar las copias de segL 1 semana v
¢ Cuando desea realizar copias de seguridad?

Las copias de seguridad se guardaran aqui:

| v Aceptar || ¥ Cancelar |

a) Haga clic en "OFF" para deshacer la desactivacion.

El boton cambia a "ON".
b) Configure los intervalos de tiempo.
c) Seleccione el lugar externo para guardar la copia.

d) Haga clic en "Aceptar” para aplicar los cambios.

Copia de seguridad manual

Configuracién de copia de seguridad

Copia de seguridad automatica

En esta pestafia, podra iniciar un proceso de copia de seguridad manualmente

Seleccione un directorio para guardar las copias de seguridad

Las copias de seguridad se guardaran aqui:

x Cancelar

a) Seleccione el lugar externo para guardar la copia.

b) Haga clic en el boton "Crear copia de seguridad".

CallMaticpro / Call-Innpro
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5 Manejo del ordenador de control

La estacion de alimentacion a demanda

ﬁ Big Dutchman

(CallMatic/Call-Inn) se controla mediante el
ordenador de control 510pro con pantalla tactil.
El ordenador de control se puede manejar de
forma centralizada a través de BigFarmNet
Manager o de forma descentralizada. Un
ordenador de control puede controlar hasta 10
estaciones de alimentacion a demanda. Se
muestran todas las configuraciones
importantes de las estaciones relacionadas, los
datos de animales mas importantes del grupo
asi como el estado actual del control. Muchos

ajustes se pueden realizar directamente en el ordenador de control.

Todos los datos en el ordenador de control se transmiten al PC para Manager en la
oficina: El ordenador de control y el PC para Manager estan vinculados mediante el
software BigFarmNet. Asi, se realiza un intercambio de datos constante. Incluso
cuando se producen interrupciones en la conexion de red, la estacion puede seguir
alimentando los animales de forma individual. En cuanto se restablezca la conexion de
red, automaticamente se intercambiaran los datos méas actuales.

5.1 Datos técnicos

Dimensiones (Al x An x P)

381 mm x 400 mm x 170 mm

Clase de proteccion EN60529 IP 54

Tension de alimentacion 115V, 200 Vy 230 V/240 V AC +/- 10 %
Frecuencia de red 50/60 Hz

Consumo de potencia 75 VA

Red

2 interfaces de red, 10/100 BASE+TX RJ 45

USB

2 interfaces USB, USB 2.0 A-type, max. 4 GB

Temperatura ambiental

-40 a +45 °C (-14 a +113 °F)

30 agujeros cortados para atornilladura de cables métrica M25 x1,5

N° de cédigo

91-02-4041

Bigtamile

manager
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5.2 Simbolos

Visién general/Vista de inicio

En color: Se encuentra en la vision general.

Menu para ajustes

En color: Se encuentra en el menu para ajustes.

Alarma

En color: Hay una alarma.

Estadistica de cerdas/Seleccion

En color: Se encuentra en la estadistica de cerdas detallada.

Estadistica de alimentacion

En color: Se encuentra en la estadistica de alimentacion
detallada.

Desconectar

Explicaciones acerca del pardmetro de configuracion

Volver a la vista anterior

- BEEEEQEQBEA8ER DD

Abrir mas informaciones o ajustes

CallMaticpro / Call-Innpro Bl |:
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Subir o bajar en la seleccion

Reducir estructura

Expandir estructura

Configuracion de red

Confirmar seleccién para mas ajustes

Guardar datos introducidos

Iniciar sesioén

Bigtamile

manager
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5.3 Inicio de sesion

El inicio de sesion en el ordenador de control se realiza a través del cuadro de dialogo
de inicio de sesion (login).
El cuadro de dialogo de inicio de sesion (login) se abre

* automaticamente después de haber terminado la instalacion del software con
éxito, al iniciar la aplicacion,

* automaticamente después de un cierto tiempo sin actividad (cierre de sesion
automatico) o

» después de haber cerrado la sesion del ordenador de control de forma activa.

CallMaticPro

Please login

Username  adminDE o o o
Password

@ El nombre de usuario y la contrasefia son los mismos que para el
inicio de sesion en el BigFarmNet Manager.

5.4 Cierre de sesion

1. Para cerrar la sesion, toque el simbolo para "Cerrar sesion".

CallMaticPro 10:03 - 02/11/2017 a T o«

@ Vision general

House CallMatic Group_Pen

House Callinn Group 0/0 "ﬂ 234/237 (3) >

0/0 599/654 (55) >

CallMaticpro / Call-Innpro [
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2. Confirme el cierre de sesion.

Vuelve a aparecer el cuadro de dialogo de inicio de sesion en la pantalla.

Cerrar sesion

Esta a punto de cerrar la sesion de
CallMaticPro.

éDesea continuar?

5.5 Vista de inicio

Después del inicio de sesion, aparece una vista de inicio de las estaciones asignadas.
Cada estacion muestra

» Ubicacién de la estacion
« Numero de cerdas seleccionadas/a seleccionar

« NuUmero de cerdas alimentadas /a alimentar

CallMaticPro 10:03 - 02/11/2017

@ Vision general

0/0 599/654 (55) >

0/0 8y 2342373 >

House CallMatic Group_Pen

House Calllnn Group

" CallMaticpro / Call-Innpro
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5.6 Datos de una estacion de alimentacion a demanda

Si en la vista de inicio toca la estacién deseada, se abre la vision general con los datos
correspondientes de la estacion.

En la parte superior, se muestra la ubicacion de la estacion. Puede cambiar entre las
estaciones mediante las flechas hacia la izquierda y la derecha.

CallMaticPro 09:32 - 02/11/2017 a o < <
STy House
Vision general n Q:%
...roup_Pen
Nimero total de cerdas 653 Cerdas seleccionadas 0/0 >
Numero de cerdas sin alimentar 51 Numero de cerdas alimentadas > 80% 602
3 ) Inicio 01:00 . ’
Tiempo de Final 05:00 (4 hora) Cambio de dia 02:00
Estade Nombre Actividad Visitas
b CallMatic 1 Estacion ocupada 284
| CallMatic 2 Varios cerdos 147
| 2 CallMatic 3 Puerta abierta duracion 145 i

Los pardmetros con una flecha ala derecha > dan mas informacién o posibilidades
de ajuste.

Con siempre volvera a la visidbn general anterior o a la vista de inicio.

5.6.1 Estadistica de cerdas y estadistica de alimentacion

La "Estadistica de cerdas " se abre a través de "Cerdas seleccionadas" en el resumen

de datos de una estacion.

CallMaticPro 09:32 - 02/11/2017 a o < <
STy House
Vision general n
...roup_Pen
Nimero total de cerdas 653 Cerdas seleccionadas 0/0 >
Nimero de cerdas sin alimentar 51 Numero de cerdas almwj@ > 80% 602
3 ) Inicio 01:00 . ’
Tiempo de Final 05:00 (4 hora) Cambio de dia 02:00
Estade Nombre Actividad Visitas
b CallMatic 1 Estacion ocupada 284
| CallMatic 2 Varios cerdos 147
| 2 CallMatic 3 Puerta abierta duracion 145 i
CallMaticpro / Call-Innpro Bl |:H ”ﬂNEI
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La "Estadistica de alimentacion" se abre a través de "Cerdas alimentadas..." en el
resumen de datos de una estacion.

CallMaticPro 09:32 - 02/11/2017 & O < <
iy House
Vision general ...roup_Pen
Nimero total de cerdas 653 Cerdas seleccionadas 0/0 >
Nimero de cerdas sin alimentar 51 Nimero de cerdas alimentadas > 80% 60
: Inicio 01:00 - . :
Tiempo de Final 05:00(4 hora) Cambio de dia 02:00
Estadoc Nombre Actividad Visitas
b CallMatic 1 Estacion ocupada 284
| 2 CallMatic 2 Varios cerdos 147
p- CallMatic 3 Puerta abierta duracion 145 i

El simbolo en color indica cuél de las dos estadisticas est4 abierta, ver capitulo 5.2
"Simbolos”. Tocando los simbolos, puede cambiar entre las dos estadisticas.

CallMaticPro 10:08 - 02/11/2017 & o < <

- House )
Vision general W ipen Estadistica de cerdas0/0 E Q%

Nim. de cercv Numero de transpond  Estado (Dias en estad  Seleccionada

d487078 Vacio (0) Si
d487110 Vacio (0) Si
0ef2094 Vacio (0) Si
99c5098 Vacio (0) Si
0ef2102 Vacio (0) Si
0ef2095 Vacio (0) Si
0ef2002 Vacio (0) Si
Hl FH [m N E[ CallMaticpro / Call-Innpro
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5.6.2 Estado de la estacion

En el resumen de datos de cada estacion, abra el estado actual.

CallMaticPro 09:32 - 02/11/2017 a B < <
a4t House
bo ) Vision general
...roup_Pen
Nimero total de cerdas 653 Cerdas seleccionadas 0/0 >
Numero de cerdas sin alimentar 51 Numero de cerdas alimentadas > 80% 602
q Inicio 01:00 : : ;
Tiempo de | Final 05;00(4 hora) Cambio de dia 02:00
Estado Nombre Actividad Visitas
| CallMatic 1 Q_-_® Estacién ocupada 284
| 2 CallMatic 2 Varios cerdos 147
» CallMatic 3 Puerta abierta duracion 145 i

En la vista de estado vera informacion determinada acerca de la cerda que
actualmente se encuentra en la estacion. En la vista de estado, no se pueden editar
los datos. La vista de estado es comparable con la vista en BigFarmNet Manager en
la pestafia "Equipamiento”, ver capitulo 4.12.

o] m puede iniciar o parar la estacion de

Mediante

alimentacién a demanda.

CallMaticPro 10:00 - 02/11/2017 a o <€ <4
Vision general > House CallMatic Group_Pen CallMatic 1
| P Modo: Normal Actividad: Puerta abierta duracién | m
Num. de cerda g000
Nimero de transponder 000 4—
Estado Inseminada
Dias en estado 14
I Comido hoy 2,72 kg
Pienso sobrante 0,00 kg

Nombre de curva de alimentaci Curve - Dry

Los siguientes simbolos significan que la cerda en la estacion
. 6 se marca en color.

. recibe minerales.

. 0 se selecciona a otro corral.

El circulo muestra la fraccion de la racion diaria ya dosificada. Si por ejemplo medio
circulo se muestra en color, se ha dosificado el 50 % de la racion diaria.

CallMaticpro / Call-Innpro [
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5.7 Configuracion

Puede realizar los ajustes directamente en el ordenador de control. No obstante, sélo
puede seleccionar los parametros del BigFarmNet Manager que se encuentran en
"Configuracion”, ver capitulo 4.

La definicion correspondiente de los parametros se encuentra en los capitulos
indicados. También puede ver una breve explicacion de cada parametro accionando el
boton E

CallmaticPro 10:15 - 02/11/2017

-ﬁ- Configuracién E

General >

Alimentacién >

Lector de transponder >

Marcaje en color >

Cerdas de alarma >

Pasemsm Ao =l mmbeali; meed - ~
Configuracion de red BigFarmNet v.3.2.0

e General, ver capitulo 4.2y 4.3
* Alimentacion
— Tiempo de pausa, ver capitulo 4.2,
— Curva de alimentacion estandar, ver capitulo 4.2

— Tiempo hasta abrir puertas, Ignorar sensor de entrada después de, ver
capitulo 4.3

— Configuracion de alimentacion, ver capitulo 4.4
— Configuracion especifica paridad, ver capitulo 4.5
* Lector de transponder, ver capitulo 4.3
* Marcaje en color, ver capitulo 4.3
» Cerdas de alarma, ver capitulo 4.6
* Curvade alimentacion errénea, ver capitulo 4.6
* Cerdas de ciclo, ver capitulo 4.6
» Seleccion imposible, ver capitulo 4.6

 Transponder desconocido, ver capitulo 4.6

" CallMaticpro / Call-Innpro
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5.8 Alarma

Si existe una alarma o un aviso, el simbolo de alarma aparece en color.

1. Toque el simbolo para abrir el menu para alarmas.

CallMaticPro 10:03 - 02/11/2017

@ Vision general

House CallMatic Group_Pen E 0/0 599/654 (55) >

House Calllnn Group E 0/0 234/237 (3) >

Las alarmas y los avisos individuales se ordenan por el momento su aparicion. Las
columnas de tabla contienen la siguiente informacion:

— Tipo de alarma, ver capitulo 7 "Alarma”
— Descripcién de la alama
— Hora de la ocurrencia

2. Toque la alarma deseada para leer la descripcion completa y para confirmar la
alarma en caso necesario mediante .

O Alerta

Ubicacién: Group_Pen, CallMatic, House

CallMatic 3: Sticking sorter door

El sensor de la puerta de seleccion se acciond 2
veces con la seleccién inactiva.

éConfirmar alerta? n

CallMaticpro / Call-Innpro [
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6 Control de la estaciéon

6.1 Estado de suministro Basic

Mediante el control de estacion, todos los componentes controlables del sistema se
pueden operar manualmente en la estacion. En el estado de suministro, existen las
funciones para los siguientes componentes de sistema:

 Alarma

* Puerta de entrada

* Tapa del comedero

» Contenedor de pienso 1
* Agua

* Marcaje en color 1

llustracion 6-1: Control de estacion central Basic

Cantidad | N° de codigo Denominacién
1 91-02-4206 | Control de estacion CallMatic central Basic
1 91-02-4208 | Control de estacion Call-Inn central Basic

" CallMaticpro / Call-Innpro
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6.2 Ampliacion

En caso necesario, el control de estacion de una estacion CallMatic, se puede ampliar
con funciones como Seleccion, Contenedor de pienso 2 o Dosificacion de minerales.
Los agujeros para nuevos botones y interruptores ya estan cortados en la tapa. Para
sefalar las funciones adicionales instaladas, se utilizan etiquetas adhesivas.

llustracion 6-3: Control de estacion - etiquetas adhesivas para la ampliacion

Cantidad | N° de cédigo Denominacion
1 91-02-4207 | Control de estacién CallMatic central con ampliacion para seleccion

CallMaticpro / Call-Innpro Bl |:
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6.3 Simbolos

Tabla 6-1:  Significado de los simbolos

Alarma Agua

Puerta de entrada Mineral

Tapa del comedero

L L L
L L
>/
Seleccion E Marcaje en color 2

Marcaje en color 1

Contenedor de pienso 1 Marcaje en color 3

Contenedor de pienso 2

6.4 Conexion eléctrica

Informacion acerca de la conexion eléctrica se encuentra en el plano de conexion 22-
00068-01 control de estacion Callmatic BFN. El plano de conexidn se suministra
conjuntamente con el control de estacion.

La instalacion y los trabajos en componentes/grupos eléctricos sélo los
debe realizar un electricista, de acuerdo con las normas electrotécnicas
(p. €j. EN 60204, DIN VDE 0100/0113/0160).

>

En un aparato regulador abierto hay tensiones eléctricas peligrosas al
descubierto. Actie de forma consciente del peligro y procure que los
colaboradores de otros departamentos se mantengan lejos del lugar del
peligro.

>

" CallMaticpro / Call-Innpro
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7 Alarma

Se generard una alarma si los parametros de explotacién no cumplen los valores
determinados o si se produce un error. Entre las alarmas, también se cuentan los
avisos. En primer lugar, las alarmas son registradas por el ordenador de control. El
ordenador de control envia el mensaje de alarma al BigFarmNet Manager.

El BigFarmNet Manager avisa de las alarmas:

* Ventana emergente: La ventana se abre una vez registrada una alarma, sin tener
en cuenta la aplicacién activa en este momento.

» Estructura de granja: En caso de alarma, las ubicaciones con una averia se
marcan con un triangulo, y los con un aviso con un circulo.

+ Barra de herramientas: El nUmero de alarmas se muestra al lado del simbolo de
alarma.

nfiguracion  Setup  Ayuda

4 n @ - 2alarmas o)

=)
-
~

Parar equipamiento E

© @ Granja Bergstrop

Vista | Setup
@ dh Casa de cerdas
: ©0 dreade servicio AL %
{ € dreade prefiez “a
¢ & drea de paricion 1 “a
© () drea de paricion 2 4
: 4% EcomaticPro =
o i Nueva Casa
i © Seccidn de cuarentena “a
© #h Casa de crianza de lechones
¢ & dreade criade lechones “a
& (3 drea de cria de lechones “a
00 area de cria de lechones “a
(:)Q dreade cria de lechones “a
i ©( dreade criade lechones “a
¢ i-4F Secado Exacto =
© @ Casadecrianza
{ % Comprobar Silo =
¢ Easyslider =
¥ TroughCheckPro =
3% WaterCheckPro =

g . Tiene 2 alarmas X

*#' Actualizacion automatica de Windo...

Al hacer clic en la ventana emergente o en el simbolo de alarma en la barra de
herramientas, se abre la pestafia "Alarma" en la ventana de la aplicacion. La pestafia
"Alarma" muestra todas las alarmas activas y todos los avisos activos.

Laactualizacion automatica de Windows estd activadaen

Donde: Granja Bergstrop

Si en la estructura de granja hace clic en una ubicacion con el simbolo de alarma o de
aviso, la pestafia "Alarma" sélo mostrara errores para la ubicacion correspondiente.

CallMaticpro / Call-Innpro [
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- . Categoria
Tipo  Cat rma Dande Cuando
=Infroducir criterios de filtro= v
# Attualizacion automatica de Window... Granja Bergstrop 23/03/2016 10:34:02
‘* Alarma
v
Restablecer
A Detalles de la alarma

1 Notas del usuario 2 alarmas

Las alarmas y los avisos individuales se ordenan por el momento su aparicion. Las
columnas de tabla contienen la siguiente informacion:

* Tipo: Tipo de alarma

e Categoria: Categoria de alarma

* Alarma: Causa de la alarma

» Donde: Ubicacion en la que se ha producido la alarma

e Cuando: Hora de la alarma

Tipos de alarma

Icono |Estado Descripcion
Alarma activa No validada: La causa todavia existe.
Alarma inactiva No validada: La causa ya no existe.

Alarma desactivada |Validada: La causa todavia existe.

3 dl =

Alarmaterminada |Validada: La causa ya no existe.

Aviso activo No validado: La causa todavia existe.
Aviso terminado Validado: La causa ya no existe.
o Informacion Informacion acerca de un acontecimiento.

CallMaticpro / Call-Innpro
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Categorias de alarma

Icono Categoria
;.*'.’- Climatizacion: Temperatura, humedad
;;# Control, conexién E/A o prueba (segun el sistema)

Sistema BigFarmNet o CAN Bus

@ Alimentacion seca

Alimentacién liquida

.l Sistema SiloCheck
IE Sistema WaterCheck
@ La causa de alarma de la categoria "Climatizacion" siempre se debe
solucionar primero.

7.1 Filtrar alarmas

Puede filtrar las alarmas por categorias y las causas correspondientes.
1. Enla parte derecha, debajo de "Filtro", abra la lista desplegable de las categorias.

Inicialmente, todas las categorias estan seleccionadas.

Categaria

=Introducir criterios de filtro= v

o

Barrar OK Cancelar

l

2. Haga clic en "Borrar" para quitar todas las marcas.
3. Ponga marcas de verificacion en las categorias deseadas.

4. Haga clic en "Aceptar” para aplicar la seleccion.

CallMaticpro / Call-Innpro H| |:
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Alarma

5.
deseada.

La tabla muestra las alarmas deseadas.

Filtro

Categaria

=Introducir criterios de filtro= v

Alarma

<Introducir criterios de filtro=

Actualizacidn automatica de Windows activada
Opciones de energia pueden causar problemas
SAl es requerido, pero actualmente no activado

Debajo de "Alarma", en la lista desplegable, seleccione la causa de alarma

6. Para deseleccionar alarmas, haga clic en el botén "Restablecer".

Se vuelven a mostrar todas las alarmas en la tabla.

7.2 Validar alarma

Una vez solucionada la causa de la alarma, puede validar la alarma. La alarma se
marcara en la tabla con el simbolo correspondiente (ver tipos de alarma), y la edicion

se considera terminada.

1. En latabla, margue con un clic la alarma que desea validar.

2. En el area inferior de la ventana de la aplicacion, haga clic en "Detalles de la

alarma".

Al Detalles de |a alarma

>

Haga clic en "Validar".

11 Notas del usuario

A Detalles de la alarma

SAI es requerido, pero actualmente no activade Dénde:

La aplicacion Secado Exacto se ejecutaen |~ =
Cuando:

nodo DE-011-102356 y requiere un SAl

(sistema de alimentacidn ininterrumpida). Restaurada:

5i desea desactivar este mensaje, cambie v

o Categoria: Usuario Duracién:
Fuente: Sernvicio fuera de linea Cédigo:

La alarma no ha sido validada

Granja Bergstrop

20/04/2017 10:49:15

116-0002

Validar
—
—
S
-
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4. En la ventana siguiente, vuelva a hacer clic en "Validar".
En caso necesario, adjunte una nota a la alarma.

Mas adelante, estas notas pueden facilitar la solucién de alarmas similares.

a) En latabla, marque con un clic la alarma a la que desea adjuntar una nota.

b) Haga clic con el botdn derecho para abrir el mend contextual, y haga clic en
"Mostrar notas del usuario”.

En la parte inferior de la ventana de la aplicacion, se abre la ventana "Notas
del usuario”.

Alarma || Registro

Tipo  Categ... | Alarma Ddnde

natira A

validar seleccion

Mostrar detalles
Mostrar notas del o
ar notas del usuario o

c) Introduzca su nota en los campos "Feedback" o "Accién correctiva”.

11 Notas del usuario
Feedback Accidn correctiva

Cancelar | | Guardar

d) A continuacion, haga clic en "Guardar".

Se pueden validar varias alarmas a la vez. Para la seleccion de las
alarmas, use las siguientes combinaciones de teclas:

* Marcar un grupo de alarmas continuas: Haga clic en la primera
alarma, mantenga pulsada la tecla de mayusculas, y haga clic en la
dltima alarma deseada.

e Marcar varias alarmas individuales: Mantenga la tecla CTRL pulsada
y haga clic en cada alarma que desea seleccionar.

* Marcar todas las alarmas: Mantenga STRG pulsada y pulse la tecla A.

1. Marque una o varias alarmas.

CallMaticpro / Call-Innpro [
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2. Haga clic con el botén derecho del ratén para abrir el menua contextual, y haga clic
en "Validar seleccion”.

Alarma || Registro

Tipo Categ... Alarma Dande

.&n:tuali.‘""""'f'—“:" Granja Bergstrop
validar seleccion —

q_# SAles anja Bergstrop

Mostrar detalles

Mostrar notas del usuario

3. Enla ventana siguiente, haga clic en "Validar".

7.3 Registro de alarma

La pestafia "Registro” muestra todas las alarmas que se han producido desde la
puesta en marcha del BigFarmNet Manager en su granja.

Alarma | Registro Intervalo de fecha

—
Tipo Categ.. Alarma - Ddnde Cuando Duracion E E |
a- i fica de ... | Granja Bergstrop 23103/2016 10:34:02 _
Tipo
,,# SAl es requerido, pero actual... Granja Bergstrop 23/03/2016 10:32:05 .
=Infroducir criterios de busqu... v
Categoria
=Introducir criterios de blsqu... ~
Alarma
v
Dénde
v
MNotas del usuario
Restablecer
A Detalles de 13 alarma
11 Notas del usuario 2alarmas

En esta pestafia, también se puede mostrar una seleccién de alarmas mediante la
funcion de busqueda. En el area derecha, debajo de "Buscar”, tiene las siguientes
opciones de busqueda:

* Intervalo de fechas: Intervalos en los que se pueden haber producido las alarmas
* Tipo: Tipo de alarma
» Categoria: Categoria de alarma

« Alarma: Causa de la alarma

" CallMaticpro / Call-Innpro
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» Donde: Ubicacion en la que se ha producido la alarma

* Notas del usuario: si se han adjuntado notas del usuario

Eliminar alarmas

1. En la parte derecha de la pestafia "Registro", haga clic en "Eliminar".

Buscar

Intervalo de fecha
Duracidn E |

Tipo
=Introducir criterios de blsgu... v

Categoria
=Introducir criterios de blsgu... v

Alarma

Ddnde

Motas del usuario

Restablecer

Eliminar...

2. Haga clic en el periodo deseado, o introduzca una fecha.

Borrar alarmas

Anteriores a 6 meses
@ Anteriores a 12 meses
Anteriores a la fecha especificada por el usuario

Borrar alarmas anteriores a:

oK | | Cancelar

@ Solo se pueden eliminar alarmas con una antigiiedad de mas de 6
meses.

3. Haga clic en "Aceptar".

Se eliminan todas las alarmas del periodo seleccionado, sin tener en cuenta si ha
seleccionado alarmas con la funcion de busqueda.
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7.4 Alarm Notification

Alarm Notification es un servicio para la notificacion de alarmas mediante correo
electronico. Actualmente, no hay soporte para la notificaciéon de alarmas mediante
SMS.

Para utilizar el servicio para la notificacion de alarmas mediante correo electronico,
debe configurar este servicio en BigFarmNet Manager. Los requisitos técnicos para
una notificacién por correo electrénico son:

* Conexioén a internet

» BigFarmNet Manager operativo

@ iEl servicio Alarm Notification no es ningun sustituto para un dispositivo
de seleccion de alarmas! El servicio sélo es una ayuda adicional.

El servicio Alarm Notification se configura con los siguientes pasos:
1. En el menu "Setup”, haga clic en "Alarm Notification".

Se abre el cuadro de didlogo "Alarm Notification".

Configuracion Setup

Configurador

Software installer
Gestion de E/S

Licencias

=5 Configuracidn de la copia de seguridad

Diagn

©-M Casa de cerdas
: RestoreManager...

: 0 area de servicio
CY a Setup de interfaz

E 0 & area de prefiez Configuracian SAl__.
Datos demo

© ) area de paricio...

“a
. O areade paricio.. g
&
< Configuracion de puertos COM
=]

: 5:" EcomaticPro IDs de caja de pesaje
é-. Nueva Casa "B Alarm Notification...
& Seccion de cua.. g Camara...

O. Casa de crianza ...

. O areadecriade.. ‘g

" CallMaticpro / Call-Innpro
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2. En el cuadro de dialogo, haga clic en la pestafia "Configuracion”.

Alarm Motification

Receptores | Configuracion

Estado notificacidn de alarmcef%io de notificacion de alarmas no esta funcionando
Licencia (utilizada/disponible): 1

Seleccionar para hacer funcionar el servicio Alarm Motification en este PC

3. Mediante un clic, active la casilla de verificacion "Seleccionar para hacer funcionar

el servicio Alarm Notification en este PC".

Alarm Motification

Receptores | Configuracion

Estado notificacidn de alarma: Servicio de notificacidn de alarmas en funcién en este erdenador
Licencia (utilizadaldisponible). 111

[“|iSeleccionar para hacer funcionar el servicio Alarm Notification en este PCi

Config Gn e-mail

Pardmetros de e-mail

Activar notificacian por e-mail
Por defecto servidor

Servidor e-mail

4. En "Estandares de servidor", haga clic en la flecha hacia abajo, y seleccione su

estandar de servidor en la lista desplegable.

Alarm Motification

Receptores | Configuracion

Estado notificacidn de alarma: Senvicio de notificacién de alarmas en funcidén en este ordenador
Licencia (utilizada/disponible). 111

|+| Seleccionar para hacer funcionar el senicio Alarm Notification en este PC

Configuracion e-mail

Parametros de e-mail

Activar notificacidn por e-mail

Por defecto servidor v
Standard SMTP

Senvidor e-mail Google GMAIL
‘Yahoo mail

Puerto servidor Microsoft Live mail
GMX

MNombre de usuario ‘Web.de

Default mail client

Contrasefia

Nombre del remitente | Granja Bergstrop

Cerrar

Una vez seleccionado el estandar de servidor, el servidor de correo electronico, el

puerto del servidor y SSL se llenan automaticamente.

CallMaticpro / Call-Innpro
Edicion: 09/17 M 3924 E

Bk

aimiet

manager



Pdgina 96 Alarma

5. Introduzca el nombre del usuario, la contrasefia y el correo electrénico del
remitente.

6. Mediante un clic en la casilla de verificacion, active la funciéon "Activar notificacion
por e-mail".

Alarm Motification

Receptores

Estado notificacidn de alarma: Senvicio de notificacidn de alarmas en funcidn en este ordenador
Licencia (utilizada/disponible): 111

[+| Seleccionar para hacer funcionar el servicio Alarm Notification en este PC

Configuracion e-mail

Parametros de e-mail

Por defecto senvidor

Servidor e-mail smtp.web.de

Puerto servidor 587 [] Utilizar S5L
Mombre de usuario Test

Confrasefia e

Envia e-mail Test@web.de
Nombre del remitente | Granja Bergstrop

Cerrar

7. Haga clic en "Ensayo e-mail" para comprobar la configuracion.

Alarm MNotification

Receptores | Configuracidn

Estado notificacién de alarma: Senvicio de notificacién de alarmas en funcidn en este ordenador
Licencia (utilizadaldisponible): 1M1

[/] Seleccionar para hacer funcionar el servicio Alarm Notification en este PC

Parametros de e-mail

fhctivar notificacion par e-m

Por defecto servidor ‘Web.de v

Sernvidor e-mail smip.web.de

Puerto servidor 587 [+/] Utilizar SSL

Nombre de usuario Test

Confrasefia e

Envia e-mail Test@web.de

Mombre del remitente Granja Bergstrop

Cerrar

" CallMaticpro / Call-Innpro
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8. A continuacion, haga clic en "Guardar" para aplicar toda la configuracion.

9. Haga clic en la pestafa "Destinatarios".

Configuracion

Activola bar Tipo de notificacidn

10. Haga clic en "Afiadir" para afiadir un destinatario.

Alarm Notification
Configuracion
Activola Contactar Tipo de notificacidn Dénde Alarmas Ensayo
S
S
S
—

11. En el siguiente cuadro de dialogo, introduzca los datos de contacto y seleccione el

idioma correspondiente.
Actualmente, no hay soporte para la notificacion de alarmas mediante SMS.

Editar 'Contact’

Mombra
Mdwil nim.
E-mail

idioma Espariol (Espafia, alfabetizacidn internacional)

| OK || Cancelar |

12. Confirme los datos introducidos mediante "OK".

CallMaticpro / Call-Innpro [
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13. Haga clic en el campo de introduccién de datos debajo de "Tipo de notificacion”, y

seleccione "e-mail" en la lista desplegable.

Alarm Notification

Receptores || Configuracion
Alarmas Ensayo

Tipo de notificacidn Dénde

Activola Contactar
“l Seleccionar tipo de notificacion Todas localizaciones selecci... Todas seleccionadas |ﬂ

Barrar QK Cancelar

Afiadir || Editar H Eliminar |

Cerrar

14. Confirme la seleccion en la lista desplegable mediante "OK".
15. Haga clic en el campo de introduccion de datos debajo de "Donde", y seleccione
en la lista desplegable la ubicacion cuyas alarmas desea recibir.

Se permite una seleccion multiple.

Alarm Notification

Receptores | Configuracién
Alarmas Ensayo

Tipo de notificacion Daénde

Activola Contactar
n. Seleccionar tipo de nofificacion | Todas localizaciones selecci.. | Todas seleccionadas |ﬂ
[—)=R™ Granja Bergstrop

# WaterCheckPro
# TroughCheckPro
#+ EasySlider
#* SiloCheckPro
- | ] Alarm Notification
& Caszade cerdas

## EcomaticPro

& drea de senicio

¢y area de prefiez

¢ area de paricidn 1
¢ area de paricin 2
[+ Nueva Casa

©-~| M Casa de crianza de lecho
©-|~| # Casade crianza

Cancelar

Borrar QK

Editar H Eliminar |

Afiadir

Cerrar

16. Confirme la seleccion en la lista desplegable mediante "OK".
17. Haga clic en el campo de introduccion de datos debajo de "Alarmas", y seleccione
en la lista desplegable el tipo de alarmas a enviar al destinatario.

Se permite una selecciéon multiple.
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Alarm Notification

Recepfores || Configuracién

Activo/a Contactar Tipo de notificacidn Ddnde Alarmas Ensayo

N N N e e e e I
0w & -

¥ Produccion

['] Administracidn

< Purificacién del aire

© KK
AlarmUnit
TUPPEN

4+ Otros

©-[7] # Callmatic

O[] o 10

@[] ¢# Informe cerdos

©-[7] ¢* Ensayo

©-[7] # TriSORT

©-[v] B} Alimentacion seca

&[] ) Alimentacién liquida  ~

Borrar oK

S-0-0-0-0-0

Cancelar

Afiadir || Editar H Eliminar |

Cerrar

18. Confirme la seleccion en la lista desplegable mediante "OK".

de verificacién debajo de "Activo/a".

Alarm Notification

Recepfores || Configuracién

Activo/a Contactar Tipo de notificacidn Ddnde Alarmas Ensayo

Receptor 1 | | seteccionartipo de noticacién | Todas locaiizaciones sefecei.. | Sefeccionad 703 de 4411 m

w

Afiadir || Editar H Eliminar |

Cerrar

19. Active el destinatario para la notificacién de alarmas mediante un clic en la casilla

CallMaticpro / Call-Innpro
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20. Compruebe la configuracibn de los datos del destinatario enviando una
notificacion de prueba al destinatario:

a) Haga clic en el simbolo de Alarm Notification.

b) En el siguiente cuadro de dialogo para el ensayo de notificacién, confirme con
"Si".

Receplores | Configuracién

Activola Contactar Tipo de notificacién Dénde Alarmas Ensayo
l Seleccionar tipo de notificacion Todas localizaciones selecci... Seleccionado 703 de 4411 ﬁ
s

Confirmar por favor

a—~
[e] &Enviar notificacidn de ensayo a Receptore 12 ‘—
L ° 4

21. Una vez realizados todos los ajustes, haga clic en "Cerrar".

Se cierra el cuadro de dialogo.
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7.5 Alarmas especificas del sistemas

La siguiente tabla describe las alarmas y los avisos posibles para la CallMatic/Call-Inn.
Los parametros en cursiva son comodines para los datos correspondientes en su

sistema.
Categoria |Alarma Descripcion Posible causa
Falta componente No puede encontrar un |El animal debe recibir un
.ﬁ# componente necesario. |componente principal de
(Silos vacios?) acuerdo con la curva de
alimentacién, que no se puede
administrar en la estacion.
Transponder No se ha podido El animal no se conoce en la
ﬁ# desconocido determinar ningdn cerdo | estacion.
con el numero de
transponder.
Sin transponder No se ha leido ningin | Elanimal no tiene transponder o
.ﬁ# transponder. el lector es defectuoso.
Corral de seleccién |Se ha cancelado la Segun los datos, el corral de
ﬁ# lleno seleccion de la cerda | seleccion esta lleno.
con el nimero y nimero | Posiblemente no se sacaron los
de transponder. Razén: |animales del dia anterior.
Corral de seleccion
lleno.
Contenedor vacio El contenedor de pienso | Sensor vacio
ﬁ# esta vacio. Comprobar
el suministro.
Variacion de La variacion de HydroMixCallmatic:
.ﬁ# dosificacién dosificaciéon supera el |Comparacion actual/tedrico en
maximo permitido. varias dosificaciones
Sin presion de aire | La presién de aire es Aviso del sensor de aire a
.ﬁ# demasiado baja. presion
Compruebe el
compresor.

CallMaticpro / Call-Innpro
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Alarma

Hora de visita de

El fecha de alimentacién

ﬁ# cerdas modificada  |algunas cerdas visitaron
estacion: CallMatic,
Call-Inn en corral mas
de nimero minutos mas
tarde que el dia anterior.
Orden de visitas de |Elfechade alimentacion
ﬁ# cerdas modificado. |algunas cerdas visitaron
estacion: CallMatic,
Call-Inn en corral mas
de nimero posiciones
mas tarde que el dia
anterior.
Los datos para la No se han podido
ﬁ# evaluacion de visitas |recoger todos los datos
de cerdas pueden |para la evaluacion de
ser incompletas visitas de cerdas para la
aplicacion nombre:
CallMatic, Call-Inn.
Puerta de seleccion |El sensor de puerta de |Puerta enganchada, sensor
ﬁ# enganchada salida de seleccion se | defectuoso
acciond numero veces
con la seleccién
inactiva.
Curva de La curva de Falta configuracién
ﬁ# alimentacion alimentacion estandar
estandar no definida | no esté definida.
Sin conexiéon con el | Sin conexiéon con el HydroMixCallmatic no esta
ﬁ# HydroMixCallmatic |HydroMixCallmatic en marcha.
Errores en la configuracion
de red, direcciones IP o
diferentes GroupNodes
Fiabilidad del El sensor de comedero |Liquido: El sensor avisa
ﬁ# comedero lleno lleno se acciona con constantemente a lo largo de

mucha frecuencia.
Compruebe la
funcionalidad.

10 dosificaciones.

Bigtamile
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Fiabilidad de El sensor de comedero |Liquido: El sensor avisa ninguna
ﬁ# comedero vacio avisa de vacio con vez alo largo de
mucha frecuencia. 10 dosificaciones.
Compruebe la
funcionalidad.
Modo de parada El tiempo de pausa ha |Modo de parada configurado por
.ﬁ# después de final de |transcurrido, pero la el usuario.
pausa estacion todavia se
encuentra en modo de
parada.
Fiabilidad de puerta |El sensor de puerta de
.ﬁ# de seleccion seleccion no ha
detectado nada.
Compruebe la
funcionalidad.
Racion diaria La racion diaria del
ﬁ# demasiado animal N° de cerda N°
pequenia. de transponder de

derecho diario no se
puede dosificar. Debe
ser superior a la Cant.
min. de dosificacion.
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