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Urheberrecht

Die Software ist Eigentum von Big Dutchman International GmbH und ist urheberrecht-
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Systembeschreibung Seite 1

1 Systembeschreibung

Dieses Handbuch beschreibt die Installation und Bedienung der Steuerungssoftware
MillAndMixpro fur die Mahl- und Mischanlage MillAndMix. Die MillAndMix bietet die
Maoglichkeit, Getreide im eigenen Betrieb zu Fertigfutter zu verarbeiten. Die Aufgaben
sind im Wesentlichen:

* Wiegen
* Mahlen
e Mischen
* Fordern
e Steuern

Der Vorgang wird Uber die Anfrage eines Auftrags gestartet. Die gewiinschten Kompo-
nenten werden dosiert und auf Waagen gewogen. So wird sichergestellt, dass die rich-
tige Menge verwendet wird. Einige Komponenten kdnnen vor dem Mischen gemahlen
werden. Beim Mischen soll in kiirzester Zeit eine gleichmalige Mischung erzielt wer-
den. Im gesamten System werden Férderer und Schnecken eingesetzt, um die Kom-
ponenten und das fertige Futter zu transportieren.

Die Mahl- und Mischanlage MillAndMix wird mittels der Applikation MillAndMixpro Gber
den BigFarmNet Manager und den Steuerungscomputer 510pro gesteuert.

1.1 Software Version

Software Version 3.4

1.2 Lizenzen

Folgende Softwarelizenzen sind erforderlich:

Code Nr. BigFarmNet Manager Lizenz Verwendung

91-02-6500 |BigFarmNet Manager - Basis-Software- |1 pro BigFarmNet Netzwerk
Installation

91-02-6617 |Lizenz 510 - BigFarmNet Mill&Mix

MillAndMixpro
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Seite 2 Systembeschreibung

1.3 Systemgrenzen

Mischturm mit optionalen Vor- und Nachbehaltern
Muhlen-Vorbehalter
Muhlen pro Mihlen-Vorbehalter

NIWININ

Inline-MUhle
10 Flussigsilo / Flussigkeitstank
1— o Dosiersilo

0—o Mineraldosierer

1— o Spurenelemente-Dosierer

1—o Zielsilo
5 Lkw-Grube
5 Silogruppe mit max. 30 Silos in einer Gruppe

MillAndMixpro
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Installation und Konfiguration des Steuerungscomputers Seite 3

2 Installation und Konfiguration des Steuerungscomputers

[i] ACHTUNG!

Um im Netzwerk die IP-Adressen zu bestimmen, wenden Sie sich an den IT-Adminis-
trator des Kunden.

Die Installation und Konfiguration des Steuerungscomputers besteht aus folgenden
Schritten:

1. Verdrahten, siehe zugehdrigen Schaltplan

Dem Steuerungscomputer statische IP-Adresse vergeben, siehe Kapitel 2.1
Dem Manager-PC statische IP-Adresse vergeben, siehe Kapitel 2.2

Dem Steuerungscomputer Netzwerkkarte zuordnen, siehe Kapitel 2.3

Verbindung zum Steuerungscomputer testen, siehe Kapitel 2.4

2 T i

Software auf dem Steuerungscomputer installieren, siehe Kapitel 2.5

ﬁ Big Dutchman

Bild 2-1: Steuerungscomputer 510pro

[i] ACHTUNG!

Die Installation und Konfiguration des Steuerungscomputers darf nur von einem Ser-
vice-Techniker durchgefuhrt werden.

2.1 Steuerungscomputer: Statische IP-Adresse vergeben

1. Starten Sie den Steuerungscomputer.

MillAndMixpro .
Ausgabe: 01/20 99-97-4770 D H | [I |:ﬂ ”" N E[

manager



Seite 4 Installation und Konfiguration des Steuerungscomputers

2. Tippen Sie im Startbild auf den Button fir Konfiguration.

510 Setup

@ Big Dutchman

3. Tippen Sie auf Network.

BD 510 Setup 06/20/2017 - 14:39:56

System Menu

Network Q@ >
Date

Time >
Timezone >
System Diagnosis >
System Information >
Data Backup >

4. Achten Sie darauf, dass unter Select scheme > "STATIC" fur statische IP-Adresse
ausgewahlt ist.

BD 510 Setup 06/20/2017 - 14:41:00

Network Select scheme STATIC %
IP address | 192.168.128.236 | o o o

Subnet mask 255.255.255.0 ° ° o
Gateway 192.168.128.1

5. Geben Sie IP address, Subnet mask und Gateway ein.
6. Speichern Sie die Eingabe, indem Sie auf E tippen.

. MillAndMixpro
I_J] | [I |:H ”" N E[ Ausgabe: 01/20  99-97-4770 D
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Installation und Konfiguration des Steuerungscomputers Seite 5

2.2 Manager-PC: Statische IP-Adresse vergeben

2.2.1 Windows 7

Vergeben Sie dem PC, auf dem der BigFarmNet Manager installiert ist oder installiert
werden soll, eine statische IP-Adresse. Die folgenden Schritte basieren auf dem
Betriebssystem Windows 7.

1. Klicken Sie im Startmen( @ auf Systemsteuerung.
2. Klicken Sie auf Netzwerk- und Freigabecenter.

3. Klicken Sie auf Adaptereinstellungen andern.

L+ » Systemsteuerung » Netzwerk und Internet » Netzwerk- und Freigabecenter

Startseite der Systemst p s 5
A Zeigen Sie die grundlegenden Informationen zum Netzwerk ar

Adaptereinstellungen dndern Verbmdungen ein.
Erweiterte 'Lb* .&I 0

Freigabeeinstellungen dndern
DE-011-102356 Mehrere Netzwerke Internet
(dieser Computer)

Aktive Netzwerke anzeigen Verbinc

4. Doppelklicken Sie auf LAN-Verbindung.

@ b Systemsteuerung b Netzwerk und Internet » Metzwerkverbindungen »

Organisieren + Netzwerkgerit deaktivieren Verbindung untersuchen Verbindung umbenennen Status der Verbindung anzei(
— Bluetooth-Netzwerkverbindung - Drahtlosnetzwerkverbindung — LaMN-Verbindung
L\,! Micht verbunden L! Visitor L-..,! bigdutchman.com

—
x @ Bluetooth-Gerat (PAN) gdﬂ Intel(R) Centrine(R) Ultimate-M 6... e Intel(R) 825?9& Gigabit Network...

5. Klicken Sie auf Eigenschaften.

',"J; Status von LAN-Verbindung lﬁ
Allgemein

Verbindung
IPv4-Konnektivitat: Internet
IPvE-Konnektivitit: Kein Internetzugriff
Medienstatus: Aktiviert
Dauer: 04:55:12
Ubertragungsrate: 1,0 GBit/s

Aktivitat
Gesendet L_:! Empfangen
=4
Bytes: 53.378.276 333.900.279
[ @Eﬂgensdﬂaﬂrn ] [ @Deakﬁvieren ] [ Diagnose ]
MillAndMixpro .
Ausgabe. 01/20 99-97-4770 D |[I H”" E[
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Seite 6 Installation und Konfiguration des Steuerungscomputers

6. Wabhlen Sie Internetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4) und klicken Sie auf Eigen-
schaften.

U Eigenschaften von LAN-Verbindung @

Netzwerk | Freigabe

Verbindung herstellen Uber:
l_-'ll‘ Intel(R) 82575LM Gigabit Metwork Connection

Korfigurieren...
Diese Verbindung verwendet folgende Elemente:

% Client fir Microsoft-Netzwerke
QQOS-Paketplaner

.@ Datei- und Druckerfreigabe fir Microgoft-Netzwerke
i Intemetprotolcoll Version & (TCP/IPvE)

bl Intemetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4) s

i E/A-Treiber fr Verbindungsschicl‘rl—Topolo
i Antwort fur Verbindungsschicht-Topologiest =

Installieren... Deinstalliersn

Beschreibung
TCP/IP, das Standardprotokall fir WAN-Netzwerie, das S=y
Datenaustausch lber verschiedene, miteinander verbundeng
Metzwerke ermoglicht.

[ ok || Abbrechen |

7. Geben Sie eine statische IP-Adresse ein.

Eigenschaften von Internetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4) Iilﬂ—hJ

Allgemein

IP-Einstellungen kiinnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
Netzwerk diese Funktion unterstitzt, Wenden Sie sich andernfalls an
den Metzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstellungen zu
beziehen.

() IP-Adresse automatisch beziehen

(@) Folgende IP-Adresse verwenden:

IP-Adresse: 192 . 168 . 128 . 15
Subnetzmaske: 255 . 255 . 255 . 0 ;
Standardgateway: 192 . 168 . 128 . 1

DNS-Serveradresse automatisch beziehen

(@) Folgende DNS-Serveradressen verwenden:
Bevorzugter DNS-Server: 192 , 188 . 128, 1

Alternativer DMS-Server:

[] Einstellungen beim Beenden dberpriifen

[ Ok ] ’ Abbrechen ]

8. Bestatigen Sie die Eingaben mit einem Klick auf OK.

. MillAndMixpro
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Installation und Konfiguration des Steuerungscomputers Seite 7

2.2.2 Windows 10

Vergeben Sie dem PC, auf dem der BigFarmNet Manager installiert ist oder installiert
werden soll, eine statische IP-Adresse. Die folgenden Schritte basieren auf dem
Betriebssystem Windows 10.

1. Rufen Sie Uber das Suchfeld der Taskleiste die Systemsteuerung auf.

g A

Papierkorb VLC media player

0 81 Filter ~.~

Diese Ergebnisse sind moglicherweise nicht
vollstandig...

Hichste Ubereinstimmung

Systemsteuerung
Desktop-App

Apps

[ Einstellungen

5y5temsteu| Q%

2. Klicken Sie bei Netzwerk und Internet auf Netzwerkstatus und -aufgaben

anzeigen.
[E2] Systemsteuerung - m} X
=~ [ » Systemsteuerung > v | O Systemsteuerung durchsuchen 0
Einstellungen des Computers anpassen Anzeige: Kategorie ~

System und Sicherheit . Benutzerkonten
Status des Computers dberprifen :‘! & Kontotyp sndem
Sicherungskopien von Dateien mit dem 7
Dateiversionsverlauf speichern E HEE Da FSTE‘”U‘Wg und Awpassuwg
==
o

Design dndern

Sichern und Wiederherstellen (Windows 7)
Probleme erkennen und beheben

Zeit, Sprache und Region

Sprache hinzufigen

Emhienl Eingabemethoden dndern

Datums-, Uhrzeit- oder Zahlenformat andern

.o,  Netzwerk und Internet

El

Heimnetzgruppen- und Freigab et
./ Hardware und Sound . .
= ¥ Gerdte und Drucker anzeigen Erleichterte BECIIE'WU‘WQ
) Gerit hinzufiigen Einstellungen empfehlen lassen
Hiufig verwendete Mebilitatseinstellungen dndern Visuelle Darstellung des Bildschirms optimieren

“.. Programme
[}] Programm deinstallieren
Programme beziehen

amilet

manager
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Seite 8 Installation und Konfiguration des Steuerungscomputers

3. Klicken Sie auf Adaptereinstellungen andern.

%= Metzwerk- und Freigabecenter
« v /b ¥ « Netzwerkund Internet » Metzwerk- und Freigabecenter v | T

) Grundlegende Informationen zum Netzwerk anzeigen un
Startseite der Systemsteuerung 9 9

Alctive Metzwerke anzeigen
Adaptereinstellungen dndern
Erweiterte dutchman.com Zugriffstyp:
Freigabeeinstellungen dndern manennetzwerk Verbindungen:

MNetzwerkeinstellungen dndern

"J|ku Meue Verbindung oder neues Metzwerk einrichten
Breitband-, DFU- oder VPN-Verbindung bzw. Router oder Zugriff:

4. Doppelklicken Sie auf WLAN.

E-' Metzwerkverbindungen - o X
™ r_'il » Systernsteuerung » Netzwerk und Internet > Netzwerkverbindungen w Metzwerkverbindungen” dur... 0
Organisieren * Verbinden mit Metzwerkgerat deaktivieren Verbindung untersuchen » = - | o

- -

L Bluetooth-Netzwerkverbindung L Ethernet L-' WLAN
= L
-

= Micht verbunden - *  Netzwerkkabel wurde entfernt = bigdutchmams
3@ 9 Bluetooth Device (Personal Area ... 3@ = Intel(R) 82579LM Gigabit Network... gdﬂ Intel(R) Centrin nate-M 6...

5. Klicken Sie auf Eigenschaften.

offl] Status von WLAN X
Allgemein
Verbindung
IPv4-Konnektivitit: Internet
IPvE-Konnektivitat: Kein Netzwerkzugriff
Medienstatus: Aktiviert
Kennung (S5ID): BD-Office
Dauer: 00:26:02
Ubertragungsrate: 300,0 MBitfs

Signalqualitat: :!!!j
Drahtloseigenschaften

Aktivitat
Gesendet L-\,! Empfangen
il
Bytes: 16,108,939 31,470,417
GEgensdﬂaﬂrn E; Deaktivieren Diagnose
Schliefien
. MillAndMixpro
| [I H ”" E[ Ausgabe: 01/20  99-97-4770 D
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Seite 9

6. Wabhlen Sie Internetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4) und klicken Sie auf Eigen-

schaften.

Netzwerk  Freigabe

Verbindung herstellen dber:

? Intel(R) Centrina(R) Utimate-N 6300 AGN

Diese Verbindung verwendet folgende Elemente:

£ Client fiir Microsoft-Netzwerke -
’IE Datei- und Druckerfreigabe fur Microsoft-Netzwerke

T3 qa5-Paketplaner

I Intemetprotokoll, Version 4 [TCP/IPVA) e
2. Microsoft-Multiplexorprotokoll flr Netzwerka g

A RIEOERKEE

2. Microsoft-LLDP-Treiber =
. Intemetprotokoll, Version & (TCP/IPvE) w
>
Installieren... Deinstalliersn Eigens: en
Beschreibung

TCP/IP, das Standardprotokall for WAN-Netzwerke, das de
Datenaustausch Uber verschiedene, miteinander verbundene
Netzwerce ermaglicht.

OK Abbrechen

W' Eigenschaften von WLAN X

7. Geben Sie eine statische IP-Adresse ein.

Eigenschaften von Internetprotokoll, Version 4 (TCP/IPvd)

Allgemein

8. Bestatigen Sie die Eingaben mit einem Klick auf OK.

IP-Einstellungen kiéinnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
Metzwerk diese Funktion unterstiitzt. Wenden Sie sich andernfalls an den
Metzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstellungen zu beziehen.

(C)IP-Adresse automatisch beziehen

Folgende IP-Adresse verwenden:
IP-Adresse: 192 . 168 . 128 . 15

Subnetzmaske: 255,255,255 . 0

Standardgateway: 192 . 168 . 128 . 1

DNS-Serveradresse automatisch beziehen

(@) Folgende DNS-Serveradressen verwenden:
Bewvorzugter DMNS-Server: 192 . 168 . 128 . 1|

Alternativer DNS-Server:

|

[ Einstellungen beim Beenden iiberpriifen

Erweitert...

Abbrechen

MillAndMixpro
Ausgabe: 0120 99-97-4770 D
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Seite 10 Installation und Konfiguration des Steuerungscomputers

2.3 Netzwerkkarte zuordnen

Die Netzwerkkarte wird beim ersten Programmstart des BigFarmNet Managers abge-
fragt. Nachtraglich kann die Zuordnung der Netzwerkkarte wie folgt geandert werden:

JMame o) = T

=2

Ausrustung anhalten E

© @ Hof Bergstrop & T wen system | Fremde
© @ Sauenstall
5 & Noubas Name Knalen 101 fonhne § gesamt)
C:i h Ferkelaufzucht Controller aus Liste entfernen v Gruppen: 1
© i Mast
ﬁ & Grofgruppe 1 “a MName IP MAC Version Stantzeit Controller Zait Agpplikation
P ) P © Gruppe: SystamNeds (Knoten: 1)
: ©b Gruppentucnt e PROECTHE 10104 6 89 (lecalhast) | 1803 7346 8200 [3.0.0 390 |04 06 2015 1415 57 |04 06 2015 15 34 30 |30 Appikationen ||
X Sortierwasge 1 =2
i -l Links “a
dh Rechits “a
i i MO 235 pro
L& Gron .3 . Algosein
I © Grofgrupe 4 LAN Kamemurl katon akin
| &) Gratignppe 3 “a Einstellungen Histesis
0 £ Abtell 1 “a Fremde Systeme im Netzwerk erkennen aktiv
L6 p # =
|90 Adteil2 n _ Q@ - 49149 Typ: Systemhlode
| B0 Anteld “a N 2
e aters A Aggiikationsn Broadtasr1P: 255,255,255, 255 Grupgen ID:
! -,
| o0 Adtels a Emgfangen 0.0.0.0:49150
B SllioCheckPro m
¥ EasySlider = [(y Finstellungen Kommung CTe— & Hietrwrkgrupgen Eamstollungen
-2 TroughCheckFro - . = :?'

Klicken Sie auf das Symbol fur Netzwerk.

Klicken Sie auf "Kommunikation".

Klicken Sie auf "Einstellungen Kommunikation".

0 bdh =

Wabhlen Sie die zugehdrige Netzwerk-Schnittstelle aus. Dabei missen die ersten
drei Zahlen-Bereiche der IP-Adresse mit denen Ubereinstimmen, die Sie zuvor fur
den Manager-PC eingegeben haben, siehe Kapitel 2.2.

Communication

Netzwerkadapter

Beliebig

LAN-Verbindung 2
LAN-Verbindung 2 ~
LAN-Verbindung

115}

IP Addresse: 192.168.128 [15

Subnetzmaske: 266255 255.0

Externe Kommunikation
[] Alktiviers LAN Kommunikation

[] Fremde Systeme im Netzwerk suchen

Broadcast IP: 192.168.128.255

‘ v QK ‘ ‘ x Abbrechen ‘

5. Klicken Sie auf "OK", um die Einstellungen zu ibernehmen.

MillAndMixpro
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2.4 Verbindung zum Steuerungscomputer prifen

Nutzen Sie den Ping-Befehl, um die Erreichbarkeit des Steuerungscomputers im Netz-
werk zu Uberprifen.

Tippen Sie den Befehl wie folgt in die Konsole: ping <IP Adresse>
Beispiel im Screenshot: ping 192.168.128.236

Wenn der Steuerungscomputer antwortet, erscheinen vier Zeilen mit folgender Infor-
mation:

* Angabe der IP-Adresse
* Paketgrolle

* bendtigte Zeit

e TTL (Time to Live)

B C:\Windows\system32\cmd.exe |ﬂ‘ﬁ

Microsoft Windows [Uersion 6.1.76811
Copyright {(c?> 2887 Microsoft Corporation. Alle Rechte vorhehalten.

C:wlUzers™ >ping 192.168.128.236

Ping wird ausgefihet fir 172.168.128.236 mit 32 Bytes Daten:
Antwvort von 192.168.128.236: Bytes=32 Feit=1ms TTL=64
Antwort von 192.168.128.236: Bytes=32 Feit=1ms TTL=64

Antwvort von 192.168.128.236: Bytes=32 Feit=1ms TTL=64
Antwort von 192.168.128.236: Bytes=32 Feit=1ms TTL=64

Ping—Statistik fiir 192.168.128.236:
Pakete: Gesendet = 4, Empfangen = 4, Uerloren = 8
(Bx Uerlusth,

Ca. Zeitangabhen in Millisek.:
Hinimum = 1ms, Maximum = 1ms, Mittelwert = ims

amilet
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2.5 Software auf dem Steuerungscomputer installieren

Auf dem Steuerungscomputer befindet sich im Auslieferungszustand bereits ein vorin-
stalliertes Betriebssystem. Die entsprechende BigFarmNet-Software muss auf den
Steuerungscomputer zusatzlich installiert werden.

1.

Klicken Sie im Menu "Setup" auf "Software installer".

Q BigFarmMet Manager

A

Manager Aktivitaten Konfiguration Auswertung Setup Hilfe

®,  Konfigurator

& = % a4 N og
o

Software installer =y
10 Manager

. a siness 5

L) sine it assignments
© #d Hof Bergstrop 1] o

o> Lizenze

Geben Sie die IP-Adresse des Steuerungscomputers ein, auf dem Sie die Software
installieren mochten.

Software installer

Controller

Hostname SDK BigFarmNet Type Progress Status Action type

- G2~ Japow | | {Anayso Convollrsuccessiu |~ |analye Canroler

Flgen Sie bei Bedarf die gewlinschte Anzahl an Steuerungscomputern hinzu,
indem Sie auf "Add" klicken.

Dadurch kdnnen Sie die Software auf mehreren Steuerungscomputern gleichzeitig
installieren. Bei jedem Klick auf "Add" wird ein Steuerungscomputer hinzugefiigt
und die IP-Adresse um 1 erhéht. Sie kdnnen die IP-Adresse jedoch beliebig anpas-
sen.

Software installer

Controller

Hostname SDK BigFarmhlet Type Progress Status Action type
T 192.168.128.236 514 3.2 BD510 [0S - Analyse Controller successful @ Analyse Controller v

& R N I S (5 I

+ Add - Delete E-3 Settings... (] Start Q Stop

4. Wahlen Sie einen Steuerungscomputer mit einem Klick aus.

. MillAndMixpro
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5. Klicken Sie in das entsprechende Eingabefeld unter "Action type" und wahlen Sie
"New Installation" aus.

Software installer

Controller
Hostname SDK BigFarmiet Type Progress Status Action type

[ oz a4 5o faven | | lAwse Conolersuccesonl | < (EITIRTRS
No action
Analyse Controller
Settime of Controller
Backup BigFarmMet data
Reboot Controller
Update current Installation

New Installation -
Restore backup to Controll &
Reset BigFarmMet data —
Diagnostics

| + Add ‘ | - Delete ‘ E-3 Settings [»] Start 0 Stop

6. Klicken Sie in der unteren Befehlsleiste des Dialogfensters auf "Settings".

7. Kontrollieren Sie unter "Software Package", ob der angegebene Pfad das Setup fur
den Steuerungscomputer 510pro beinhaltet.

[i] ACHTUNG!

Gleichen Sie die Versionsnummer der Software ab. Bei einem Update ist die Ver-
sionsnummer hdchstwahrscheinlich eine andere.

Mew Installation settings for 510

Package for installation

Software package: rmiet 3.2\resources\SoﬂwareInstaIIir\S.E.U\Controller—m U\setup510_3.2.0.54385_!1D_F'ig.raucb

Time configuration

Setlocal system time and time zone of controller

Time to set 2018-01-03 14:54:02 v
Selecttime zone Europe/Amsterdam v

Settime server for controller

Server IP address

Metwork configuration

Set hostname of Controller

Hostname for Controller Controller_192.168.128.236

Ok | | Cancel
8. Bestatigen Sie den Dialog mit "OK".
MillAndMixpro .
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9. Kilicken Sie auf "Start".

Software installer

Controller
Hostname SDK BigFarmMet Type Progress Status Action type
[ 192 168 128236 I N O A S i I

‘ + Add ‘ | - Delete | |i:(~ Settings... | |° Start %J\O Stop
=

10. Bestatigen Sie die Sicherheitsabfrage.

Y One or more selected actions will removes all data and programs of their Controllers.
J_". Do you really want to continue?

2

Die Installation kann einige Minuten dauern. Mit einem Klick auf - erhalten Sie
eine Information zum Prozessfortschritt.

Die erfolgreich abgeschlossene Installation wird in der Spalte "Status" mit °
angezeigt.

Software installer

Controller
Hostname SDK BigFarmMet Type Progress Status Action type
I O S [ [ e v i~

+ Add ‘ ‘ - Delete E -3 Settings... ‘ ‘o Start [=] Stop

MillAndMixpro
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3 Konfiguration der Anlage

3.1 Steuerungscomputer und Applikation hinzufiigen

Bevor Sie die Anlage gemaly dem mechanischen Aufbau konfigurieren, missen Sie
den Steuerungscomputer und die Applikation Ihrem Hofsystem hinzuftigen.

1. Klicken Sie im Menu "Setup" auf "Konfigurator".

Das Fenster "Konfigurator" 6ffnet sich.

BigFarmMet Manager
Manager Aktivitaten HKonfiguration Setup Hilfe
Konfigurator

B Software installer

o F % 4

IO Manager

Orte und Controller | Steuerungscomputer und Applikationen S

Steuerungscomplrer

+ Typ Steuerungscomputer

Ubersicht Steuerungscomputer

3. Wahlen Sie oben unter "Steuerungscomputer" den entsprechenden Steuerungs-
computer aus und klicken Sie auf den Plus-Button.

Der Steuerungscomputer wird links unter "Ubersicht Steuerungscomputer” hinzu-
geflugt.

Konfigurator

Orte und Controller Steuerungscomputer und Applikationen

Ubersicht Steuerungscomputer Steuerungscomputer

W Controller 510 Typ Steuerungscomputer
Controller 510 o
IPC-B700.4 =
=
IPC-B 700.6
Name: Controller 510
|IP Addresse: Controller im Netzwerk auswahlen... v

4. Vergeben Sie dem Steuerungscomputer einen Namen.

MillAndMixpro
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Seife 16 Konfiguration der Anlage

Konfigurator

Orte und Controller Steuerungscomputer und Applikationen

Ubersicht Steuerungscomputer Steuerungscomputer

E‘H Controller 510 . + Typ Steuerungscomputer

Controller 505

Controller 510

IPC 700.4 (Beckhoff)
Mame: Caontroller 510
IP Addresse: iContraller im Netzw Jahlen.. iv
T

5. Wahlen Sie unten unter "Applikation fur ..." den Ort aus, an dem die Anlage betrie-
ben wird.

Die Auswahl der Applikation ist abhangig von der Auswahl des Ortes.

Die Applikation MillAndMixpro kann nur auf der Ebene "Hof" hinzugefligt werden.

Applikationen fir Controller 510

Wahle einen Ort. Wahle einen Applikationstyp zum Hinzufiigen
Ubersicht Applikationstyp a  Orstyp
-] .'I EasySlider Hof -
©-d Sauenstall & FarmFeedingPro Hof
G- Neubau =~ MillAndMix Hof
©-dh Ferkelaufzucht SensorGateway Hof
G- Mast SiloCheckPro Hof
% SiloCheckPro TroughCheckPro Hof
- - ¥ EasySlider WaterCheckPro Hof
- % TroughCheckPro CulinaMixPro Haus
- Xb WaterCheckPro DryExactPro Haus
~%¢ FarmFeedingPro DryRapidPro Hof / Haus
EcomaticPro Haus
< > — v
Name Konfigurieren Zuricksetzen Kopieren

|J Speichern ||X Abbrechen |

6. Wahlen Sie in der rechten Tabelle die entsprechende Applikation aus und klicken
Sie links auf den Plus-Button.

. MillAndMixpro
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Konfigurator

Orte und Controller Steuerungscomputer und Applikationen

Ubersicht Steuerungscomputer

Steuerungscomputer

<[E], Controller 510
BX - 3 MillAndlix

- Typ Steuerungscomputer .
Controller 505

-
Controller 510 !

IPC 700.4 (Beckhof)
Name: Controller 510
IP Addresse: | Controller im Metzwerk auswhlen v Zuweisung entfernen

Applikationen fiir Controller 510

Wahle einen Ort. Wahle einen Applikationstyp zum Hinzufugen

Ubersicht Applikationstyp a | Orstyp

o [T casysicer Hof »
0 i Sauenstall FarmFeedingPro Haf

& Neubau MillAndMix = Hof
i Ferkelaufzucht SensorGateway Hof
& Mast SiloCheckPro Hof
%¢ SiloCheckPro TroughCheckPro Hof
%¥ EasySlider WaterCheckPro Hof
#¢ TroughCheckPro CulinaMixPro Haus
£ WaterCheckPro DryExactPro Haus
¥ FarmFeedingPro DryRapidPro Hof / Haus
( L MillAndMix ’ Eeomaticro Haus .
Mame: MillAndMix Konfigurieren | | Zuriicksetzen | ‘ Kopieren ‘

|v’ Speichern HX Abbrechen |

Die ausgewahlte Applikation wird dem Steuerungscomputer links unter "Ubersicht
Steuerungscomputer" zugewiesen. Die Struktur zeigt auf der oberen Ebene den
Steuerungscomputer und auf der unteren Ebene die zugehdrige Applikation.

7. \Vergeben Sie der Applikation einen Namen.

Applikationen fiir Controller 510

Wihle einen Ort. Wahle einen Applikationstyp zum Hinzufiigen
Ubersicht Applikationstyp « Orstyp
c [T cesisicer Hof
©- g Sauenstall FarmFeedingPro Hof
©- #h Neubau Mill AndMix Hof
- Ferkelaufzucht SensorGateway Hof
©- M Mast SiloCheckPro Hof
¥ SiloCheckPro TroughCheckPro Hof
E’ #t EasySlider WaterCheckPro Hof
% TroughCheckPro CulinaMixPro Haus
£ WaterCheckPro DryExactPro Haus
¥ FarmFeedingPro DryRapidPro Hof / Haus
B ilAnds EcomaticPro Haus

<

MName: MiIIAndMix% Konfigurieren | | Zuriicksetzen | | Kopieren |

‘v’ Speichem ||X Abbrechen ‘

8. Klicken Sie links unter "Ubersicht Steuerungscomputer” auf den Steuerungscom-

puter.
MillAndMixpro .
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Seife 18 Konfiguration der Anlage

9. Weisen Sie dem Steuerungscomputer die zugehdrige IP-Adresse zu, falls bekannt.

Wenn die IP-Adresse jetzt noch nicht eingerichtet ist, dann missen Sie die IP-
Adresse spater nachtragen.

Konfigurator

Orte und Controller Steuerungscomputer und Applikationen

Ubersicht Steuerungscomputer Steuerungscomputer

°'E‘u . Typ Steuerungscomputer
e MilAndix Controller 505
B IPC 700.4 (Beckhoff)
Name: Controller 510
IP Addresse: Controller im Metzwerk auswahlen... v
Corltroller_192_1... 192.168.128.29
ahle einen Ap
Applikationstyp
* FarmFeedingP

10. Speichern Sie Ihre Einstellungen mit einem Klick auf "Speichern" und bestatigen
Sie die weiteren Dialoge mit "OK".

3.2 Einstellungen im Composer vornehmen

Im Composer definieren Sie den Funktionsumfang und nehmen die Einstellungen
gemal dem Aufbau der Anlage vor. Diese Einstellungen werden in der Regel einmal
festgelegt.

1. Klicken Sie in der Hofstruktur auf die gewlnschte Anlagen-Applikation.

[i] ACHTUNG!

Prufen Sie, ob die Applikation lauft. Stoppen Sie die Applikation, indem Sie in der

oberen Leiste auf klicken.

2. Kilicken Sie unter "Setup" auf "Starte Composer...".

. MillAndMixpro
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Setup Hilfe

z
Y Za

=X

© & Hof Bergstrop A

Ausristung || Target silos Order history Setup
Q. Sauenstall Q@

é-. Neubau

¢-. Ferkelaufzucht Composer

é-. Mast ‘

Starte Composer.. ‘

FeedMove Editor

‘ Futtertransporte bearbeiten ‘

3. Nehmen Sie die Einstellungen gemaR dem Aufbau der Anlage vor. Andern Sie
dabei bei Bedarf voreingestellte Werte.

Informationen zur Einstellung der Werte erhalten Sie in der Spalte "Kommentar".
Im Folgenden werden einige der Parameter erlautert:

Parameter | Details
Name Wert Einheit Kommentar Intervall Modus
© £ MillAndMix
Are there any component intake
- /% Componentintake Used?
# InlineMilling Is inline milling used?
- & PostMilling Is post milling used?
. . Does the application have one or . X
- Wischtirme 1 twa mixing tawers? Min: 1, Max: 2
Does the application have a
# Wineralstoffzufuhr mineral supply?
_— Does the application have any . X
# Fliissige Komponenten ] liquids? Min: 0, Max: 10
@-4F Dosiersilos
O-BF MikingTower
@ fF TargetSilos
O Accessories
o3¢ Control
‘ v Speichemn ‘ ‘ x Abbrechen ‘

— Komponentenzufuhr (Componentintake): Die Steuerung kann die Kompo-
nentenzufuhr von einer oder von mehreren Lkw-Gruben zu den Silos steuern.
Dort, wo eine automatische Silobeflllung mdglich ist, kdnnen Silogruppen hin-
zugefligt werden. Die Komponentenzufuhr kann sowohl Gber physische Druck-
knopfe als auch Uber den BigFarmNet Manager gesteuert werden.

amilet

manager

MillAndMixpro .
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Seite 20 Konfiguration der Anlage

— Nachtraglicher Mahlvorgang (PostMilling) / Inline-Mahlvorgang (Inline-
Milling): Die Applikation MillAndMixpro bietet die Option, die Anlage entweder
mit nachtraglichem Mahlvorgang oder mit einem Inline-Mahlvorgang zu betrei-
ben. Beim nachtraglichen Mahlvorgang wird die Komponente vor dem Einlauf
in die Mihle gewogen. Beim Inline-Mahlvorgang erfolgt das Einwiegen der
Komponente direkt Uber die Muhle.

— Mischtiurme: Es kdnnen bis zu zwei Mischtirme in einer MillAndMix-Anlage
eingesetzt werden. Jeder Mischturm kann sowohl einen Vor- als auch einen
Nachbehalter haben. Der Einsatz der Vor- und Nachbehalter ist optional.

— Mineralstoffzufuhr: Die Mineralstoffzufuhr Mineralstoffe oder Spurenele-
mente umfassen.

— Flissige Komponenten: Fliissige Komponenten werden in Flussigsilos gela-
gert und kénnen der Mischung im Mischer unter Ruhren zugeflihrt werden.

— Zubehor (Accessories): Unter Zubehor kdnnen weitere Anlagenkomponen-
ten wie Kettenforderer, Forderschnecke, Becherelevator etc. hinzugefugt wer-
den.

— Steuerung (Control): Unter Steuerung werden abhangig von der Anzahl der
Futterventile die Anzahl der Anschlussboxen 16 Ausgange/18 Eingange sowie
die Start- und Endventile definiert. Zudem definieren Sie hier die Frequenzum-
former, die zum Steuern der Motoren genutzt werden.

4. Wenn Sie Anlagenkomponenten I6schen mdchten, gehen Sie wie folgt vor:

a) Geben Sie die neue Anzahl ein (einen geringeren Wert oder 0) und drlcken
Sie auf die Enter-Taste.

Ein neues Dialogfenster 6ffnet sich, in dem lhnen die Anlagenkomponenten
mit der entsprechenden Ortszuweisung angezeigt werden.

b) Wahlen Sie das oder die zu I6schenden Objekte aus und klicken Sie auf "Wei-
ter".

Deleting objects

Please select 1 object(s) to delete and click Next
Object Location

.[Z] MixingTowerUnit (2]

> MNext || X Cancel

MillAndMixpro
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Konfiguration der Anlage Sejte 21

c) Bestatigen Sie im nachsten Fenster das Loschen des oder der angezeigten
Objekte, indem Sie auf "Loschen" klicken.

Confirm object deletion

The following objects highlighted in bold will be deleted.

Object Location
Y tiingroweruni 2 I
- MixerUnit

©- Mischer
.- Waage
i & Ruhrwerk
&- SlideGate
. - Motor: Direkistart
i ' SensorPositionOK
©- Férderschnecke
©- Motor
& Becherelevator
.. Motor: Direktstart

|— Delete ||X Cancel |

5. Klicken Sie abschlieend auf "Speichern", um alle Einstellungen im Composer zu

Ubernehmen.
MillAndMixpro .
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Seite 22 Konfiguration der Anlage

3.3 Anlage im Feedmove Editor darstellen

Der Feedmove Editor ist ein Bearbeitungsprogramm zur grafischen Gestaltung der ins-
tallierten Anlage. Im Feedmove Editor werden alle Anlagenkomponenten, die Sie im
Composer angelegt haben, mittels Symbole angezeigt. Im Feedmove Editor werden
die einzelnen Anlagenkomponenten gemal} der installierten Anlage miteinander ver-
bunden. Auf diese Weise wird der Weg des Futtertransportes wiedergegeben.

[i] ACHTUNG!

Die automatisch generierten Futtertransporte mussen bearbeitet werden!

OOOOOOOQDODD —
i —
m‘i- | [ m’-’- g’-—‘ 9] .;- —

.. 0 o B —

oooo i i : —
sigananaanT SEIEE 1% ¥ c —
B PR UDUD OOROQQ —

:T U: !} l.]ll E} —

& & —

i ir ao —

Die fertige Darstellung erscheint im Anwendungsfenster "Ansicht". Die Grafik zeigt die
Aktivitat der Anlage wahrend des Betriebs.

1. Klicken Sie in der Hofstruktur auf die gewlnschte Anlagen-Applikation.
2. Kilicken Sie unter "Setup" auf "Futtertransporte bearbeiten...".

Das Bearbeitungsprogramm "Feedmove Editor" 6ffnet sich in einem neuen Fens-
ter.

. MillAndMixpro
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en Konfiguration A

B 2

ung Setup Hilfe

=X

© a4 Hof Bergstrop A

é-. Sauenstall
O. Neubau

O. Ferkelaufzucht
o. Mast

£ MillAndMix =]

‘ Starte Composer... ‘

FeedMove Editor

‘ Futtertransporte bearbeiten %J

3.3.1 Symbole Anlagenkomponenten

Silo trocken

Lkw-Grube

Flussigsilo / Flussigkeitstank

Mineraldosierer

Spurenelemente-Dosierer

E Manuelle Zufuhr

MillAndMixpro
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O
X
E

Mischturm

Mischer-Vorbehalter / -Nachbehalter

Becherelevator

Reiniger Inline-Muhle

Klappkasten

Schieber

Muhlenverteilerschnecke

Kettenforderer

Querforderschnecke

Pumpe
Ruttler
Ruhrwerk
Ventil

Antrieb

Bt

amiet
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3.3.2 Grundfunktionen

Ansicht Vollstandige Ansicht der Anlage

Raster Rasterlinien ein- / ausblenden

VergrolRern / Verklei-
nern

Ansicht vergrofern / verkleinern

Beschriftung einzelner Anlagenkomponen-

Beschriftun
9 ten ein- / ausblenden

Ruckgangig/Wieder- | Aktion rickgangig machen / wiederherstel-
herstellen len

Unterschiedliche Ansichten der Anlage spei-

Kamera
chern

3.3.3 Raster einrichten

Wenn Sie die Anlagenkomponenten entlang eines Rasters ausrichten mochten, kli-
cken Sie auf . Andern Sie bei Bedarf die GroRe der Rasterung wie folgt:

1. Klicken Sie im Menu "Ansicht" auf "Rastereinstellungen”.

i) Feedmove Editor

Datei ~ Ansicht = Bearbeiten

Raster aktivieren

fb Rastereinstellungen -

—
—

2. Geben Sie den Wert in die Eingabefelder ein oder andern Sie den Wert mit Hilfe
der Auf- und Abwartspfeile.

3. Bestatigen Sie die Eingaben mit einem Klick auf "OK".

MillAndMixpro .
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3.3.4 Anlagenkomponenten verbinden

[i] ACHTUNG!

Wenn Sie die standardmallig vorgegebenen Futtertransporte Gbernehmen mdchten,
prufen Sie, ob diese Futtertransporte |hrer installierten Anlage entsprechen.

Um Anlagenkomponenten zu verbinden, miussen Sie bei Bedarf bestehende Verbin-
dungen zunachst |6schen.

* Einzelne Verbindungen l6schen:
a) Bewegen Sie den Mauszeiger auf die unerwunschte Verbindung.
Der Mauszeiger andert seine Form E—I—* .
b) Klicken Sie auf die Verbindung.
Die Verbindung wird orange markiert.
c) Drucken Sie die Entf-Taste auf lhrer Tastatur.
Die Verbindung wird entfernt.

* Um alle Verbindungen zu I6schen, klicken Sie im MenU "Bearbeiten" auf "Alle
Futtertransporte entfernen".

Datei~ Ansicht - | Bearbeiten =

Alle Futtertransporte entfernen

fb % Futtertransporte auf Standard zuricksetzen }'

Positionen auf Standard zurdcksetzen

MNeue Elemente repositionieren

* Auf Standard zuriicksetzen: Bei der EcoMatic sind fur die Anlagenkomponenten
automatisch Standard-Verbindungen definiert. Wurde diese Konfiguration gean-
dert, konnen Sie alle Standard-Verbindungen wieder herstellen und mit dem Stan-
dard weiterarbeiten.

Klicken Sie im Menu "Bearbeiten" auf "Futtertransporte auf Standard zurlckset-
zen".
i) Feedmove Editor

Datei~ Ansicht - | Bearbeiten =

Alle Futtertransporte entfernen

ﬁb % Futtertransporte auf Standard zuriicksetzen

Positionen auf Standard zuriicksetzen

Meue Elemente repositionieren

. MillAndMixpro
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1. Bewegen Sie den Mauszeiger auf den roten Punkt der gewlnschten Anlagen-
komponente.

[t
Der Mauszeiger &ndert seine Form = g, .

) Feedmove Editor

Datei » Ansicht = Bearbeiten =

o & Q w

2. Klicken Sie auf den roten Punkt und halten Sie die Maustaste gedrickt.

3. Bewegen Sie den Mauszeiger auf das Symbol der Anlagenkomponente, mit der
die ausgewahlte Anlagenkomponente verbunden werden soll.

[:;+
Der Mauszeiger andert seine Form @& und eine Verbindungsleitung wird sichtbar.

Die FlieRrichtung ist mit einem Pfeil an der Leitung gekennzeichnet.

dmove Editor

Datei ~ Ansicht - Bearbeiten

B @ Q =

MillAndMixpro .
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4. Lassen Sie die Maustaste los.

Beide Anlagenkomponenten sind miteinander verbunden. Der entsprechende Fut-
tertransport wird rechts im Fenster erstellt.

Verbundene Anlagenkomponenten ohne griinen und roten Punkt ermdglichen
keine weitere Verbindung.

5. Verbinden Sie auf diese Weise alle Anlagenkomponenten miteinander, sodass ein
geschlossener Futtertransportweg vom Silo bis zum Kreis entsteht.

6. Klicken Sie rechts im Fenster auf einen Futtertransport, um die Verbindung zu pru-
fen.

Die zugehorige Teilstrecke wird in der Grafik orange markiert. AuRerdem 6ffnet
sich die Struktur des Futtertransportes und alle zugehdrigen technischen Elemente
werden angezeigt.

Futtertransport

Knoten Wert
&
e [+] Futtertransport 1
7 {
i o9 Quellsilo[2]
o | ©= Flexvey(2)
L 4 :
i Oy Kreis [1]
§  Futterransport 3
& Futterransport 4
] & Futtertransport 5
E @ Futerransport 6

. MillAndMixpro
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3.3.5 Anlagenkomponenten markieren und verschieben

[i] ACHTUNG!

Orange markierte Objekte kdnnen Sie auch mit den Pfeiltasten Ihrer Tastatur verschie-
ben.

1. Bewegen Sie den Mauszeiger auf die gewlinschte Anlagenkomponente.

[a i
Der Mauszeiger andert seine Form *—l—* . Der Name der Anlagenkomponente wird
aulRerdem kurz als Tooltip angezeigt.

2. Klicken Sie auf die Anlagenkomponente und halten Sie die Maustaste gedrickt.

Die Anlagenkomponente wird orange markiert.

3. Verschieben Sie die Anlagenkomponente auf die gewunschte Position und lassen
Sie die Maustaste los.

ODER:

1. Markieren Sie mehrere Anlagenkomponenten,

a) indem Sie mit gedrlckter linker Maustaste ein Rechteck um die Anlagenkom-
ponenten ziehen.

ODER:
indem Sie die Anlagenkomponenten mit gedrickter Strg-Taste anklicken.
Die Anlagenkomponenten werden orange markiert.

2. Klicken Sie in den markierten Bereich und halten Sie die Maustaste gedruckt.

3. Verschieben Sie die Anlagenkomponente auf die gewiinschte Position und lassen
Sie die Maustaste los.

MillAndMixpro .
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3.3.6 Ansicht einstellen und speichern

[i] ACHTUNG!

Welche der unten angegebenen Funktionen auf lhre Maus zutrifft, hangt von den
Windows-Einstellungen der Maus ab.

Sie kdnnen bis zu 5 unterschiedliche Ansichten speichern: eine Ansicht pro Kamera-
Symbol. Gespeicherte Ansichten kdnnen Sie spater im Fenster "Ansicht" aufrufen.

1. Stellen Sie die Ansicht wie folgt ein:
— VergroBern oder verkleinern: Drehen Sie das Mausrad vor und zuruck.

— Nach rechts oder links bewegen: Driicken und halten Sie die Umschalttaste
(Shift-Taste) und drehen Sie das Mausrad vor und zurtck.

— Nach oben oder unten bewegen: Driicken und halten Sie die Steuerungs-
taste (Strg-Taste) und drehen Sie das Mausrad vor und zurtck.

ODER

Wenn Sie das Mausrad herunterdriicken, kénnen Sie die Grafik (zweidimensi-
onal) in alle Richtungen bewegen.

2. Kilicken Sie auf den Abwartspfeil eines der Kamera-Symbole.

4. Wenn Sie die gespeicherte Ansicht spater wieder aufrufen moéchten, klicken Sie
auf das entsprechende Kamera-Symbol.
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H | [I |:H ”" N E[ Ausgabe: 01/20  99-97-4770 D

manager



Konfiguration der Anlage Seite 31

3.4 Einstellungen im Composer andern

Im Composer wird der Funktionsumfang der installierten Anlage in der Regel einmal
festgelegt. Bei Bedarf kann der Composer fiir nachtragliche Anderungen wie folgt auf-
gerufen werden:

1. Klicken Sie in der Hofstruktur auf die gewlnschte Anlagen-Applikation.
[i] ACHTUNG!
Prifen Sie, ob die Applikation lauft. Stoppen Sie die Applikation, indem Sie in der
oberen Leiste auf klicken.
2. Klicken Sie unter "Setup" auf "Starte Composer...".
i@ BigFarm
Manager Konfiguration Auswertung Setup Hilfe
& F Y% W N o Y ‘Ya
in
© @ Hof Bergstrop A Ausristung | Target silos | Order history Setup
O. Sauenstall Q%
0. Neubau
o. Ferkelaufzucht Compaser
0. Mast ‘ Starte Composer... G ‘
S
FeedMaove Editor i
‘ Futtertransporte bearbeiten ‘
3. Nehmen Sie die Einstellungen gemall dem Aufbau der MillAndMix-Anlage vor.
Andern Sie dabei bei Bedarf voreingestellte Werte.
Erlauterungen zu ausgewahlten Parametern siehe Kapitel 3.2 "Einstellungen im
Composer vornehmen”.
MillAndMixpro .
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Parameter || Details

Mame Wert Einheit Kommentar Intervall Modus

© %F MillAndMix

- Componentintake Are there any componentintake

used?

- InlineMilling Is inline milling used?

- PostMilling Iz post milling used?

. Does the application have one or .

- Wischtirme 1 twa mixing towers? Min: 1, Max: 2
Does the application have a

- Wineralstoffzufunr mineral supply?
Does the application have an .

- ¢ Fliissige Komponenten 0 P ¥ Min: 0, Max: 10

liquids?
@ ¥F Dosiersilos
©-%F MixingTower
Q% TargetSilos
©-LF Accessories
©-%¢ Control

‘ v Speichern ‘ ‘ x Abbrechen ‘

4. Klicken Sie abschlieRend auf "Speichern", um alle Einstellungen im Composer zu
ubernehmen.

Im nachsten Dialog werden Sie darauf hingewiesen, den Steuerungscomputer neu
zu starten.

5. Bestatigen Sie den Dialog mit "OK".

Bitte starten Sie den entsprechenden Controller neu um die neue Konfiguration zu aktivieren

Der Feedmove Editor startet automatisch, damit Sie zunachst die Anderungen in
den Futtertransporten anpassen kdnnen, Kapitel 3.3 "Anlage im Feedmove Editor
darstellen”.

Nach Beenden der Anderungen im Feedmove Editor erscheint erneut ein Dialog,
der auf den Neustart des Steuerungscomputers hinweist. Wenn Sie den Steue-
rungscomputer neu starten méchten, folgen Sie den weiteren Handlungsschritten.

6. Klicken Sie im Menu "Setup" auf "Software installer".

Manager Akt en HKonfiguration Auswertung Setup Hilfe

Konfigurator

& F 2 A N Do

Software installer =g

10 Manager .)

]
| Business units

Business unit assignments
© &b Hof Bergstrop O | [

Lizenzen

. MillAndMixpro
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7. Wahlen Sie den Steuerungscomputer mit einem Klick aus.

8. Klicken Sie in das entsprechende Eingabefeld unter "Action Type" und wahlen Sie
die Aktion "Reboot Controller".

Hostname SDK BigFarmNet Type Progress Status Action type

[ ssdserzaose o4 a2 Jeoso | | s Conolersuccesou | - LTI
No action
Analyse Controller
Backup BigFarmNet data
Reboot Controller o
Update current Installation &
New Installation =
Restore backup to Controller
Reset BigFarmNet data
Diagnostics

9. Kilicken Sie auf "Start".

[i] ACHTUNG!

Dieser Vorgang kann mehrere Minuten dauern!

amilet

manager
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3.5 10-Manager einrichten

Im IO-Manager richten Sie die Steuerung ein. Sie ordnen den Anlagenfunktionen, die
zuvor im Composer festgelegt wurden, die 10-Karten zu.

1. Klicken Sie in der Hofstruktur auf die gewlinschte Anlagen-Applikation.

2. Kilicken Sie im MenU "Setup" auf "IO Manager".

A

Konfiguration Auswertung Setup Hilfe

. Konfigurator

N Za A M o

Software installer
—_—
|

© ad Hof Bergstrop oL

,  Datensicherung

Der 10-Manager 6ffnet sich im Anwendungsfenster. Im linken Bereich werden
unter "Gerat" die einzelnen Gerate der Anlage angezeigt. Im rechten Bereich wer-
den unter "Kanal" die Kanale der |O-Karten angezeigt.

‘P =

Ausristung anhalten E o

o.:\ Hof Bergstrop F'y p—— I@
©'M Sauenstall
@ Neubau i glpindungsstati v Bearbeiten alletianal-Typen v Alle Verbindungsstati v
{)- Ferkelaufzucht < e
© @ Mast ™
=] “a e © analog input (11 verftigbar)
P o ] & 0 321
|
] ] L 321
db - & 322
: & > 323
Lda] “a L 69,6 324
[-¥a By i 325
on e o 326
{}Q iy i 327
on g L 328
on oy o 32.9
en e Py 3210
Lo = < 3211
@ 3212
[+ 3213
3214
3215
3216
© digital Ausgang (18/18 verfugbar) /
Standardzuordnung v = Alle Verbindungen entfernen v Speichern

Benutzer: adminDE ~ Wahrung: €
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Die Ansicht im I0-Manager kénnen Sie Uber die obere Leiste wie folgt einstellen:

Gerat || Kanal | EEEFH Applikationsdienst lauft nicht Testmodus starten
Alle Verbindungsstati v [[] Bearbeiten D Alle Kanal-Typen v | Alle Verbindungsstati

- Struktur vollstandig aus- oder einklappen

— Gerat und/oder Kanal gemal} Verbindungsstatus anzeigen
- D Schaltschrank-Nr. einblenden

— Kanal gemal Kanal-Typ anzeigen

Die Schnittstellen an den Geraten und den 10-Karten werden durch folgende Sym-
bole dargestellt:

- digitaler Ausgang

- digitaler Eingang

- analoger Ausgang
- analoger Eingang

- Zahlereingang

— serielle Schnittstelle

Verbundene Schnittstellen sind farbig: + JUL | <+ 1 |

— Nicht verbundene Schnittstellen sind ausgegraut:

3.5.1 Knoten-ID andern

Im mitgelieferten Schaltplan finden Sie Angaben, welches Gerat welche CAN-Adresse
erhalt. Vergeben Sie die CAN-Adressen gemal Schaltplan.

1. Kontrollieren Sie an den 10-Karten, die Sie zuweisen mochten, auf welche CAN-ID
der Drehschalter der jeweiligen Karte eingestellt ist (im Schaltschrank).

2. Offnen Sie mit einem Rechtsklick auf die |0-Karte (oberste Ebene) das Kontext-
menu und klicken Sie auf "Einstellungen Busknoten".

Ein neuer Dialog 6ffnet sich.

Kanal

+ G Steuerung / Schaltschrank / Digitalmodul BDDIO32 [1] (1D: O
Einstellungen Busknoten o~

PC Karten Einstellungen E

Suche nach Busknoten...

3. Klicken Sie auf der ersten Registerkarte unter "Knoten ID" auf "Andern".

MillAndMixpro .
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emeinsame Einstellungen | Knotenlberwachung || Firmware | BDDIO32 parameter

Knoten 1D 0x55 (85)
Status INITIALISING

Aktiviert [

EDS Datei BD_DIO32_HL32 eds
Geratetyp

Geratename laut Hersteller

[] Auswahlen, wenn der eingestellte Busknoten mit dem Typ des bekannten Busknotens iibereinstimmt.

CANopen-Einstellungen des Busknoten._.

x Schliessen

4. Wabhlen Sie die neue Knoten-ID und klicken Sie auf "OK".

Knoten-ID Andern

Achtung: Andemn Sie die Knoten-ID nur wenn diese nicht mit der entsprechenden Knoten-D der Hardware
lbereinstimmt.

Neue Knoten-ID 85 v | (85)

‘ v OK ‘ ‘ »*  Abbrechen

6. Klicken Sie auf "Schliessen", um den Dialog zu beenden.
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3.5.2 Verbindung erstellen

Verbinden Sie die einzelnen Gerate mit der entsprechenden |0-Karte manuell. Die
Funktion Uber den Button "Standardzuordnung" wird vom System derzeit nicht unter-
stutzt.

1.

Andern Sie, wo erforderlich, im Bereich "Kanal" einen oder mehrere Eingange zu
Ausgangen mit der Spannungsversorgung +24 V.

Die Voreinstellung zeigt zunachst nur Eingange.

Diese Funktion ist bei |0-Karten des Typs BDDIO32 und BDDIO32LC moglich.

a)

Markieren Sie einen Eingang oder markieren Sie mit gedruckter Strg-Taste
mehrere Eingange.

Die Mehrfachbearbeitung gilt nur fur Kanale gleichen Typs.
Klicken Sie mit der rechten Maustaste in den markierten Bereich.

Wahlen Sie im Kontextmenu "Zu Ausgang andern" > "+24V schaltend", wenn
der neue Ausgang +24 V ausgeben soll.

ODER:

Wabhlen Sie im Kontextmenu "Zu Ausgang andern" > "Masse schaltend", wenn
der neue Ausgang Masse ausgeben soll.

- -] @Steuerung I Schaltschrank /10-Karteneinstellungen /

@ Digitaler Ausgang/Eingang (32432 verfligbar) /

E Kanalinfo _

I Masse schaltend | Zu Ausgang andern v
| +24V schaltend | Polaritat )
=

= :

5
Bei Bedarf kdnnen Sie die Polaritat des Signals umkehren, indem Sie im Kon-
textmenU auf "Polaritat" > "Invertiert" klicken.

Kanal

-] @ Steuerung / Schaltschrank /

@ Digitaler Ausgang/Ei ng (32/32 verfigbar) /

Kanalinfa
Testwert setzen

Zu Eingang andern

Zu Ausgang andern 3

Polaritat 3 Invertiert ?5
+24V 6

MillAndMixpro .
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2. Wahlen Sie eine der folgenden Varianten zur Verbindung der Schnittstellen:
Variante 1:

a) Klicken Sie auf die Schnittstelle der gewtinschten Anlagenkomponente und
halten Sie die Maustaste gedruckt.

b) Ziehen Sie die Maus mit gedrickter Taste auf die Schnittstelle des gewiinsch-
ten Kanals und lassen die Taste los.

Die Anlagenkomponente und der Kanal werden miteinander verbunden. Die
Symbole werden farbig dargestellt « nun| « nn |.

- :
(-3 © Digitaler Ausgang/Eingang (32/32 verfiigbar) /
& 24V 1
: 2
+24V 3
+24V 4
124V 5
O +24V 6
' +24V 7
Variante 2:

a) Aktivieren Sie in der oberen Leiste die Funktion "Bearbeiten".

b) Da die Schnittstellen der 10-Karten nummeriert sind, kbnnen Sie die entspre-
chende Nummer bei der Schnittstelle der Anlagenkomponente eintragen.

Die Anlagenkomponente und der Kanal werden miteinander verbunden. Die
Symbole werden farbig dargestellt « nn| + nn |.

Gerat || Kanal ﬁ Applikationsdienst [auft nicht Testmodus starten
Alle Verbindungsstati v Bearbeiten ﬁ D Alle Kanal-Typen v | Alle Verbindungsstati v
Gerat Kanal
e
-
Q © Digitaler Ausgang/Eingang (32/32 verfigbar) /
é 424y 11 4—
=,
14
O +24V 15

3. Wenn Sie eine Verbindung versehentlich falsch gesetzt haben, klicken Sie mit der
rechten Maustaste auf das entsprechende Verbindungssymbol. Klicken Sie im
Kontextmend dann auf "Verbindung l16schen”.
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[i] ACHTUNG!

Verbindung prufen:

Doppelklicken Sie auf das gewtinschte Gerat und der damit verbundene Kanal wird
entsprechend markiert.

4. Sobald Sie alle Verbindungen festgelegt haben, klicken Sie in der unteren Befehls-
leiste auf "Speichern".

5. Klicken Sie abschlieRend oben im Fenster auf "Applikation neu starten", um die
Steuerung in Betrieb zu nehmen.

3.5.3 Schaltplan importieren

Ein Schaltplan kann im CSV-Format geladen werden.

1. Klicken Sie in der unteren Leiste auf den Abwartspfeil des Buttons "Standardzuord-
nung".

Ein Kontextmen 6ffnet sich.

120 1 i
+24V
1160 1 bl
1163 1 v +24V
Standardzuordnung v?‘ = Alle Verbindungen
¢ S
2. Wahlen Sie "Schaltschrankzuordnung laden".
+24V 1.19
Standardzuordnung fir mehrere Applikationen laden 120
Spezielle Zuordnung laden +24V 1.21
Schaltschrankzuordnung laden . 1.99
I/O-Zuordnung in andere Anwendungen kopieren:s ]
I/O-Zuordnungen exportieren G —  Alle Verbindungen
<

3.5.4 Testmodus ausfiihren

Im Testmodus des I0-Managers kénnen Sie alle Gerate ein- und ausschalten, und so
die korrekte Einrichtung der Steuerung vor der Inbetriebnahme kontrollieren.

MillAndMixpro
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/\ VORSICHT!

Der Testmodus darf nur von einem Service-Techniker ausgefuhrt werden. Bei einer
angeschlossenen Anlage werden mdglicherweise Gerate gestartet. Achten Sie darauf,
dass sich wahrend des Testmodus keine Personen und keine Tiere im Anlagenbereich
befinden.

Deaktivieren Sie den Testmodus nach Beendigung.

1. Klicken Sie in der oberen Leiste auf "Testmodus starten".

cations stla ch Testmod tart:
Gerat || Kanal @ Applikationsdienst lauft nicht
-
S
Alle Verbindungsstati v | | Bearbeiten D Alle Kanal-Typen v | Alle Verbindungsstati v —
=3 + digital Counter input (12/12 verfligbar) / NG
s © Digitaler Ausgang/Eingang (32/32 verfigbar) /
e +24V 11
: 1041 1 12
4 13

2. Doppelklicken Sie im Bereich "Gerat" auf die Schnittstelle des Gerates, das Sie
einschalten mochten « nn | 4 nn |.

Der damit verbundene Kanal wird entsprechend markiert.

3. Aktivieren Sie bei dem ausgewahlten Gerat und beim zugehdrigen Kanal das Kon-
trollkastchen mit einem Kiick.

Das reale Gerat ist eingeschaltet.

Falls das reale Gerat nicht eingeschaltet sein sollte oder falls ein anderes reales
Gerat eingeschaltet ist, korrigieren Sie die Verbindungen im 10-Manager oder
klemmen Sie die Ausgange an der |O-Karte um. Beachten Sie dabei die dem
Schaltplan beiliegende Ubersichtszeichnung der I0-Karte.

[ - o @Steuerung I Schaltschrank /10-Karteneinstellungen /
[ @ Digitaler Ausgang/Eingang (31/32 verfiigbar) /
é +24v 1
’ [ am o
+24V
+24V

+24V
+24V

P 24y

4. Schalten Sie das Gerat aus, indem Sie die Hakchen durch Anklicken entfernen.

5. Beenden Sie den Testmodus, indem Sie in der oberen Leiste auf

s klicken.
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3.5.5 Waage kalibrieren

Sobald Sie die Verbindung zwischen den Wiegestaben und der entsprechenden Wieg-
box erstellt haben, kénnen Sie die Waage kalibrieren.

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste im Bereich "Gerat" auf "Wiegestabe".
2. Klicken Sie im Kontextmenu auf "Kalibrieren".

Es offnet sich ein neues Dialogfenster.

e -
o Waage
M \vicgestabe 0

O Kalibrieren [ e Y

Verbundene 10 Karte ﬁnden@

Verbindung ldschen

Gerate Information

-2

3. Klicken Sie zum Kalibrieren auf den Reiter "Kalibrierung".

Waage tarieren und kalibrieren:

Aktuelle Werte
Gewicht 11,573 kg Rohwert 0

Tarieren IZaIiIJrierlrgQ%
Start-Gewicht 0,000 kg Rohwert 722718
End-Gewicht 25,000 kg Rohwert 770321
Mindestanderung Waagewert 0,000 kg

Zuriicksetzen ‘

Kalibrieren

x Schliessen

4. Geben Sie das Start-Gewicht (in der Regel den Wert 0) ein und klicken Sie auf
"Rohwert Start setzen".

5. Geben Sie das verwendete Kalibriergewicht unter End-Gewicht ein.
6. Beladen Sie die Anlagenkomponente mit dem Kalibriergewicht.

7. Klicken Sie auf "Rohwert Ende setzen".

8. Entfernen Sie das Kalibriergewicht.

9. Klicken Sie auf "Kalibrieren", um den Kalibriervorgang zu beenden.
10. Schlieen Sie den Dialog.

MillAndMixpro .
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3.6 Manuelle Steuerung der Anlagenkomponenten

Die Manuelle Steuerung erfolgt im Fenster "Ansicht", sobald Sie die Grafik im Feed-
move Editor erstellt haben (Kapitel 3.3). Uber die Grafik kénnen Sie die MilAndMix-
Anlage manuell steuern, indem Sie einzelne Anlagenkomponenten aktivieren und
deaktivieren.

[i] ACHTUNG!

Bei der Durchfihrung der manuellen Steuerung handeln Sie auf eigene Gefahr und
haften fir Folgeschaden! Bei der manuellen Steuerung ist der Betrieb der Anlage Uber
die Steuerungssoftware (Applikation) ausgeschaltet!

1. Klicken Sie in der Hofstruktur auf die gewlinschte Anlagen-Applikation.

2. Klicken Sie unter "Ansicht" auf "Manuell".

[i] ACHTUNG!

Prufen Sie, ob die Applikation lauft. Stoppen Sie die Applikation, indem Sie in der
oberen Leiste auf klicken.

I3 BigFarmNet Manager

Manager Aktivitaten Konfiguration Auswertung Setup Hilfe

& EFE % AN o Y Za

==

© @ Hof Bergstrop Target silos Order history

© M Ssauenstall

6@ Neub o Stopp Softwareschalter
: eubau

é-. Ferkelaufzucht
é-. Mast

L MillAndMix =

3. Stellen Sie bei Bedarf die Ansicht ein oder rufen Sie lhre gespeicherten Ansichten
uber die Kamera-Symbole wieder auf, siehe Kapitel 3.3.6.

4. Schalten Sie die Funktion der Anlagenkomponente wie folgt manuell an oder aus:
a) Kilicken Sie auf die gewlinschte Anlagenkomponente.

Die Anlagenkomponente wird orange markiert und links im Fenster werden die
zugehorigen Elemente eingeblendet.

. MillAndMixpro
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Ansicht || Ausriistung || Target silos Order history Mill Regulation Info Component it

o Stopp Softwareschalter

Alle Geréate stoppen

Mill [1]

b) Aktivieren oder deaktivieren Sie das gewlnschte Element tber das links ein-
geblendete Fenster, oder, indem Sie in der Ansicht direkt auf das Symbol des
Elements klicken.

Aktive Elemente sind orange markiert. Inaktive Elemente sind grau.

Ansicht || Ausriistung || Target silos Order history Mill Regulation Info Compaonent it

o Stopp Softwareschalter

Alle Gerate stoppen

BagFilterClean

Mill [1]

amiet

manager

MillAndMixpro .
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5. Andern Sie bei Bedarf die Frequenz einer Anlagenkomponente, z. B. eines Riihr-
werks oder einer Pumpe, die von einem Frequenzumformer gesteuert wird.

Klicken Sie auf die entsprechende Anlagenkomponente und andern Sie die Fre-
quenz Uber die Auf- und Abwartspfeile.

Ansicht | Ausriistung || Target silos | Order History || Setup

o Stopp Softwareschalter

DosingScrew Mill [1]

Motor:Frequencylnverter
Speed (%)

R . |

0.0Hz /0.0 Hz

6. Bewegen Sie den Mauszeiger Uber die einzelnen Symbole in der Grafik, um den
vollstandigen Namen der Funktion oder der Anlagenkomponente zu sehen.

Ein Tooltip mit dem vollstandigen Namen wird eingeblendet.

jl

* Farm->MillAndMix-= PostMilling-> MillPreBinUnit [1]-=Mill [1]-> DosingScrew Mill [1] l

7. Beenden Sie die manuelle Steuerung, indem Sie erneut auf "Manuell" klicken.

) MillAndMi;
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3.7 Manuelle Aktion der Futtertransporte

Die Funktion fiir manuelle Aktionen finden Sie im Fenster "Ansicht".

In der Regel lauft die Anlage automatisch gemal der festgelegten Einstellungen. Sie
kénnen jedoch auf einzelne Futtertransporte zugreifen und Aktionen manuell ausflih-
ren, z. B. eine Komponente von einem Silo zu einem Mischer transportieren. Sie kon-
nen manuelle Aktionen auch fir mehrere Futtertransporte festlegen. Dabei definieren
Sie die Reihenfolge, nach der die Aktionen abgearbeitet werden sollen.

1. Klicken Sie in der Hofstruktur auf die gewlnschte Anlagen-Applikation.

[i] ACHTUNG!

Prifen Sie, ob die Applikation lauft. Stoppen Sie die Applikation, indem Sie in der

oberen Leiste auf klicken.

2. Klicken Sie in der Registerkarte "Ansicht" oder "Ausrustung" auf den Button
"Aktion".

Das Dialogfenster "Manueller Betrieb" 6ffnet sich.

© & Hof Bergstrop Ansicht | Ausriistung || Target silos | Order history | Mill Regulation Info Component intake Setup

Einstellungen . I° Start I

o Stopp Softwareschalter Aktion et
o

anue u
I e \’ E
L | ——™

3. Geben Sie im oberen Bereich die "Quelle" und das "Ziel" des gewunschten Futter-
transports ein und wahlen den Futtertransport dann aus der Liste.

G-@ Sauenstall

@@ Neubau

G Ferkelaufzucht
G Mast

£+ MillAndMix =
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Manueller Betrieb

Filter

Quelle DosingSilo [1] v Ziel Mixer [1] v
Eingebundene Gerate v Micht enthaltene Gerate v
Durchlaufener Kreis v Mahlverfahren Nicht beachten v
Futtertransport Startgerat
DosingSilo [1] - Mixer [1] Motor:PoleReversing, Motor-DirectSwitchOn, CellGate, Motor:DirectSwitchQ___
DosingSilo [1] - Mixer [1] Mill [1]. Motor:PoleReversing, Motor:DirectSwitchOn, CellGate, Motor:Direct. ..

Endbedingung

(%) Gewicht Volumen Sensor ist aktiviert Dauer

Gewicht 0.000 kg

Geschwindigkeit 0%  Auto Quelle v
Ziel Aniv

Hinzufiigen

Entfernen

Alle entfernen

Aktiver Futtertransport

i

Start x Schliessen

4. Legen Sie unter "Endbedingung”, "Pumpe" und "Ruhrgeschwindigkeit" die tem-
porare Einstellung fest.

Je nach Futtertransport und Anlagenkomponente werden die entsprechenden
Parameter fur die Aktion freigegeben wie z. B. der Button "<= bis Mindestgewicht".
Wenn Sie auf diesen Button klicken, schaltet das System ab, sobald das Mindest-
gewicht in der Quelle, aus der entnommen wird, erreicht ist.

5. Klicken Sie in der unteren Befehlsleiste auf "Start", um die Aktion flr den gewahlten
Futtertransport sofort zu starten.
ODER:

Klicken Sie im unteren Bereich auf "Hinzuflgen", wenn Sie fur weitere Futtertrans-
porte Aktionen festlegen mochten.

Die Futtertransporte mit definierter Aktion werden rechts im Feld aufgelistet. Mit
den Auf- und Abwartspfeilen legen Sie die Reihenfolge fest, nach der die Aktionen
abgearbeitet werden.

. MillAndMixpro
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Hmzufugen DosingSilo [1] - Mixer [1)
Z LiquidTank [1] - Mixer [1]
Mixcer [1] - TargetSilo [1]
Alle entfernen
Aktiver Futtertransport

6. Klicken Sie in der unteren Befehlsleiste auf "Start", um die Aktion(en) zu starten.

7. Klicken Sie in der unteren Befehlsleiste auf "Schliessen", um das Dialogfenster zu
schliel3en.

3.8 Anlage stoppen und Aktion abbrechen

Sie kdnnen die Anlage im laufenden Betrieb anhalten, indem Sie im Fenster "Ausrus-
tung" in der oberen Leiste auf "Stopp" klicken. Wenn Sie wieder auf "Start" klicken,
nimmt die Anlage den Betrieb wieder auf und setzt die aktuelle Aktion fort.

Ansicht | Ausriistung | Zielsilos || Auftragsprotokoll Info zur Mihlensteuerung Komponentenzufithrung Setug

> Betrieb Normal Einstellungen __. o Stopp
S

Wenn Sie auf den Abwartspfeil im "Start"-Button klicken, erhalten Sie folgende Option:

Start mit Abbruch der aktuellen Chargen: Die Anlage startet, storniert die aktuellen
Chargen und fahrt mit der nachsten Charge innerhalb des Auftrags fort, der in der Auf-
gabenverwaltung definiert wurde. Bevor diese Option ausgewahlt wird, muss die
gesamte Anlage Uber die Handbedienung entleert werden.

Ansicht | Ausriistung | Zielsilos || Auftragsprotokoll Info zur Mihlensteuerung Komponentenzufithrung Setug

Einstellungen ..

o Stopp Softwareschalter

Start mit Abbruch den aktuellen Chargen

MillAndMixpro .
Ausgabe: 01/20 99-97-4770 D B | [I |:H ”" N E[
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3.9 Fenster "Ausriistung"

Das Fenster "Ausristung" zeigt alle relevanten Daten sowie einzelne Anlagenkompo-
nenten der installierten MillJAndMix-Anlage als selbstandige Teilapplikationen. Jede
einzelne Teilapplikation kann angehalten und neu gestartet werden. Wenn eine Teilap-
plikation einen Alarm generiert, geht nur die spezifische Teilapplikation in Stérung. Die
anderen Teilapplikationen werden weiterhin ausgefihrt.

Setup Hilfe

iaf
i W

Ausristung anhalten FE @

© @ Hof Bergstrop
- Sauenstall
©-@ Neubau

Ansicht || Ausriistung | Target silos || Order history || Mill Regulation Info Component intake Setup

o Stopp Softwareschalter

‘f)'. Ferkelaufzucht Aufgabe Machste Aufgabe

&-@ Mast
= on———m | s a.. -
2 MillAndMix =

Silos Minerals Mixer [1] Mixer [2]

----

0.0 kg 0.0 kg
Name Amount Target Name Amount Target MName Amount Target MName Amount Target
0.0kg 0.0kg
Mill [1]
0.0 Hz Q 0.0A
Mill (2]
0.0Hz 6 0.0A
0.0kg 0.0kg 0.0kg 0.0kg 0.0kg 0.0kg

Benutzer: adminDE  Wahrung: € Sprache: DE-DE  10.12.2019 14:25

3.10 Zielsilo

Das Fenster "Zielsilos" enthalt eine Liste aller Zielsilos der MillAndMixpro-Applikation.
Sie erhalten Informationen Uber die Zielsilos und kdnnen Einstellungen zu deren auto-
matischen Befullung wie folgt andern:

e Autom. Befullung: Automatische Befullung aktivieren oder deaktivieren.

* Autom. Befiillung Start / Ende: Zeitspanne, in der die automatische Beflllung
ausgefuhrt werden soll.

* Auftragssumme: Die Anzahl der Chargen im Auftrag.

MillAndMixpro

B' [I |:H ”" N E[ Ausgabe: 01/20  99-97-4770 D
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* ChargengroBe: Die GroRe jeder Charge im Auftrag in Kilogramm.

e Mischturm: Auswahl eines oder beider Mischtlirme, falls vorhanden.

Ansicht | Ausristung || Zielsilos

Silo-Information

Auftragsprotokoll

Zielsilos

Info zur Mihlensteuerung

Komponentenzufihrung Setup

Zielsilo
Rezept
Prioritat

Max-Sensor Status

Min-Sensor Status

Autom. Befiillung
Autom. Befillung Start/0:00
Autom. Befiillung Endel-00
Auftragsmenge
Chargengrife

Mischturm

Manueller Auftrag
Auftragsname
Auftragsmenge
Chargengrolie
Restauftrag

Mischturm

Einstellungen autom. Befiillung
e ——

TargetSilo [1]

Mix 2

<3 4>

=1

0.0 kg

Modify auto fil

TargetSilo [1]
0

0.0 kg

Zielsilo

TargetSilo [1]
TargetSilo [2]
TargetSilo [3]
TargetSilo [4]
TargetSilo [5]
TargetSilo [6]
TargetSilo [7]

Rezept Prioritat

M2 e
Mix 2 50
Mix 2 50
Mix 2 50
Mix 2 50
Mix 2 50
Mix 2 50

Max-Sensor Status  Min-Sensor Status  Autom. Befiillung

Benutzer: adminDE ~ Wahrung: € Sprache: DE-DE  10.12.2019

Auch ein manueller Auftrag kann mit folgenden Parametern erstellt werden:

* Auftragsname: Name des Auftrags.

e Auftragssumme: Die Anzahl der Chargen im Auftrag.

* ChargengroBe: Die Grof3e jeder Charge im Auftrag in Kilogramm.

* Restauftrag: Diese Angabe ist schreibgeschutzt.

e Mischturm: Auswahl eines oder beider Mischtlirme, falls vorhanden.

Sind alle Angaben korrekt ausgefullt, erscheint der Button "Neuen manuellen Auftrag

hinzufigen".

MillAndMixpro

Ausgabe: 0120 99-97-4770 D
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3.11 Auftragsprotokoll

Das Fenster "Auftragsprotokoll" zeigt alle durchgeflhrten Auftrage der MillAndMix, die
Sie nach unterschiedlichen Kriterien filtern kdnnen:

Ansicht || Ausristung | Zielsilos | Auftragsprotokoll | Info zur Mihl Komp ufiihrung Setup

Filteroptionen Auftrage

Von 08.01.2020 " Auftragsnr. Auftrag Rezept Anzahl der Cha..  Startzeit ~ Dauer  Auftragssumme  Aktuslle Auftragssum._. Auftragsabweich_
2 15.01.2020 v A\ 20190617103513  Manual: TargetSilo [1]  Mix 2 3 17/06 1035 AM - 00:22:07 3,000.0 kg 30173 kg 2%
Order ID

Rezept hd

Component v

Supplier M

Delivery nr M

Print Options

‘5 QOrder summary |
‘ Order details | .

Mit einem Doppelklick auf einen Auftrag 6ffnen Sie ein neues Fenster mit weiteren
Informationen zu den einzelnen Chargen des Auftrags. Wechseln Sie die Ansicht zwi-
schen den einzelnen Chargen mit den Buttons "Vorherige" und "Nachste".

Manual: TargetSilo [1] Batch 1 of 3 | Previous | | Mesxt

A Attention: A, Mineral C

Batch infomation:

Batch state: Finished Dry mixing time: 10s

Batch number: 1 Wet mixing time: 205

Total batch amounts

Name Actual amount Amount Wariation
(Batch 1,006,678 kg 1,000.000 kg —E"!
Raw Components 801.967 kg 800.000 kg
Minerals 102.424 kg 100.000 kg 2 “K:
Micro Minerals 0.000 kg 0.000 kg 0%
Liquids 101.187 kg 100.000 kg 1%
Total batch details
Name Supplier Delivery number | Actual amount Amount Variation Manual
- Category: Liquids
Liquid A ® 101.187 kg 100.000 kg 1%
@ Category: Minerals
Mineral A ® 48.319 kg 47.500 kg 2%
Mineral B ® 48.304 kg 47.500 kg 2%
Mineral C ® 5.801 kg 5.000 kg 16 %
@ Category: Raw Components
A ® 0.000 kg 200.000 kg -100 %
B I®)] 200.909 kg 200.000 kg 0%
B ® 199.940 kg 200.000 kg 0%
c ® 200.424 kg 200.000 kg 0%
D ® 200.694 kg 200.000 kg 0%
. MillAndMixpro
|q ﬂ”" E[ Ausgabe: 01/20  99-97-4770 D
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Sie haben folgende Optionen, um Auftragsdaten zu speichern oder zu drucken:

* Auftragsibersicht via Button "Order summary"

Background

Printed: Thursday, January 9, 2020

@ Big Dutchman

Ordersummary
Orders:
Date Order ID Recipe  Nr. of Batches Amount  Actual Amount
1/8/2020 20200108130728 1 500.00 kg 49134 kg
1 500.00 kg 49134 kg
Component usage in order:
Component Amount Actual Amourt Wariation
162.50 kg 146.92 kg 9.59 %
40.00 kg 4129kg 323%
27.50 kg 3149kg 14.49 %
13750 kg 13339 kg 2.99 %
15.00 kg 17.44 kg 16.24 %
28% 47.50 kg 5161kg 8.65 %
31.25kg 3034 kg -2.92 %
31.25kg 32.08 kg 2.66 %
7.50 kg 6.79 kg 9.49 %

* Auftrag inklusive Verlaufsdaten via

Button "Order details"

2200W9130728

- . @qu Dutchman

Order information

Manual: 502 - TargetSilo [2]
10

e

Crclar Narma Marusl 50 - TaegetSie [7]
Racipn Mams

Ml batchas 1
Stant Tima: VR 107 P
End Tims: V20 1:15:05 PI
Duraton 0077
Amoent 500.00 kg
Acksal Amoust 4913 kg

AT %

Printed: Thursdsy. January 9. 2020
Q Big Dutchman
Component usage in order: Manual: 502 - TargetSila [2]
Camgenst At Actzal Amount Vasaton
62 50 kg 146,92 kg a5 %
40,00 kg OF-T™ 1%
2150 kg 1148 kg %
137 S kg RECE ] 219%
1500 kg Tadig wM%
4750 kg 181k BES %
0 Mg 255 %
o8y 2E6%
ET0ky S48%

7

ri
¢

MillAndMixpro
Ausgabe: 01/20

99-97-4770 D
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3.12 Info Muhlensteuerung

Das Fenster "Info Muhlensteuerung" zeigt ein Kurvendiagramm basierend auf den
Werten, die unter Einstellungen > Mahlvorgang > Miihlen und Einstellungen >
Geteilter Frequenzumformer definiert wurden. Zwei zusatzliche Kurven zeigen die
aktuelle Muhlenlast sowie die aktuelle Geschwindigkeit des Frequenzumformers an.
Pro Muhle wird ein Kurvendiagramm erstellt, das den Zeitraum der letzten 24 h
umfasst. Sie kdnnen die Anzeige des Kurvendiagramms vergrof3ern oder verkleinern,
indem Sie den Mauszeiger im Kurvendiagramm positionieren und mit dem Mausrad
scrollen.

-

Manager Aktivitsten Konfiguration Auswertung Setup Hilfe

:0- B %

—
[ ]
°.\ Hof Ansicht | Ausristung | Zielsilos | Aufragsprotokoll Info Miihle 2rung Komponentenzufiihrung Setup

- Miihle [1]

a0

5

70
65
60 L

55 l

50 ; K 3:11PM

Millload: 75 A
45 — Augerspeed: 19Hz

— Auger maxspeed: A0 Hz

40

35

30

25

20

15

10

15:10 15:11 15:12

— Mill -Max load —— Mill - Upper hysteresis —— Mill - Lower hysteresis —— Mill -Desired load —— Maximum speed of frequencyinverter

User- admin Currency: € Language: EN-US  1/9/2020 3:14 PM

. MillAndMixpro
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3.13 Komponentenzufiihrung

Das Fenster "Komponentenzufuhrung" ist nur sichtbar, wenn Sie die Komponentenzu-
fuhr im Composer hinzugefugt haben. Haben Sie im Composer Schaltflachen zum
Starten des Transports hinzugeflgt, werden diese in einer Liste unter "Start" angezeigt.

Ansicht || Ausristung | Zielsilos | Auftragsprotokoll Info zur Miihlensteuerung Komponentenzufiihrung | Setup

Start Stopp Futtertransport Frequenz_ Menge Maximale Transportzeit ~ Sensorverzagerung

Sensor:Start [2] Futtedransport dndern 40,0 Hz 0,000 kg 1.800s 0s Transport starten
Sensor:Start [1] Futteransport &ndern 40,0 Hz 0.000 kg 1.800 s 0s Transport starten
Sensor:Start [9] Futtetransport andern 40,0 Hz 0.000 kg 1800s 0s Transport starten
Sensor:Start [3] Futteransport dndern 40,0 Hz 0,000 kg 1.800 s 0s Transport starten
Sensor:Start [5] Futtetransport andern 40,0 Hz 0.000 kg 1800s 0s Transport starten
Sensor:Start [8] Futtedransport dndern 40,0 Hz 0.000 kg 1.800s 0s Transport starten
Sensor:Start [6] Futteransport &ndern 40,0 Hz 0.000 kg 1.800 s 0s Transport starten
Sensor:Start [7] Futtetransport andern 40,0 Hz 0.000 kg 1800s 0s Transport starten
Sensor:Start [10] Futteransport dndern 40,0 Hz 0,000 kg 1.800 s 0s Transport starten

Automatische

Silo Befillmodus Inhalt Maximale Transportzeit Sensorverzogerung

-
Dosiersilo [1] Auto A 1.800 s 0s
Daosiersilo [2] Auto B 1800s 0s
Dosiersilo [3] Auto c 1800s Os
Daosiersilo [4] Auto D 1800 s Os
Dosiersilo [5] Auto 1800s Os
Dosiersilo [6] Auto 1800 s 0s
Daosiersilo [7] Auto 1800s Os
Dosiersilo [8] Auto 1800s Os
Nnsiersiln 61 Autn 1800 < fle ¥

Benutzer: adminDE  Wahrung: € Sprache: DE-DE  11.12.2019

Folgende Anderungen konnen Sie vornehmen:

* Stopp: Fur jede Schaltflache "Start" muss eine Schaltflache "Stopp" definiert wer-
den, damit die Schaltflache funktioniert.

e Futtertransport: Mit Klick auf "Futtertransport andern" kann ein Futtertransport
ausgewahlt werden. Mit Klick auf "Transport starten" beginnt der entsprechende
Futtertransport.

*  Frequenzumformer Geschwindigkeit: Ist beim ausgewahlten Futtertransport
das erste Gerat ein Frequenzumformer, wird die hier eingestellte Drehzahl verwen-
det.

* Menge: Besitzt der ausgewahlte Futtertransport entweder am Ziel oder an der
Quelle eine Waage, wird die hier eingegebene Menge bei jedem Aktiveren der
Schaltflache transportiert.

amilet

manager
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 Maximale Transportzeit: Die maximale Zeit fur den Futtertransport, bis er been-
det sein sollte.

* Sensorverzogerung: Diese Verzdgerung wird hinzugefugt, wenn der Futtertrans-
port einen Min-Sensor im Quelltank hat. Dadurch wird sichergestellt, dass der
Quelltank leer ist, bevor der Futtertransport gestoppt wird.

Silos mit einem Min-Sensor kdnnen Uber die MillAndMix-Applikation automatisch
beflllt werden. Lost der Min-Sensor aus, ermittelt die MillAndMix-Applikation ein Silo
mit dem gleichen Inhalt, das mit dem zu befullenden Silo verbunden ist und die Beful-
lung startet.

. MillAndMixpro
H | [I |:ﬂ ”" N E[ Ausgabe: 01/20  99-97-4770 D
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4 Konfiguration der Applikation

1. Klicken Sie in der Hofstruktur auf die gewlnschte Anlagen-Applikation.

[i] ACHTUNG!

Prifen Sie, ob die Applikation lauft. Stoppen Sie die Applikation, indem Sie in der
oberen Leiste auf klicken.

2. Klicken Sie unter "Ausrustung" auf "Einstellungen...".

Ansicht { Ausriistung ) Zielsilos || Auftragsprotokoll Info zur Mahlensteuerung Komponentenzufihrung Setuj

o Stopp Softwareschalter Aktion I Einstellungen !o Start v

Der Einstellungsdialog 6ffnet sich und beinhaltet alle Einstellungen fiur die Anla-

genkomponenten, die Sie zuvor im Composer definiert haben. Die Einstellungen
sind gruppiert und haben gegebenenfalls voreingestellte Werte. Die einzelnen
Parameter werden in den folgenden Kapiteln erlautert.

Speichern Sie erst, wenn Sie alle Einstellungen unter den Reitern definiert haben.
Die Funktion "Speichern" gilt fur den gesamten Einstellungsdialog. Gespeicherte
Anderungen wirken sich umgehend auf die Anlage(n) aus.

[i] ACHTUNG!

Tooltips vorhanden! Bewegen Sie den Mauszeiger Uber Eingabefelder oder die
Parameter in der Kopfzeile fur eine nahere Beschreibung.

Regulierung nach | Regulierung nach

~ | oben unten

Die hier definierte Last der Mihle im Leerlauf sollte hdher
eingestellt werden als die tatsachliche Leerlast.

Min: 0,0 A | Max: Unbegrenzt | Default: 0,0 A

amilet
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4.1 Allgemein

4.1.1 Einstellungen Applikation

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndMix 1

Allgemein | Dosieren Mahlvorgang Mischen || Waagen || Sensoren Geteilter Frequenzumformer Experteneinstellungen

Einstellungen Applikation Teilapplikationen Sensorausrichtung
Filter und Einstellungen
Applikationen in oder unter diesem Ort: Hof v TSI O

’;:ﬂgznniﬁr e Maximale Pausenzeit Aktion wiederholen Allgemein Simulation aktivieren Applikation zuriicksetzen

@ MillAndMix 1: Farm

v Speichemn ‘ ‘ x Abbrechen

* Applikation nicht betriebsbereit

— Aktion nach max. Pausenzeit ist ein Alarm, eine Warnung oder keine Aktion
("Nein").

— Maximale Pausenzeit: Ist die Applikation langer als hier angegeben nicht in
Betrieb (Pause oder Stérung), wird entsprechend der Einstellung "Aktion nach
Ablauf der max. Pausenzeit" ein Alarm oder eine Warnung ausgegeben. Eine
Zeit von 0 Minuten bedeutet, dass es keine maximale Pausenzeit gibt.

— Aktion wiederholen: Ist dieser Parameter aktiv, wird die Aktion (Alarm, War-
nung oder keine Aktion) nach jedem weiteren Ablauf der maximalen Pausen-
zeit wiederholt.

— Allgemein: Den Status Applikation nicht betriebsbereit optional als allge-
meine/n Alarm/Warnung definieren.

e Simulation

— Simulation aktivieren: Wenn Sie die Simulation aktivieren, missen Sie den
Steuerungsprozess neu starten. Der Steuerungsprozess startet, indem Sie im
IO-Manager auf den Button "Applikation neu starten" klicken. Wenn Sie die
Simulation wieder deaktivieren, missen Sie die Steuerung erneut Uber den
Button "Applikation neu starten" in Betrieb nehmen.

e Zuriicksetzen

. MillAndMixpro
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— Applikation zuriicksetzen

4.1.2 Einstellungen Teilapplikation

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndMix
Aligemein | Dasieren Mahlvorgang Mischen | Waagen | Sensoren Geteilter Frequenzumformer Experteneinstellungen
Einstellungen Applikation Teilapplikationen Sensorausrichtung
Filter und Einstellungen
Applikati d ter di Ort: v . _
pplikationen in oder unter diesem Hof Bergstrop QI Einstellungen kopieren__ ‘
Teilapplikation aktivieren Aktion nach max. Pausenzeit Aktion wiederholen
@ MillAndMix: Hof Bergstrop
Componertintake I S N ¥ R - R
MineralDosing [} Alarm 60 min [}
Mixer [ Alarm 60 min [
Mixer ] Alarm 60 min ]
MixerPostBin [} Alarm 60 min [}
MixerPreBin ] Alarm 60 min ]
SiloDaosing [} Alarm 60 min [}
SiloDosing [} Alarm 60 min [}

‘ v Speichern ‘ ‘ X Abbrechen ‘

Innerhalb der Applikation gibt es Anlagenkomponenten, die als unabhangige Teilappli-
kationen gesteuert werden. Eine Teilapplikation kann fir eine bestimmte Zeit gesperrt
werden, z. B. bei einem Schaden.

* Name: Anlagenkomponente, die als Teilapplikation gesteuert wird.

* Teilapplikation aktivieren: In der Voreinstellung sind die Anlagenkomponenten
aktiv. Entfernen Sie mit einem Klick das Hakchen, wenn Sie Anlagenkomponenten
sperren mochten.

 Aktion der max. Pausenzeit ist ein Alarm, eine Warnung oder keine Aktion
("Nein").

 Maximale Pausenzeit: Ist die Applikation langer als hier angegeben nicht in
Betrieb (Pause oder Stérung), wird entsprechend der Einstellung "Aktion nach
Ablauf der max. Pausenzeit" ein Alarm oder eine Warnung ausgegeben. Eine Zeit
von 0 Minu-ten bedeutet, dass es keine maximale Pausenzeit gibt.

* Aktion wiederholen: Ist dieser Parameter aktiv, wird die Aktion (Alarm, Warnung
oder keine Aktion) nach jedem weiteren Ablauf der maximalen Pausenzeit wieder-
holt.

amilet
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4.1.3 Sensorausrichtung

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndMix 1
Allgemein | Dosieren | Mahlen || Mischen | Waagen | Sensoren Geteilter Frequenzumformer Experteneinstellungen
Applications settings Sub applications Sensorausrichtung

Filter und Einstellungen

Applikationen in oder unter diesem Ort: Hof v

th Einstellungen kopieren... ‘

IR N

Delay high Delay il
@ Application name: MillAndMix 1: Farm

Low

High

v Speichern ‘ ‘ x Abbrechen

* Path: Zugehdriger Pfad.
e Sensor: Name des Sensors.

 Alignment Mode: Die Einstellung ,UseSensor ist in der Regel zu nutzen. Die
Modi ,Low“ und ,High“ bedeuten, der abgeleitete Sensorwert (Ausgang) ist immer
jeweils ,Low*“ oder ,High*“, unabhangig vom tatsachlichen Sensorwert. Diese Modi
kénnen temporar genutzt werden, um der Steuerung immer einen Nicht-Fehlerwert
zu liefern, falls der Sensor defekt ist. Diese Modi sollen nicht standardmallig
benutzt werden.

* Delay high: Innerhalb dieser Zeit muss der reale Sensor (Eingang) ,high“ gemel-
det haben, bevor der abgeleitete Sensor auf ,high“ (Ausgang) wechselt.

* Delay low: Innerhalb dieser Zeit muss der reale Sensor (Eingang) ,low“ gemeldet
haben, bevor der abgeleitete Sensor (Ausgang) auf ,low* wechselt.

* Minimum high: Die Zeit, die der abgeleitete Sensor (Ausgang) mindestens ,high*
meldet.

* Minimum low: Die Zeit, die der abgeleitete Sensor (Ausgang) mindestens ,low*
meldet.

* Invert sensor: Diese Einstellung invertiert den Eingangswert des realen Sensors
(Eingang). Die Parameter Delay high und Minimum low werden dann auf den
invertierten Eingangswert des Sensors angewendet. Der Effekt ist gleichzusetzen
mit der Invertierung des Sensors auf der Karte.

. MillAndMixpro
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4.2 Dosieren

4.2.1 Silos

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndMix 1

Aligemein || Dosieren | Mahlvorgang Mischen Periodisches Aufriihren Waagen | Sensoren Geteilter Frequenzumformer Antriebssteuerungen Experteneinstellungen

Silos Behalterwaagen

Filter und Einstellungen

Applikationen in oder unter diesem Ort- Hof Bergstrop v ‘ 4] Einstellungen kopieren |

Maximale
Siloname Auﬁuhr"ewt b Dosiermenge fiir das Zulassige Anzahl g Rihrwerk Maximale Laufzeit Rattler Laufzeit des Ruttlers
Dosieren jeweilige Silo -Sensol des Rihrwerks

© MillAndMix: Hof Bergstrop

Hof Bergstrop DosingSilo [1] 2.000,0 kg — Vibrator

T ST (1] S T I R

Hof Bergstrop MicroMineral [1] - 20,0 kg —|= =
Hof Bergstrop Mineral [1] — 200,0 kg —= _[= _
Hof Bergstrop Pit [1] - 0.0 kg - —[= =
Hof Bergstrop Silo [1] - 0.0 kg —|= == -
Hof Bergstrop Silo [2] - 0.0 kg —|= == -
Hof Bergstrop Silo [3] . =

0.0 ko == ==

Hof Bergstrop TargetSilo [1] - 0 -

v Speichemn | ‘ * Abbrechen

e Silo
— Siloname: Name des Silos.

— Aufruhrzeit vor Dosieren: Diese Einstellung gilt nur fur Fllssigsilos mit Rihr-
werk. Definiert wird die Dauer, in der der Siloinhalt aufgerihrt wird, bevor die
Komponente in den Mischtank dosiert wird

— Maximale Dosiermenge fur das jeweilige Silo: Die maximale Menge, die
das Silo ausdosieren darf, bevor die Waage entleert wurde. Dies ist nur rele-
vant, wenn die Dosierung in eine Behalterwaage erfolgt. Die Einstellung gilt
nicht fur Flussigsilos.

— Zulassige Anzahl oberhalb Max-Sensor: Diese Einstellung gilt nur fir Zielsi-
los. Definiert wird die zulassige Anzahl der Chargen, die Uber den Max-Sensor
hinaus noch in das vorgegebene Zielsilo passen. Wird bei einem Auftrag fur ein
Zielsilo der Max-Sensor erreicht, bevor der Auftrag abgeschlossen ist, wird die
verbleibende Anzahl der noch nicht abgeschlossenen Chargen entsprechend
der hier definierten Anzahl reduziert.

¢ Riihrwerk
— Riuhrwerk: Name des Rihrwerks.

— Maximale Laufzeit des Riihrwerks: Maximal zulassige Zeit, in der das Rihr-
werk ohne Abschaltung lauft.

e Riittler
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— Rittler: Name des Rittlers.

— Laufzeit des Riittlers: Zeit, in der der Ruttler beim Einsatz laufen soll.

4.2.2 Behalterwaagen

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndMix

Aligemein || Dosieren | Mahlvorgang Mischen Periodisches Aufriihren Waagen | Sensoren Geteilter Frequenzumformer Antriebssteuerungen

Silos || Behalterwaagen

Filter und Einstellungen

Applikationen in oder unter diesem Ort: Hof Bergstrop v

h Einstellungen kopieren... ‘

Behalterwaage = | Wiegekapazitat der Behalterwaage Max. Restmenge

@ MillAndMix: Hof Bergstrop
Hof Bergstrop HopperScale [1] 1.000,0 kg 25,0 kg
Hof Bergstrop HopperScale [2] 50kg 0.5 kg
v Speichemn ‘ ‘ x Abbrechen

* Behalterwaage
— Behalterwaage: Name der Behalterwaage.
— Wiegekapazitat der Behalterwaage: Der Wiegekapazitat der Behalterwaage.

— Max. Restmenge: Maximal zulassige Restmenge beim Start einer neuen
Charge. Ermittelt die Behalterwaage eine hohere Restmenge als hier angege-
ben, wird ein Alarm ausgegeben.
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4.3 Mahlen - Inline-Mahlvorgang

4.3.1 Muhle

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndMix

General | Dosing | Milling | Mixing Periodical mixing Waagen | Sensoren Geteilter Frequenzumfarmer Motor controls Experteneinstellungen

Muhlen

Filter und Einstellungen

Applikationen in oder unter diesem Ort: Hof Bergstrop v

th Einstellungen kopieren_.. |

Mihle

" Gewlnschte Max. zulassige " B " - .. | Regulierung nach | Regulierung nach = Filter
- Mihlenlast Mahlenlast Mihle Leerlast | Mihle Hysterese unten Miihle Regelzeit Nachlaufzeit Max. Laufzeit

@ MillAndMix: Hof Bergstrop
© Mill [1]

argstrop NG 700 A 850Al 400Al20Al M0l 20bzl 25 0s| 30|

v Speichern ‘ | x Abbrechen

e Miihle: Name der Muhle.

* Gewilnschte Mihlenlast: Die gewlinschte Last, die die Muhle bei jeder beliebi-
gen Komponente beim Mahlen erreichen soll. Die Muhlensteuerung wird versu-
chen, diese Last beim Mahlen zu erreichen.

* Max. zulassige Muhlenlast: Wird der hier definierte Wert erreicht, wird die Muh-
lensteuerung zurlickgesetzt.

* Mihle Leerlast: Last der Muhle im Leerlauf (h6her einzustellen als die tatsachli-
che Leerlast).

* Mihle Hysterese: Hysterese in Kombination mit der gewtinschten Muhlenlast.
Wenn die gewunschte Muhlenlast 70 A und die Hysterese 2 A betragen, ist der
gewunschte Bereich 68 — 72 A.

* Regulierung nach oben: Um diesen Wert erhoht sich die Drehzahl des Frequen-
zumformers beim Speisen der Muhle, solange die Last unter der gewunschten
Mduhlenlast liegt.

* Regulierung nach unten: Um diesen Wert verringert sich die Drehzahl des Fre-
quenzumformers beim Speisen der Muhle, solange die Last Uber der gewunschten
Muhlenlast liegt.

* Mihle Regelzeit: Dieser Wert definiert, wie oft die Steuerung die Muhlenlast
regeln und den Frequenzumformer einstellen soll.

amilet
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* Filter Nachlaufzeit: Die Zeit, die der Muhlenfilter nach dem Abschalten der Mihle
noch weiterlauft.

* Max. Laufzeit: Die Zeit, die die Muhle nach Verarbeitung der letzten Komponente
weiterlaufen darf. Dadurch wird verhindert, dass die Mihle dauernd startet und
stoppt.

4.3.2 Silo-Konfiguration

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndMix

Allgemein Dosieren || Mahlvorgang | Mischen Periodisches Aufrihren Waagen | Sensoren Geteilter Frequenzumformer Expert

Miihlen || Silo Configuration

Filter und Einstellungen

Applikationen in oder unter diesem Ort: Farm v

th Einstellungen kopieren... ‘

@ MillAndMix: Farm
@ Mill [1]
Farm DosingSilo [1] Defautt | 26% _________ 100%]|

Farm DosingSilo [2] Default 25 % 100 %

‘ v Speichern ‘ ‘ x Abbrechen ‘

Pro Muhle kann jedes ihr zugewiesenes Dosiersilo individuell konfiguriert werden. Dies

ermaoglicht unterschiedliche Startgeschwindigkeiten fur Silos, die die gleiche Muhle

beschicken. Ein Silo kann auch unterschiedliche Startgeschwindigkeiten fur verschie-

dene Muhlen haben.

» Silo: Name des Silos (schreibgeschutzt).

 Milling Gradient (Mahl-Gradiente): Name der Mahl-Gradienten (schreibge-
schitzt).

» Startgeschwindigkeit, die das Silo beim Dosieren fur die Mihle verwenden soll.

 Maximale Geschwindigkeit, die das Silo beim Dosieren fur die Muhle verwenden
soll.

MillAndMixpro
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4.4 Mahlen - Nachtraglicher Mahlvorgang

4.4.1 Muhlen-Vorbehalter

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndix 1

Allgemein Dosieren || Mahlvorgang || Mischen Periodisches Aufrihren Waagen | Sensoren Geteilter Frequenzumformer Antriebssteu

Mithlen-Vorbehalter Mihlen

Filter und Einstellungen

Applikationen in oder unter diesem Ort: ) .
PP Hof Bergstrop v th Einstellungen kopieren

@ MillAndMix: Hof Bergstrop

Hof Bergstrap MillPreBin [1]
‘ v Speichern ‘ ‘ x Abbrechen

e Mihlen-Vorbehalter: Name des Mihlen-Vorbehalters.

* Max. Transportzeit: Maximale Zeit, die der Futtertransport ab dem Muhlen-Vorbe-
halter laufen darf. Wenn diese Zeit erreicht ist, wird ein Alarm ausgeldst.

MillAndMixpro .
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4.4.2 Miihle

Allgemein Dosieren || Mahlvergang | Mischen Periodisches Aufrihren Waagen | Sensoren Geteilter Frequenzumformer Antriebssti

Vorbehalter der Mihle Miihlen

Filter und Einstellungen

Applikationen in oder unter diesem Ort: Hof v

. Gewlinschte
=
ML-Ihlenlast

th Einstellungen kopieren
@ MillAndMix 1: Farm

Max zulé.smge Mahle Lesrlast | Mihle Hysterese Regulierung nach | Regulierung nach
Miihlenlast oben unten
@ MillPreBin [1]

Fam 70.0 A 85.0Al ____400A] _____20Al 10z 20Hz]

v Speichern ‘ ‘ x Abbrechen

¢ Miihle: Name der Mihle.

* Gewiinschte Muhlenlast: Die gewunschte Last, die die Muhle bei jeder beliebi-
gen Komponente beim Mahlen erreichen soll. Die Muhlensteuerung wird versu-
chen, diese Last beim Mahlen zu erreichen.

* Max. zulassige Muhlenlast: Wird der hier definierte Wert erreicht, wird die Muh-
lensteuerung zuruckgesetzt.

* Miuhle Leerlast: Last der Muhle im Leerlauf (hdher einzustellen als die tatsachli-
che Leerlast).

* Miuhle Hysterese: Hysterese in Kombination mit der gewunschten Muhlenlast.
Wenn die gewunschte Muhlenlast 70 A und die Hysterese 2 A betragen, ist der
gewunschte Bereich 68 — 72 A.

* Regulierung nach oben: Um diesen Wert erhoht sich die Drehzahl des Frequen-
zumformers beim Speisen der Muhle, solange die Last unter der gewlnschten
Mduhlenlast liegt.

* Regulierung nach unten: Um diesen Wert verringert sich die Drehzahl des Fre-
quenzumformers beim Speisen der Muhle, solange die Last Uber der gewlnschten
Muhlenlast liegt.

* Schnecke Befillgeschwindigkeit: Die Drehzahl des Frequenzumformers zum
Beschicken der Muhle, bis die Muhlenlast die Werte der Leerlast Uberschreitet.
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* Schnecke Startgeschwindigkeit: Die Drehzahl, die der Frequenzumformer zum
Beschicken der Muhle verwendet, wenn die Muhlenlast den Wert der Leerlast
erreicht hat.

 Schnecke Max. Geschwindigkeit: Maximal zulassige Drehzahl des Frequen-
zumformers fur die Mihle.

e Schnecke Nachlaufzeit: Die Zeit, die die Schnecke weiterlauft, nachdem der Min-
Sensor im Muhlen-Vorbehalter leer meldet. Wenn der Miuhlen-Vorbehalter leer ist,
lauft diese Zeit, bevor der Futtertransport zu stoppen beginnt.

* Mihle Regelzeit: Dieser Wert definiert, wie oft die Steuerung die Muhlenlast
regeln und den Frequenzumformer einstellen soll.

¢ Filter Nachlaufzeit: Die Zeit, die der Muhlenfilter nach dem Abschalten der Miihle
noch weiterlauft.

* Max. Laufzeit: Die Zeit, die die MUhle nach Verarbeitung der letzten Komponente
weiterlaufen darf. Dadurch wird verhindert, dass die Miuhle dauernd startet und
stoppt.

4.5 Mischen

4.5.1 Mischer-Vorbehalter

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndMix 1
Allgemein Dosieren Mahlvargang Mischen Periodisches Aufrihren Waagen | Sensoren Geteilter Frequenzumformer Antriebs
Mischer-Vorbehalter | Mischer Mischer-Nachbehalter
Filter und Einstellungen
Applikationen in oder unter diesem Ort: Hof Bergstrop Y ey Einstellungen kopisren_ ‘
@ MillAndMix: Hof Bergstrop
Hof Bergstrop MixerPrein [1] 2.500.0 ksi
Hof Bergstrop MixerPreBin [2] 2.500.0 kg
v Speichern ‘ ‘ x Abbrechen

* Name: Name des Mischer-Vorbehalters.
» Kapazitat: Das Fassungsvermogen des Mischer-Vorbehalters.

* Maximale Transportzeit: Maximale Transportzeit vom Mischer-Vorbehalter zum
Mischer.
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4.5.2 Mischer

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndMix 1
Allgemein Dosieren Mahlvargang Mischen Periodisches Aufrihren Waagen | Sensoren Geteilter Frequenzumformer Antriebs
Mischer-Vorbehalter Mischer Mischer-Nachbehalter
Filter und Einstellungen
Applikationen in oder unter diesem Ort: Hof Yy T

Mischer Rihrwerk

Max Max Maxlmale

@ MillAndMix: Hof Bergstrop

Hof Bergs mn-m_m-ﬂm-m—

Hof Bergs...  Mixer [2] 2.500.0 kg 50 % 50,0 kg 0s 1200 s 0s 1.800 s

v Speichern ‘ ‘ x Abbrechen

* Mischer
— Name: Name des Mischers.
— Kapazitat: Fassungsvermogen des Mischers.

— Max. Abweichung: Sobald alle Komponenten in den Mischer dosiert wurden,
wird die Abweichung von der erwarteten Menge berechnet. Ist die Abweichung
grolRer oder kleiner als der hier angegebene Prozentsatz, wird eine Warnung
erzeugt.

— Max. Restmenge: Maximal zulassige Restmenge im Mischer beim Start einer
neuen Charge.

— Filter-Nachlaufzeit: Diese Zeit laufen die Filter der Mischturms weiter, nach-
dem der Mischer oder der Mischturm die Verarbeitung der Charge beendet hat.

— Max. Transportzeit: Maximale Transportzeit vom Mischer zu einem Zielsilo
oder zum Mischer-Nachbehalter. Wird diese Zeit erreicht, wird ein Alarm
erzeugt.

* Rihrwerk

— Nachlaufzeit: Diese Zeit lauft das Rihrwerk weiter, nachdem die Charge den
Mischer durchlaufen hat. Diese Einstellung verhindert, dass das Ruhrwerk zwi-
schen den Chargen startet und stoppt.

— Max. Laufzeit: Die maximal zulassige Laufzeit des Ruhrwerks ohne Pause.

MillAndMixpro
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4.5.3 Mischer-Nachbehalter

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndMix 1

Allgemein Dosieren Mahlvargang Mischen Periodisches Aufrihren Waagen | Sensoren Geteilter Frequenzumformer Antriebs

Mischer-Vorbehalter Mischer || Mischer-Nachbehalter

Filter und Einstellungen

Applikationen in oder unter diesem Ort: Hof v Y

@ MillAndMix 1: Farm

Einstellungen kopieren

Farm MixerPostBin [1] 25000kg|  12005s]
v Speichern ‘ ‘ x Abbrechen

* Name: Name des Mischer-Nachbehalters.
* Kapazitat: Das Fassungsvermogen des Mischer-Nachbehalters.

* Max. Transportzeit: Maximale Transportzeit vom Mischer-Nachbehalter zu jedem
Ziel.

4.6 Periodisches Aufriihren

Allgemein || Dosieren Mahlvorgang || Mischen | Periodisches Aufrithren | Waay

Ausgewahlte Applikation:  MillAndhix 1 v

Periodisches Aufrihre

Die Einstellungen unter dem Reiter Periodisches Aufriihren kdnnen Sie definieren,
wenn Flussigsilos / Flussigkeitstanks im Einsatz sind.
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Sie wahlen den Tank und definieren eine Start- und Endzeit sowie die Intervalldauer.
Besitzt der Tank ein Ruhrwerk, konnen der Status des Riuhrwerks und die Rihrzeit ein-
gestellt werden. Besitzt der Tank ein Umpumpventil, kann eine Umpumpdauer definiert
werden. Die Aktionen Umpumpen und Umruhren mittels Ruhrwerk nutzen das gleiche
Intervall.

Periodical component mixing

+ Hinzufigen = Léschen

. & Tank Start Ende Interval Mischzeit [mm:ss] Rihrwerk-Status Umpumpdauer [mm:ss]

L0000 0000 | ominl

«  Speichern | |X Schliessen

4.7 Waagen

Unter dem Reiter Waagen kénnen Sie die Waage der jeweiligen Anlagenkomponente
tarieren und kalibrieren.

1. Klicken Sie bei der gewunschten Anlagenkomponente auf "Kalibrieren".

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndMix 1

Allgemein Daosieren Mahlvorgang Mischen Periodisches Aufrihren Waagen | Sensaren Geteilter Frequenzumformer Antriebssteuerungen Experteneinstellungen

Filter und Einstellungen

Applikationen in oder unter diesem Ort: Hof Bergstrop v

& Einstellungen kopieren.

@ MillAndMix: Hof Bergstrop
© HopperScale 1

Seae T T |
@ HopperScale 2 —gﬁ

Scale Hof Bergstrop [ Kalibrieren — |
@ Mixer 1

Scale Hof Bergstrop [ Kalibrieren |
© Mixer 2

Scale Hof Bergstrop [ Kalibrieren ]

‘ ~  Speichem ‘ ‘x Abbrechen

2. Klicken Sie zum Kalibrieren auf den Reiter "Kalibrierung".

. MillAndMixpro
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Waage tarieren und kalibrieren:

Aktuelle Werte
Gewicht 11,573 kg Rohwert 0

Tarieren Iialil.\rierlr;:c:%
Start-Gewicht 0,000 kg Rohwert 722718
End-Gewicht 25,000 kg Rohwert 770.321
Mindestanderung Waagewert 0,000 kg

Zuriicksetzen ‘ ‘ Kalibrieren

x Schliessen

3. Geben Sie das Start-Gewicht (in der Regel den Wert 0) ein und klicken Sie auf
"Rohwert Start setzen".

Geben Sie das verwendete Kalibriergewicht unter End-Gewicht ein.
Beladen Sie die Anlagenkomponente mit dem Kalibriergewicht.
Klicken Sie auf "Rohwert Ende setzen".

Entfernen Sie das Kalibriergewicht.

Klicken Sie auf "Kalibrieren", um den Kalibriervorgang zu beenden.

© ® N o 0 b~

Schliel3en Sie den Dialog.
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4.8 Sensoren

Unter dem Reiter Sensoren kalibrieren Sie jeweils die Sensoren der Mihlen.

1. Klicken Sie bei der gewuinschten Anlagenkomponente auf "Kalibrieren".

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndMix 1
Allgemein Dosieren Mahlvorgang Mischen Periodisches Aufriihren Waagen | Sensoren Geteilter Frequenzumformer Antriebssteuerungen Experteneinstellungen
Filter und Einstellungen
Applikationen in oder unter diesem Ort: v
PP Hof Bergstrop 4] Einstellungen kopieren
@ MillAndMix: Hof Bergstrop
© Mill 1
I T [ J %
‘ v Speichern ‘ ‘ x Abbrechen |

2. Geben Sie den Startwert (in der Regel den Wert 0) ein und klicken Sie auf "Start-
Rohwert setzen".

Geben Sie den Endwert ein und klicken Sie auf "End-Rohwert setzen".

4. Klicken Sie auf "Kalibrieren".

4.9 Geteilter Frequenzumformer

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndMix 1

Allgemein Dosieren Mahlvargang Mischen Periodisches Aufrihren Waagen || Sensoren || Geteilter Frequenzumformer | Antrie
Filter und Einstellungen
Applikationen in oder unter diesem Ort: Farm Y ey Einstellungen kopieren. ‘
Ort Kontaktverzégerung
@ MillAndMix: Farm
| SharedFrequencyinverter
SharedFraquencylnverter [1] Farm 40s
SharedFraquencylnverter [2] Farm 40s
‘ v Speichern ‘ ‘ x Abbrechen ‘

* Name: Name des geteilten Frequenzumformers (ist an dieser Stelle editierbar).
* Ort: Einsatzort des geteilten Frequenzumformers.

* Kontaktverzogerung: Schaltverzégerung zwischen dem Schalten des Relais und
dem Steuern des Frequenzumformers.
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4.10 Antriebssteuerungen

Unter dem Reiter Antriebssteuerungen finden Sie alle Antriebe, die von einem Fre-
quenzumformer oder von einem geteilten Frequenzumformer gesteuert werden.

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndMix 1

Mahlvargang Mischen Periodisches Aufrihren Waagen | Sensoren Geteilter Frequenzumformer Antriebssteuerungen Experte

Antriebssteuerungen

Filter und Einstellungen

Applikationen in oder unter diesem Ort: Hof v

stellungen kop

th
_ S Drehzahl Drehzahl
Name Transporteinheit | Linkslauf Rechtslauf Max. Drehzahl

@ MillAndMix 1: Farm

DosingScrew ill [1] e 500H 1500z |

‘ v Speichern ‘ ‘ x Abbrechen

* Name Transporteinheit: Name der Transporteinheit.

* Drehzahl Linkslauf: Verwendete Drehzahl, wenn sich der Frequenzumformer im
Linkslauf befindet.

* Drehzahl Rechtslauf: Verwendete Drehzahl, wenn sich der Frequenzumformer im
Rechtslauf befindet. Wird der Frequenzumformer an einem nicht umkehrbaren
Motor betrieben, ist die Drehrichtung immer rechts.

* Max. Drehzahl: Maximale Drehzahl, die der Frequenzumformer laufen darf.
* Min. Drehzahl: Minimale Drehzahl, die der Frequenzumformer laufen darf.

* Geteilter Frequenzumformer: Wird die Transporteinheit von einem geteilten Fre-
quenzumformer gesteuert, kann aus dieser Dropdown-Liste der Frequenzumfor-
mer ausgewahlt und der Transporteinheit zugeordnet werden.
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4.11 Experteneinstellungen

4.11.1 Schaltreihenfolge Futtertransport

Unter dem Reiter Experteneinstellungen kénnen Sie die Umschaltzeiten und die
Schaltreihenfolge fur die Futtertransporte festlegen.

[i] ACHTUNG!

Diese Einstellungen sind nur vom Service-Techniker durchzufuhren.

Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndhix

General | Dosing | Milling || Mixing Periodical mixing Waagen | Sensoren Geteilter Frequenzumformer Moator controls  { Experteneinstellungen

Ausgewahite Applikation: v

Feed move settings Feed move settings

v (7 feed moves)

Filter
Start v Ziel M
Durchlaufene Gerat v

ertransport Start: - ertranspo e: - :
TJ,H_.'.:FF['?U,'FUI? }arl Startwert Wartezeit Start Iil{lt.f-r!r.?nr ,p'”tt E@jy Endwert Wartezeit Ende Partieller Stopp
Geratereihenfolge Geratereihenfolge

@ LiquidTank [1] - Mixer [1] (Anzahl=2)

@ LiquidTank [1] - Mixer [2] (Anzahl=2)

<]
<]

<]
<]

. 10s PumpDreatSwichon 10s
S 10s vaep 0 M0s
© ManualDosing - HopperScale [1] (Anzahl=1)

@ MicroMineral [1] - HopperScale [2] (Anzahl=1)

© | 10s MetorDiectSwichon 00s

@ Mineral [1] - HopperScale [1] (Anzahl=1)

. 10s MetorDiectSwitchon 005

‘ Einklappen ‘ ‘ Ausklappen ‘ v Speichermn x Schliessen

1. Filtern Sie bei Bedarf die gewlnschten Futtertransporte z.B. nach deren Start
(Quelle), Ziel oder Gerét.

Mit den Buttons "Einklappen" und "Ausklappen" in der unteren Befehlsleiste kdn-
nen Sie die Anzeige der beteiligten Gerate am Futtertransport ein- oder ausblen-
den.
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2. Legen Sie neue Umschaltzeiten fest, indem Sie die Zeiten direkt in die jeweiligen
Eingabefelder der Spalten "Start Wartezeit" und "Ende Wartezeit" eingeben.

Die Werte im grun markierten Bereich links beziehen sich auf das Starten der Fut-
tertransporte. Die Werte im orange markierten Bereich rechts beziehen sich auf
das Beenden der Futtertransporte. Beim Starten und Beenden werden die Gerate
jeweils von oben nach unten abgearbeitet. Nach dem Schalten eines Gerates wird
jeweils die Wartezeit abgewartet, bis das nachste Gerat geschaltet wird.

3. Definieren Sie partielle Stopps fur einen Wechsel von einem Futtertransport zu
einem anderen Futtertransport:

a) Aktivieren Sie dafur bei den entsprechenden Geraten das Kontrollkastchen in
der Spalte "Ende teilweiser Stopp".

Ein partieller Stopp wird durchgefihrt, wenn von einem Futtertransport direkt zu
einem anderen Futtertransport gewechselt wird. Zunachst werden alle Gerate des
alten Futtertransportes geschaltet, fur die "Ende teilweiser Stopp" gesetzt ist. Falls
beide Futtertransporte dieselbe Futterpumpe benutzen, werden anschlief3end alle
Gerate des neuen Futtertransportes bis zur Futterpumpe geschaltet. Dies soll ein
Trockenlaufen der Pumpe verhindern. Danach werden alle Gerate des alten Fut-
tertransportes geschaltet, fur die "Ende teilweiser Stopp" nicht gesetzt ist, und die
nicht im neuen Futtertransport vorkommen. Zum Schluss werden alle noch nicht
geschalteten Gerate des neuen Futtertransportes geschaltet.

4. Legen Sie bei Bedarf eine neue Schaltreihenfolge der Gerate fest:
a) Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das gewlnschte Gerat.

b) Verschieben Sie die Position des Gerates Uber die Auswahl "Gerat rauf' oder
Gerat runter".

Futtertransport starten:
Geratereihenfolge

5. Klicken Sie abschlielend auf "Speichern”, um alle Einstellungen zu sichern.

4.11.2 Einstellungen Futtertransport

Unter dem Reiter Experteneinstellungen konnen Sie die Einstellungen fur die Futter-
transporte festlegen.
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Einstellungen: Aktuelle Applikation: MillAndMix

General | Dosing = Miling || Mixing Periodical mixing Waagen = Sensoren Geteilter Frequenzumformer Motor contrals @

Ausgewahlte Applikation: v

Feed move seftings Feed move settings

Einstellungen Futtertransporte

Filter
Start v Ziel v
Durchlaufene Gerat Durchlaufener Kreis [Kein Eintrag] v
_ Nachlauf Residual i _ ) Geschwindigkeit
i anpasanI i SOsEgEsEMTEgHeE eSOy
"DosingSio [1] - HopperScale [1] I NEE I L -xm_m-zm
HopperScale [1] - MillPreBin [1]  Motor:DirectSwitchOn, Motor:DirectSwitchOn 0s 0.0 kg 30.0 kg 90 % 60.00 kg/min 33%
LiquidTank [1] - Mixer [1] Valve [1], Pump:DirectSwitchOn s 0.0kg 30.0 kg 90 % 3 s 60,00 kg/min 33%
MillPreBin [1] - MixerPreBin [1]  Mill [1], Motor:DirectSwitchOn, CellGate, M... s 0.0kg 30.0 kg 90 % 3s 60,00 kg/min 3%
Wixer [1] - MixerPostBin [1] Motor:DirectSwitchOn s 0.0 kg 30.0 kg 90 % 3s 60,00 kg/min 3%
MixerPostBin [1] - TargetSilo [1]  Motor:PoleReversing, Motar:DirectSwitchO... s 0.0 kg 30.0 kg 90 % 3s 60,00 kg/min 3%
MixerPreBin [1] - Mixer [1] Motor DirectSwitchOn s 0.0 kg 30.0 kg 90 % 3s 60,00 kg/min 33%
x Schliessen

* Futtertransport und Gerate zeigen die einzelnen Futtertransporte und die zuge-
hdrigen Gerate, die geschaltet werden.

* Nachlaufzeit zur Messung des Nachlaufs. Wird diese Zeit erreicht, wird ein Alarm
erzeugt.

* Nachlaufmenge wird von der Steuerung ermittelt.

* Max. Nachlaufmenge: Die maximal zulassige Nachlaufmenge. Wird diese Menge
erreicht, wird ein Alarm erzeugt.

* Nachlauf Anpassungsfaktor: Gewichtung des neuen Wertes zur Berechnung
des Nachlaufs.

* Residual time: (Ausstehend)

* Dosiergeschwindigkeit: Beim Dosieren nach Gewicht wird die Dosiergeschwin-
digkeit automatisch ermittelt und gesetzt. Beim Dosieren nach Zeit mussen Sie die
Dosiergeschwindigkeit berechnen und eintragen.

* Geschwindigkeit Anpassungsfaktor: Die Gewichtung des neuen Wertes zur
Berechnung der Dosiergeschwindigkeit.

MillAndMixpro
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* Transportzeit: Wenn die Transportzeit eines Futtertransports langer ist als die
gewunschte Kontrollzeit Dosierung kann hier ein Ausgleichswert angegeben
werden. Das heildt, die hier eingegebene Zeit wird bei der ersten Kontrolle des Wie-
gestabs wahrend einer Dosierung addiert, um eine Transportzeit vom Quell- zum
Zielbehalter auszugleichen.

* Kontrollzeit Dosierung: In dem hier eingegebenen zeitlichen Abstand prift die
Applikation Abweichungen am Wiegestab wahrend der Dosierung einer Kompo-
nente. Bei jeder Kontrolle des Wiegestabs geht die Applikation von einer Gewichts-
abweichung von 5 kg aus. Es sei denn, es handelt sich um eine Dosierung von
Spurenelementen (hier wird nur eine Abweichung von 5 g vorausgesetzt). Tritt die
erwartete Abweichung nicht ein, wird der Rattler aktiviert, falls vorhanden. Ande-
renfalls wird das Quellsilo gesperrt und die Applikation wird versuchen, eine
Ersatzkomponente zu verwenden.

* Geschwindigkeit zum Feindosieren: Diese Drehzahl gilt fur den Frequenzumfor-
mer, wenn der Frequenzumformer das erste Gerat des Futtertransports ist. Diese
Drehzahl wird verwendet, um eine genauere Dosierung auf die Waage vorzuneh-
men.

* Menge Feindosieren: Die verbleibende Dosiermenge, bei der die Geschwindig-
keit zum Feindosieren verwendet wird. Zum Beispiel: Die Menge Feindosieren ist
mit 50 kg definiert. 200 kg missen insgesamt dosiert werden. Sobald 150 kg auf
der Waage erreicht werden, wird die Geschwindigkeit zum Feindosieren verwen-
det.

1. Filtern Sie bei Bedarf die gewlnschten Futtertransporte z.B. nach deren Start
(Quelle), Ziel oder Gerat.

Um alle Parameter anzuzeigen, die nicht sichtbar sind, ziehen Sie die horizontale
Scrollleiste nach rechts.

2. Wenn Sie ein und dieselbe Einstellung (Wert) fur mehrere Futtertransporte festle-
gen mochten, haben Sie die Mdglichkeit der Mehrfachbearbeitung:

a) Markieren Sie mehrere Futtertransporte:

Mit gedrlckter Shift-Taste und einem Klick auf die erste und letzte Position,
markieren Sie alle dazwischen liegenden Positionen.

Mit gedruckter Strg-Taste und einem Klick auf einzelne Positionen, markieren
Sie mehrere beliebige Positionen.

b) Klicken Sie mit der rechten Maustaste in den markierten Bereich.
c) Klicken Sie auf "Mehrfachbearbeiten".

Ein Dialog zum Andern der Werte wird gedffnet.

MillAndMixpro

Ausgabe: 01/20 99-97-4770 D H | [I |:ﬂ ”" N E[

manager



Seite 76 Konfiguration der Applikation

3. Andern Sie die Werte im Dialog der Mehrfachbearbeitung oder bei der Einzelbear-
beitung direkt im entsprechenden Eingabefeld.

4. Klicken Sie abschlieRend auf "Speichern”, um alle Einstellungen zu sichern.

. MillAndMixpro
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4.12 Datensicherung

Nach der Installation oder dem Update des BigFarmNet Managers ab Version 3.2.0
erscheint folgende Meldung zur Einstellung der Datensicherung. Wenn Sie die Mel-
dung nur schliel3en, erscheint die Meldung nach kurzer Zeit erneut.

[i] ACHTUNG!

Das System fordert flr die Datensicherung einen externen Speicherort, z.B. Netzlauf-
werk, externe Festplatte oder USB-Stick. Wird ein externer Speicherort hinterlegt,
erscheint die Meldung nicht mehr, unabhangig davon, ob die automatische Datensi-
cherung an oder aus ist.

Ist beim Update auf die Version 3.2.0 bereits ein externen Speicherort hinterlegt,
erscheint die Meldung erst gar nicht.

Biotamile

manager

=

Ihre Backupeinstellungen missen angepasst werden.

Die Backup-Funktionalitat ist abgeschaltet. Bitte
dffnen Sie den Backup-Dialog und schalten Sie diese
an.

Q Big Dutchman

Es wird empfohlen, in regelmafigen Abstanden eine Datensicherung durchzufihren.
Im Fall des Datenverlustes kdnnen Sie auf die Datensicherung zurlickgreifen und die
Daten zuruck kopieren.

Bedenken Sie, dass Sie lediglich auf die letzte Datensicherung zurickgreifen kdnnen.
Alles, was Sie in der Zwischenzeit erstellt oder verandert haben, ist darin nicht bertck-
sichtigt. Somit ist die Festlegung der Sicherungszeitraume abhangig von lhrem Daten-
anfall. Sie sollten angepasst an lhre Bedurfnisse das Optimum zwischen vertretbarem
Datenverlust und Haufigkeit der Datensicherung finden.

MillAndMixpro .
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Konfiguration der Applikation

Der BigFarmNet Manager bietet Ihnen folgende Mdglichkeiten der Datensicherung:

* Manuelle Datensicherung, die Sie jederzeit bei Bedarf durchfuhren kénnen.

* Automatische Datensicherung, fur die Sie ein festes zeitliches Raster einstellen.
Die Datensicherung wir dann entsprechend der Einstellung automatisch durchge-

fahrt.

Den Einstellungsdialog rufen Sie wie folgt auf:

1. Klicken Sie auf "Datensicherung".

Biotamile
=

manager

Ihre Backupeinstellungen n angepasst werden.

Die Bac

=
@ Big Dufchman

ODER

1. Klicken Sie im Menu "Setup" auf "Datensicherung".

aten Konfiguration Setup Hilfe
Konfigurator
A s -] =
& FF =1 =l l Software installer
IO Manager

—
| 2 Lizenzen

& Datensicherung

Diag

© # Hof Bergstrop o
=
! —

Re Manager...

Sc stellen Setup

USV Einstellungen...

Demodaten

COM Port Einstellungen
Wiegebox |Ds

Alarm Motification_ ..
Kamera. ..
| Web Ac
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2. Wabhlen Sie im Fenster "Sicherungseinstellungen" den gewtinschten Prozess uber
den jeweiligen Reiter aus:

Automatisches Backup

In der Voreinstellung ist das automatische Backup "AUS".

Sicherungseinstellungen

Manuelle Sicherung

Aktueller Sicherungsstatus ist: AUS

Bitte nicht mehr an die Datensicherung erinnern

Wie oft sollen Sicherungen erstellt werden? Taglich v
Wie lange wirde Sie gerne die Sicherungen behalten? 1 Woche v
Wann wiirden Sie gerne lhre Sicherung ausfihren?

Sicherungen werden hier gespeichert:

|\/ oK ||X Abbrechen |

a) Klicken Sie auf "AUS", um die Deaktivierung aufzuheben.
Der Button andert sich zu "AN".
b) Legen Sie das zeitliche Raster fest.
c) Wabhlen Sie den externen Speicherort.
d) Klicken Sie auf "OK", um die Einstellungen zu Gbernehmen.
ODER:

Manuelle Sicherung

Sicherungseinstellungen

Automatisches Backup

Auf diesem Tab kinnen Sie einen Sicherungs-Vorgang manuell starten

Wahlen Sie ein Verzeichnis aus, wo die Sicherungs-Dateien gespeichert werden sollen

Sicherungen werden hier gespeichert:

*  Abbrechen

a) Wahlen Sie den externen Speicherort.

b) Klicken Sie auf den aktivierten Button "Erstelle Sicherung!".

amilet
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5 Komponente anlegen

Im Dialog "Komponente" legen Sie verschiedene Komponenten an und definieren je
nach Applikation entsprechende Einstellungen. Komponenten werden unterschiedli-
chen Kategorien zugeordnet. Eine Komponente der Kategorie "Futter" kann ein einzel-
ner Bestandteil des Futters oder ein komplettes Fertigfutter sein.

1. Klicken Sie im Menu "Konfiguration" > "Allgemein" auf "Komponenten".

i BigFarmMet M

i

Manager Aktivitdten Konfiguration Setup Hilfe
." o . ' lel;el'HEiH | v Futterkurven
Reinigung * Fitterungsvorlagen

> Fresszeittabellen

—_—
| Trogtyp Konfiguration

Futterphase
Rohrtypen
Vormischrezepte
Rezepte
Komponenten
MNahrstoffe

Medikamente

2. Kilicken Sie im Dialogfenster "Komponenten" auf "Hinzufugen".
3. \Vergeben Sie der Komponente einen Namen und wahlen Sie eine Kategorie aus.
Im MillAndMix-System werden die Komponenten wie folgt unterschieden:
— Futter im Dosiersilo
— Mineral im Mineraldosierer
— Micro Mineral im Spurenelemente-Dosierer
— Flussig im Flussigsilo

Nur eine Komponente der Kategorie Futter kann in der Muhle eingesetzt werden.

Komponente - Hinzufiigen

Name Komponente 1

Kategorie Futter v
Flissig

Mahrwert || Technisch Ftte’ . n ellun
Micro Mineral
Mineral

Anteil Trockensubstan

Zusatzstoff

4. Definieren Sie unter dem Reiter "Ernahrung" den Anteil an Trockensubstanz.
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Komponente

Name Komponente 1

Kategorie Futter v

Erndhrung || Technische Einstellungen | Ersatzkomponenten || Einstellungen Flissigfiitterung || Culina-Einstellu

Anteil Trockensubstanz —b 0.0 g/kg
~ Name FM
_ ) kg
Rohprotein 0.0 g/kg

5. Erst wenn Sie den Anteil an Trockensubstanz eingegeben haben, kdnnen Sie zwi-
schen folgenden Mengenangaben wahlen:

— FM = pro Frischmasse
— TS 88 % = bezogen auf 88 % Trockensubstanz
— TS 100 % = bezogen auf 100 % Trockensubstanz

Geben Sie bei Bedarf in der darunter liegenden Tabelle den Energiegehalt und die
Nahrstoffanteile an (siehe 7 "Nahrstoff anlegen”).

Komponente

Name Komponente 1

Kategorie Futter v

Ernahrung || Technische Einstellungen | Ersatzkomponenten | Einstellungen Flissigfiitterung || Culina-Einstellu

Anteil Trockensubstanz 880.0 a/kg

FM TS 88% TS 100%

« Name FM
o Energie 12,6 MJ/kg
Rohprmem 160,0 g'kg
— b0
Vitamin D3 0,0 mg'kg
e Vitamin A 0,0 mg'kg

6. Definieren Sie unter dem Reiter "Technische Einstellungen" Parameter flr das
Dosieren der Komponente.

amilet
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Name Komponente 1

Kategorie Futter v

Ernahrung Ersatzkomponenten || Einstellungen Flussigfitterung || Culina-Einstellu
Mischen

Mischzeit gesamt 00:05:00 : hh:mm:ss

Mischen im Intervall

Dosieren

Schwellwert Zeitdosieren Automatik

Dosierart nach Gewicht v Manuell

Spezifisches Gewicht

Spezifisches Gewicht 1,000 kgl

v 0K ‘ ‘ x Abbrechen

Wahlen Sie zwischen Automatik oder Manuell:

Automatik: Definieren Sie ein Gewicht als Schwellenwert. Das bedeutet, liegt das
Gewicht der eindosierten Komponente unterhalb des Schwellenwertes wird auto-
matisch nach Zeit dosiert, liegt das Gewicht oberhalb des Schwellenwertes wird
automatisch nach Gewicht dosiert.

Manuell: Sie legen fest, ob generell "nach Gewicht" oder "nach Zeit" eindosiert
wird.

Ist die Komponente in Wasser geldst, andern Sie bei Bedarf die Voreinstellung
unter Spezifisches Gewicht.

7. Wabhlen Sie unter dem Reiter "Ersatzkomponenten" eine oder mehrere Ersatzkom-
ponenten aus fir den Fall, dass lhre angelegte Komponente vor der Bestellung
aufgebraucht ist. Mehrere Ersatzkomponenten kénnen Sie nach Perioritat abstei-
gend nach unten sortieren.
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Komponente

Name Komponente 1

Kategorie Futter v

Emahrung || Technische Einstellungen || Ersatzkomponenten || Einstellungen Fliissigfiitterung || Culina-Einstellul

Ersatzkomponenten

Ersatzkomponenten auswahlen Fir Komponente 1

»

Ferkelaufzucht 14.0 MJ

Ferkelaufzucht 14.2 MJ < v
Gerste

Mais

MixturMast

Roggen

8. Definieren Sie unter dem Reiter "Farbe" eine Farbe fur die Komponente.

Wenn Sie keine Farbe definieren, wird vom System automatisch eine Farbe verge-
ben. Die Farbe hilft, die Komponenten bei visuellen Darstellungen besser vonein-
ander zu unterscheiden z. B., wenn Futterkurven oder Rezepte angelegt oder
Auswertungen gefahren werden.

Name Komponente 1

Kategorie Futter v

Ersatzkomponenten || Einstellungen Flissigfiitterung || Culina-Einstellungen | Farbe

Kompanentenfarbe

Vorgabefarbe auswahlen

Benutzerdefinierte Farbe
I 153; 102; 51 v

9. Wenn Sie alle Einstellungen vorgenommen haben, klicken Sie auf "OK".

Ausgabe: 0120 99-97-4770 D
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6 Rezept anlegen

Eine Charge besteht aus einem Rezept. Ein Rezept besteht aus mehreren Komponen-
ten, die jeweils zu einem prozentualen Anteil verwendet werden, Kapitel 5 "Kompo-
nente anlegen”.

1. Klicken Sie im Menu "Konfiguration" > "Allgemein" auf "MillAndMix-Rezepte".

I8 BigFarmMet Manager

Manager Aktmvitaten Konfiguration Auswertung  Setup Hilfe

& E %

Allgemein * Futterkurven
Reinigung * s Futterungsvorlagen
Sau > ® Fresszeittabellen

]
| Trogtyp Konfiguration

## Futterphase
O & Hof Bergstrop A
Rohrtypen

Mill Mix-Rezepte

Vormischrezepte

Rezepte

2. Kilicken Sie im Dialogfenster "Rezepte" auf "Hinzuflgen".
3. Vergeben Sie dem Rezept einen Namen.
4. Klicken Sie auf "Hinzufigen" und wahlen Sie die Komponenten aus.

Im Rezept kdnnen Sie eine Komponente mehrmals mit unterschiedlichen techni-
schen Einstellungen verwenden.

Rezept Mahl und Misch - Hinzufiigen

Name Mill&Mix-Rezept 1

Futter

Bestandteile: Hinzufiigen

Die Einstellungen im Rezept-Dialog variieren je nach Einrichtung der MillAndMix-
Applikation wie folgt:
— Ist ein Inline-Mahlvorgang installiert, muss jeder Komponente der Kategorie

Futter eine Muhle zugewiesen werden. Gibt es jedoch einen Transport, der am
Inline-Mahlvorgang vorbeifihrt, ist die Auswahl einer Mihle optional.

MillAndMixpro
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— Ist ein nachtraglicher Mahlvorgang installiert, muss jeder Komponente der
Kategorie Futter ein Muhlen-Vorbehalter zugewiesen werden. Sobald ein
Muahlen-Vorbehalter ausgewahlt wurde, kdnnen die damit verbundenen Muh-
len ausgewahlt werden. Je nach Installation konnen es eine bis drei Muhlen
sein.

— Manuell kann nur fur Komponenten der Kategorie Mineral aktiviert werden.

Der folgende Screenshot zeigt beispielhaft die Einstellungen fur einen Inline-Mahl-
vorgang.

Rezept Mahl und Misch - Hinzufiigen

Name Mill&Mix-Rezept 1

Futter
Bestandteile: Hinzufiigen Entfernen Ersetzen
&1 Strecken
Kategorie Inhaltsstoff Anteil FM Manuell Inline-Miihle
Futter A 20,000 % Mill [1]
Futter B 20,000 % Ml [1]
Futter C 20,000 %
Futter D 20,000 %
Flissig Flissige Komponente A 10,000 %

Wineral | Wineralstoff A 4750 %
Mineral Mineralstoff B 4750 %
Mineral Mineralstoff C 0,500 %

100,000 %

5. Definieren Sie den jeweiligen Anteil der Komponenten.

Die Anteile missen in Summe 100 % ergeben.

Rezept Mahl und Misch - Hinzufiigen

Name Mill&Mix-Rezept 1
Futter
Bestandteile: Hinzufiigen Entfernen Ersetzen
&) Strecken
Kategorie Inhaltsstoff Anteil FM anuell Inline-Miihle
Futter A 20,000 % Mill [1]
Futter B 20,000 % Ml [1]
Futter C 20,000 %
T
Flissig Flissige Komponente A 10,000 %
Mineral Mineralstoff A 4,750 %
Mineral Mineralstoff B 4,750 %
Mineral Mineralstoff C 0,500 %
100,000 %
p—
MillAndMixpro .
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6. Im unteren Bereich des Dialogs haben Sie folgende Einstellungsoptionen:

— Nahrwerte: Wahlen Sie zwischen der Anzeige FM, TS 88 % und TS 100 %.
Der Energiegehalt und die Anteile der Nahrstoffe werden dann mit entspre-
chenden Werten angezeigt.

— Technische Einstellungen:

Mischzeit trocken setzt ein, bevor flissige Komponenten hinzugefigt wer-
den.

Mischzeit fliissig setzt ein, nachdem flissige Komponenten hinzugefugt wur-
den.

— Farbe: Wahlen Sie eine Farbe fur das Rezept, um das Rezept in visuellen Dar-
stellungen besser von Komponenten und Rezepten unterscheiden zu kdnnen.
Wird keine Farbe ausgewahlt, vergibt das System automatisch eine Farbe.

Nahrwert Farbe
Parameter fiir Mischzeiten
Mischzeit trocken 10s

Mischzeit flissig 20s

7. Wenn Sie alle Einstellungen vorgenommen haben, klicken Sie auf "OK".
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7 Nahrstoff anlegen

Zu den Nahrstoffen zahlen Kohlenhydrate, Fette und Proteine, aber auch Vitamine und
Mineralstoffe. Mit den angelegten Nahrstoffen bestimmen Sie den Nahrwert Ihrer Kom-
ponenten. Wenn Sie eine Komponente anlegen, werden alle bereits angelegten Nahr-
stoffe aufgelistet. Sie kdnnen dann pro Komponente die zugehdrigen Werte eingeben,
siehe Kapitel 5 "Komponente anlegen”.

1.

Klicken Sie im Menu "Konfiguration" > "Allgemein" auf "Nahrstoffe".

i@ BigFarmnet Manager

Manager Aktivitdten HKonfiguration Setup Hilfe

“' o .' Allg.;(-.fmein P v Futterkurven
Reinigung * Fitterungsvorlagen

Fresszeittabellen

—_—
| Trogtyp Konfiguration

Futterphase
Rohrtypen
Vormischrezepte
Rezepte
Komponenten
Mahrstoffe

Medikamente

Klicken Sie im Dialogfenster "Nahrstoffe" auf "Hinzufugen".

Vergeben Sie dem Nahrstoff einen Namen und legen Sie die Einheit fest.

Mahrstoff
Name Calcium
Einheit Milligramm v
o Mikrogramm
Prioritat Miligramm |
Gramm
‘ v OK ‘ ‘ x Abbrechen ‘

4. Optional kdnnen Sie fur jeden Nahrstoff die Prioritat festlegen. Die Nahrstoffe kdn-

nen Sie spater nach Prioritat absteigend nach unten oder oben sortieren.

MNahrstoff
Name Calcium
Einheit Milligramm v
Prioritat @ Normal v

€ High

Q@ Low
| g OK | x brechen

MillAndMixpro
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5. Bestatigen Sie die Eingaben mit einem Klick auf "OK".

. MillAndMixpro
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8 Aufgabenverwaltung

In der Aufgabenverwaltung hinterlegen Sie als Aufgabe neue Auftrage, die die MillAnd-

Mix-Anlage durchfuhrt.

8.1 Auftrag definieren

Klicken Sie in der Symbolleiste auf "Aufgabenverwaltung".

Hilfe

z
2 |

Manager

v

Konfiguration

FE "Fﬁa a n

Auswertung  Setup

Klicken Sie in der Hofstruktur auf die gewlinschte Anlage.

Wenn Sie auf der Hofebene bleiben, missen Sie die Anlage im Aufgabendialog im
Pflichtfeld Applikation angeben.

Klicken Sie im Anwendungsfenster auf "Hinzufigen"

Der Aufgabendialog 6ffnet sich.

Konfiguration Setup  Hilfe

a n

2Alame o) =

Ausrustung anhalten F

© ah Hof Bergstrop

[Jo s ]

Intervall  Tag

"

Mittwoch (06.04. 2016)
&-dh Sauenstall

& @ Neubau Ort Hof Bergstrop
©-d Ferkelaufzucht Sortierreihenfolge (%) Fitterungszeit Aufgabe Deaktivierte Aufgabe anzeigen
< dh Mast o
Uhrzeit < Futtermenge Aufgabe « Status  Start Ende Geandert T pplikat
# SiloCheckPro = g & yp © Hof Bergstrop
@- Sauenstall
Easyslider =
i 4 @ Deckzentrum
#* TroughChedo = ~ Eberbucht 1
# WaterCheckPro [ - Eberbucht 2

- Kastenstand 1
~ Kastenstand 2
Kastenstand 3
Kastenstand 4
Kastenstand &
Kastenstand 6
Kastenstand 7
~ Kastenstand §
~ Kastenstand 9

+ Hinzufligen €5
C

=
=

4. Wahlen Sie die gewunschte Applikation.

Der Dialog passt sich hinsichtlich der Angaben an die ausgewahlte Applikation an.

5. Definieren Sie die fettgedruckten Pflichtangaben:

MillAndMixpro
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Fitterungsaufgabe

Name Ausfiihren Taglich
Typ Alle 1 Tage
Applikation MillAndMix v Von - Bis 20122019 v - 31.12.2099 ~
Strategie Mahl&Misch Bestellung v Fiitterungszeit 00:00

Zielsilo v

Rezept

Mischturm w

Bestellmenge 0

Chargengréf3e 0.0 kg

v Ok H ¥ Abbrechen
— Name der Aufgabe

Typ: Voreingestellt mit "Feeding".
Applikation: Betreffende Applikation.
Strategie: Art der Aufgabe.

Ausfiihren: "Taglich" > Alle ... Tage: Die Aufgabe wird jeden n-ten Tag aus-
gefluhrt.

ODER

Ausfuhren: "Waochentlich" > Tage: Die Aufgabe wird an den ausgewahlten
Wochentagen ausgefuhrt.

Von - Bis: Zeitraum der Aufgabe. Aulierhalb dieses Zeitraums wird die Auf-
gabe nicht gestartet.

Futterungszeit: Uhrzeit, wann die Bearbeitung der Aufgabe beginnt.

6. Definieren Sie die Einstellungen zum Auftrag:

Zielsilo: Zielsilo des Auftrags.

Rezept: Diese Angabe zeigt automatisch das Rezept an, das fur das Zielsilo
hinterlegt ist.

Mischturm: Auswahl von einem oder zwei Mischtiirmen, falls vorhanden.
Bestellmenge: Die Anzahl der Chargen im Auftrag.

ChargengroBe: Die Menge einer Charge in kg.

7. Wenn Sie alle Einstellungen vorgenommen haben, klicken Sie auf "OK".
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8.2 Aufgabe bearbeiten

Sobald Aufgaben angelegt wurden, erscheinen diese in der Ubersicht der Aufgaben-
verwaltung. Folgende Funktionen stehen Ihnen zur Verfugung:

Konfiguration Auswertung Setup Hilfe

Y

-

Ausrustung anhalten E

24 Hof Bergstrop Dienstag, 9. August 2016
@i Sauenstall

Hof Bergstrop

©dh Neubau
© @ Ferkelaufzucht [Sortierreihenfolge () Fitterungszeit Aufgabe Deaktivierte Aufgabe anzeigen Zeige nur Orte in der Fit
4% siloCheckPro = © Hof Bergstrap
£nstag st 2016 ~ @- Sauenstall
% Eagsider T 7 7S N I S N T M | | O Deckaeniu
g TroughCheckPro = 50% Sauen Abferkelber (D) ¥ EcomaticPro [= Eberbucht 1
20% Ferkelaufzucht (0] [/} DryExactPro Q - Eberbucht 2
% FarmFeedingPro & 139%  Mast ® HydroMixPro o - Kastenstand
12 % Mast @ HydraMixPra ° Kastenstand {
30% Ferkelaufzucht (0] DryExactPro o - Kastenstand
13% Mast (0] HydroMixPro (=] EEE:EHE:EHST
50 % Sauen Abferkelber... (O] EcomaticPro [=] K:it::it::d l
20% Ferkelaufzucht (0] DryExactPro [=] Kastenstand
12% Mast @ HydroMixPro o - Kastenstand {
30% Ferkelaufzucht ® DryExactPro Q |- Kastenstand {
13% Mast @ HydroMixPro (=] Kastenstand
12% Mast 0] HydroMixPra [=] - Kastenstand
13 9% _Mast (0] HydroMixPro [=] Kastenstand
+ Hinzufiigen | |§ Bearbeiten ‘ ‘ - Deaktivieren | ‘o

Parameter fir alle Fitterungen taglich um 06:00 Uhr

Fiitterungsdetails

Futtermenge 12% Zeitberechnung Einstellungen Jetstich

Reservezeit Trogfolge Nach Rohrverlauf Jetstichinhalt vor der Zubereitung

Tiergruppen zusammenfassen Fullstandsprifung Enwarteter Inhalt Leer
Umpumpen klginer Kreis 0%

Futterphasen Umpumpen Kreis 0% Jetstichinhalt nach der Fitterung
Max. Wartezsit. 0 min Status nach Fitterung Futter
Zusatzliches Futter, wenn bendtigt 0,00 kg

Was soll mit dem Restfutter im Mischtank geschehen:

Benutzer: adminDE  Wahrung: EUR  Sprache: DE-DE  09.08.2016 15:22

1. Rufen Sie die Aufgaben auf, indem Sie in der Hofstruktur auf die entsprechende
Anlage oder den Ort, wo die Anlage installiert ist, klicken.

Auf der Hofebene werden die Aufgaben der gesamten Anlagen angezeigt.
2. Wahlen Sie bei Bedarf einen Zeitraum.

— Tages-, Wochen oder Monatsanzeige

— Anzeige eines beliebigen Zeitraums

—  Mit "Jetzt" zum aktuellen Datum zurtckkehren
3. Stellen Sie bei Bedarf die Ansicht ein.

— Nach "Futterungszeit" oder nach dem Namen ("Aufgabe") sortieren.

— "Deaktivierte Aufgaben anzeigen"

— "Zeige nur Orte in der Fltterungszeit"

amilet
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4. Fuitterungszeiten konnen Sie wie folgt bearbeiten. Markieren Sie zunachst die
gewunschte Futterungszeit mit einem Klick.

"Hinzufigen" = neue Aufgabe hinzufigen.

Wenn Sie Vorlagen angelegt haben, erhalten Sie die Anfrage, ob Sie eine
angelegte Vorlage nutzen mochten. Wahlen Sie bei Bedarf eine Vorlage aus
dem Drop-down-Menu. Klicken Sie auf "Weiter".

Fiitterungsvorlagen

Bitte wahlen Sie eine Fiitterungsvorlage aus

Vorlagen v

v Weiter ‘ | x Abbrechen ‘

— "Bearbeiten" = ausgewahlte Zeit oder gesamte zugehdrige Aufgabe bearbei-
ten.

Wabhlen Sie die gewunschte Bearbeitung aus und klicken Sie auf "OK".

Dauer

Wollen Sie nur diese Fiitterungszeit bearbeiten oder

die gesamte Fiitterungsaufgabe?

{Individuelle Fitterung bearbeiten:

Ganze Fitterungsaufgabe bearbeiten

v oK ‘ | X Abbrechen

. MillAndMixpro
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— "Deaktivieren" = ausgewahlte Zeit oder gesamte zugehorige Aufgabe deakti-
vieren oder I6schen.

Wabhlen Sie die gewunschte Bearbeitung aus und klicken Sie auf "OK".

Dauer

Wollen Sie nur diese Fiitterungszeit léschen oder deaktivieren oder

die gesamte Fiitterung?

Mur diese Fiitterungszeit (10.08.2016 um 14:00 Uhr) entfernen?

Gesamte Fiitterungsaufgabe (Mast) entfernen
MNur diese Fitterungszeit deaktivieren (14:00 Uhr heute und in der Zukunft

Gesamte Fitterungsaufgabe deaktivieren (Mast)

v oK ‘ | % Abbeechen

— "Start" = ausgewahlte Aktion sofort starten, auch wenn eine andere Zeit hinter-
legt ist.

‘:] Soll die Aktion sofort gestartet werden?

Ja | | Mein

amilet
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9 Siloverwaltung

Die Siloverwaltung erméglicht eine umfassende Kontrolle und Datenpflege lhrer Silos.
Folgende Funktionen bietet Ihnen die Siloverwaltung:

e Erfassung der entnommenen Futtermengen

* Berechnung der voraussichtlichen Vorratsdauer eines Siloinhalts

*  Warnmeldung zum Aufflllen eines Silos

* Verwaltung von Lieferanten und Preisen je Futterkomponente

— BigFarmNet errechnet aus diesen Daten automatisch den Umfang der
Gesamtlieferungen und lhrer Futterkosten.

Die Siloverwaltung wird Uber die Symbolleiste aufgerufen.

BigFarmMet Manager

Manager Aktivitdten Konfiguration Setup Hilfe

Die Ansicht "Siloverwaltung" zeigt die aktuellen Daten Ihrer Silos.
e Spalten ein- und ausblenden:

a) Mit einem Rechtsklick auf die Kopfzeile 6ffnen Sie das Kontextmenl mit allen
Parametern.

b) Wahlen Sie Parameter hinzu oder ab und die entsprechenden Spalten werden
ein- oder ausgeblendet.

e Spalten verschieben:

a) Kilicken Sie in die Kopfzeile der gewunschten Spalte und halten Sie die Maus-
taste gedrickt.

b) Ziehen Sie die Spalte an die gewunschte Position.

Die Pfeile, die beim Verschieben an der Kopfzeile erscheinen, helfen lhnen die
neue Position zuzuweisen.

Siloverwaltung || Silos

Sauenstall  BunkerSilo 2-1 Culina Flis... U 00 kg
Sauenstall  BunkerSilo 1-1 1 ulina Flds_.. 0,00 kg

Sauenstall  Silo 21 1 Ferkelaufz... 0,00 kg

MillAndMixpro
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c) Lassen Sie die Maustaste los.
Die Spalte erscheint an der gewlnschten Position.
* nach Daten sortieren:

Klicken Sie auf den gewiinschten Parameter in der Kopfzeile und die Silos werden
aufsteigend oder absteigend nach den entsprechenden Werten sortiert.

9Alame ) T

Ausristung anhalten E )

© @ Hof Bergstrop

©-dn Sauenstall r's
: Name Nummer | Inhalt Heute (] | Gestem () |VOMMersage | AKL Krtischer | £yciand
©-f Neubau eer Gewicht Fillstand

&M Ferkelaufzucht r'y
H Sauenstall Silo_Triticale 1 Triticale 0.0 kg 598.8 kg 1 Tage 612,0 kg 3/3
O Mast Mast Sila_Mais 1 Mais 0.0 kg 618.1 kg 15Tage 94934 kg 1783
Sauenstall  Silo_Gerste 1 Gerste 0.0kg  605.6kg 20 Tage 12.116,1 kg
i4¢ Easysier = Ferkelaufzu... Silo_Mais 2 Ferkelauf... 0.0 kg 6226 kg 13Tage 8.559.7 kg | A
Sauenstall  Silo_Triticale 2 Triticale 00ky  6004kg 20 Tage 12.116.1kg
&%k TroughCheckPro = Sauenstall  Silo_Weizen 2 Weizen 00kg 6008 kg 13Tage 8.077.7kg I 0
# WaterCheckPro = Mast Silo_Weizen 2 Weizen 0.0 kg 600.5 kg 16 Tage 9.493.4 kg Y%
Ferkelaufzu__ Silo_Soja 3 Ferkelauf 0.0kg 607.7 kg 13Tage 84247kg | W
Sauenstall  Silo_Mais 3 Mais 00ky  591.2kg 26 Tage 16.957.9 kg
Sausnstall  Silo_Waizen 4 Weizen 0.0 kg 594.8 kg 13Tage 8077.7kg I 0%
Sauenstall Silo_Mais 5 Mais
Sauenstall  Silo_Roggen 6 Roggen 0.0 kg 621.7 kg 27 Tage 16.957.9 kg
Sauenstall  Silo_Soja 7 Soja 00ky  60838kg 28 Tage 16.957.9 kg
Sauenstall  Silo_Triticale 8 Triticale 0.0kg  6134kg 27 Tage 16.957.9 kg
Sausnstall  Silo_Roggen 9 Roggen 0.0 kg 602.9 kg 28 Tage 16957 9 kg
[X] Sauenstall Silo_Gerste 10 Gerste 0.0 kg 621.7 kg 3Tage 1.927.0 kg . 10%
Sauenstall  Silo_Soja 11 Soja 00kyg  602.8kg 27 Tage 16.957.9 kg
Sauenstall Sila_Triticale 12 Triticale 0.0 kg 617.0 kg 16 Tage 10.096.9 kg Bl %
Sauenstall  Silo_Weizen 13 Weizen 0,0 kg 817,1 kg 16 Tage 10.096,9 kg T
Cila Wlnimam A4 AMaimam NNt £40.0 Ln AE Tama AN ADEC O Lem T o
Sile_Weizen [1]
Allgemein ame Silo_Weizen Fassungsvermagen 20.000,0
. Ferkelaufzucht Akt. Gewicht 85771
Anlieferung
Siptyp Trockenfutter Prioritat
Verbrauch
Historie
Einstellungen

Benutzer: adminDE ~ Wahrung: EUR  Sprache: DE-DE  26.03.201€

Bei der Konfiguration im Composer haben Sie den Silos die zugehdrigen Orte zuge-
wiesen. Wenn Sie in der Hofstruktur auf ein Haus klicken, werden nur die Silos dieses
Hauses angezeigt.

Im unteren Bereich des Anwendungsfensters erhalten Sie weitere Silo-Daten. Unter
Allgemein werden allgemeine Daten des ausgewahlten Silos angezeigt. Unter Anlie-
ferung (Kapitel 9.1) und Einstellungen (Kapitel 9.4) kdnnen Sie Daten bearbeiten.
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Siloverwaltung

9.1 Anlieferung

Die "Anlieferung" zeigt bisherige Anlieferungen des ausgewahlten Silos. Sie kdnnen
weitere Anlieferungen hinzufliigen, bearbeiten oder I6schen. Per Schaltflache "Export"
konnen Sie die Daten als CSV-Datei oder XLS-Datei fur die weitere Nutzung exportie-

ren.

Silo_Weizen [1]

041EUR/Kg 4.070.27 EUR
041EUR/Kg 4.034,20 EUR
056 EUR/kg  5.361,76 EUR

Allgemein
Anlieferung 25.09.2017 02:00 Weizen Raiffeisen Genossenschaft 10121
17.09.2017 02:00 Weizen Raiffeisen Genossenschaft 10122
Verbrauch 09.09.2017 02:00 Weizen Raiffeisen Genossenschaft 10123
Histarie
Einstellungen
+ Hinzufiigen Bearbaiten Entfernen | [ Export

9.2 Verbrauch

10.049.0 kg
9.778,0 kg
9.498,0 kg

Der "Verbrauch" zeigt alle bisher entnommenen Mengen des ausgewahlten Silos. Per
Schaltflache "Export" kdnnen Sie die Daten als CSV-Datei oder XLS-Datei fUr die wei-

tere Nutzung exportieren.

Silo_Weizen [1]
Anlieferung 21.11.2017 21:21 Ferkelaufzucht Weizen 302.2 kg 1
21.11.2017 10:56 Ferkelaufzucht Weizen 3022 kg
Verbrauch 20.11.2017 20:54 Ferkelaufzucht Weizen 306.7 kg
20.11.2017 10:56 Ferkelaufzucht Weizen 306.7 kg
Historie 19.11.2017 20:25 Ferkelaufzucht Weizen 206,3 kg
) 19.11.2017 15:45 Ferkelaufzucht Weizen 206.3 kg
Einstellungen 19.11.2017 10:41 Ferkelaufzucht Waizen 206.3 kg
18.11.2017 19:33 Ferkelaufzucht Weizen 197.2 kg
18.11.2017 15:21 Ferkelaufzucht Weizen 197.2ka ¥
. MillAndMixpro
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9.3 Historie

Unter "Historie" wird der Verbrauch der letzten 7 Tage des ausgewahlten Silos als Sau-
lendiagramm dargestellt.

Silo_Weizen [1]

Verbrauch letzte Woche

Allgemein
Anlieferung 00,0 ky
500,0 ky
Verbrauch
@
2 300,0 ky
L
Einstellungen = 200,0ky
00,0 Ky
0.0ky
181117 170147 181117 21147
161117 181117 2001117 221117

Mit der Schaltflache "Details" 6ffnen Sie die Verbrauchshistorie in einem separaten
Fenster, in dem Sie den Zeitraum frei wahlen kdnnen. Es ist mdglich, die Verbrauchs-
historie auszudrucken.

Verbrauchshistorie

Startzeitpunkt 22.08.2017 v Name Sila_Weizen [1] Minimale Entnahme 101,0 kg
Endzeitpunkt 22112017 v Aktueller Inhalt  Weizen Maximale Entnahme 306,7 kg
Stunde Tag Waoche Monat Gesamtverbrauch 0.0 kg

Verbrauchshistorie: Silo_Weizen [1]

16.000,0 ky
15.000,0 ky
14.000,0 ky
13.000,0 ky |
12.000,0 ky |
11.000,0 ky
10.000,0 ky
9.000,0 ky

£.000,0 ky |

Menge

7.000,0 ky
£.000,0 ky -
5.000,0 ky

40000 kg

3.000,0 ky -

2.000,0 kg |

1.000,0 kg |

0,0 kg
August 2017 Cktober 2017
Septernber 2017 Movernber 2017

it Druckvorschau. ‘ ‘ v oK

9.4 Einstellungen

Unter "Einstellungen" definieren Sie die wichtigsten Angaben des ausgewahlten Silos.
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9.4.1 Quellsilo

Folgende Einstellungen kdnnen fur ein Quellsilo definiert werden. Pflichtangaben sind
fettgedruckt.

Siloeinstellungen: Silo_Gerste_Quellsilo [4]

Name des Silos Fassungsvermagen 20.000.00 kg
Komponenten Gerste x - Warnlevel (relativ) 10,0 %
Warnlevel (absolut) 2.000.00 kg
Verwogen Warnung erstellen
Auslass sperren Prioritat 50
Auslass automatisch entsperren Tara T|
Letzte Tarierung
‘ v oK ‘ ‘ x Abbrechen ‘

« Name des Silos: Um Quell- und Zielsilos in der Ubersicht besser voneinander
unterscheiden zu kénnen, wird eine eindeutige Namensgebung mit dem Zusatz
"Quellsilo" empfohlen.

« Komponente oder Rezept gibt den Inhalt des Silos an.

* Verwogen ist eine Angabe der Applikation SiloCheckpro, die verwogene Silos defi-
niert.

* Auslass sperren ist eine manuelle Einstellung.

* Auslass automatisch entsperren bedeutet, dass die automatische Sperrung sei-
tens des System, nach Anlieferung automatisch wieder aufgehoben wird. Das Sys-
tem sperrt ein Silo automatisch, wenn der Inhalt vollstandig verbraucht ist.

 Fassungsvermogen ist die maximale Menge, mit der das Silo befullt werden
kann.

 Warnlevel (relativ) oder Warnlevel (absolut): Bei Eingabe eines der beiden
Werte, wird der andere automatisch errechnet.

Der Warnlevel (relativ) bezieht sich auf das Fassungsvermogen.

Wenn das Silogewicht den Warnlevel (absolut) unterschreitet, kann eine Warnung
fur kritischen Fullstand ausgelost werden (Warnung erstellen).

* Mit der Prioritat bringen Sie die Silos in eine Rangfolge. Je hdher der Wert desto
eher wird auf dieses Silo fur die Entnahme der Komponente zugegriffen.

e Tara wird verwendet, um die Wiegevorrichtung des Silos auf Null zu setzen. Dies
ist nur bei vollstandig entleertem Silo moglich.

* Angabe zur letzten Tarierung

MillAndMixpro
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9.4.2 Zielsilo

Folgende Einstellungen kdnnen fir ein Zielsilo definiert werden. Pflichtangaben sind
fettgedruckt.

Siloeinstellungen: Silo_Mais_Zielsilo [5]

Name des Silos Silo Mais Zielsilol Fassungsvermagen 20.000,00 kg
Inhalt Komponente v Warnlevel (relativ) 10,0 %
Komponenten Mais x - Warnlevel (absolut) 2.000,00 kg

Warnung erstellen

Verwogen Prioritat 50
Auslass sperren Tara Tara |
Einlauf sperren Letzte Tarierung

Auslass automatisch entsperren

‘ v Ok ‘ ‘ x Abbrechen ‘

* Name des Silos: Um Quell- und Zielsilos in der Ansicht besser voneinander unter-
scheiden zu konnen, wird eine eindeutige Namensgebung mit dem Zusatz "Ziel-
silo" empfohlen.

* Inhalt gibt an, ob der Inhalt konstant ("Komponente") ist oder je nach Futterans-
pruch der Tiere gemal Futterkurve variiert ("Tierbasiert"). Der Inhalt definiert die
Futterungsstrategie. Das heildt, ob das System immer die gleiche Komponente
oder ein Rezept zum Silo liefert. Sollte eine Futterkurve ausgewahlt sein, wird die
Futterzusammenstellung immer an das Alter des jungsten Tieres angepasst.

 Komponente oder Rezept gibt den Inhalt des Silos an.

* Verwogen ist eine Angabe der Applikation SiloCheckpro, die verwogene Silos defi-
niert.

* Auslass sperren ist eine manuelle Einstellung.
* Einlauf sperren ist eine manuelle Einstellung.

* Auslass automatisch entsperren bedeutet, dass die automatische Sperrung sei-
tens des System, nach Anlieferung automatisch wieder aufgehoben wird. Denn
das System sperrt ein Silo automatisch, wenn der Inhalt vollstandig verbraucht ist.

* Fassungsvermogen ist die maximale Menge, mit der das Silo beflillt werden
kann.

MillAndMixpro .
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 Warnlevel (relativ) oder Warnlevel (absolut): Bei Eingabe eines der beiden
Werte, wird der andere automatisch errechnet.

Der Warnlevel (relativ) bezieht sich auf das Fassungsvermogen.

Wenn das Silogewicht den Warnlevel (absolut) unterschreitet, kann eine Warnung
fur kritischen Fullstand ausgeldst werden (Warnung erstellen).

e Mit der Prioritat bringen Sie die Silos in eine Rangfolge. Je hdher der Wert desto
eher wird auf dieses Silo fur die Enthahme der Komponente zugegriffen.

e Tara wird verwendet, um die Wiegevorrichtung des Silos auf Null zu setzen. Dies
ist nur bei vollstandig entleertem Silo moglich.

* Angabe zur letzten Tarierung

. MillAndMixpro
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10 Alarme und Warnungen

Alarme und Warnungen werden vom Steuerungscomputer registriert, der die Meldung
an den BigFarmNet Manager weitergibt. Der BigFarmNet Manager weist auf Alarme
und Warnungen wie folgt hin:

## I B
I I N N S

Wenn Sie auf das Pop-up-Fenster oder auf das Alarmsymbol in der Symbolleiste kli-
cken, 6ffnet sich das Fenster fur Alarme. Es zeigt alle aktiven Alarme und Warnungen.
Die Alarme und Warnungen werden in der Reihenfolge nach dem Zeitpunkt ihres Auf-
tretens aufgelistet.

Wenn Sie in der Hofstruktur auf einen Ort mit Alarm- oder Warnsymbol klicken, werden
nur Stérungen fur den betreffenden Ort angezeigt.

Kategorie

Alarm | Protokoll

Typ
o= = =Filterkriterien eingeben= v
26.012016 1221:14

. Alarm

,,# USY ist bendtigt, aber derzeit nicht aktiv. Hof Bergstrop 26.01.2016 12.16:44

Reset
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Alarm-Typen
Symbol | Status Beschreibung
A Aktiver Alarm Nicht quittiert: Ursache ist noch vorhanden.
‘ Inaktiver Alarm Nicht quittiert: Ursache ist nicht mehr vorhanden.

& Deaktivierter Alarm | Quittiert: Ursache ist noch vorhanden.

Beendeter Alarm Quittiert: Ursache ist nicht mehr vorhanden.

Aktive Warnung Nicht quittiert: Ursache ist noch vorhanden.

Beendete Warnung |Quittiert: Ursache nicht mehr vorhanden.

o Info Information Uber ein eingetretenes Ereignis

Alarm-Kategorien

Symbol |Kategorie

',
=

Klima: Temperatur, Feuchtigkeit

"

Steuerung, |O-Verbindung oder Test (anlagenspezifisch)

BigFarmNet System oder CAN-Bus

Trockenfutterung

Flassigfutterung

Anlage SiloCheck

Anlage WaterCheck

2.t agall

Anlage MillAndMix

MillAndMixpro
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[i] ACHTUNG!

Beseitigen Sie die Alarm-Ursache der Kategorie "Klima" immer zuerst.

10.1 Alarm filtern

Sie kdonnen Alarme nach Kategorien und jeweiliger Ursache filtern.

1.

Offnen Sie im rechten Bereich unter "Filter" das Drop-down-Mendi.

Alle Kategorien sind zunachst ausgewahit.

Kategorie

(V] &
[+] % Callmatic
[+] % Allgemein

Léschen OK Abbrechen

Klicken Sie auf "Léschen”, um alle Hakchen zu entfernen.
Setzen Sie Hakchen bei den gewlinschten Kategorien und bestatigen Sie mit "OK".
Wahlen Sie unter "Alarm" die gewunschte Ursache im Drop-down-Menu.

Die Alarme werden gemal der gesetzten Filter angezeigt.

Filter

Kategorie

Alarm

<Filterkriterien eingeben=

Ein oder mehrere CANopen-Busknoten fehlen
Energieeinstellungen kinnen Probleme verursachen
Fehlende Komponente

SV ist bendtigt, aber derzeit nicht aktiv.

Windows Auto Update aktiv

5. Um die Alarm-Auswahl aufzuheben, klicken Sie auf den Button "Reset".

Die Auswahl wird verworfen und alle Alarme werden wieder aufgelistet.

MillAndMixpro .
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10.2 Alarm quittieren

Wenn Sie die Alarm-Ursache behoben haben, kdnnen Sie den Alarm quittieren. Der
Alarm wird in der Tabelle mit einem entsprechenden Symbol (siehe Alarm-Typen)
gekennzeichnet und die Bearbeitung gilt als abgeschlossen.

1. Hinterlegen Sie dem Alarm bei Bedarf eine Notiz, bevor Sie diesen quittieren.

Die Notiz kann helfen, wiederauftretende Alarme leichter zu beheben. Notizen wer-
den je Alarm im unteren Bereich des Fensters unter Benutzernotizen hinterlegt.
Speichern Sie die Notiz.

11 Benutzernotizen
Feedback Fehlerbehebung

| Avorecnen || Speichem

2. Markieren Sie den Alarm, den Sie quittieren mochten.

Sie kdnnen auch mehrere Alarme markieren, um diese gleichzeitig zu quittieren.

3. Offnen Sie mit einem Rechtsklick das Kontextmenii und klicken Sie auf "Auswabhl

bestatigen".
Protokoll
Typ Kateg... Alarm Wo

'ﬂ# Windows 4 Details anzeigen

Mutzernotizen anzeigen

4. Klicken Sie im nachsten Fenster auf "Quittieren".

Der Alarm wird aus dem Fenster Alarm entfernt.
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10.3 Alarm-Protokoll

Das Protokoll zeigt alle Alarme, die seit der Inbetriebnahme des BigFarmNet Managers
aufgetreten sind. Sie kdnnen nach bestimmten Alarmen filtern oder Alarme, die alter
als 6 Monate sind, wie folgt I6schen:

Suchen

Alarm || Protokoll g, Datumsintervall

Typ  Kateg.. Alam 3 Wo Wann E .
= = £
u- Windows Auto Update aktiv Hof Bergstrop 29.08.2017 07:46:25
. X Typ
,}# U3V ist bendtigt, aber derzeit nicht aktiv. Hof Bergstrop 29.08.2017 07:42:24 S 3
=Suchkriterien eingeben= -
Kategorie

=3uchkriterien eingeben= w

Alarm
o
Benutzernotizen

A Alarmdetails

=
<

<

1 Benutzernotizen 2 Marme

1. Klicken Sie im rechten Bereich auf "Loschen"

2. Wabhlen Sie den gewlnschten Zeitraum oder geben Sie ein Datum ein.

Alarme

© Alter als 6 Monate
@ Alter als 12 Monate
(© Alter als das von Benutzer angegebene Datum

Alarme ldschen, die alter sind als:

24.02.2015 00:00 v

ok | Avbrechen

3. Kilicken Sie auf "OK".

Alle Alarme des ausgewahlten Zeitraums werden geldscht.

amiet

manager

MillAndMixpro .
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10.4 Alarm Notification

Alarm Notification ist ein Dienst fur die Alarmbenachrichtigung per E-Mail. Die Alarm-
benachrichtigung per SMS wird derzeit nicht unterstitzt.

Um den Dienst fUr die Alarmbenachrichtigung per E-Mail zu nutzen, missen Sie diesen
Dienst im BigFarmNet Manager konfigurieren. Die technischen Voraussetzungen flr
eine E-Mail-Benachrichtigung sind:

* Internetverbindung

* laufender BigFarmNet Manager

[i] ACHTUNG!

Der Dienst Alarm Notification ersetzt kein Alarmwahligerat! Der Dienst ist nur eine
zusatzliche Hilfe.

Den Dienst Alarm Notification richten Sie wie folgt ein:
1. Klicken Sie im Menu "Setup" auf "Alarm Notification".

Das Dialogfenster "Alarm Notification" 6ffnet sich.

i BigFarmhlet |

Manager Aktivitaten Konfiguration A ung Setup Hilfe

& F 2% a

. Konfigurator

Software installer
10 Manager

—_—
L Business units

© ad Hof Bergstrop C MR icht

é-. Sauenstall

© # Neubau
O. Ferkelaufzucht
O. Mast

'):t- SiloCheckPro

Schnittstellen Setup
% EasySlider USV Einstellungen. .
; Y E

4F TroughCheckPro Demodaten

I

COM Port Einstellungen
Wiegebox IDs

. £ WaterCheckPro

o
L

. FarmFeedingPro

4n

Einstellungen NetFEED Gruppen

Alarm Motification...
Kamer:
Web A

& b A

WAZ2 Log Verwaltung

MillAndMixpro
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2. Aktivieren Sie unter "Konfiguration" den Alarm Notification-Dienst.

Alarm Motification

Empfanger | Konfiguration

Status Alarm Motification: Der Dienst Alarm Motification [Auft diesem PC.

Lizenz (genutzteverfliigbare): 1M1

Iﬂ;{\uswéhlen, um den Alarm Motification-Dienst auf diesem PC auszufihren;

E-Mail* Juration

E-Mail-Einstellungen

E-Mail-Benachrichtigung aktivieren

Semverstandards »

E-Mail-Server

3. Klicken Sie bei Serverstandards auf den Abwartspfeil und wahlen Sie Ihren Ser-

verstandard aus der Drop-down-Menu.

Sobald Sie den Serverstandard ausgewahlt haben, werden der E-Mail-Server, der

Server Port und SSL automatisch ausgeflit.

Alarm Motification

Empfanger | Konfiguration

Status Alarm Nofification Der Dienst Alarm Notification 1auft diesem PC
Lizenz (genutzteiverfiigbare). 1M1

[+/] Auswihlen, um den Alarm Notification-Dienst auf diesem PC auszufiihren

E-Mail-Konfiguration

E-Mail-Einstellungen

E-Mail-Benachrichtigung aktivieren

Serverstandards v
Standard SMTP

E-ail-Server Google GMAIL
Yahoo mail

Server Pont Wicrosoft Live mail
GMX

Benutzername ‘Web.de

Default mail client

Passworl

Absender E-Mail Test E-Mail

Schlielen

4. Geben Sie den Benutzernamen, das Passwort und die Absender-E-Mail ein.

MillAndMixpro
Ausgabe: 0120 99-97-4770 D
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E-Mail", um die Konfiguration zu prifen.

Aktivieren Sie die Funktion flr E-Mail-Benachrichtigung und klicken Sie auf "Test

Alarm Motification

Empfanger | Konfiguration

Status Alarm Mofification

E-Mail-Konfiguration

E-Mail-Einstellungen

Serverstandards
E-Mail-Server
Server Port
Benutzername
Passwort
Absender E-Mail

Absender

Lizenz (genutzteiverfilghare):

Der Dienst Alarm Motification lauft diesem PC.

n

[+] Auswahlen, um den Alarm Notification-Dienst auf diesem PC auszufiihren

[/ E-Mail-Benachrichtigung aktivierer:

Web.
smitp.web.de
587

Test1

Test@web.de

Hof Bergstrop

[+] 85L verwenden

Crmewer )

Schliefzen

6. Klicken Sie abschlieRend auf ,Speichern®, um alle Einstellungen zu ibernehmen.

7. Klicken Sie unter "Empfanger" auf "Hinzufiigen", um einen Empfanger hinzuzufu-

gen.

Alarm Notification

Konfiguration

Altiv Kontakt

Benachrichtigungstyp

Wo

Alarmen

—

il

Test

Bigtamile

manager
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8. Geben Sie die Kontaktdaten ein und wahlen Sie die entsprechende Sprache aus.

Kontakt bearbeiten

Mame

E-mail

Sprache

Deutsch (Deutschland)

OK

| | Abbrechen

9. Bestatigen Sie die Eingaben mit ,OK".
10. Wahlen Sie als Benachrichtigungstyp "E-Mail" aus und bestatigen Sie die Aus-

wahl mit "OK".
11. Wahlen Sie unter Wo den Standort, dessen Alarme der Empfanger erhalten soll.

Eine Mehrfachnennung ist moglich.

Alarm Notification

Aldiv Kontakt

Empfanger || Konfiguration

Benachrichtigungstyp

Wo Alarmen

nm‘ Benachrichtigungstyp auswa... | Alle Standorte sind gewahht Alle ausgewahit |

° ) & EIEETT N
- ¥+ WaterCheckPro

£ TroughCheckPro

4+ EasySlider

4 SiloCheckPro

) Aarm Notification

@[/ # Sauenstall

i-[v] #¥ EcomaticPro

& & Deckzentrum
&%) & Wartebereich
&7 & Abferkelbereich 1
&[] & Abferkelbereich 2
©-[v] é Neubau
& [v] # Ferkelaufzucht
&[] @ Mast

Léschen OK

Abbrechen

Test

Hinzuigen | | Bearventen || Entrernen |

Schliefben

12. Bestatigen Sie die Auswahl im Drop-down-Menu mit "OK".

MillAndMixpro
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13. Wahlen Sie unter Alarme, welche Art von Alarm der Empfanger erhalten soll.

Eine Mehrfachnennung ist moglich.

Alarm Notificz

ation

Empfanger

Aktiv

Konfiguration

Kontakt

Benachrichtigungstyp

nm‘ Benachrichtigungstyp auswa.. | Alle Standorte sind gewahit Alle aus gewahit [-

Alarmen Test

[+ 2% ] & Klima

¥ Produktion

['] Betrieb

Luftreinigung

KIK

AlarmUnit

TUPPEN

¥ Andere

» CETETN—
.# 10

o Bericht Schwein

& Test

=3 l # THSORT

&-[7] § Trockenfiitterung

0 0 Flissigfiitterung v

105

e e e ......o..o..o..o..o..o

IIIH

Léschen QK Abbrechen

Hinzuigen | | Bearventen || Entrernen |

Schliefben

14. Bestatigen Sie die Auswahl im Drop-down-Menu mit "OK".

15. Aktivieren Sie den Empfanger fur die Alarmbenachrichtigung.

Alarm Notification

Empfanger

At

Konfiguration

Kontakt

Benachrichtigungstyp

m‘ Benachrichtigungstyp auswa.. | Alle Standorte sind gewahht 333von 4408 ausgewshit [-
=

Alarmen Test

Hinzufiigen || Bearbeiten H Entfernen |

Schliefen

Bigtamile

manager
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16. Prifen Sie die eingegebenen Empfangerdaten, indem Sie dem Empfanger eine

Testnachricht senden:

Klicken Sie auf das Symbol fir Alarm Notification und bestatigen Sie den nachsten

Dialog mit "Ja".

Alarm Notification

Empfanger || Konfiguration

Aldiv Kontakt Benachrichtigungstyp

Alarmen

[ m kot | |senachicrugungshpasva.. |Ate Sandore sinagowant |33 4408 ausgewani %

\ Testbenachrichtigung an Kontaki 1 senden? '

Test

17. Sobald Sie alle Einstellungen vorgenommen haben, klicken Sie auf "Schliel3en".

Das Dialogfenster wird geschlossen.

MillAndMixpro
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